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FAN VE POMPALAR iCiN OLDUKCA KULLANISU OZELLIKLER |

Otomatik Enerji Tasarruf Modu Standart:Deg drive hiz kontrol cihazlari, motor kayiplarini en az seviyede
tutarak, fan veya pompalarda daha fazla enerji tasarrufu saglar. Enerji tasarruf orani motorun calisma
karakteristigine gore degsir.

PID Kontrol Fonksiyonu: Isi, basing veya akis hizi kontrol(i motor calisirken ve sicaklik kontrol cihazi gibi
herhangi bir aygit kullanlmadan saglanir.

Genis Bir Aralikta Frekans Avari Saglar: Makina veya donaniminiza en uygun ayar metodunu segebilirsiniz.
Ayarlama keypad paneliile (‘- tuslari, potansiyometre), analog girisler ile (4-20 mA/ 0-10V), cok adimli hiz

ayari (16 farkl hiz) gibi farkli yontemlerle yapilabilir.
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| KONVEYOR SISTEMLERINDE EN UYGUN COZOM ]

%150 Kallkis Momenti; DGI800 ve DGI1000 diriiciiler, basitlestirilmis moment-vektér kontrol sistemi ve
otomatik moment arttirma 6zelligi ile donatilmistir. Bu sayede uygun giicte galisma saglar.

Anhk Yik Degisimlerinde Kararli Calisma: Motor yiikiintin dalgalanmasinda bile (anlik yiik degisimi) kayma

kompanzasyon fonksiyonu sayesinde kararli calismay saglar.

Siiriicliye Frenleme Direnci Baglanabilir: 0,4kW veya daha biiyik stirticiilerde frenleme direnci baglantisi

mevcuttur. Baylk frenleme glch isteyen konveyor ve tasima makinalarinda etkili frenleme kapasitesini
arttirmakicin frenleme direnci baglanabilir

=degdrive

SoftPLC Standart Bir Ozelliktir; Herhangi bir aksesuar olmadan PLC ozellikleri saglar. Kullamiaya

uygulamarinda uygun ¢cézim ve esneklik sunar.

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx 3/21
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TiP ACIKLAMASI|

DGI1000 - 4 T 0022 G /B

== _l%
I Inverter serino | | Kod Aksesuar
Kod| voit. Kademesi 8 Fren direnci
220V g keypad ile
380V Kod Motor giici (kW) uzaktan kontrol
690V 0007 0,75
0015 15 Kod inverter tipi
Kod Girig volt. : :
- - G Genel
1Faz t :
3 Faz 0550 55 P Ozel
DIS OLGULER VE BRUT AGIRLIK
| ge2¢ |
3
@0
o®e
s L_XOXS) oy

Sabitleme Biiriit
inverter tipi In:‘:n} {m“mj (m':n] "::n] ( r:ml (m"’;n} operatrii | agirhk

(mm) {kE!
DGIS00-250002 1
DGI800-2S0004 1
DGI800-250007 11

85 | 1415 | 1125 | 126 | 74 | 136 5

DGIS00-250015 1,2
DGIS00-4T0007 11
DGIS00-4T0015 11
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4h_l_ LU IL 1 5 S :
] | 3
. x oe ©
8008
] i
= L £l ' .
D1 : ..:- W .:... - Dq - — A - (. w -
Fig.a Fig.b
8 i
JIES) '
CW : :
B .
1 1
S E—
Lo —W_J A
Fig.c
Sabitleme | Buriit
: w | H D | D1 ]| A B me| BU )
tnverter tipi | tmm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | (mm) | operatorii| aguk | Figdr
{mm) (kg)
DGI1000-250022
110 | 160 | 125 | 170 |132,2]135,5 4 2 | Figa
DGI1000-250037
DGI1000-4T0022G/0037P
DGI1000-470037G/0055P | 140 | 215 | 155 | 230 | 155 | 164 5 3,8
DGI1000-4T0055G/0075P Fig b
DGI1000-4T0075G/0110P
185 | 275 | 200 | 290 | 178 | 187 6 6,3
DGI1000-4T0110G/0150P
DGI1000-4T0150G/0185P | 135 | 330 | 218 | 345 | 210 | 221 7 10
DGI1000-4T0 ISSG)" 0220P
180 | 410 | 260 | 430 | 252 | 261 9 17
DGI1000-4T0220G/0300P
DGI1000-4T0300G/0370P fig c
200 | 485 | 280 | s05 | 252 | 261 9 33
DGI1000-4T0370G/0450P
DGI1000-4T0450G/0550p | 200 | 515 | 300 | 535 | 252 | 261 9 33
DGI1000-4T0550G/0750P | 250 | 620 | 370 | 645 | 258 | 267 12 52

~

—
[\

v

degdr
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TEKNIK OZELLIKLER

Madde

Aciklama

Giris Gerilimive Frekansi

3 Faz 380V, 50Hz/60Hz 1 Faz 220V,50Hz/60Hz

Girti
. |3 Faz Gerilimi: 320V-460V
izin Verilen Calisma Gerilimi e
1 Faz Gerilimi : 200V=260V
Gerilim 380V icin: 0-380V 220V icin : 0-220V
Cikis Frekans 0-400Hz
Asin Yik Kapasitesi % 1501Inicin 1 dakika, % 200 In icin 0.5 saniye
Kontrol Modu SPWM akim vektér kontrolii,sabit voltaj, frekans orani V/F kontrol
Hiz Araligi 1:100
Baslangic Torku 1 Hz'de % 150
(algorh ?abl.tieme =t %05 Senkron HizOrani
Hassasiyeti
; Dijital Ayar : Max. Frekans x+% 0.01
Frekans Hassasiyeti
Analog Ayar : Max. Frekans x£% 05
Analog Ayar |Max. Frekans % 0.1ve +96
Frekans
o
5 Kararkhgi Dijital Ayar |0.01 Hz
S
) Harici Sinyal |Max. Frekansta % 0.5
g
g Tork Arttirma Otomatik tork arttirma , manuel tork arttirma %0.1-%20
=}
L T = = T
\/F egrisi Frekans 5-400Hz arasinda herhangi bir deger secilebilir.

( volt frekans karakteristigi )

Sabit tork,azalantork 1,azalan tork 2,azalan tork 3 olmak Gizere
4 egritlrimevcuttur

HizZlanma ve yavaslama egrisi

2 secenek mevcuttur ; Dogrusal hizlanma yavaslama ve S egrisi
ile hizlanma yavaslama. 7 farkli hizlanma yavaslama stresi
mevcuttur ( birim dakika/saniye opsiyon olabilir ) maxstre 6000 dk.

Enerji tiketim

frenleme Harici frenleme direnci
Fren unitesi
Opsiyonel baslatma ve durdurma, faaliyet frekansi 0-15Hz ,
DC Fren

faaliyet gerilimi 0-%615, faalivet siresi 0-20.0saniye

Jog

Jog frekans degeri ; 0.5Hz-50.00Hz, jog hidzanma yavaglama
Suresi 0.1-60.0 saniye degerlerine ayarlanabilir

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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Cok fonksiyonlu hizkontrolli | SoftPLC veya kontrol terminali aracilig ile gergeklestirilir.
Dahili PID kontroli Kapali dongli sistemler igin
Yike bagl enerji tasarrufu saglamak igin V/F egrisinin otomatik
Otomatik enerji tasarrif modu -~
Optimizasyonu
Otomatik voltaj regiilatorii Gii¢ kaynag gerilimi degistiginde ¢ikis gerilimini sabit tutar
Db ki similandima Arizaya sebep olan asir akimi 6nlemek igin, calisma akimini otomatik
olarak sinirlandirir
& Caligan belirtilmis kontrol kanall | Keypad ile kontrol, terminal ile kontrol, seri portile kontrol
w
-g | Bl ke Kaf] Dijital kanal, analog kanal, pulse kanali, seri port kanali, karma kontrol
. i e e kanali.. Uygulama tiriine gbre herhangi biri secilebilir.
5}
3 Tetikleme sinyal ¢ikisi 0-20KHz, fiziksel gikis frekans ayari yapilabilir.
g Pulse gikis kanall RN
S Motor tarafinda akustik glirliltli 6nlenir.
2 1 adet analog gikis, AO kanal 4-20mA veya 0-10V ayarlanabilir. Bu sayede
Analog gikis kanali 9 e
inverter gikis frenkans ayari yapilabilir
Display ile ayarlanan frekans, cikis frekansi, cikis gerilimi, gikis akimi vb.
= LED Display Degerler gorlntiilenebilir. Toplamda 14 farkli parametre grubu
é goruntlleme ve ayar islemleri yapilabilir
o Butonlarin bir kismini veya tamamini kilitler (analog potansiyometre
Kilitleme butonu s
kilitlenemez)
” — Asiri akimkorumasi, distik gerilim korumasi, asiri gerilim korumasi, asin
s sicaklik korumasi, agiri yiik korumasi, eksik faz korumasi
Ak | Kismi fren montaji, Keypad ile uzaktan kontrol, uzaktan kontrol igin
AT Reenn keypad baglanti kablosu
i¢ mekanlarda kullanilmalidir. Siiriicli glines 151g1, toz, asimdirici gaz,
Kullanim yerleri yanici gaz, yag buhari, su buhari vb. etkilerin bulundugu ortamlarda
kullamimalidir.
o Yikseklik 1000m altinda
g 2 -10°C +40°C(40°C ile 50°C ortam sicakli@inda, |itfen ortamdaki ses
A Ortam sicakhgi R < = e
8 seviyesini azaltin veya sogutucuyu gliclendirin).
=
¥ Nem *%95RH, yogusmaya izin verilmemelidir
Titresim 5.9m/s*(0.6kg) daha kiiglik
Hafiza sicaklig -40°C +70°C
o Koruma sinfi IP20
Fiziki
Ozeliik Sogutma modu Fan ile otomatik sicaklik kontrolii
Montaj sekli Duvaraaski

ive
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STANDART TERMINAL BAGLANTILARI

degdr

4

£ 3

e, " () Ll
e e

— S T

Frenleme Onitei (cihann saf tarafinds yer alr)

pe PB Ug'—' B
vi—3M)

w3 ELJ__ l

............ ++10V wrmL

Besi Rum /S | __ [————7—" ——oFWD
Geri Rua (Stop i | 1 A & REV DG1500 GND .i DC ampermetre
multi.speed k 11 ’ X1 AOD "~ 4-20mA slom sinyali
AU TN ) Iy .} ve 0-10V gerilim sinyali
i-opeed S (O H * X2 DO 4 Cvometer
mult. speed k 13 e « X3 COM ._; 12V kare dalga grhep
multi-speed kontrol 4; T — X4 OC § Agk devrs kollektér pilay
multi-speed k 15 B @ X5 o fonctioa® yulesek  OCG 4 Maxsmom 220VAC, 0.5A
burk pabs prig
*COM
koMt
oy 1oV — T
o . S— L § Ty, | “»-4 TB Anza rdle gl
0= 10V or 4-20mA %
j o 485A 4 Standard R$485
4858 4 haberleyme portu
[ KONTROL TERMINALI OZELLIKLERI |
madde| sembol isim fonksiyon tanimi ozellik
o lleri calistirma
g:—i e komutu lleri-Geri caligma komutu, F5.08
=3 REV Geri calistirma parametre grubunda iki telli ve iig
& komutu telli calisma sekline bakiniz
. i Giris empedansi R=2000 ohm
- e e Multispeed igin kullanilan Max. Girig frekansi 200Hz
: S girs terminalleri hakkinda ayrintili
e = Multi-speed gir 2 |\ jama bslim 6
= . o kisim 6,6 (F5 parametre grubu X5 giris terminali olarak
% i Multi-speed girs 3 | (.2 70) giris kullanilabilir
5 i terminalleri fonksiyonu tammina | Max. Cikig frekansi 50Hz.
= X Multispeedgics 4 |, 0 Girig voltaj aralig 12V-15V
a X5 Multi-speed giris 5
m
] 10V ¢ikis gerilimisaglar. (negatif
g +10V +10V powersupply ucu GND) Max. Gikig akimi 104
= Ortak ug +12V power
oM supply negatif ucu 12V toprak
+10V powersupply | Analogsinyal ve +10V power
GND ¥
negatif ucu supply referansucu

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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Girig voltaj ayari:0-10V
> Analog deger Gerilim, akim opsiyonel JP2 (Grig empedansi 70K)
D% ccl girisi CCl fabriki degeri gerilim Giris akim degeri:4-20mA
o (Referans noktasi GND) {Giris empedansi 250 ohm)
) Céziinirlik: 1/1000
®, Analog deger izin verilen analog Giris voltaj ayar:0-10V
2 Vel girisi VCI voltaj girisi (Giris empedans 70K)
Coézinirlik: 1/1000
5 Analog Akim/Gerilim cikisi,
3 6 farkli tiirde segilebilir.
”S; AO Analog deger Bunun igin liitfen parametre Akim gikis ayari: 4-20mA
‘%‘ cikisi 5.17'nin aciklamasina bakiniz Voltaj gikis ayan: 0-10V
‘g. Cikis akim/gerilim degeri
= opsiyonel, fabrika degerivolt
Multi-function anahtarlamasi
igin kullanilir. Ayrintili bilgi igin Cikis voltaj ayari: 0220V
= oc Réle gikis b8ltim 6, kisim 6.6 termina Max gikig akimi: S00mA
= terminali fonksiyon parametreleri (GrupF5) | Bu metodu kullanmak igin ltGtfen
E": cikis ucu fonksiyonu agiklamasina | parametre 5,10'u inceleyiniz.
3 bakiniz. (ortak ug:0CG)
g MultHfunction darbe gikisi igin
E’r kullaruhir. Ayrintili bilgi icin b&lim | Cikis darbe gerilimi: 12V
5 DO Yiksek hizlipuls |6, kisim 6.6 terminal fonksiyon Cikis frekans ayari: F5.24
- ¢ikis terminali parametreleri (Grup 5) gikis ucu | parametresine bagli olarak
fonksiyon agiklamasina bakimz max 20KHz
(Ortak ug: COM)
5 485A 485 referans sinyal pozitif ucu Slanttr A5 haglann
_S" 485 haberlesme arayizl igin, lGtfen burgulu
% 4858 . 485 referans sinyal negatif ucu i
] kullaniniz.
2 T TB-TC: Her zaman kapali
F TA-TC: Her zaman agik
:i:: T8 Inverterariza aN;Ir(rnalde; TG Kl 10 iletisim kapasitesi:
§ cikis rélesi Ariza; TB-TC acik, TA-TC kapali AC 250V/2A (Cos:1)
g e AC 250V/2A (Cos:0,4)
B DC 30V/1A

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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HIZLI DEVREYE ALMA REHBERI

MOTOR ETIKETi VE KLEMENS BAGLANTILARI

e
sl U VWD
it W 13
A A B
]  ——
WA
Yebehiz badlast:

b

Uggen Baglann

|

B

Dogru baglanti ve sorunsuz galisma igin stirlicliniin nominal ¢ikig geriliminin motor nominal gerilimine
uygun oldugundan emin olunmalidir. Bunun igin gerekirse motor kiemens baglantilari degistrilmelidir.

- mdegdrive

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

__(¢

FRAME DAl 13254 NO IPS5

POLE ap

v Hr kW | RPM

A Cosp | INSF 5F1.00

2204/3807| 50 1.5 | 1480

4.4/25| 0.9 |DATE

WET kg

Efficiency 94.0% Amb +45C

Alt 1200m DUTY 53

D.ENU322{60G) M.D 632DC3 [SD"J ESS0 UNIREX N3

IEC34-9

ge

kila

- mdegdrive_ (€__

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

L]

FRAME DG1-18002

NO PS5 POLE2P

v Hz kW | RPM

A Cosg | INSF 351 00

3804/660¥| 50 22 | 2940

37,4/215| 09 | DATE

4404/760v| 60 25 | 3528

37,4/215| 09 | WGT &g

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

FRAME DAL 100L14 NO 1P55

POLE 4P

Hr kW | RPM A Cosd | INSFSF1 .00

2204/380V) 50 2,2]1480 ] 64/3.7 | 0.9 |DATE

WGT kg
Efficiency 94 0% Amb +45C| Alt 1200m DUTYS3

D.E NU322(60G) N.0 6320C3 (5

1EC34-9

ESS0 UNIREX N3

- mdegdrive (€ -

Sekilb

o

THREE PHASE INDUCTION MOTOR

=degdrive (€ __

FRAME DG2.225M4

NO PSS

POLE 4P

Hz kW | RPM A Cosg | INSF 5F1 00

3804/860Y |50 45| 1480 |765/44| 0.9 | DATE

4404/760Y| 50 52 | 1776 | 76.5/44 | 09 | WET g

Eficiency 94.0% Amb +35C | At 1200m DUTYSE Efficiency 34.0% Amb +45¢ | At 1200m DuTYS3
D.ENUI22(60G) N.D 6320C3 (S0g) | ESSO UNIREX N3 D.E NU322{60G] N.D 632003 gsoE S50 UNIREX N3
0 1EC34-9 o] ] IEC34-9 0
$ekilc sekild
Siiriicii besleme Siiriicii gikig gerilimi Segilen o & &
gerilimi (Fazlar arasi) motor Moxor igin dagris bagiet
1Faz 220V 3 Faz 220V Sekil a A baglant
1Faz 220V 3 Faz 220V sekil ¢ Yanhs secim. Surliciiveya
motor degistirilmeli
3 Faz 380V 3 Faz 380V Sekilb Y baglanti
3 Faz 380V 3 Faz 380V Sekil d A baglant

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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GUG BAGLANTILARI DGIS00-DGI1000

1.DGI800-DGI1000 Hiz kontrol cihazinizin montajini uygun bir sekilde yapiniz.

2.Monofaze cihazlar igin; 220V sebeke enerjisini L1, L2 gii terminallerine. Trifaze cihazlar igin; 380V sebeke
enerjisini L1,12,L3 gli¢ terminallerine baglayiniz. Toprak baglantisini E giris terminaline baglayiniz.

degdr

3.SUrlcl terminal gikis uglar UMW ayni sira ile motor klemensine baglanmalidir.

o o
7 i el D

11 1213 E U VW
Monofaze (220V) beslemeli cihaz Trifaze (380V) beslemeli cihaz

Siriicli baglanti terminali yukarida belirtildigi gibidir. Motor baglanti terminali igin |itfen “Motor etiketi ve
klemens baglantisi” blimine bakiniz

| KEYPAD FONKSIYON TUSLARI VE LED GOSTERGE ISIGI |

SUricu arza konumuna gectigi zaman led
wanar

Gosterge durumunda de il ise veys herhangi
bir tuga basiimadi@inda led yanar

Ekranda géri k iste nan paramatre

Yavaglama rampa sires e kontrolld ol srsk hangisi ise o led yanar

sOricyi durdurur.

inverter hata durumuna gectifinde basilirsa,

siriciyi galigma k 8 geri getiric F0.00=0 oldugu zaman frekansarttinr veya

azaltir.

Hizianma rampa siresiile kontrolll olarak
suricly( gahigtirr.

Parametre grubuna girer ve girilen
parametre degerinionaylar

Parametre degerinidegigtirmek icin dijit

Ana parametre grubuna girmek ve gikmak
igin leullanlir.

Tug takirni modunda calistinldiginda kullanic
istegine gore tersveya jog calipir.

Parametre de geri, icerigi ve hiz azaltilir.

Parametre dejerl, igerifi ve hu arttirihr |

Cihaz parametreleri 13 ayri grup igerisinde toplanmistir. Bu 13 parametre grubu ve islevleri ana hatlari ile
asagidaki tobloda gdsterilmistir.

Parametre grup Agiklama islev
no

Frekans giris referarsi belineme

Calistirma secenegi

FO Temel caligtirma parametreleri | Motor doniis yon ayarlar
Hizlanma-yavaslama surelerinin belirlenmesi
Tork arttirma secenegi

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx 11/21
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F1

Devreye alma, start, stop
fonksiyon parametreleri

inverter baslangic calistirma secenekleri
D.C frenleme secenekleri
inverter stop secenekleri

degdr

F2

Yardimer calistirma fonksiyon
parametre grubu

Otomatik enerji tasarruf modu
Otomatik voltaj regiilasyon fonksiyonu
Anahtarlama frekansi

Jog buton fonksiyonlan

Kombine frekans giris kanali
Resetleme (fabrika ayarlarina)
Multispeed fonksiyonlan

F3

Kapali gevrim calisma fonksiyon
parametre grubu

PID kontrol

Geri besleme kanal secimi
Role hata cikisi

Oran kazanci

Sapma marji

Fa

SoftPLC fonksiyon parametre
grubu

Basit calistirma ayarlari
Bolum 1 ayarlan
Bolum 2..7 ayarlan

F5

Terminal baglantil fonksiyon
parametre grubu

X1.X5 giris terminal ayarlan

FWD/REV calistirma modu secenegi

Acik devre kollektor cikis terminali OCgikis ayar
Analog cikig ayarlar

F6

Ozel travers fonksiyonu
parametre grubu

Travers fonksiyonu secimi
Travers start modu
Travers esik genligi

Frekans karsilig) fonksiyonu
parametre grubu

VCl frekans karsiligi ayari
CCl frekans karsiligi ayar
Girig pals genisligi

F8

Motor parametreleri
{motorun siiriiciiye tanitiimasi)

Motor nominal gerilimi
Motor nominal akimi
Motor nominal frekansi
Motor nominal devri
Motor nominal glicl
Motor kutup sayisi

Motor koruma parametre grubu

Anlik enerji kesilmesinde yeniden start alma zamani
Hata resetleme

Motor agiri yiklenme durumunda koruma
Otomatik akim sinirlama

Ariza kayit parametre grubu

Onceki hata 1.6

Onceki hatanin ayar frekars|
Onceki hatanin cikis frekarsi
Onceki hatanin cikis akimi
Onceki hatanin cikis voltaji
Onceki hatanin DC link voltaji

FF

Sifre ve Uretici parametreleri

Kullanici sifresi
Uretici sifresi

Okunabilir parametre grubu

Frekans ayari

Cikis frekansi, akimi, voltaji, DC link gerilimi ve motor devri

IGBT sogutucu sicaklig

Toplam calisma zamani

Dijital giris-cikis terminal durumu
Harici puls girisi

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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MOTORUN SURUCUYE TANITILMASI

Parametre | Fabrika degeri | Alabileceg deger Birimi Acgiklama
F8.01 1-480V \' Motor nominal gerlimi
F8.02 0.1-999,9A A Motor nominal akimi
F8.03 1.00-400Hz Hz Motor nominal frekans
F8.04 1-9999d/d dfd Motor nominal devri
F8.05 2-14 Motor kutup sayisi
F8.06 0.1-999 9kW kw Motor nominal glici
KEYPAD ILE CALISTIRMA/DURDURMA
Parametre | Fabrika degeri| Alabilecegi deger Birimi Aciklama
£0.00 1 0 Keypad Uzerindeki potansiyometre ile hizayarlama
1 Keypad ile hiz ayarlama
F0.02 0 0 Keypad ile calistirma
£0.03 100 000 Motor her yone dénebilir
010 Motorun sadece ileri donisiine izin verilir
F0.08 20 0.1-6000.0 Sn-dk |Hizanma rampa siiresi
F0.09 20 0.1-6000.0 Sn-dk |Yavaslama rampa siiresi
TERMINAL ARACILIGI ILE CALISTIRMA
Parametre | Fabrika degeri | Alabilecegi deger Birimi Agiklama
F0.00 1 4 Harici potansiyometre ile frekans ayarlama
F0.02 0 1 Terminal aracilg ile calistirma
£0.03 100 000 Motor herydéne dénebilir
010 Motorun yalnizea ileri déniisiine izin verilir.
FO.08 20 0.1-6000.0 Sn-dk |HizZlanma rampa suresi
FO.09 20 0.1-6000.0 Sn-dk | Yavaslama rampa siresi
FO.10 50.00Hz Min. Frek.~400Hz Hz Max. Frekans
FO.11 0.00Hz 0.00-Max. Frek. Hz Min. Frekans
F5.08 0 0 FWD/REV calistirma modu secenegi
F7.03 50.00Hz 0.00-Max. Frek. Hz Analog giris'e karsilik gelen frekans

Motor nominal devrinin iizerinde ¢alistirdmak istenirse:

Harici potansiyometre aktif degil ise FO.10 parametresini calistirmak istedigimiz degere ayarlamamiz yeterlidir.

Eger sistemde harici potansiyometre var ise, FO.10 parametresini istedigimiz degere ayarladiktan sonra, F7.03
parametresini de F0.10 parametresi ile ayni degere ayarlamamiz gerekmektedir
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MULTI-SPEED CALISTIRMA
Parametre | Fabrika degeri | Alabilecegi deger | Birimi Agiklama
F0.00 1, 1 B Keypad ile frekans ayarlama
F0.02 0 1 Terminal araciligi ile calistirma
F0.03 100 000 Maotor her yone dénebilir
010 Motorun yalnizea ileri dénisiine izin verilir
F0.08 20 0.1-6000.0 Sn-dk |Hizlanma rampa siresi
F0.09 20 0.1-6000.0 Sn-dk |Yavaslama mmpasiiresi
F0.10 50.00Hz Min, Frek.~-400Hz Hz |Max. Frekans
FO.11 0.00Hz 0.00-Max. Frek, Hz  |Min. Frekans
F5.08 0 0 FWD/REV calistirma modu secenegi
F2.30 5 Min. Frek-Max. Frek Hz |Multispeed frekansi 1
F2.31 10 Min. Frek-Max. Frek Hz |Multispeed frekansi 2
F2.44 50 Min. Frek-Max. Frek | Hz  [Multispeed frekansi 15
0:terminal ile calistirma aktif degil
1:terminal ile multi-speed kontroli
2:terminal ile multi-speed kontroll
3:terminal ile multi-speed kontroli
4: terminal ile multi-speed kontroli
5: harici jog butonu ileilericalstirma
6: harici jog butonu ileters calisgtirma
7: hizZlanma/yavaslama zamani icin harici kontrol 1
8: hizZlanma/yavaslama zamani icin harici kontrol 2
9: hizlanma/yavaslama zamani icin harici kontrol 3
10: harici ariza girisi
11: harici reset girisi
F5.00 0 12: harici durdurma butonu

13: harici calistirma durdurma butonu (cift yonli
buton)

14: dinamik frenleme komutu ile durdurma

15: siiriicii calismasiniengelleme

16: elektronik potansiyometre (frekans arttirma)
17: elektronik potansiyometre (frekans azaltma)
18: hizZlanma/yavaslama zamani engelleme

19: 3 kablolu calsma

20: kapali cevrim etkin degil

21: PLCetkin degil

22: PLC ile durdurma

23: PLC ile resetleyerek durdurma

https://fl phtml5.com/ttqg/zfrx
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SoftPLC
Parametre | Fabrika degeri | Alabilecegi deger | Birimi Agiklama
Birinci bit Basit PLC ayarlari
000 SoftPLC aktif degil
001 Sistem bir dongt sonunda durur
002 Son deger hafizaya alinir kaldig) yerden devam eder
003 Sistem periyodik olarak calisir
F4.00 000 ikici bit
010 Bastan bagla (resetleme)
011 Kaldig yerden devam
Ugtinc bit
000 Saniye
100 Dakika
Birinci bit Lhizigin galima sekli
000 Hz  |Multi-speed 1'deki (F2.30) frekans degeri
001 Hz | FO10'daki frekans degeri
Ikici bit
F4.01 000 000 Donis yoni ileri
010 Dons yoni geri
020 Terminal aktif
Ugiincii bit Her zamansifir segilir
F4.02 10 0-6000 Sn-Dk | 1.Hiz igin sistemin aktif olma stiresi
F4.03 0 F4.01ile ayni 2.Hiz igin caligma sekli
F4.04 10 0-6000 SnDk | 2.Hiz igin sistemin aktif olma stiresi
F4,05 0 F4.01ile ayni 3.Hiz igin caligma sekli
F4.06 10 0-6000 Sn-Dk |3.Hiz igin sistemin aktif olma siiresi
F4.07 0 F4.01ile ayri 4.Hiz igin caligma sekli
F4.08 10 0-6000 SnDk |4.Hiz igin sistemin aktif olma stiresi
F4.09 0 F4.01ile ayri 5.Hiz icin ¢aligma sekli
F4.10 10 (0-6000 Sn-Dk |5.Hiz igin sistemin aktif olma siiresi
F4.11 0 FA.01ileayni 6.Hiz igin caligma sekli
F4.12 10 (0-6000 SnDk |6.Hiz igin sistemin aktif olma siiresi
F4.13 0 F4.01ile ayni 7.Hiz igin calisma sekli
F4.14 10 0-6000 Sn-Dk | 7.Hiz igin sistemin aktif olma siiresi

=degdrive
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HATA KODLARI ACIKLAMALARI VE COZUMLERI

Hata
kodu Hata tipi Olasi neden Kargi dnlem
kalkis rampa siiresi kisa Kalkis rampa siresini uzatin
V/F egrisi ayarini, manuel tork
Uygursuz V/F egrisi arttirma veya otomatik tork
— Hizlanma islemi arttirma ile degistirin
sirasinda asiri akim | Dénen motora yeniden start Restart fonksiyonunu aktif
vermek etmek
Disik besleme gerilimi Enerji girisini kontrol ediniz
inverter gilcl yetersiz Buyuk glclu inverter secmek
Durus rampa suresi kisa Durus rampa suresini uzatin
Yavaslama islemi | Potansiyel enerji yiiki veya Frenleme Unitesi glcl yetersiz,
E002 | sirasinda asiri akim | buylk atalet moment yuku harici frenleme Unitesi glictind
var arttirin.
inverter giicli biraz kiicik Blyik glclt inverter secmek
Ani yik degisimleriveya Motor'un yikinG azaltin veya
istenmeyen durumlar Frenleme Unitesi glicl yetersiz
£003 Calismaesnasinda |Hizlanma/Yavaslama rampa Hizanma/Yavaslama rampa
agir akim sureleri cok kisa sirelerini uzatin
Disik besleme gerilimi Enerji girisini kontrol ediniz
inverter giici biraz kiigiik Biyik glicll inverter secmek
Alisilmaris giris voltaji Enerji girisini kontrol ediniz
o Kalkis isleminde | Kalkis rampa siiresi cok kisa Kalkis rampa siresini uzatin
asiri voltaj Dénen motora yeniden start Restart fonksiyonunu aktif
vermek etmek
Durug rampa suresi cok kisa Durus rampa suresini uzatin
E00S Durug isleminde | Potansiyel enerji yiiki veya Frenleme Unitesi glicl yetersiz,
asiri voltaj buyiik atalet moment yiku harici frenleme Unitesi glictini
var arttirin.
Disik besleme gerilimi Enerji girisini kontrol ediniz
Caligmaesnasinda |HizZlanma/Yavaslama rampa Hizlanma/Yavaslama rampa
ECO6 asiri gerilim sureleri cok kisa surelerini uzatin
Anormal giris voltaji Reaktér montaji yapiniz
Yk ataleti biraz blyik Frenleme direnci kullan
E007 Kc:ntrol gut;_ . |Dasik besleme gerilimi Enerji girisini kontrol ediniz
kaynagi asin gerilim
Hizlanma rampa siiresi cok kisa | HiZlanma rampa siiresini uzatin
D.C frenleme akimicok biyik | D.C frenleme siresini uzatin
Uygursuz V/F egrisi V/F egriive tork arttirma ayar
£008 inverter asinyitk |Donen motora yeniden start Restart fonksiyonunu aktif
vermek etmek

Besleme kaynak voltaji cok
kiigiik

Enerji girisini kontrol ediniz

Yiik cok biyik

Buyik glicll inverter secmek
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Uygunsuz V/F egrisi V/F egrisi ve tork arttirma ayari
B?s!?l"ne Sagirk e Enerji girisini kontrol ediniz
kiiglik
Motorun biyiik yiik ile diglik | Uzun silire dlsik hizda ¢alisacak
E009 Motor agiriyik |hizda calismasi ise kontrol modunu degistirin
Motor asiriyik koruma faktdri | Motor asiri ylk koruma faktérint
yanlis ayarlanmis dogru ayarlayin (dizeltin)
Motordaani ve gok hizliyOk |y s voritrol ediniz
degisimlerinin gorlilmesi
. Hava yolu kapalt Hava yolunu temizleyin \.re.va B
inverter havalandirma durumun iyilestirin
E010 | | mun iyilestirmek
asiri sicaklik Girtarn sicakiilh ook ytiksek havalandirma durumu I\.I'.I "stlrm A
anahtarlama frekansini diislir
Fan arizasi Fani degistirin
EO11 Ayrilmisalan Ayrilmis alan Ayrilmis alan
E012 Ayrilmis alan Ayrilmis alan Ayrilmis alan
inverter gecici agir akim Asin akimigin karsi tedbirlere
bakin
Kablolamay kontrol edin,
Faz-faz kisa devresi,toprak kisa | kablolamay!
devresiveya 3 faz kisa devresi | bastan yapin
Havalandirma yolu kapaliveya | havalandirma yolunu temizleyin
havalandirma fani arizali veya fani degistirin
Ortam sicaklig gok yiiksek Ortam sicakhgini diisiiriin
E013 inverter modiil Kontrol kartindaki gevsek tel Kontrol karti baglantilarini
korumasi veya ekleme baglantis yeniden yapin
Cikis fazlarindan birinin eksik
olmasi ile istenmeyen akim Baglantilan kontrol edin
dalgalanmasi
Besleme kaynagi hasarli ve Ureticiveya distribltor firmaya
stiriict gerilimi eksik danisin
Absilimacnis Kookl panali Uretici veya distrib0tdr firmaya
danigin
Ke?’pad i Calisma modunu kontrol ediniz
ani durdurma anahtari kullanin
E014 Harici cihaz Rotor kilitlendigi zaman acil Dogiru parametreyl ayariayn
arizasl durdurma butonuna basin
Harici hata igin acil durdurma o
i . Harici hata sinyalini giderin
butonu devre disi
Kontrol kartindaki gevsek tel = -
3 5% Baglanti kablolarini kontrol edin
Mevcut devre veya ekleme baglantisi
E15 arizasi Yardimai gl kaynagi arzzali Uretici veya distribltdr firmaya
Zarar gdrmus tUm pargalar danigin
Yikselticide alisilmamis durum
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Bant hizi yanlis ayarlanmis Bant hizini yeniden girin
RS 485 baglanti | Seri port baglanti hatasi Cihazi resetleyin
E16 hatasi Ariza uyarisi parametre yanlis F2.16, F2.17 parametrelerini
ayarlanmis yeniden girin
Baglanti yapilan cihaz ¢alismiyor | Calisan cihaz kontrol edin
E17 Ayrilmisalan Ayrilmig alan Ayrilmis alan
E18 Ayrilmisalan Ayrilmis alan Ayrilmis alan
E19 Dusiik voltaj Dustik voltaj Giris gerilimini kontrol edin
Reset tusuna basarak sifirlayin
Ciddi hata veya gii¢ kaynag girisine filtre
E20 Sistem hatasi ekleyin
Ana kontrol kartiokumayazma | REsettusuna basarak sifirlayin
hatasi veya manuele bakin
E21 Ayrilmis alan Ayrilmis alan Ayrilmis alan
E22 Ayrilmis alan Ayrilmis alan Ayrilmis alan
E'PROM okuma |Okuma ve yazma parametrelerini | Reset tusuna basarak sifirlayin,
E23 yazma hatasi kontrol ederken olusan hata uretici veya distribltor firaya
danisin
P.OFF Disiik voltaj Diisiik voltaj Giris gerilimini kontrol edin
[ HARICi FRENLEME DIRENCi DURUM TABLOSU
Tip Dahili Frenleme Harici frenleme Miktar Harici frenleme
Unitesi direnci direnci giicii
DGI1800-250002 Var 5000 1 60W
DGI800-250004 Var 5000 1 60W
DGI800-250007 Var 5000 1: 60W
DGI800-250015 Var 5000 2 60W
DGIS800-4TOOO7 Var 5000 g 60W
DGIB00-4TOO15 Var 5000 1 60W
DGI1000-250022 Var =500 1 600W
DGI1000-250037 Var =300 1 1000w
DGI1000-4T0022G/0037P Var =300 1 200W
DGI1000-4T0037G/0055P Var =125Q 1 400W
DGI1000-4T0055G/0075P Var =800 1 650W
DGI1000-4T0075G/0110P Var =800 1 650W
DGI1000-4T0110G/0150P Var =500 1 1000W
DGI1000-4T0150G/0185P Var =400) 1 1000W
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