Onsoz
DELTA'nin yiksek performansh VFD-F serisi suruculeri segtiginiz icin tesekkirler. VFD-F serisi
Urunler yuksek kaliteli komponent, materyal ve mevcut en yeni mikroislemci teknolojisi kullanilarak
Uretilmektedir.

[ Baslarken

Bu kitapcik, AC motor surtictisuinun kurulumu, parametre ayari, ariza dizeltimi ve periyodik
bakimi icin kullaniciya yardimci olur. Donanimin giivenli ¢alismasini saglamak icin, AC motor
surlicistne enerji vermeden 6nce asagidaki guvenlik uyarilarini dikkatlice okuyunuz. Daha
detayl bilgi icin surticu ile birlikte verilen CD’yi veya VFD-F User manuali inceleyin.
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1.  VFD-F siricuyi kullanmadan énce topraklamanin dogru yapildigina emin olunuz.

2. AC motor sirucusiine herhangi bir baglanti yapilmadan 6nce, AC giris baglantisi sokulmelidir.

3. Enerji kesildikten sonra, DC-link kapasitorler tizerinde tehlikeli yiksek sarj voltaji kalir. Kisisel
zararlari dnlemek igin, AC motor sirticusu ile calismadan 6nce, besleme enerjisi kesilmelidir.
Kapasitorlerin desarj olmasi i¢in 10 dakika beklenilmelidir.

4.  Asla suricinin icindeki dahili komponentlere veya baglantilara midahale etmeyiniz.

5. AC motor sirucusu giris/gikis terminalleri baglantisi dogru yapilmalidir. Aksi takdirde cihaz
zarar gorebilir. AC power baglantisini kesinlikle dogrudan U/T1, V/T2, ve W/T3 ¢ikis
terminallerine baglamayiniz.

6.  VFD-F sirucuyl Gzerindeki ground terminalini kullanarak topraklayin. Topraklama metodu AC
surtictnin kuruldugu Ulke kosullarina uyumlu olmalidir. Litfen ana bagdlanti semasini inceleyin.

7.  VFD-F serisi suriculer sadece 3-faz motorlari kontrol etmek igin kullanilir. 1-faz motorlari kontrol
etmek icin veya farkli bir amag icin kullaniimaz.

8.  VFD-F serisi Urlinler hayati 6nem taslyan donanimlarda kullaniimaz.

WARNING!

1. Dahili komponentler igin Hi-pot test kullanmayiniz. AC motor siriicusiinde kullanilan yari
iletkenler ylksek basingta kolayca zarar gérebilirler.

2. PCB (Printed Circuit Board) tizerinde ylksek hassasiyetli MOS komponentler vardir. Bu
komponentler 6zellikle statik elektrige karsi duyarlidir. zarar gérmesini engellemek i¢gin, bu
kompanentlere ve devrelere metal nesnelerle veya ciplak elle dokunmayiniz.

3. AC motor siricusinin kurulumu, baglantisi ve bakimi yetkili kisiler tarafindan yapiimalidir.
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1.  Bazi parametre ayarlari, AC sirticiiye enerji verdikten sonra motorun hemen ¢alismasini saglar.

2. AC motor sirucusinu asiri sicaklik, asir rutubet, asir titresimden uzak, dogrudan giines
1s1ginin temas etmedigi, asindirici gaz, sivi, toz veya metal pargalarin olmadigi yerlere kurunuz.

3. Yangin, patlama ve elektrik sokunu engellemek icin AC motor surticlisuni 6zelliklerinde
belirtildigi gibi kullanin.

4.  Kisisel zararlari 6nlemek icin, litfen gocuklari ve trunle ilgili olmayan kisileri surticiden
uzaklastirin.

5. AC motor siricusi ile motor arasindaki kablo ¢ok uzun olacagi zaman, motorun izolasyonu
zarar gorebilir. Motorda olusabilecek zarari 6nlemek icin litfen frekans inverter 6zel motor veya
AC cikis reaktoru kullanin. AC reaktorle ilgili detayl bilgi icin Ek:B bolimune bakiniz.

6.  AC motor sirlictusinin voltaj orani 230V modeller igin <240V (115 V modeller igin <120V,
460V modeller icin <480V) olmali ve ana besleme akim kapasitesi <5000A RMS (<10000A
RMS =40hp (30kW) ve ustt modeller icin) olmalidir.
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Ozellikler

Voltaj Sinifi 230V Sinifi
Model Numarasi VFD-_ _ _F23_ 007 | 015 | 022 [ 037 | 055 | 075 | 110 | 150 | 185 | 220 | 300 370
Maksimum Motor Cikisi (KW) 075 | 15 2.2 3.7 55 7.5 11 15 | 185 | 22 30 37
Maksimum Motor Cikisi (HP) 10 | 20 3.0 5.0 7.5 10 15 20 25 30 40 50
s Cikis Kapasite Orani (kVA) 1.9 25 4.2 6.5 95 | 125|183 | 24.7 | 28.6 | 34.3 | 45.7 55
F’g’ Cikis Akim Orani (A) 5.0 7.0 11 17 25 33 49 65 75 90 120 145
& | Maksimum Gikis Voltaji (V) Girig Voltajina Oranli
gw Cikis Frekansi (Hz) 0.10-120.00Hz
© Taslyicl Frekansi (kHz) 4-10 3-9 2-6
. 8| Giris Akim Orani (A) 57 | 76 [155[206] 26 [ 34 [ 50 [ 60 [ 75 [ o0 [ 110 ] 142
& | Voltaj Orant 3-faz 180-264 V
& [Frekans Toleransi 47 — 63 Hz
—
Voltaj Sinifi 460V Sinifi
\’\;"‘:’g?' N”rgi?s' 007 | 015 | 022 | 037 | 055 | 075 [110]150] 185 | 220 [ 300 |370] 450 | 550 [ 750 | 900 [ 1100 | 1320 | 1600 | 1850 | 2200
Maksimum Motor
Cikis! (kW) 075 15|22 37|55 |75[11|15]|185( 22|30 |37]45| 55| 75 | 90 | 110 | 132 | 160 | 185 | 220
Maksimum Motor 10[20|30[ 50| 75|10 [15|20] 25 [ 30|40 |50] 60| 75 |100][125] 150 | 175 | 215 | 250 | 300
Cikist (hp)
Glkis Kapasite 23(32|42| 65| 10 |14 [18|25) 29 [ 34 | 46 [ 56 | 69 [ 84 | 124|137 | 168 | 108 | 236 | 281 | 350
Orani (kVA)
3 g;‘@Ak'm Orant ;7|42 |55| 65| 13 |18 |24 [32] 38 |45 | 60| 73| 01 |110] 150|180 220 | 260 | 310 | 370 | 460
(]
°® | Maksimum Cikis - .
g K 3-faz Girig Voltajina Oranli
a
g \(;?klfg ::(r\e/)kan5|
X
53 (Hz2) 0.10-120.00Hz
Taslyici frekansi
(kHz) 4-10 39 2-6
_| Girig Akim Orani 3-phase
s NG 3.2[43[59]11.2] 14 [19]25]32] 39 [ 49 [60]73] 91 J120]160]160] 200 | 240 | 300 [ 380 | 400
= d Voltaj Orani 3-faz 342-528 V
Oy Voltaj Toleransi -15~+10% (342-528 V)
Frekans Toleransi +5% (47~63Hz)

Genel Ozellikler

Kontrol Sistemi

SPWM (Sinusoidal Pulse Width Modulation, tastyici frekansi 2-10kHz)

Gostergesi

é Cikis Frekans Cozunurlugi 0.01Hz
S 5 | Tork Karakteristigi Otomatik tork, otomatik kayma karsilama, 1.0 Hz'de baslangi¢ torku %150 olabilir
‘g‘ E Asiriyiik Dayaniklilgi 1 dakika boyunca ortalama akimin %120'si
X £ | Hizlanma/Yavaglama Zamani 1-36000/0.1-3600.0/0.01-360.00 (3 bagimsiz Hizlanma/Yavaglama zamani ayari)
g V/f Egrisi Ayarlanabilir V/f egrisi
Durma Engel Seviyesi Akim orani ayarinin %20 — 150'si,
Keypad Keypad <A (¥ tyslari ile ayarlanir
Frekans 1 set AVI analog voltaj DCO-+10V/0-+5V, 2 set ACI analog akim 0/4-20mA,
= |avan Harici Sinyal 15 Coklu-Fonksiyon Girisi, RS-485 arabirimi (MODBUS), Harici terminaller UP/DOWN
2 Tusu
% Calisma Keypad RUN, STOP ve JOG'dan ayarlanir
< | Avarn .
<
E Sinyali Harici Sinyal FWD, REV, JOG ve haberlesmeden calisma
M4 Coklu-adim segimi 0 - 15, Jog, hizlanma/yavaslama engeli, birinci — dérdincii
E Coklu-Fonksiyon Giris Sinyali hizlanma/yavaslama anahtarlari, counter, harici Base Block (NC, NO), JOG, yardimci
= motor start/bakim
5]
O | Coklu-fonksiyon Cikis

AC Siiriicii Galigiyor, Frekansa Ulagildi, Istenilen Frekansa Ulagildi, Zero hizi, Base
Block, Hata gostergesi, Local/Remote gdstergesi, ve Yardimci motor cikisi

Analog Cikis Sinyali

2 set of Analog frekans/akim sinyali gikisi
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Genel Ozellikler

Diger Fonksiyonlar

AVR, 2 cesit S-Egrisi, Asir-Voltaj, Asiri-akim Durma Engeli, Hata Kayitlari, Ters
(Reverse) galisma engeli, DC Fren, Ani elektrik kesintisinde restart, Oto tork ve kayma
karsilama, PID Kontrol, Parametre Kilit/Reset, Frekans Limitleri, Ayarlanabilir Taglyici

Frekans, 4 set Fan & Pompa kontrol,

Koruma

Self-testi, Asir voltaj, Asirt akim, Dusuk voltaj, Asirnylk, Asini sicaklik, Harici Hata,
Elektronik Termik, Toprak Hatasi, Faz-kaybi

Dahili Reactor

DC Reactor: 25~215HP
AC Reactor: 250~300HP

Dahili Brake Chopper

1~20HP

Sogutma Metodlari

FAN Sogutma

Kurulum Yeri

Yikseklik 1,000 m veya alti, agindirici gaz, sivi ve tozlu ortamlardan uzak

Kirlilik Derecesi 2
Calisma Sicakhgi -10°C to 40°C Yogunlasmasiz ve donmamis
Saklama/ Nakliye Sicakligi -20°C - 60°C

Calisma Ortami

Rutubet Orani %390 RH altinda (yogunlagsmasiz)
Titresim 9.80665m/s” (1G) 20Hz altinda, 5.88m/s” (0.6G) 20 - 50Hz'de
Standartlar

Ana Baglanti $emasi
Kullanicilar AC siriict baglal

(€®-C

O

i

rlar. RS-485

haberlesme portuna modem veya telefon hatti baglamayiniz aksi halde kalici hasarlar meydana
gelebilir. Pin 1 & 2 opsiyonel keypad i¢in besleme kaynagi olup RS-485 haberlesmede

kullaniimamalidir.

For 230V series, 1~15HP models
460V series, 1~20HP models

Brake Resistor
(Optional)

| Recommended circuit

J when power supply is

| turned OFF by a fault

| output.

1 1f the fault occurs, the

I contact will be ON to turn
_off the power and protect
Factory Setting:
Sink Mode

Source
Swl

Sink
Please refer to the following
wiring for Sink mode and
Source mode.

Factory
Setting

il o c|

Don'tapply the mains voltage

directly to above ts

Sw2

0-5VEEm 0-10V |3,

F L
Multi-step 1~

T 1/2 Accel/Decel Switch

output contact
240VAC 2.5A
120VAC 5A

() 28VDC 5A

s

M
the power system.

FWD/STOP_~ Factory setting: no function
O
JREV/STOP_~ Factory setting:
Q no function

E.F.

[Multi-step 2~ Multi-function analog output terminals
i — Factory setting: output frequency

JMulti-step 3~ | 0-10vdc/2mA

Multi-step 4~ Multi- — Factory setting: output current

RESET y | 0~20mA/4~20mA

pRESET ___— mis [ function ! Max. Impedance: 5000

ljoc Wi | nput —Analog Signal Common

Terminals

Accel/Decel Prohibit

Digital Signal Common |

erminals.

AV

Master Frequency
0~10V (47k2)
ACI1

5ka

(© Main circuit (power) terminals
Q Control circuit terminals
~T Shielded leads&cable

2 RS-485

1
o]
.] Seril Commurication

Interface
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For 230V series, 20HP and above models
460V series, 25HP and above models

Recommended circuit
when power supply

is turned OFF by a
fault output. °
If the fault occurs, the =T o
contactwillbe ONtoturn ~ OFF
off the power and protect the power system. MC

Factory setting: Sink Mode
Source

@ Swil

Sink

Please refer to the following
wiring for Sink mode and
Source mode.

FWD/STOP_~
LREV/STOP_~
[E.F -

Multi-step 1~

Multi-step 2~
Multi-step 3 ~
Multi-step4_~
IRESET _~
130G ~

Accel/Decel Prohjbit
1 1/2 Accel/Decel Syitch

Digital Signal Common

Factory
Setting

=mea

Don't apply the mains voltage
directly to above terminals.

sw2
0-5v—m 0-10v

5ka |

SINK mod ve SOURCE mod Ba glanti

SINK Mode

FWD/STOP
JREV/STOP _
E.F.

L Multi-step 1
 Multi-step 2
| Multi-step 3
Multi-step 4
RESET

—— 0
JOG

+——> 5o
‘Accel/Decel prohibit

Sink
Sw1
Source

Factory
default

*Don'tapply the mains voltage directly
to above terminals.

& +10v
Power Supply

+10V 20mA
AVI

0-10V (47k2)
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function
Input
Terminals

Master Frequency

I}

*RS-485
Serial Communication | ©) Main circuit (power) terminals
Interface

Brake Unit (Optional)

Brake Resistor
(Optional)

Multi-function indication
RAl output contacts
() 240VAC 2.5A
120VAC 5A
28VDC 5A
Factory setting: no function

Factory setting:
no function

nction Analog Output Terminals

Factory setting: output frequency
0~10Vdc/2mA

— Factory setting: output current

0~20mA/4~20mA

Max. Impedance: 500Q

Analog Signal Common

O Control circuit terminals

Shielded leads&cable

SOURCE Mode

FWD/STOP
————0
|REV/STOP _ _

| EF

1 Multi-step 1

{ Multi-step 2
Multi-step3

g Multi-step 3 5—

} Multi-step 4

RESET
———————0 O

Sink

Ve

Source

Factory
default

*Don't apply the mains voltage directly 't
to above terminals.
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VFD-PUO1
© Digital Keypad VFD-PUO1 Agiklamasi

Frequency Command
Statusindicator

Output Frequency—
Status indicator

User Defined Units VFD-PUOL ®

Status indicator

JOG —
By pressing JOG key.
Initiates jog operation.

Leftkey —
moves cursor to the left

UP and DOWN Key —
Sets the parameter
number and changes the
numerical data, such as
Master Frequency.

@® Digital Keypad VFD-PUO1 Gali sma Adimlari

Selecting mode

START

PROG:
Note : Inthe selection mode, press paa = to setthe parameters.

Setting parameters

PROG PROG;
< o DATA DATA
<€ mope move to previous display

NOTE in the parameter setting mode, you can press [~ Mobe

To shift data

START

F F, = F|
[—3 (i =

=10

(-Fd-Bal -~£.-Bll -Frd-]

A ony = A oyt
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Display frequency, current, voltage

- S et
LI L".' anderror tc.
T PartNumber

RUN STOP JOG FWD REV o SmmmmEpSETEIIELIE]

Display the driver's current status

— MODE

Changes between different
display mode.

—— PROG/DATA

Used to enter programming paramelers

— STOP/RESET

—— RUN key

& mope

GO START

Success to set parameter.

-

Input data error

to return the selecting mode.




KPF-CCO1
VFD-F (HVAC) serisi modeler igin

VFDO007F43H; VFD015F43H; VFD022F43H; VFD037F43H; VFD055F43H; VFDO75F43H; VFD110F43H;
VFD150F43H; VFD185F43H; VFD220F43H; VFD300F43H; VFD370F43H; VFD450F43H; VFD550F43H;
VFD750F43H; VFD900F43H; VFD1100F43H; VFD1320F43H; VFD1600F43H; VFD1850F43H;
VFD2200F43H

EEE

AC motor suriiciistine KPF-CCO1 baglandi§i zaman, haberlesme protokolii 9600, 8, N, 2 olur. KPF-CC01
sokildikten sonra, AC motor siriicti RS 485 izerinden diger kontrol Unitesinden baglanir, ilk dnce farkli
haberlesme protokoliinden dolay! haberlesme hatasi meydana gelir. Ikinci haberlesme ile AC motor siiriicii
haberlesme protokoluinii otomatik olarak dnceki parametre degerlerine resetler.

© Digital Keypad KPF-CCO1 Agiklamasi

LCD Display

Indicates frequency, voltage, current, user
defined units, read, and save etc.

Model Number
Status Display
Display the driver's current status.

Setpoint —
60.00Hz

KPF-CC01 o

RUN STOP JOG FWD REV EXT PU ¢

JOG Operation key ———
Press this key to execute

MODE
Change between different display mode-

the JOG frequency operation ey

[P
— &——— Parameter Unit key

Leftkey ——— - e Switch the operation command source
Moves the cursor left < ’

UP and DOWN key \—nghtkey
Set the parameter number and Moves the cursor right
changes the numerical data, such G\é\/\? E |B§%§§ =
as Master Frequency. A
+———PROG/DATA
FWD/REV Direction key - Used to enter programming parameters
Select FWD/REV operation RU N b /STOP ™
N \RESEL STOP/RESET
RUN key Stops AC drive operatlcn or reset the drive
StartAC drive operation | | after fauit occurred
L
\ J

® KPF-CCO1 Caligma Aki g Diagrami
KPF-CCO01 Calisma Akis Diagrami

@@ Change Frequency Command

B shift Cursor

@ Select Multi-Function Display
MODE MODE MODE

Setpoint Output Freque Toad current
60.00H2 bloony o.0Amp

i ov———
oo

Read Block 1
Group Description.
P 00

-Empty Address -

QB select Memory Address
&I select Copy Function

Press I Key 0

confim function

[&) (3 Change Number

Copy Lo KeyPad?
<Block 1> No

- rT——
[ mm@® sgw vas fe——p( G D

)
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Power Terminalleri ve Kontrol Terminalleri Ozellikl eri

Gug Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1, +2/B1, -, B2

Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFDOO7F23A
VFDOO7F43A
VFDOO7F43H
VFDO15F23A
VFDO15F43A
VFDO15F43H | 12-24 AWG. | 18kgf-cm |Sadece bakir
VFD022F23A | (3.3-0.2mm?) | (15.6in-Ibf) 75C
VFDO22F43A
VFDO022F43H
VFDO37F23A
VFDO37F43A
VFDO37F43H

Kontrol Terminalleri:

Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3-0.2mm?) 4kgf-cm (3in-Ibf)

TipB
9
ES80666666666§
[T e
'i () [
O +1[+2, - B2
Sorew Torque
Tokarem
wire Gauge
3 i5-loaws .
= [[@ rRidsizms] Ql
MIE
TipC

Power Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1, +2/B1, -, B2

Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFDO55F23A
VFDO55F43B
VFDO55F43H
VFDO75F23A
VFDO75F43B
VFDO75F43H
VFD110F23A
VFD110F43A
VFD110F43H
VFD150F43A
VFD150F43H

ImmnoTE|

Eger terminal baglantisi i¢in 6AWG.(13.3mm?) capinda bir
kablo kullaniliyorsa, diizglin baglanti igin yuvarlak (ring)
terminal kullaniimalidir.

12-8 AWG. | 30kgf-cm |Sadece Bakir
(3.3-8.4mm?) | (26in-Ibf) | Kablo 75C

Kontrol Terminalleri:

Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3—0.2mm2) 4kgf-cm (3in-1bf)
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Power Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1,+2, -,

Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFD150F23A
VFD185F23A
VFD185F43A

VFD185FA3H 8-2 AWG. 30kgf-cm | Sadece Bakir

VFD220F23A 2 -
VED220F43A (8.4-33.6mm®) | (26in-lbf) | kablo 75T
VFD220F43H

,, oz VFD300F43A

®1 | vFD300F43H

B

2 i i [ 7

R/ /LE /LT +2] — |u/Tiv/TR/T) Q N N . L. 2. .

2R rower | oc@ Joco] @ wotor Eger terminal baglantisi icin LAWG.(42.4mm°) ¢apinda bir

kablo kullaniliyorsa, diizglin baglanti igin yuvarlak (ring)
terminal kullaniimalidir.

B

Kontrol Terminalleri:

Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3—0.2mm2) 4kgf-cm (3in-Ibf)
TipE Power Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1,+2, -,

Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFD300F23A 1/0-4/0 AWG.
(53.5-107.2mm?)

VFD370F23A 3/0-4/0 AWG. 200kgf-cm
VED7S0F43A | 95 107.2mm?) | (173in-Ibf)
VFD750F43H

VFD900F43C 4/0 AWG. Sadece
VFD90OF43H | (107.2mm) bakir kablo
VFD370F43A | 3 AWG, 75C
VFD370F43H (26.7mm2) 57kgf-cm
VFDAS0F43A | 2AWG, | (49.5in-lbf)

VFD450F43H | (33.6mm?)
VFD550F43A | 1/0-4/0 AWG. | 200kgf-cm
VFD550F43H | (53.5-107.2mm?) | (173in-Ibf)

L Kontrol Terminalleri:
Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3-0.2mm?) 4kgf-cm (3in-Ibf)
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TipG

RILL[SI2[TA3] +1 [ +2 [ =

POWER | DC(+) [DC()

@ voror

umavit2lwira] 4 ]

Gl

®

®

ole|e|e

ele)e

®

®

ofelle

®|®] @

o

v

a

[T [RLISI2Ts] + | - Joniviawng)

o | & power Ipc@locdl Q@ MoToR
.

I

T

I

9

slzlzlelels
I I

5]

Power Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, W/T3, @ +1,+2, -,

Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFD1100F43C
VFD1100F43H Sadece

VFD1320F43A | 4/0 AWG. - 300MCM | 300kgf-cm | bakir
VFD1320F43H | (107.2-152mm? | (260in-Ibf) | kablo,
VFD1600F43A 75T
VFD1600F43H

=)

Baglanti yapilacagi zaman asagidaki ilave terminale ihtiyag
vardir, ve asadida gosterildigi gibi izolasyon kilifi
eklenmelidir.

< 31MAX.

— <%

M

JOMAX,

$26.5MAX.

Kontrol Terminalleri:
Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3-0.2mm?) 4kgf-cm (3in-Ibf)
Power Terminalleri:

R/L1, S/L2, T/L3, U/T1, VIT2, WIT3, @ +1, -,
Model Kablo Kesiti Tork Kablo Tipi
VFD1850F43A

VFDI1850F43H | 500 MCM | 408kgf-cm | Sadece

VFD2200F43A | (max) | (354in-bf) | PRI
VFD2200F43H
(ISSENOTE|

Baglanti yapilacagi zaman asagidaki ilave terminale ihtiyag
vardir, asagida gosterildigi gibi izolasyon kilifi eklenmelidir.
=g

23.0(MAX.)

INSULATION SHEATI

42.0(MAX.)
WIR

Bd
<
2
Q
=}
5

Kontrol Terminalleri:

Kablo Kesiti Tork
12-24AWG. (3.3»0.2mm2) 4kgf-cm (3in-Ibf)
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Terminal Agiklamalari

Terminal Sembolii Terminal Fonksiyonu Aciklamasi
R/L1, S/L2, T/L3 AC power giris terminalleri
U/T1, VIT2, W/T3 | AC surlcu ¢ikis terminalleri motor baglantilari

+1,+2 DC Link Reactor Baglantilari (istege baglr)
+2/B1~B2 Fren Direnci Baglantilari (istege bagh)
+2~-,+2/B1~ - Harici Fren Unitesi Baglantilari (VFDB serisi)

@ Toprak

Kontrol Terminalleri Agiklamasi

Terminal

Sembol Terminal Fonksiyonlari Fabrika Ayarlar

FWD | lleri (Forward)-Stop komutu

REV | Geri (Reverse)-Stop komutu

EF Harici Hata

Mi1 Coklu-fonksiyon giris 1 Fabrika ayari: Coklu-adim hiz komutu 1
MI2 Coklu-fonksiyon giris 2 Fabrika ayari: Coklu-adim hiz komutu 2
MI3 Coklu-fonksiyon giris 3 Fabrika ayari: Coklu-adim hiz komutu 3
Mi4 Coklu-fonksiyon giris 4 Fabrika ayari: Coklu-adim hiz komutu 4
MI5 Coklu-fonksiyon giris 5 Factory default: RESET

MI6 Coklu-fonksiyon giris 6 Fabrika ayari: JOG

MI7 Coklu-fonksiyon giris 7 Fabrika ayari: Hizlanma/Yavaslama engeli
Mi8 Coklu-fonksiyon giris 8 zsg:]ige:lai/arl: Hizlanma/Yavaglama zaman
+24V | DC Voltaj Kaynagi (+24V, 20mA), source modda kullanilir.
DCM Dijital Sinyal Ortak Ug Eli,:?ll;r:]l(l)r(.jda dijital giriglerin ortak ucu olarak

RA1 | Coklu-fonksiyon Réle 1 ¢ikisi(N.A.) a
RB 1 | Coklu-fonksiyon Réle 1 ¢ikisi(N.K.) b
RC 1 | Coklu-fonksiyon Role 1 ortak ug
RA 2 | Coklu-fonksiyon Réle 2 ¢ikisi(N.A.) a
RB 2 | Coklu-fonksiyon Réle 2 ¢ikisi(N.K.) b
RC 2 | Coklu-fonksiyon Role 2 ortak ug

1.5A(N.O.)/1A(N.C.) 240VAC
1.5A(N.O.)/1A(N.C.) 24VDC
Pr.03-00 - Pr.03-01'e bakiniz

+10V | Potansiyometre guc kaynagi +10V 20mA

AVI Analog voltaj girigi 0 - +10V maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelir
ACI 1/2 | Analog akim girisi ge—IiEOmA maksimum cikis frekansina karsilk
AFM 1 | Analog frekans /akim metre 1 0 - 10V maksimum ¢ikis frekansina karsilik gelir
AFM 2 | Analog frekans /akim metre 2 4 - 20mA c¢ikis akimi 2 katina karsilik gelir

ACM | Analog kontrol sinyali (ortak)

* Kontrol sinyali baglanti olgiisii: 18 AWG (0.75 mm?).
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PARAMETRE AYARLARI OZET i

A Caligma sirasinda ayarlanabilen parametre
Grup 0 AC Siriict Durum Parametreleri

Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika
Ayari

Musteri
Ayari

00-00

Yazilhim Versiyonu

Sadece okunabilir

00-01

AC Sdriicti Durum
Gostergesi 1

00: Hata yok

01: oc (asir akim)

02: ov (asIri voltaj)

03: oH (asin sicaklik)

04: oL (asIryuk)

05: oL1 (elektronik termik role)

06: EF (harici Hata)

07: occ (AC suriicu IGBT hatasi)
08: cF3 (CPU hatasi)

09: HPF (Donanim Koruma Hatast)
10: ocA (hizlanmada asir akim)
11: ocd (yavaslamada agsir akim)
12: ocn (sabit calismada agiri akim)
13: GFF (Toprak Hatasi)

14: Lv (Dusuk voltaj)

15: cF1 (giris datasi anormal)

16: cF2 (¢ikis datasi anormal)

17: bb (Base Block)

18: oL.2 (asir yuk2)

19: Rezerve

20: codE (yazilim veya sifre koruma)
21: EF1 (harici Acil Stop)

22: PHL (faz kaybi)

23: Lc (Dusuk Akim)

24: FbL (Geribesleme Kaybi)

25: Rezerve

26: FAnP (Fan Power Hatasi)

27: FF1 (Fan 1 hatasi)

28: FF2 (Fan 2 hatasi)

29: FF3 (Fan 3 hatasi)

30: FF123 (Fan 1, 2, 3 hatasi)

31: FF12 (Fan 1, 2 hatasi)

32: FF13 (Fan 1, 3 hatasi)

33: FF23 (Fan 2, 3 hatasl)

34: Fv (Gate Drive Dusuk Voltaj Korumasi)

Read

00-02

AC Suriict Durum
Gosterimi 2

Bit 0~1: 00: Run led off ve stop led on.

01: Run led flash yapar ve stop led on.
10: Run led on ve stop led flash yapar.

11: Run led on ve stop led off.

Bit 2: 1: Jog on.

Bit 3~4: 00: Rev led off, FWD led on.
01: Rev led flash yapar, FWD led on.
10: Rev led on, FWD led flash yapar.
11: Rev led on, FWD led off.

Bit 5-7: Rezerve

Bit 8: Haberlesme arabiriminden ana frekans

kaynagi

Oku
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Parametre Fonksiyon Ayarlar Fzs::(la M:;;rel”
Bit 9: Analogdan ana frekans kaynagi
Bit10: Haberlesmeden ¢alisma komutu
Bit11: Parametre kilidi
Bit12~15: Rezerve
00-03 [Frekans Ayari Sadece okunabilir Oku
00-04 [Cikis Frekansi Sadece okunabilir Oku
00-05 [Cikis Akimi Sadece okunabilir Oku
00-06 [DC-BUS Voltaji Sadece okunabilir Oku
00-07 [Cikis Voltaji Sadece okunabilir Oku
00-08 [Cikis Gug Faktdri  [Sadece okunabilir Oku
00-09 [Cikis Gucu (kW) Sadece okunabilir Oku
00-10 [Geribesleme sinyali |Sadece okunabilir Oku
gercek degeri
00-11 ([Geribesleme Sinyali |Sadece okunabilir Oku
(%)
00-12  [Kullanici Hedef Sadece okunabilir Oku
degeri (Dusuk bit)
uL 0-99.99
00-13  [Kullanici Hedef Sadece okunabilir Oku
degeri (Yuksek bit)
uH 0-9999
00-14 |PLC zamani Sadece okunabilir Oku
Grup 1 Temel Parametre (460V sinifi icin de  gerler iki katr)
Parametre Fonksiyon Ayarlar F:Sgha Nk';;ﬁ”
01-00 [Maksimum Cikis 50.00~120.00Hz 60.00
Frekansi
01-01 [Maksimum Voltaj 0.10~120.00 Hz 60.00
Frekansi (Base Frekans)
01-02 [Maksimum Cikis Voltaji {230V serisi: 0.1~255.0V 220.0
460V serisi: 0.2~510.0V 440.0
01-03 [Orta-nokta Frekansi 0.10~120 Hz 1.50
01-04 [Orta-nokta Voltaji 230V serisi: 0.1~255.0V 5.5
460V serisi: 0.2~510.0V 11.0
01-05 [Minimum Cikis Frekansi {0.10~20.00 Hz 1.50
01-06 [Minimum Cikis Voltaji 230V serisi: 0.1~50.0V 55
460V serisi: 0.2V~100.0V 11.0
01-07 [Cikis Frekansi Ust Limiti [0.00~120.00 Hz 60.00
01-08 [Cikis Frekansi Alt Limiti |0.00~120.00 Hz 0.00
»01-09 [Hizlanma Zamani 1 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-10 |Yavaglama Zamani 1 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-11 |Hizlanma Zamani 2 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
w»01-12 |Yavagslama Zamani 2 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-13 [Hizlanma Zamani 3 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
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. Fabrika | Misteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
»01-14 |Yavaglama Zamani 3 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-15 [Hizlanma Zamani 4 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-16 |Yavaglama Zamani 4 0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-17 [JOG Hizlanma Zamani |0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
»01-18 [JOG Yavaglama Zamani |[0.1~3600.0 Saniye 10.0/
60.0
~#01-19 |JOG frekansi 0.0 Hz~120.00 Hz 6.00
01-20 [Hizlanmada S Egrisi 0.00~2.50saniye 0.00
Gecikme Zamani
01-21 (Yavaslamada S Egrisi  [0.00~2.50saniye 0.00
Gecikme Zamani
#01-22 [Modulasyon Index 0.90~1.20 1.00
01-23 [Hizlanma/Yavaslama 00: birim 1 Sn 01
Zaman Birimi 01: birim 0.1 Sn
02: birim 0.01 Sn
Grup 2 Dijital Ciki §/Girig Parametre
’ Fabrika | Miisteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
~02-00 |Frekans Komutu 00: Tus takimi 00
Kaynagi 01: AVI analog girisi
02: ACI1 analog girigi
03: ACI2 analog girisi
04: RS485 seri haberlesme
05: Harici Referans
»02-01 |Calisma Komutu 00: Dijital tug takimi 00
Kaynagi 01: Harici terminallerden, keypad STOP
tusu aktif (enable).
02: Harici terminallerden, keypad STOP
tusu pasif (disable).
03: RS-485 haberlesme arabirimi ile
keypad STOP tusu aktif (enable).
04: RS-485 haberlesme arabirimi ile,
keypad STOP tusu pasif (disable).
02-02 |Stop Metodu 00:Stop = rampali dur, E.F. = serbest dur 00
01:Stop = serbest dur, E.F. = serbest dur
02:Stop = rampali dur, E.F. = rampali dur
03:Stop = serbest dur, E.F. = rampali dur
E.F. 2> External fault (Harici Hata)
#»02-03 |PWM Taslyici Frekansi |1~10HP: 4000~10000Hz 9000Hz
Secimi 15~30HP: 3000~9000Hz 6000Hz
240HP: 2000~6000Hz 4000Hz
02-04 |ileri (Forward) / Geri 00: ileri (Forward) aktif 00

(Reverse) Aktif / Pasif

Secimi

01: Geri (Reverse) pasif
02: lleri (Forward) pasif
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. Fabrika | Misteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
02-05 |2-kablolu/3-kablolu 00: 2-kablolu (#1), FWD/STOP, 00
Calisma Kontrol Modlari REV/STOP
01: 2-kablolu (#2), RUN/STOP, REV/IFWD
02: 3-kablolu
02-06 |Line Start Lockout 00: Pasif (Disabled) 01
(Eneriji ilk geldiginde 01: Aktif (Enabled)
calisma engeli)
02-07 |ACI Sinyal Kaybi 00: OHZz'e yavasla 01
Davranigi 0l: E.F.
02: Son frekans komutu ile ¢alismaya
devam et
~02-08 |Baslangic Display Bit0~1: 00 = F LED 00
Secimi 01=HLED
10 = U LED (6zel gbsterge)
11 = Fwd / Rev
Bit2: 0 = Fwd LED / 1 = Rev LED
Bit3~5: 000 = 1. 7-step
001 = 2. 7-step
010 = 3. 7-step
011 = 4. 7-step
100 = 5. 7-step
Bit6~7: Rezerve
»02-09 |Ozel Display 00: A AC stiriicti gikis akimini gosterir 00
01: U AC suruci DC-Bus voltajini gosterir
02: E RMS ¢ikis voltajini gosterir
03: P geri besleme sinyalini gosterir
04: PLC otomatik prosedir durumunu
gosterir
A02-10 |Kullanici Tanimh 0.01~160.00 1.00
Katsay!
w~02-11 |Flying Start 00: pasif 00
01: aktif (Dc frenleme pasif)
w~02-12 |Flying Start Frekansi 00: izlemeye ana frekans komutundan 00
basglar
01: izlemeye maksimum frekans
ayarindan (01-00) baglar
#02-13 |Ana Frekans Hafiza 00: Kullanilan son frekansi hatirlama 01
Ayari 01: Kullanilan son frekansi hatirla
Grup 3 Ciki g Fonksiyon Parametreleri
f Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
03-00 |Coklu-fonksiyon Cikis  [00: Fonksiyon yok 00
Terminali 1 01: Motor No.1
03-01 |Goklu-fonksiyon Cikis  |02: Motor No.2 00
Terminali 2 03: Motor No.3
03-02 |Coklu-fonksiyon Cikis  |04: Motor No.4 00
Terminali 3 05: Motor No.5
03-03 |Coklu-fonksiyon Cikig |06: Motor No.6 00
Terminali 4 07: Motor No.7
- 08: Motor No.8
03-04 ?grrlrtjir:‘gl?lgayon Gikis 09: Yardimci ¢ikis 1 00
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Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika
Avyarl

Musteri
Avyari

03-05

Coklu-fonksiyon Cikis
Terminali 6

03-06

Coklu-fonksiyon Cikis
Terminali 7

03-07

Multi-function Output
terminal 8

: Yardimei cikis 2

: Yardimel ¢ikis 3

12: Yardimci ¢ikis 4

: Yardimei ¢ikis 5

: Yardimcl ¢ikis 6

: Yardimei cikis 7

: Calisma Gostergesi

17: Ana frekansa ulasildi

: Zero Speed (kapatma dabhil)

: Asliri-tork

: Harici Hata

: Dusuk voltaj algilama

: Galisma Modu gostergesi

: Hata Gostergesi

: Ana frekansa ulasildi 1

: Ana frekansa ulasildi 2

: Asini sicaklik gostergesi

: Suruci hazir

: Harici Acil Stop (EF1)

: Yazihim fren gikigi

: OL veya OL1 Asiryik Uyarisi

: Uyku (dwell) gostergesi (sleep)

: Dusuk akim gostergesi

: PID geri besleme hata gostergesi
: PLC Program caligtyor

: PLC Program Adimi Tamamlandi
: PLC Program Tamamlandi

37: PLC Program Calisma Duraklatildi

00

00

00

03-08

Ana Frekansa Ulasildi 1

0.00~120.00 Hz

3-09

Ana Frekansa Ulasildi 2

0.00~120.00 Hz

0.00

03-10

Analog Cikis 1, (AFM1)
0~10Vvdc

03-11

Analog Cikis 2, (AFM2)
0/4~ 20mA

00: Cikis frekansi

01: Cikis akimi

02: Cikis voltaji

03: Frekans komutu

04: Power faktorl yukleme

00

01

w7 03-12

Analog Cikis Kazanci 1

01~200%

100

#03-13

Analog Cikis Kazanci 2

01~200%

100

03-14

Analog Cikis 2 Segimi
(AFM2 Tanimlama)

00: 0~20mA
01: 4~20mA

01

03-15

DC Fan Kontrol

00: Enerji geldiginde fan calisir.

01: RUN komutu ile fan ¢aligir. STOP
komutundan 1 dakika sonra fan durur.
RUN komutu ile fan ¢aligir. STOP
komutundan sonra fan durur.

Fan sicaklik ile kontrol edilir. Yaklagik
60T sicakli §a ulagilinca fan
calismaya baslar.

02:

03:

00
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Grup 4 Giri § Fonksiyon Parametreleri

’ Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
04-00 [Coklu-fonksiyon giris 00: Fonksiyon yok 01
terminali 1 01: Coklu-hiz terminali 1
04-01 |Coklu-fonksiyon girig |02 Coklu-hiz terminali 2 02
terminali 2 03: Goklu-hiz terminali 3
04-02  |Coklu-fonksiyon girig |04 Goklu-hiz terminali 4 03
terminali 3 05: Reset (NA)
04-03 |Goklu-fonksiyon giris | 06: Reset (NK) 04
terminall 4 8; .|]_|og| gallzr?? (JOIG) if (disable)
N — : = : Hizlanma/Yavaglama pasif (disable
04-04 t(;e?ﬂ#];?inskswon gne 09: Hizlanma/Yavaglama 2 seg@m@ 05
04-05  [Coklu-fonksiyon giris 10: Hizlanma/Yavaglama 3 segimi 07
terminali 6 11: B.B. (NA) ginst
0406 |Coklu-fonksiyon gins | -2 5:B: (NK) girisi 08
u-fonksiyon girig 13: Frekans artir
terminali 7 - — 14: Frekans azalt
04-07 (;okly—fo_nkswon giris 15: Acil stop (NA) 09
terminali 8 16: Acil stop (NK)
17: AVI (agik), ACI1 (kapal)
18: KEYPAD (acik), EXT (kapal)
19: PID pasif
20: Yardimci giris 1
21: Yardimcl giris 2
22: Yardimci giris 3
23: Yardimci giris 4
24: Yardimci giris 5
25: Yardimci giris 6
26: Yardimci giris 7
27: Motor No.1 ¢ikisi pasif (disable)
28: Motor No.2 cikis! pasif (disable)
29: Motor No.3 ¢ikisi pasif (disable)
30: Motor No.4 cikisi pasif (disable)
31: Butin motor cikiglari pasif
32: PLC Programi ¢alistir
33: PLC Programi durdur
04-08 [Dijital Girig Terminali 01~20 01
Cevap Zamani
04-09 [AVI Minimum voltaji 0.0~10.0V 0.0
04-10  [|AVI Maksimum voltaji 0.0~10.0V 10.0
04-11  (AVI Minimum frekansi  [0.00~100.00% 0.00
(Pr.1-00 gore yizdesi)
04-12  [AVI Maksimum frekansi [0.00~100.00% 100.00
(Pr.1-00'a gore yuzdesi)
04-13  [ACI1 Minimum akimi 0.0~20.0mA 4.0
04-14  |ACI1 Maksimum akimi_|0.0~20.0mA 20.0
04-15 [ACI1 Minimum frekans |0.0~100.0% 0.00
(Pr.1-00'a gére
yuzdesi)
04-16 [ACI1 Maksimum frekans|0.0~100.0% 100.00
( Pr.1-00'a gore
yuzdesi)
04-17  [ACI2 Minimum akimi 0.0~20.0mA 4.0
04-18 |ACI2 Maksimum akimi |0.0~20.0mA 20.0
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Parametre Fonksiyon Ayarlar Fzs::(la M:;;ﬁ”
04-19  [ACI2 Minimum frekans [0.00~100.00% 0.00
(Pr.1-00'a gére
yuzdesi)
04-20 [ACI2 Maksimum frekans|0.00~100.00% 100.00
( Pr.1-00'a gére
yuzdesi)
04-21  |AVI Analog Girig 0.00~10.00 Saniye 0.50
Gecikmesi
04-22 [ACI1 Analog Girig 0.00~10.00 Saniye 0.50
Gecikmesi
04-23 [ACI2 Analog Giris 0.00~10.00 Saniye 0.50
Gecikmesi
04-24  [Harici Frekans 00: fonksiyon yok 00
Kaynaklarinin Toplami  {01: AVI+ACI1
02: ACI1+ACI2
03: ACI2+AVI
04: Haberlesme ana frekansi +AVI
05: Haberlesme ana frekansi +ACI1
06: Haberlesme ana frekansi +ACI2
Grup 5 Coklu-adim Hiz Frekans Parametreleri
. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayart
»05-00 [1. Adim Hiz Frekansi  |0.00~120.00 Hz 0.00
~05-01 [2. Adim Hiz Frekansi 0.00~120.00 Hz 0.00
A 05-02 |3. Adim Hiz Frekansi _ |0.00~120.00 Hz 0.00
#~05-03 [4. Adim Hiz Frekansi 0.00~120.00 Hz 0.00
#~05-04 |5. Adim Hiz Frekansi 0.00~120.00 Hz 0.00
A 05-05 |6. Adim Hiz Frekansi _ |0.00~120.00 Hz 0.00
#~05-06 [7. Adim Hiz Frekansi 0.00~120.00 Hz 0.00
#05-07 [8. Adim Hiz Frekansi 0.00~120.00 Hz 0.00
A 05-08 |9. Adim Hiz Frekansi _ |0.00~120.00 Hz 0.00
#~05-09 [10. Adim Hiz Frekansi {0.00~120.00 Hz 0.00
~05-10 [11. Adim Hiz Frekansi {0.00~120.00 Hz 0.00
#05-11 |12. Adim Hiz Frekansi |0.00~120.00 Hz 0.00
~05-12 [13. Adim Hiz Frekansi {0.00~120.00 Hz 0.00
#05-13 |14. Adim Hiz Frekansi |0.00~120.00 Hz 0.00
A 05-14 |15. Adim Hiz Frekansi |0.00~120.00 Hz 0.00
00: PLC calismasi yok
01: Bir program gevrimi ¢alistir
02: Program cevrimlerini surekli ¢alistir
05-15 PLC Mod 03: Bir program ¢evrimini adim adim 00
calistir
04: Program cevrimlerini adim adim
surekli calistir
05-16 PLC lleri/ Geri Hareket [ 00 - 32767 (00:lleri(FWD),01:Geri(REV) ) 00
05-17 1. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-18 2. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-19 3. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
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Parametre Fonksiyon Ayarlar Fz?:rla NX’;;”
05-20 4. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-21 5. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-22 6. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-23 7. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-24 8. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-25 9. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-26 10. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-27 11. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-28 12. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-29 13. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-30 14. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0
05-31 15. Adim Zamani 0.0 - 65500 saniye 0.0

. 00: 1 Saniye
05-32 Zaman Birim Ayari 0L 0.1 Sai/\iye 00

Grup 6 Koruma Fonksiyonu Parametreleri (460V sinifi  igin de gerin iki kati)

Parametre Fonksiyon Avyarlar Fzs::(la M:;;ﬁ”
06-00 |Asiri-voltaj Durma 230V: 330.0~410.0vDC 390.0

Engeli 460V: 660.0~820.0VDC 780.0
00: Pasif
06-01 [Hizlanma sirasinda 20~150% 120
Asiri-akim Durma Engeli[00: Pasif (Disable)
06-02 [Calisma sirasinda 20~150% 120
Asiri-akim Durma Engeli|00: Pasif (Disable)
06-03 [Asiri-tork Algilama 00: Asiri-tork algilama pasif (disable). 00
Seviyesi 01: Sabit hizl calisma sirasinda aktif.
Asiri-tork tespit edildikten sonra (OL2)
calisma devam eder.
02: Sabit hizli calisma sirasinda aktif.
Asiri-tork tespit edildikten sonra (OL2)
calisma durur.
03: Calisma sirasinda aktif. Agiri-tork
tespit edildikten sonra(OL2) calisma
devam eder.
04: Calisma sirasinda aktif. Asiri-tork
tespit edildikten sonra(OL2) calisma
durur.
06-04 |Asiri-tork Algilama 30~150% 110
Seviyesi
06-05 |Asiri-tork Algilama 0.1~60.0 Saniye 0.1
Zamani
06-06 |Elektronik Termik Role [00: pasif 02
Secimi 01: standart motor ile ¢calisma.
02: 6zel motor ile calisma.
06-07 |Elektronik Termik 30~600 Saniye 60
Karakteristigi
06-08 [Dusuk Akim Algilama  [00~100% (00 pasif) 00

Seviyesi
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Parametre

Fonksiyon

Ayarlar

Fabrika
Avyarl

Musteri
Avyari

06-09

Dusik Akim Algilama
Zamani

0.1~ 3600.0 Saniye

10.0

06-10

Dusuk Akim Algilama
Davranisi

: Uyar ve rampali dur
: Uyar ve serbest dur
: Uyar ve calismaya devam et

01

06-11

Son Mevcut Hata Kaydi

06-12

2. Hata Kaydi

06-13

3. Hata Kaydi

06-14

4. Hata KaydI

: Hata yok

: Oc (asir-akim)

: Ov (asliri-voltaj)

: OH (asiri sicaklik)

: OL (asin yuk)

1oLl (asin yuk 1)

: EF (harici hata)

: Occ (IGBT modulu anormal)

: ¢cF3 (surtict dahili devrelerinde

anormallik)

: HPF (yazilim koruma hatasi)

: OcA (hizlanma sirasinda asiri-akim)

: Ocd (yavaglama sirasinda agsiri-akim)
: Ocn (sabit calisma sirasinda asiri-

akim)

: GFF (Toprak hatast)

: Lv (Dusuk voltaj)

: cF1 (EEPROM YAZMA hatasi)
: cF2 (EEPROM OKUMA hatasi)
: bb (Base block)

1 OL2 (asin yik2)

: Rezerve

: Code (yazilim/gifre korumast)

: EF1 (Acil stop)

: PHL (faz kaybr)

00

00

00

00

: Lc (Dusuk akim)

: FbL (Geri besleme kaybi)
: Rezerve

: FAnP (Fan Power Hatasi)
: FF1 (Fan 1 hatasi)

: FF2 (Fan 2 hatasi)

: FF3 (Fan 3 hatasi)

: FF123 (Fan 1, 2, 3 hatasI)
: FF12 (Fan 1, 2 hatasi)

: FF13 (Fan 1, 3 hatasi)

: FF23 (Fan 2, 3 hatasi)

: Fv(Gate Drive Dusuk Voltaj Korumasi)

06-15

Parameter Reset

00~
09:
10:

65535
Parametreleri resetle (50Hz, 220/380)
Parametreleri resetle (60Hz, 220/440)

00

06-16

Parametre Koruma Sifre
Girisi

00~

65535

00

06-17

Parametre Koruma Sifre
Ayari

00~
00:

65535
Sifre korumasi yok

00
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Grup 7 AC Siricit ve Motor Parametreleri

. Fabrika [ Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
07-00 |AC Suriicu Tanim Kodu [Model tipi ile gosterilir ##
07-01 |AC suricl akim orani  |Model tipi ile gosterilir #it
A 07-02_|Motor tam yuk akimi 30~120% 100%
A 07-03_|Motor yiiksiiz akimi 1~-99% 30%
#07-04 |Otomatik Kayma 0.0~3.0 0.0
Karsilama Kazanci
07-05 |Motor Kayma Frekansi [0.00~20.00Hz 0.00
Orani
¥ 07-06 |Otomatik Tork 0.0~10.0 0.0
Karsilama Kazanci
~07-07 |Manuel Tork Kargilama ]0.0~10.0 0.0
Kazanci
07-08 |Motor Toplam Calisma |00 - 1439 Dakika 00
Siresi (dakika)
07-09 |Motor Toplam Calisma |00 - 65535 Giin 00
Siresi (gun)
Grup 8 Ozel Parametreler ( 460V sinifiigin de  gerin iki kat)
’ Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
08-00 [DC Fren Akim Seviyesi |00~100% 00
08-01 [Kalkigta DC Frenleme |0.0~60.0 Saniye 0.0
Zamani
08-02 [Durusta DC Fren 0.00~60.00 Saniye 0.0
Zamanl
08-03 [DC Frenleme Baslangi¢ [0.00~120.00 Hz 0.00
Noktasi
08-04  [Anlik Elektrik 00: Pasif (disable) 00
Kesintisinde Calisma 01: Arama yukardan asagiya dogru
Secimi 02: Arama asagidan yukari dogru
08-05 [Max.izin Verilebilir Giig [0.1~5.0 Saniye 2.0
Kaybi Zamani
08-06 [Hiz arama (Speed 0.1~5.0 Saniye 0.5
Search) zamani
08-07 [Maksimum Hiz Arama |30~150% 110
Akimi
08-08 [BB Hiz Arama Metodu [00: yukaridan asadi1 dogru arama 00
01: agsagidan yukari dogru arama
08-09 [Hatadan Sonra 00~10 00
Otomatik Restart Sayisi
08-10 [Hatadan-Sonra 00 - 60000 saniye 600
OtomatikRestart Zamani
08-11 [Calisma Frekansi Engeli|0.00~120.00 Hz 0.00
1 YUKARI
08-12 [Calisma Frekansi Engeli{0.00~120.00 Hz 0.00
1 ASAGI
08-13 [Calisma Frekansi Engeli{0.00~120.00 Hz 0.00
2 YUKARI
08-14  |Calisma Frekansi Engeli|0.00~120.00 Hz 0.00

2 ASAGI
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. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
08-15 [Calisma Frekansi Engeli|0.00~120.00 Hz 0.00
3 YUKARI
08-16 [Calisma Frekansi Engeli{0.00~120.00 Hz 0.00
3 ASAGI
08-17 [Otomatik Enerji 00: Enerji-tasarrufu pasif (disabled) 00
Tasarrufu 01: Enerji-tasarrufu aktif (enabled)
08-18 [Otomatik Voltaj 00: AVR fonksiyonu aktif (enabled) 00
Regilasyonu (AVR) 01: AVR fonksiyonu pasif (disabled)
02: AVR fonksiyonu yavaglama icin pasif
~08-19 |Frenleme-Seviyesi 230V: 370~410vDC 380.0
Yazilim Ayari 460V: 740~820VDC 760.0
(frenleme direncinin 00: Pasif (Disable)
devreye girme seviyesi)
¥ 08-20 (Titresim Kargilama|00~1000 00
Faktoru
Grup 9 Haberle gme Parametreleri
f Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
¥ 09-00 [Haberlesme Adresi 01-254 01
00: Pasif (Disable)
»09-01 (Haberlesme Hizi 00: Baud rate 4800 01
(Baud Rate) 01: Baud rate 9600
02: Baud rate 19200
03: Baud rate 38400
»09-02 |Haberlesme Hata 00: Uyar ve calismaya devam et 03
Davranisi 01: Uyar ve RAMPALI dur
02: Uyar ve SERBEST dur
03: Uyari ve uyari gostergesi yok
09-03 [Haberlesme Sirasinda |00: Pasif (Disable) 00
Zamanagimi Algilamasi [01: Aktif (Enable)
09-04 [Haberlesme Formati 00: 7-bit ASCII 00
01: 8-bit ASCII
02: 8-bit RTU
09-05 [Even /Odd Parity ve 00: None parity + 2 stop bit 00

Stop Bit Ayari

01: Even parity + 2 stop bit
02: Odd parity + 2 stop bit
03: None parity + 1 stop bit
04: Even parity + 1 stop bit
05: Odd parity + 1 stop bit
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. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
¥ 09-06 [Haberlesme Calisma Bit0~1: 00: Pasif 00
Komutu 1 01: Stop
10: Baglat
11: JOG baglat
Bit2~3: Rezerve
Bit4~5: 00: Fonksiyon yok
01: FWD (ILERI) komutu
10: REV (GERI) komutu
11: yon degistir komutu
Bit6~7:00:1.adim hizlanma/yavaslama hizi
01:2.adim hizlanma/yavaslama hizi
10:3.adim hizlanma/yavaslama hizi
11:4.adim hizlanma/yavaslama hizi
Bit8~11:
0000: Ana hiz
0001: 1. adim hizi
0010: 2. adim hizi
0011: 3. adim hizi
0100: 4. adim hizi
0101: 5. adim hizi
0110: 6. adim hizi
0111: 7. adim hizi
1000: 8. adim hizi
1001: 9. adim hizi
1010: 10. adim hizi
1011: 11. adim hizi
1100: 12. adim hizi
1101: 13. adim hizi
1110: 14. adim hizi
1111: 15. adim hizi
Bit12: Bit 6~11 fonksiyon segimi
Bit13~15 Rezerve
~09-07 |Haberlesme Frekans 0~120.00Hz 60.00
Ayari
»09-08 [Haberlesme Calisma Bit0: 1: EF ON 00
Komutu 2 Bitl: 1: Reset
Bit2: 0: BB OFF, 1: BB ON
Bit3~15: Rezerve
Grup 10 PID Kontrol
. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
10-00 |PID Geri besleme igin  |00: Fonksiyon yok 00
Giris Terminali 01: AVI'dan giris
02: ACI1'den giris
03: ACI2'den giris
04: Harici Referans ile Girig
10-01 |PID Kontrol Algilama 0.0-6550.0 1000.0
Sinyal Referansi
10-02 |PID Geri besleme 00: Negatif geri besleme kontrol 00

Kontrol Metodu

01: Pozitif geri besleme kontrol

Turkge-22



. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
10-03 |Oransal Kazang (P) 0.0~10.0 1.0
10-04 |Integral Zamani (I) 0.00~100.00 Saniye 1.00
10-05 |Diferansiyel Zamani (D) [0.00~1.00 Saniye 0.00
10-06 |Integral Kontrol igin Ust (00~200% 100
Limit
10-07 |Birincil Algak Gegiren 0.0~2.5 Saniye 0.0
Filtre Zamani
10-08 |PID Geri besleme Sinyal|0.0~6550.0 600.0
Araligi
10-09 |PID Geri besleme 0. 0~3600.0 Saniye 0.0
Sinyali Hata Davranigi  |0.0: Pasif (disable)
Zamani
»10-10 [PID Geri besleme 00: Uyar ve RAMPALI dur 01
Sinyali Hata Davranigi  |01: Uyar ve SERBEST dur
02: Uyar ve calismaya devam et
»10-11 [PID Minimum Cikis 0: PID kontroldr 01
Frekansi 1: AC siriict
Grup 11 Fan ve Pompa Kontrol Parametreleri
. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
11-00 |V/F Egri Secimi 00: Grup 01 parametreleri ile belirlenir 00
01: 1.5 glic egrisi
02: 1.7 gl¢ egrisi
03: 2 gli¢ egrisi
04: 3 gli¢ egrisi
11-01 |Ddéngu(devir) Kontroli  [00: Fonksiyon yok 00
01: Zaman dongusu (zamana baglr)
02: Sabit oranli dongu (PID ile)
03: Sabit oranh kontrol (bir AC suruct 4
motor ile calistirir)
11-02  |Coklu Motor Kontrol 01~04 01
11-03 |Zaman Dénglisii Zaman |00~65500 Min 00
Ayari
11-04 |Motor Anahtarlama 0.0~3600.0 saniye 1.0
Gecikme Zamani
11-05 |Sabit Oranh Dongu i¢in |0.0~3600.0 saniye 10.0
Motor Anahtarlama
Gecikme Zamani
11-06 |Sabit Oranh Dongu i¢in ]0.00 to 120.00 Hz 60.00
Motor Anahtarlama
Frekansi
11-07 |Uykuya Gegis Zamani |0.0~3600.0saniye 0.0
Girisi 0.0: Uyku fonksiyonu pasif (disable)
11-08 |Uyku Frekansi 0.00 - 11-09 (Uyanma Frekansi) 0.0
11-09 |Uyanma Frekansi 0.00 to 120.0Hz 0.0
11-10 |Sabit Oranli Déngl Hata|00: Butiin motorlari kapat 00

Davranisi

01: AC surlicuyu kapat

Turkge-23



. Fabrika | Musteri
Parametre Fonksiyon Ayarlar Ayari Ayari
11-11  |Yardimci Motor Durma  |0.00~120.00Hz 0.00
Frekansi
Hata Kodlari
Eﬁf.? Hata Tanimi Dizeltme Uygulamalari
Yazilim Koruma . . N L
codf h Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
atasi
, | GFF donanim . T N .
HPE | hatas! Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
HPFZ [ CC (Akim Clamp) Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
HPF3 | OC donanim hatasi | Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
HPFY | OV donanim hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
HPFS | OH donanim hatasi | Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

1. AC siricu ¢ikis gicu ile motor gicinin uyumlu olup
olmadigini kontrol edin.

2. Olasi kisa devre ihtimaline kars1 AC sirici ile motor

Asiri akim arasindaki (U, V, W uglarindaki) baglantilari kontrol edin.
oc | Akimda anormal 3. Hizlanma zamanini artirin.
artis. 4. Motordaki agirt yiklenme durumunu kontrol edin.

5. Eger kisa devre bulunup giderildikten veya diger maddeler
kontrol edildikten sonra suriict hala ariza veriyorsa lutfen
teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.

1. AC motor surticusi giris voltajinin belirtilen voltaj araliginda

) oldugunu kontrol ediniz.
Agin volta) 2. Olasi voltaj gegislerini kontrol edini
AC siiriicii DC bus . Olasi voltaj gegislerini kontrol ediniz.
ou | voltajinin izin verilen | 3. DC-bus agiri voltaji motor rejenerasyonundan kaynaklanmis
maksimum degeri olabilir. Yavaslama zamanini arttiriniz veya opsiyonel
astigini algiladi. frenleme direnci kullaniniz.

4. Gerekli frenleme giicinun belirtilen aralikta oldugunu kontrol
ediniz.

1. Ortam sicakhginin belirtilen sicaklik araliginda olup
olmadigini kontrol ediniz.

2. Havalandirma deliklerinin tikali olmadigindan emin olunuz.

Asiri sicaklik N
" Sogutucy sicaklia! 3. S_ogutucuyL_J yabgnm_nf-:-snelerden arindiriniz ve olasi
@ OE iksek 9 kirlenmeleri temizleyiniz.
oKy 4. Fani kontrol edip temizleyiniz.
5. Etkili havalandirmayi saglamak icin AC siriicl ¢evresinde
gerekli bosluklar saglayiniz.
Dusk VOIta} R 1. AC motor suruiclsu giris voltajinin belirtilen giris voltaj
AC motor surucusu araliginda oldugunu kontrol ediniz.
, DC bus voltajinin d i viik degisimi ol Imadidini k | edini
Lo | minimum degerin 2. Motorda ani yiik degisimi olup olmadigini kontrol ediniz.
o 3. Girig voltajinin R-S-T terminallerine (3-faz model icin) dogru
altina dustaguna o L P
algilad. bagl oldugunu kontrol ediniz.
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Hata

i Hata Tanimi Duzeltme Uygulamalari
A ik 1. Motorun agsiri yikini kontrol ediniz.
sinyu N 2. Pr.7-02'de ayarlanan tork karsilama ayarini disuriiniz.
' AC motor siricusu R, .
ou asin siiriicd ¢ikis 3. AC motor suriictstiniin kapasitesini arttiriniz.
akimi algiladi NOT: AC motor sirlictiisii maksimum 60 saniye boyunca
' ortalama akimin %2150'sine kadar dayanabilir.
1. Motorun asiri yukini kontrol ediniz.
Asin yik 1 2. Elektronik termik asiri yuk ayarini kontrol ediniz.
ot ¢ | Dahili elektronik 3. Motor kapasitesini arttiriniz.
asirn yik davranisgi 4. Akim seviyesini, AC siiriicii gikis akiminin Pr. 7-02'de
ayarlanan akim oranini gegmemesi icin distriniz.
, Agir yiik 2 1. Motor yukunu dustraniz. _ §
otd Motor asirt viiklii 2. Asiri-tork algilama ayarini uygun bir degere ayarlayiniz.
Sir yuKid. (Pr.6-03 — Pr.6-05)
1. AC motor suructsu ile haberlestigi master RS485 unitesinin
£-- | Haberle sme hatas! pinlerini ve baglantilarini kontrol ediniz.
¢ $ 2. Haberlesme protokolunin, adresinin, iletisim hizinin...vb
dogru ayarlandigini kontrol ediniz.
1. Motor cikisinda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
Hizlanmada a giri 2. B_e_lgl_a[]gu; torku ¢ok yuksek: Pr.7-06 tork karsilama ayarini
och akim diigirin.
3. Hizlanma zamani ¢ok kisa: Hizlanma zamanini arttirin.
4. AC motor suricusi ¢ikis gict gok kiguk: AC motor
surtciisunu daha yuksek gugclu bir siriict ile degistirin.
1. Motor ¢ikiginda kisa devre. Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
Yavasglamada a siri .
ocd akim 2. Yavaslama zamani ¢ok kisa: Yavaglama zamanini arttirin.
3. AC motor sirlcusu ¢ikis giict ¢ok kiguk: AC motor
surtcisunu daha yuksek gugclu bir siriict ile degistirin.
1. Motor cikisinda kisa devre: Cikis hattindaki olasi zayif
izolasyonlari kontrol edin.
ocn | Sabitcall smada 2. Motor yiikinde ani artma: OlasI motor durmalarini kontrol
asiri akim edin.
3. AC motor sirlcusu ¢ikis giict ¢ok kiguk: AC motor
surtctisunu daha yuksek gugclu bir siriict ile degistirin.
Analog Sinval 1. ACI baglantisini kontrol ediniz.
EF Hatas? Y 2. ACI giris akiminin Pr.04-13/04-17 parametrelerinde
ayarlanan degerden dusik olup olmadidini kontrol ediniz.
1. Cok-fonksiyonlu girig terminalleri (MI1 — MI8) acil stop
, . ayarlandigi zaman, AC motor surtcisi U, V ve W cikigini
EF 1| Acil stop serbest olarak durdurur.
2. Hata giderildikten sonra silmek i¢in RESET yapiniz.
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Hata

i Hata Tanimi Duzeltme Uygulamalari
1. Enerji kesin.
£ Dahili EEPROM 2. AC siriic girig voltajinin belirtilen deger arahiginda oldugunu
e programlanamadi. kontrol edin.
Tekrar enerjilendirin.
- Ana kontrol board ile power board arasindaki baglantilarini
cFe (?I?LTAI;EEZROM kontrol ediniz.
’ 2. Surucuye fabrika degerlerine resetleyiniz.
cF 33| U-faz hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
cfF 34| V- faz hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
cF 35 | W- faz hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
cF36| ovveyalVv Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
cF 37| Isum hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
cF 38| OH hatasi Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
1. Harici giris terminali (B.B) aktif oldugu zaman, AC motor
. suructsu ¢ikigini kesecek.
H B Block. - L
&b arici base Bloc 2. AC motor suriictsina tekrar calistirmak igin harici giris
terminali (B.B) sinyalini kesiniz.
Otomatik 1. Motorun AC surtci ile uyumlu oldugunu kontrol edin. (KW).
cFR | Hizlanma/Yava gla 2. Rejeneratif enerji cok buytk olabilir, kontrol edin.
ma hatasl 3. Yiik aniden degismis olabilir.
Cikis terminallerinden herhangi biri topraklandiginda, kisa devre
akimi AC motor sirictst akim oraninin % 50’'sinden fazla ise,
AC motor siruciisu power modult zarar gorebilir.
cee |7 K hat NOT: Kisa devre korumasi AC motor siriicisuni koruma Kk
u oprak hatasi icindir. Kullaniciyr korumak icin de ~ gildir.
1. IGBT power moduliinin zarar gorip goérmedigini kontrol
ediniz.
Cikis hattindaki olasi zayif izolasyonlari kontrol ediniz.
iigili parametre ayarini (Pr.10-00) ve AVI/ACI1/ACI2
. baglantilarini kontrol ediniz.
o PID Geribesleme ) . . .
=18 ) 2. Sistem reaksiyon zamani ve geribesleme sinyal algilama
Sinyal Hatasi e
zaman! arasinda olasi hatalari kontrol ediniz.
(Pr.10-08/Pr.10-09).
Fan Power Hatasl . e N -
FRAP (150~300HP) Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
ee Fan 1 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
' | (150~300HP) FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
feo Fan 2 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
(150~300HP) FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
£ex Fan 3 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
(150~300HP) FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
£F 123 Fan 1, 2, 3 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
! (150~300HP) FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
ee 2 Fan 1, 2 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve

(150~300HP)

FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
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'il?:“a Hata Tanimi Duzeltme Uygulamalari
ce 3 Fan 1, 3 hatasl Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
?| (150~300HP) FAN'daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
£ro3 Fan 2, 3 hatasi Sogutucuyu uzerindeki yabanci nesnelerden arindiriniz ve
(150~300HP) FAN’daki olasi kirlenmeleri temizleyiniz.
fu \?oall::j i%\:ﬁrl]gausfilk Teknik servisimiz ile baglantiya geginiz.
Olgiiler
TipB
W D
f'#\ D1 1
(] [ i
———4
L [0
558 [0
22| (00
o |y )
[ ———— )
= Q O ——
0,0 04
OOOOOOOOOOOO
52|
BIRIM: mm [inch]
Tip W w1 H H1 D D1 S1 S2
B1 150.0 135.0 260.0 244.3 160.2 4.0 8.0 6.5
[5.91] [5.32] [10.24] [9.63] [6.31] [0.16] [0.32] [0.26]
(IR NOTE|

Tip B(B1): VFD0O07F23A; VFDO07F43A; VFDO07F43H; VFDO15F23A; VFDO15F43A; VFD015F43H;
VFDO022F23A; VFD022F43A; VFD022F43H; VFD0O37F23A; VFDO37F43A;

VFDO37F43H
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TipC

D
w D1
w1 D2
; I
T
10
1. I
I
I
noe | e | ;
N
BIRIM: mm [inch]
Tip W w1 H H1 D D1 D2 S1 S2
200.0 185.6 323.0 303.0 183.2 76.5 3.0 7.0 7.0
¢t [7.88] | [7.31] | [12.72] | [11.96] | [7.22] | [3.01] | [0.12] | [0.28] | [0.28]
(JEbNOTE|

Tip C(C1): VFD0O55F23A; VFD055F43B; VFD055F43H; VFDO75F23A; VFDO75F43B; VFD075F43H;
VFD110F23A; VFD110F43A; VFD110F43H; VFD150F43A; VFD150F43H
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Tip D

D
w D1
wi *T_ﬂ

4 ¢ [ I I

= B

a0

O

O O

T T
I | 0o
0000 | 0ot
R
fr f ] ]
S1
}ﬂ\ 00000000
BIRIM: mm [inch]
Tip w w1 H H1 D D1 D2 S1
b1 250.0 226.0 403.8 384.0 205.4 110.0 8.0 10.0
[9.84] [8.90] | [15.90] | [15.12] | [8.08] [4.33] [0.31] [0.39]
EMEE

Tip D(D1): VFD150F23A; VFD185F23A; VFD185F43A; VFD185FA3H; VFD220F23A; VFD220F43A;
VFD220F43H; VFD300F43A; VFD300F43H
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Tip E

W D
W1 ‘ D1
o o (] (O]
= ==
e ==
<I OO — 9
== EE
I ¥T
—
] . (]
= ol il
LA G E;;ﬂ
NN ANl s 52
OUOCOROIO0ua00u0
VSN A
g NN 1 q

BIRIM: mm [inch]

Tip w w1 H H1 H2 D D1 D2 S1 S2 S3

g, | 37003350 | - |5890 | 5600 | 2600 | 1325 | 180 | 130 | 130 | 180
[14.57] | [13.19] [23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] | [0.51] | [0.71]
£, |370.0 | 3350 | 5950 | 589.0 | 560.0 | 260.0 | 1325 | 180 | 130 | 130 | 180

[14.57] | [13.19] | [23.43] | [23.19] | [22.05] | [10.24] | [5.22] | [0.71] | [0.51] | [0.51] | [0.71]

= MR
Tip E(E1): VFD300F23A; VFD370F23A; VFD750F43A; VFD750F43H; VFD900F43C; VFDI00F43H
Tip E(E2): VFD370F43A; VFD370F43H; VFD450F43A; VFD450F43H; VFD550F43A; VFD550F43H
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BIRIM: mm [inch]
Tp | w | w1 H H1 | H2 D DI | D2 | S1 | S2 | s3 | s4
o1 | 42503810 | 8500 | 8195 | 7460 | 2640 | 190 | 180 | 130 | 130 | 2000 | 180
[16.73] | [15.00] | [33.46] | [32.26] | [30.08] | [10.39] | [0.75] | [0.71] | [0.51] | [0.51] | [0.79] | [0.71]
==y oTE
Tip G(G1): VFD1100F43C; VFD1100F43H; VFD1320F43A; VFD1320F43H; VFD1600F43A;
VFD1600F43H
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BIRIM: mm [inch]
Tip w w1 H H1 H2 H3 D D1 S1 S2 S3
a1 547.0 | 480.0 |1357.6|1150.0(1119.0|1072.6| 360.0 | 20.00 | 13.0 13.0 | 20.00
[21.54] | [18.90] | [53.45] | [45.28] | [44.06] | [42.23] | [14.17] | [0.79] | [0.51] | [0.51] | [0.79]
(ENEE

Tip H(H1): VFD1850F43A; VFD1850F43H; VFD2200F43A; VFD2200F43H
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