DELTA TURKIYE

A hELTd destek.delta-turkey.com

VFD-CP2000
DEVREYE ALMA



DELTA TURKIYE
hELTd destek.delta-turkey.com
VFD-CP2000 Serisi Suriictilerde Etiket Okuma:

( ) VFD 007 CP 23 A-21
hELTd . * s e o
DELTAELECTRONICS, INC. NEMA Korumas|
MODEL: VFD007CP23A-21 ©ENEMAL
INPUT:
IPK
Light Duty: 3PH 200-240V 50/60Hz 6.4A 2-|§£L[|)maSI
Normal Duty: 3PH 200-240V 50/60Hz 3.9A '
OUTPUT: . -
Light Duty: 3PH 0-240V 5.0A 2.0KVA 0.75KW/1HP Baglanti Tipi _
Normal Duty: 3PH 0-240V 3.0A1.2KVA 0.4KW/0.5HP A': Duvar Montaj
FREQUENCY RANGE: 0-599Hz Giris Gerilimi
Irg Gernmi

Version: XX.XX

23 :230V 3-Faz

| 007CPDAJT14300002
‘ CP2000 series
Uygulanabilir Motor Kapasitesini Gdsterir.
| 007 : 0.75kW
‘ : : Variable Frequency Driver (Degisken Frekans Siiriicii)
S

VFD-CP2000 Serisi Suruciilerde Motor , Gi¢ ve Frenleme
Direnci(Opsiyonel) Baglantilari (Asagidaki Sekilde Frame A igin baglanti
belirtilmistir):

Brake resistor
(optional)

-

Fuse/NFB(No Fuse Breaker)
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VFD-CP2000 Serisi Stirticii Parametre Girme:
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Cihaz enerjilendikten sonra parametre girmek icin strlici Uzerinde
bulunan MENU tusuna bir defa basilir. Display ekranda 1 : Par. Ayarla
yazan yere ENTER’a basilarak girilir. Ekrana gelen sayilar yaninda da
yazdigi gibi girilecek parametrenin grubunu belirler. Ornegin; 00 bu
Sistem Parametreleri olur, ya da 01 Temel Parametler grubu olur. Bu
parametre gruplari arasinda gecis yapmak icin yukari/asag: ok tuslari
kullanithr. Bu islemi gectikten sonra bir defa daha ENTER tusuna
basitigimizda ekrana az 6nce belirttigim parametre gruplarindan birinin
ici acilir. Ornek; 01-12 (Hizlanma Zamani 1 ). Parametreyi girdikten sonra
tekrar ENTER tusuna basarsak bu sefer 01-12 (Hizlanma Zamani 1 )
parametresinin icerisine deger girmek icin bir ekran acilacaktir. Buradan
prosesimize uygun olan degeri girip kaydetmek icin tekrar ENTER tusuna
basariz ve display ekran End yazisini goririz. Bu parametrenin kayit
edildigini isaret eder. Bu menller arasinda geriye gitmek icin ise ESC
tusuna basilir. Ana ekranda sadece okunabilir kullanici tanimhi birimler
arasinda gecis yapmak icin yukari/asagi ok tuslari kullanilir.
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VFD-CP2000 Serisi Suruciilerde Basit Devreye Alma Parametreleri:

00-02 =9 Parametre Reset
e Cihazi fabrika degerlerine almak icin kullanilan parametre.
01-00 = XX.X Maksimum Calisma Frekansi
Ornegin; 50.00 Hz
e Bu parametreye siiriiclide calisacaginiz maksimum frekans degeri
girilir.
01-01 = XX.XX Motor 1 Cikis Frekansi (Motor Etiket Frekansi)
Ornegin; 50.00 Hz

e Bu parametreye motor etiketindeki belirtilen frekans degeri girilir.
Girilecek olan frekans degeri Maksimum Calisma Frekansindaki
girilen frekans degerinden kictk olmamalidir.

01-02 = XXX.X Motor 1 Cikis Voltaji (Motor Etiket Voltaji)
Ornegin; 220.0 V

e Bu parametreye motor etiketindeki belirtilen voltaj degeri girilir.
Motorun Yildiz/Uggen baglantisina dikkat edilmelidir.

05-01 = XX Motor 1 Tam-Yiik Akimi
Ornegin; 5A
e Bu parametreye motorun akim degeri girilir.Motor Akimi1 = 5A

05-05 = XX Motor Yiksiiz Akimi
Ornegin; 2A

e Motor Akim Oraninda olan degeri 0.4 ile carpariz.

Motor Ylkstz Akimi =5*0.4 =2
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01-12 = XXX.X Hizlanma Zamani 1
Ornegin; 5.00sn

e Bu parametreye saniye cinsinden degerler girilir. Motorun 0
(Sifir)’dan belirlenen Maksimum Frekansa(01-00) ulasma siresidir.

01-13 = XXX.X Yavaslama Zamani 1
Ornegin; 5.00sn

e Bu parametreye saniye cinsinden degerler girilir. Motorun
Maksimum Frekanstan(01-00) 0 (Sifir) frekansa ulasma
suresidir.

00-20 = X Ana Frekans Komut Kaynagi

e Bu parametrede Frekans Komutu Seg¢imi, sirliciiye hangi sekilde
frekans degeri yazilacagini belirlemek igindir.

: Dijital keypad

: RS-485 seri haberlesme

: Harici analog giris (Pr.03-00)

: Harici UP/DOWN terminali

: CANopen haberlesme karti

: Haberlesme karti (CANopen kart yok)
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00-21 =X Calisma Komut Kaynagi

e Bu parametrede Calisma Komutu Se¢imi, sirictye hangi sekilde
RUN/STOP verilecegini belirlemek icindir.

: Dijital keypad

: Harici terminaller. Keypad STOP pasif.

: RS-485 seri haberlesme. Keypad STOP pasif.
: CANopen haberlesme karti

: Haberlesme karti (CANopen kart yok)
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VFD-CP2000 Serisi Suriictilerde Harici Potansiyometre Ayari:
Harici olarak potansiyometre kullanmak icin

yandaki semada da goruldigu Uzere
baglantilarin gergeklestirilmesi gerekir. Buna
gore potansiyometrenin;

Orta Bacak —> Sirlict Uzerindeki AVI
klemensine girilmeli.Kalan 2 bacak ise sirasi
farketmeksizin +10V ve ACM klemensine
girilir.

Ardindan surict tarafinda yapilacak olan

ayar;

@J 'i]:D Q:D 00-20 - 2 (Harici analog giris (03-00))

03-50 = 1 (Analog giris egrisi secimi, AVI 3
+10V AV ACM nokta egrisi secildi)

03-50 parametresi ile ilgili takip eden islemler Potansiyometre Kazanci
Hesabi basligi altinda belirtilmistir.
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VFD-CP2000 Serisi Suriiciilerde Potansiyometre Kazanci Hesabiu:

AVI Oransal Y.N(03-56) - AVI Oransal D.N(03-52)

2

+ AVIOransal D.N(03-52) = AVI Oransal O.N(03.54)

Ornegin;

Max Galisma Frekansi = 50Hz

Min Calisma Frekansi = 10Hz olsun istiyoruz. ? X100 =%20

Bu durumda 03-52 parametresine %20 girmemiz gerekiyor. Sonrasinda yukaridaki islemi yapicaz ve gerekli
parametreleri giricez.

VFD-CP2000 Serisi Suruciilerde Harici Start-Stop Ayari:

e Eger elinizde 0-1 anahtar mevcutsa asagidaki baglanti semasina gore
baglanti yapabilirsiniz.

FWD:("OPEN":STOP)
SO
RUN/STOP ("CLOSE":RUN)
FWD/REV ¢ SO REV:("OPEN": FWD)
("CLOSE": REV)

DCM
VFD-Cx

Yukaridaki baglanti semasi der ki; Eger anahtarin bir ucunu FWD klemensine
digerini ise DCM’ye baglarsaniz RUN/STOP verebilirsiniz. Yon degistirmek
isterseniz REV inputunu tetiklemeniz gerekir. Sirlcl tarafinda yapmaniz
gereken;

02-00 - 1 ( 2-kablolu: FWD/REV, RUN/STOP)
00-21 —> 1 (Harici terminaller. Keypad STOP pasif)
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e 3 kablolu baglanti icin Start (NO) - Stop (NC) push butona ihtiyacimiz
vardir. Baglantiyi asagida goruldigui gibi yapabilirsiniz.

o,o S FWD "CLOSE":RUN
STOP RUN
MIi1 "OPEN":STOP
< SO REV/FWD "OPEN": FWD
REV/FWD "CLOSE": REV
DCM
VFD-CXx

Yukaridaki baglantilar yapildiktan sonra siricl tarafinda yapmaniz gereken;

02-00 > 2 (3-kablolu ¢alisma)
00-21 —> 1 (Harici terminaller. Keypad STOP pasif)

VFD-CP2000 Serisi Siirliciilerde Réle Cikislarinin Kullanimu:

RA1 Cok Fonksiyonlu Role Cikisi 1 (N.O)
RB1 Cok Fonksiyonlu Role Cikisi 1 (N.C)
RC1 Cok Fonksiyonlu Réle COM ucu 1
RAZ2 Cok Fonksiyonlu Role Cikisi 2 (N.O)
RC2 Cok Fonksiyonlu Réle COM ucu 2
RA3 Cok Fonksiyonlu Role Cikisi 3 (N.O)

RC3 Cok Fonksiyonlu Role COM ucu 3
Suricl Gzerinde bulunan RA1 (N.O), RB1(N.C), RC1, RA2 (N.O), RC2, RA3 (N.O)
ve RC3 uglari réle gikisidir. Strlicl igerisinde gergeklesen cgesitli olaylarda réle ¢ikisi
alabilmek mimkuinddir. Bunlara 6rnek vericek olursak;



A NELTA

e Eger rolenin “istedigimiz bir frekans degerine ulastiginda érnegin motor
mekanik freni agsin’”’ ¢cikisini vermesini istiyorsak;

02-13 = 3 (RY1icin ,istenilen frekansa ulasildi 02-22)
02-22 > XX.X (istenilen frekans degeri 1 Ornegin; 20.0Hz)

e Eger bir counter(sayici) sinyalimiz var ve belirli bir degere ulastiginda role
cikis versin istiyorsak;

00-04 - 1 (Display ekranda Sayici Degerini (c) gosterir.)
02-19 > XXX (Terminal Sayici Degeri girilir.) Ornegin; 10
02-13 - 17 (RY1 icin, Terminal Sayici Degerine (02-19) ulasildi.)
02-06 > 23 (Sayici Tetikleme Sinyali, MI6 girisi)

02-07 - 22 (Sayici Reset, MI7), Belirledigimiz sayici degerine ulastiginda sayici
kendisini 0 (Sifir)’ layacaktir. Ama bir inputlada herhangi bir sayici degerinde
resetlemek mimbkdn.

VFD-CP2000 Serisi Siiriiclilerde DC Frenleme Kullanimi:

Elektrik motorlarinin siriculer araciligi ile kisa stirede durdurulmasi
amaciyla DC Frenleme kullanabiliriz.

07-01 = %0 ~ %100 (DC Fren Akim Seviyesi) % cinsinden deger
girecegimiz bu parametre bize DC Fren aninda motora % ka¢ akim
basacagini gosterir.

07-02 - 0.0 ~ 60.0 (Baslangigta DC Fren Zamani) saniye cinsinden
deger girecegimiz bu parametre bize slrlcuye Start verildigi zaman bu
parametreye saniye cinsinden girilen deger boyunca motor milini
tutmak icin motora akim basacaktir.
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07-03 = 0.0 ~ 60.0 (Durmada DC Fren Zamani) saniye cinsinden deger
girecegimiz bu parametre bize surtcliye Stop verildigi zaman cikis
frekansi DC Fren Baslangi¢ Frekansinin(07-04) degerinin altina
dustligliinde bu parametreye saniye cinsinden girilen deger boyunca
motor milini tutmak icin motora akim basacaktir.

07-04 - XXX.X (DC Fren icin Baslangi¢c Noktasi) bu parametre icerigine
Hz cinsinden frekans degeri gireriz. Motor Stop’a gectikten sonra cikis
frekansi buradaki frekans degerini yakaladigi anda DC Frenleme
yapacaktir.



