FR150 Series Multifunctional Compact Inverter
FR150 serisi inverterler hizli kurulum ve devreye alma kilavuzu

Adim 1. invertér model No.

FR150c -4T -0.78B

Uriiniin ana kodu
: FR150 : Cok fonksiyonlul L
kompact Inverter Frenleme Unitesi :

B: Frenleme unitesi dahili

Enstriye 6zel kod : Uygulanacak motor giicii

BOSLUK : Standard (kW) motorun tipi
Makine : 0.7:0.75kW(Genel tip

A~Z:Endustriye 6zel

Giris voltaj: Giris voltaj fazi:
2:220V(-15%~+20%) S:TEK FAZ
T:GG FAZ

4:380V(-15%~+30%)

Sekil 1 Uriin Model No. Adlandirma Kurall

Adim 2.
Kablolama

Adim 1'de satin alinan invertorin kullanicinin ihtiyag duydugu Griin oldugunu kontrol
etmek ve onaylamak igin yukaridaki sekli kullanin.Ardindan kablolamayi asagidaki gibi yapin:
1. Ana devre kablolamasi

Braking esistor(Oﬂ'tional spares)
© ©

MCCB

ou 0B Ve

A - vo——()
. @ L3 nverter w @

® O L

Sekil 2 Ana Devre Kablolama

3 fazli AC380V gug¢ kaynagina baglamak icin AC gug giris
terminalleri.

R/L1. SL2. T/L3

U/m vim2 . WIT3 | 3 fazli asenkron motora baglamak igin surticiiniin AC ¢ikis terminalleri.

+) () Dahili DC barasinin pozitif ve negatif terminalleri.

Dahili DC barasinin pozitif ve negatif terminalleri. Frenleme direncinin
baglanti terminalleri. Bir ucu +, diger ucu PB'ye bagl.

3 fazli AC380V gu¢ kaynagina baglamak icin AC gug giris
terminalleri.

PB

R/L1 . S/IL2, TIL3

D Topraklama Terminali

2. Kontrol klemensleri kablolama
FRECON uriin hizl menisu igin farkli uygulamalar icin farklh kontrol devresi kablolari,
asagida ornek olarak normal kullanilan kablolamayi ele alalim:
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e e e R . 0

Sekil 3 FR150 serisi Kontrol Terminali Semalari
2.1 Hiz degisimi keypad iizerindeki potansiyometre tarafindan yapilir. inverteri galistirma ve
durdurma islemleri keypad lzerindek RUN ve STOP tuslari ile yapilir. Ekstra kablolamaya
gerek yoktur. Enerji verildiginde direk bu sekilde galigir.
2.2 Hiz degisimi harici bir potansiyometre tarafindan yapilacak ve ayni zamanda
CALISTIRMA ve DURDURMA komutlari disaridan harici bir sinyal ile yapilacaksa o
zaman kablolama asagidaki gibi olacak:

ILERI ve STOP FWD/STOP

GERI ve STQP REV/STOP

Siiriica

Potentiometer
+10V

Sekil 4 Kontrol terminali kablolari
Yukaridaki kablolamadan sonra parametrelerin
asagdidaki gibi ayarlanmasi gerekir:

F01.01 Ana frekans kaynagi verilen mod 2: Al 2
F02.00 | Komutkaynag secimini baslatma / 1: Harici terminal (LED 1s1§1 yanar) 1
durdurma

2.3 Baska bir 6rnek : Frekans PID tarafindan verilir., start / stop harici bir anahtar tarafindan
kontrol edilir, mesela sabit basin¢h bir su pompasi uygulamasi 6rnegi icin kablolama ve
parametreler asagidaki gibi olacaktir::

FwbisToP ° DI
St Di2
GND
i Siiriici
400R
. All
Resistance type
pressure gauge
NN

Sekil 5 Bu 6rnek icin Kontrol Terminali Kablolamasi

-2-



FR150 Series Multifunctional Compact Inverter

Parametrelerin asagidaki gibi ayarlanmasi gerekir:

F01.01 Ana frekans kaynagi verilecek mod 6: PID (Freans PID den gelecek) 6
F02.00 Komut kaynagi secimini baslatma / 1;:;3'0' terminal (LED isigr 1
durdurma Y
F13.01 Verilen PID Dijital 0.0 ~% 100.0 %
25.0
F13.08 Orantili Kazang Kp1 0,0 ~100,0 1.0
F13.09 Entegrasyon Siiresi Ti1 0.01 ~10.00s 0.10s

3. Entegre Kablo Semasi
Birgcok durumd, yukarida belirtilen kontrol kablolamalarinin diginda, invertdrdeki hatalarin hata
sinyalive frekans bilgisinin makinaya taginmasi ve resetlenmesi gerekir ve istenir. Kablolalamasi
asagidaki gibidir.:

Fren direnci (Opsiyonel yedek)
S

7 ).
(+)
—_ 4 R B
Power ———3 © S
- &

Inverter
AO1
V\
g
voltmeter
GND
R1A

R1 BT
Hata cikig

R1C

® = < c

Potentiometer

Sekil 6 Entegre kablolama

Adim 3 Islemler ve Ekran Arayuziine Girig

Calisma paneli, invertdér fonksiyon parametresini degistirebilen, invertdrin galisma
durumunu izleyen, inverterin galismasini / durmasini kontrol edebilen bir insan-Makine
Arayuzidur (HMI).
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RUN TRIP _ LOG/REM FWD/REV

Sekil 7: EKRANIN goriintiisii
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3.1 Keypad butonlari ve potansiyometre islevi :

8 dugme ve 1 analog potansiyometre, her diigmenin tablo 1 de gosterilen fonksiyonlari vardir.
Tablo 1 KEYPADbutonlar Iglev Tablosu

Sembol Adi Fonksiyon
Escape Bir Ust menuden ¢ikmak veya girmek igin kullanihr
Enter Enter menlye girmek ya da parametreyi
SET etmek icin kullanilir.

Increment Data ya da fonskiyon degerini arttirmak igin
(Arttir)

Decrement Data ya da fonskiyon degerini azaltmak igin
(Azalt)

Parametre digitini segmek ve yanip sénen moduna
Shift (Kaydir) getirmek igin kullanihr

islev degistirme (jog run ve hizli gegis gibi)

Multifunction komut kaynagi veya yonu) F16.00 ayarina

é H 0 RBEE

(Coklu gore
foknsiyon)
Run (Calistir) Inverteri KEYPAD control modunda galistirmak igin
kullanihr
Inverteri durdurma ve hatayi resetleme igin
STOP kullanilir. Bu tusun iglevi F16.01 parametresi ile
RST @ Stop/Reset kisitlanmistir.
(Durdur ve
Reset)
— iki tus birden basildiinda inverter serbest
RUN
STOP, Key combinations durusa gegecekir.

‘RST (Butonlarin birlikte

basilmasi)

3.2 Hizh menii (kullanici igin 6zellestirilmis parametreler) talimati
Normal kullanilan parametrelerin hizli ayar kolaylidi i¢in, FR serisi invertdrlerin
V1.07'den daha yiksek yazilim versiyonu olmalidir. Standart fabrika meniisi modu hizli
meniye (F00.01 = 1) yapilarak degistirilir. Boylece varsayilan hili menl parametreleri
aktif hale gelir.

Hizli ment ve temel meni (F00.01 = 0) arasindaki ekran farki 2 derecedir , kullanici kolayhd igin farki ve gegis
yontemini agsagidaki gibi ayirt edebilirsiniz:

Menu Modu Hizli Menu Basit Menu
Ekran
farklari F01.01. Fonksiyon kodunun F01.01 Fonksiyon kodunun
2nd) R T v e da ondalik kta yok
( D e sonunda ondalik ayraci nokta yok ve

yanip sdniyor

1. Press or , set 1. Press or , switch up or

islevsel function code switch up or down down according to order of function
Ayrim according to F17 group. code 01, 02...
2. Press ey can’tgo back 1st | 2. Press can go back to 1% grade
grade menu. FO1
menu. ( )
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Inter-switch

Method 1, switch to basic menu
by changing F00.01=0.
Method 2, when show 2" menu,

keep press button,
auto-switch to basic menu.

Method 1, switch to quick menu by
changing F00.01=1.
Method 2, when show 2" menu, keep

press » button, auto-switch to
quick-menu.

Varsayilan hizl

parametreler kullanici talebini kargilayamazsa, kullanici hizli

parametreleri gergek duruma goére kendi kendine tanimlayabilir; Ayrintili yéntem F17 grup
fonksiyon kodunu degistirmektir.

F17 parametreleri 30 grup 6zellesirilmis parametreyi destekler ; F17 grup

parametresi 00.00 ise , kullanici fonksiyon kodunun bos oldugu anlamina
gelir. Girerken kullanici tanimli  parametre modu, F17-00 ~F17-29 tarafindan
tanimlanan fonksiyon kodu , siparis F17 grubu ile ayni kalir, 00.00 atlayin. Ondalik
noktasinin sol tarafindaki iki basamak;, fonksiyon kodu grubunu, sag tarafi fonksiyon

kodu grubunun konumunu ifade eder. Ornegin:

05.15, F05.15 anlamina gelir. Ondalik hane olarak FOO ~ F20 grubu karsilik kanattan iki

basamak sol 00 ~ 20, U0O ve U01 grubu 48 karsilik gelir ve 21 olarak 49. Ayar ~ 46 kullanici
fonksiyon kodu bos anlamina gelir. Sag taraf, grup fonksiyon kodu numarasini ayarlamaktan

daha fazla grup basina 2 hane oldugunda, kullanici fonksiyon kodu null anlamina da gelir

Ek: Kisayol meniisii fabrika parametreleri

Param.

Parametre adi

Ayar Araligi arsayllan

attr

F00.00

Kullanici Parolasinin
Ayarlanmasi

0 ~65535

0

F00.01

0: Tum parametreleri goster

Parametrelerin
Gosterimi

1: Yalnizca F00.00, F00.01 ve
kullanici tanimh parametreleri 1
gOsterir

F17.00 ” F17.29

2: Sadece A0-00, A0-01'i ve fabrika
varsayilanindan farkli parametreleri
gOrintileyin

F01.01

0: Ana dijital ayar (F01.02)

1: Keypad tus takimi potansiyometresi

Ana Frekans Komut
Kaynagi

: Al1 analog girisi

: Haberlesme

: Coklu referans

PLC

: Proses PID cikisi

: X7 / HI pulse girisi

ol~N|lo|lalsr]|lw]|d

TAI2
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0: Tus takimi (Keypad den) (LED kapali)
F02.00 Galistirma komutu 1: Terminal (Kelemenslerden) (LED agik) 0 X
2: Haberlesme ile (yanip
sénen LED)
0: lleri
F02.01 Haraket yonu 0 A
1: Geri
0: Rampali durus
F02.12 Durma modu 0 X
1: Serbest Durug
F03.00 Hizlanma stresi 0 0.0 ~6000.0s 15.0s
F03.01 Yavaslama siiresi 0 0.0 ~6000.0s 15.0s
DI1 terminalinin i
F04.00 (Kelemensinin) 0: Islev yok 1
islevi
F04.01 DI2 terminalinin | 4. 106 dogru CALIS (FWD) 2
’ (Kelemensinin) :
islevi
F04.02 DI3 terminalinin | 5. 50 areket (REV) 7
(Kelemensinin)
islevi
F04.03 b4 3: Ug telli kontrol 13
terminalinin
(Kelemensinin)
islevi
Role 1 ¢ikis .
F05.02 fonksiyonu 2: Anza gikigi 2
Fog.01 [lotorgucii 0.1 ~1000.0KW Model
tanimlandi
Motorun anma gerilimi Model
s 1 60 ~660V tanimlandi
otorun nominal akimi Model
F08.03 1 0.1 ~1500.0A tammland:
Motorun nominal Model
s frekansi 1 20.00 ~Fmax tanimlandi
F08.05 Motorun nominal hizi 1 ~30000 Model
1 tanimlandi
0: Otomatik ayar yok
F08.30 Motor otomatik 1: Motorun statik otomatik ayari (Motor 0
ayarlama 1 dururken)
(AUTOTUNING)
2: Motorun déner otomatik ayari (Motor
calisirken)
Birimin yeri: BUS dusik voltaj altinda
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0: Ariza bildirildi ve sahil durdu

1: Durma moduna gére durma

2: Hata bildirildi ancak ¢alismaya devam
ediyor

Koruma eylemi 1 3: Hata korumasi devre digi

F11.10 03000 X

Onlar basamagi: Gug giris fazi

Kaybi (Err09) (Unitenin yeri ile

ayni)

Yizler basamag : Gig cikigl

faz kaybi (Err10) (Unitenin yeri ile ayni)
Binler basamagi: Motor asiri yuku
(Err11) (Unitenin yeri ile ayni)

On binler basamagi : invertdr agiri
yiikii (Err11) (Unitenin yeri ile ayni)

0: F13.01 dijital ayar

1: tus takimi potansiyometresi

2: Al

F13.00 PID ayari 3: Haberlesme 0 X

4: Coklu Referans
5: DI7 / HI darbe girisi

6: Al2

F13.01 PID dijital ayari 0.0 ~% 100.0 % 50.0 A

0: A1
F13.02 PID geribildirimi 1: Al2 0 X

2: Haberlesme

F13.08 Drantili kazang Kp1 0.0 ~100,0 10 A

Entegrasyon suresi

F13.09 Ti1 0.01 ~10.00s 0.10s A
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ONsSOz

FRECON tarafindan geligtirilen ve uiretilen FR150 serisi ¢cok fonksiyonlu
kompakt invertorii segtiginiz igin tesekkiir ederiz.

FR150 Serisi ¢cok fonksiyonlu kompakt invertdr kompakt, zengin ézelliklere sahip ve son derece
fiyat-rekabetci modellerdir. Ozellikle elektronik ekipman, gida paketleme, agac isleme, paketleme, kosu
bandi ve diger kuclk gug iletim uygulamalari igin uygundur. Bu kullanim kilavuzu, FR150 serisi gok
fonksiyonlu kompakt invertdr Urtin karakterizasyonu, yapisal 6zellikleri, parametre ayari, galistirma ve
devreye alma, bakim denetimi ve diger iceriklerin ayrintili bir agiklamasini sunar. Uygulamadan énce
glvenlik 6nlemlerini dikkatle okudugunuzdan ve bu Urlini personel ve ekipman givenliginin saglandigi
gerekgesiyle kullanin.

IMPORTANT NOTES

+ Toillustrate the details of some of the products , in this manual have outer casing or safety
shields be removed picture .When using this product, please be sure to install a good outer
casing or covering, and in accordance with the contents of the manual operation.

+# The illustrations this manual for illustration only and may vary with different products you have
ordered.

¢ The company is committed to continuous improvement of products, product features will
continue to upgrade, the information provided is subject to change without notice.

« If you are using have questions, please contact our regional agents or our customer service
center. Customer Service Tel 0755 -33067999.

+ The company's other products please visit our website: .http://www.frecon.com.cn
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Chapter 1 Safety Precautions

Safety Precautions
Safety signs in this manual:

DANGER: indicates the situation in which the failure to follow operating requirements may result
in fire or serious personal injury or even death.

CAUTION: indicates the situation in which the failure to follow operating requirements may cause
moderate or slight injury and damage to equipment.

Users are requested to read this chapter carefully when installing, commissioning and repairing
this product and perform the operation according to safety precautions as set forth in this chapter
without fail. FRECON will bear no responsibility for any injury and loss as a result of any violation
operation.

1.1 Safety Considerations

Safety

Considerations
class

The use phase

+ Do not install the product if the package is with water, or
VN component is missing or broken.

Danger + Do not install the product if the label on the package is not

identical to that on the inverter.

Before # Be careful of carrying or transportation. Risk of devices
Installation damage.
A + Do not use damaged product or the inverters missing

Caution | component .Risk of injury.
+ Do not touch the parts of control system with bare hands. Risk
of ESD hazard.

+ Installation base shall be metal or other non-flammable
material. Risk of fire.

A\ + Do not install inverter in an environment containing explosive
Danger | 9ases, otherwise there is danger of explosion.
+ Do not unscrew the fixing bolts, especially the bolts with red

mark.
ISl e + Do not leave cable strips or screws in the inverter. Risk of
inverter damage.
A + Install the product at the place with less vibration and nodirect
Caution Sunlight.
+ Consider the installation space for cooling purpose when two
or more inverters are placed in the same cabinet.
& Wiring must be performed by authorized and qualified
personnel. Risk of danger.
+ Circuit-breaker should be installed between inverter and the
mains. Risk of fire.
& Make sure the input power supply has been completely
disconnected before wiring. Failure to comply may result in
Wiring A\ personnel injury and/or equipment damage.

Danger | e Since overall leakage current of this equipment may be bigger
than 3.5mA, for safety's sake, this equipment and its associated
motor must be well grounded so as to avoid risk of electric
shock.

¢ Never connect the power cables to the output terminals (U/T1.
VIT2, WIT3) of the AC drive. Pay attention to the marks of the
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wiring terminals and ensure correct wiring. Failure to comply will
result in damage to the AC drive.

+ Install braking resistors at terminals (+)and PB only. Failure to
comply may result in equipment damage.

& AC 220V signal is prohibited from connecting to other
terminals than control terminals R1A, R1B. R1C andR2A. R2B.
R2C. Failure to comply may result in equipment damage.

+ Since all adjustable frequency AC drives from FRECON have
been subjected to hi-pot test before delivery, users are
prohibited from implementing such a test on this equipment.
Failure to comply may result in equipment damage.

A + Signal wires should to the best of the possibility be away from
Caution | main power lines. If this cannot be ensured, vertical
cross-arrangement shall be implemented, otherwise interference
noise to control signal may occur.
« If motor cables are longer than 100m, it is recommended
output AC reactor be used. Failure to comply may result in faults.
A\ « Inverter shall be power-on only after the front cover is
Danger | assembled. Risk of electrical hazard.
Before + Verify that the input voltage is identical to the rated voltage of
B A product, correct wiring of input terminals R/L1, S/L2, and T/L3
Caution and output terminals U/T1, V/T2, and W/T3, wiring of inverter
and its peripheral circuits, and all wires should be in good
connection. Risk of inverter damage.
¢ Do not open the cover after power.Rick of electrical hazard.
A + Do not touches any input/output terminals of inverter with bare
Danger | hangds. Rick of electrical hazard.
iy e « If auto tuning is required, be careful of personal injury when
A motor is running. Risk of accident.
Caution ¢ Do not change the defaults of parameters. Risk of devices
damage.
¢ Non-professionals shall not detect signals during operation.
A\ Risk of personal injury or device damage.
Danger + Do not touch the fan or the discharging resistor to check the
Durin temperature. Failure to comply will result in personal burnt.
Operati%n ¢ Prevent any foreign items from being left in the devices during
A operation. Risk of device damage.
Caution + Do not control start/stop of inverter by ON/OFF ofcontactor.
Risk of device damage.
¢ Maintenance and inspection can only be performed by
professionals . Risk of personal injury.
¢ Maintain and inspect devices after power is off. Risk of
electric hazard.
& Repair or maintain the AC drive only ten minutes after
) A the AC drive is powered off. This allows for the residual
Maintenance Danger voltage in the capacitor to discharge to a safe value.

Failure to comply will result in personal injury.

+ All pluggable components can be inserted or pulled out
only when power has been turned off.

& Set and check the parameters again after the AC drive
is replaced.

1.2 Precautions

1.2.1 Motor Insulation Inspection
When the motor is used for the first time or when the motor is reused after being kept, or when
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periodical inspection is performed, insulation inspection shall be conducted with motor so as to avoid
damaging the inverter because of the insulation failure of the motor windings. The motor wires must be
disconnected from the inverter during the insulation inspection. It is recommended to use the 500V
mega meter, and the insulating resistance measured shall be 5MQ at least.
1.2.2 Motor Thermal Protection
If the motor rating does not match that of the inverter, especially when the rated power of the
inverter is higher than that of the motor, adjust motor protection parameters in the inverter or install
thermal relay to protect motor.
1.2.3 Operating with the Frequency Higher than Grid Power Frequency
Output frequency of FR150 is 0.00Hz~600.00Hz. If FR150 is required to operate above 50.00Hz,
please take the endurance of mechanical devices into consideration.
1.2.4 Mechanical Vibrations
Inverter may encounter mechanical resonance point of the load device at certain output
frequencies which can be avoided by setting the skip frequency parameters of the inverter.
1.2.5 Motor Heat and Noise
Since output voltage of inverter is PWM wave and contains a certain amount of harmonics, so
that the temperature, noise and vibration of the motor will be higher than those when the inverter runs
at grid power frequency.
1.2.6 Voltage-sensitive device or capacitor on output side of the AC drive
Do not install the capacitor for improving power factor or lightning protection voltage-sensitive
resistor on the output side of the AC drive because the output of the AC drive is PWM wave.
Otherwise, the AC drive may suffer transient over-current or even be damaged.
1.2.7 Contactor at the 1/0 terminal of the AC drive
When a contactor is installed between the input side of the AC drive and the power supply, the AC
drive must not be started or stopped by switching the contactor on or off. If the AC drive has to be
operated by the contactor, ensure that the time interval between switching is at least one hour since
frequent charge and discharge will shorten the service life of the capacitor inside the AC drive.
When a contactor is installed between the output side of the AC drive and the motor, do not turn off the
contactor when the AC drive is active. Otherwise, modules inside the AC drive may be damaged.
1.2.8 Applied with the Rated Voltage
Apply FR150 with the rated voltage. Failure to comply will damage inverter. If required, take a
transformer to boost or step-down voltage.
1.2.9 Do Not Apply a 3-Phase Input Inverter to 2-Phase Input Applications
Do not apply a 3-phase input FR inverter to 2-phase input applications. Otherwise, it will result in
faults or damage inverter.
1.2.10 Lightning Protection
FR150 has integrated lightning over-current protection device which has certain self-protection
capacity against the lightning. Additional protection devices have to be installed between inverter
and power supply in the area where lightning occurs frequently.
1.2.11 Altitude De-rating
In places where the altitude is above 1000 m and the cooling effect reduces due to thin air, it is
necessary to de-rate the AC drive. Contact FRECON for technical support.
1.2.12 Some Special Usages
If wiring that is not described in this manual such as common DC bus is applied, contact the agent
or FRECON for technical support.
1.2.13 Cautions for Inverter Disposal
The electrolytic capacitors on the main circuit and PCBA may explode when they are burnt.
Emission of toxic gas may be generated when the plastic parts are burnt. Please dispose inverter as
industrial wastes.
1.2.14 Adaptable Motor
The standard adaptable motor is adaptable four-pole squirrel-cage asynchronous induction motor
or PMSM. For other types of motor, select a proper AC drive according to the rated motor current.
The cooling fan and rotor shaft of non-variable-frequency motor are coaxial, which results in
reduced cooling effect when the rotational speed declines. If variable speed is required, add a more
powerful fan or replace it with variable-frequency motor in applications where the motor overheats
easily.
The standard parameters of the adaptable motor have been configured inside the AC drive. It is
still necessary to perform motor auto-tuning or modify the default values based on actual conditions.
Otherwise, the running result and protection performance will be affected.
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The AC drive may alarm or even be damaged when short-circuit exists on cables or inside the
motor. Therefore, perform insulation short-circuit test when the motor and cables are newly installed or
during routine maintenance. During the test, make sure that the AC drive is disconnected from the
tested parts.
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Chapter 2 Product Information

2.1 Nameplate information

FRECON C€

MODEL : FR150 -4T-2.2B-H P20

POWER : 2.2KW

INPUT : AC 3PH 380480V 5.8A 50/60Hz

OUTPUT : AC 3PH O-UlnputV 5.5A 0-600Hz

syNc (IEREERRINR (A0 ORI

101180007999900000

FRECON ELECTRIC (SHEN ZHEN) CO., LTD.

MADE IN CHINA

Fig.2-1 Nameplate information

Model Explanation
Model show on product nameplate contains information below

FR1505 -4T-0.7B

Master series code of product

: FR150 : Multifunctional

Compact Inverter "
Brake unit :

B: Built-in brake unit

Industry-specific series Adaptable Motor (kW)And
code : Type of

None : Standard Machine {\/Iot(gr : 0.7:0.75kW(General
A~Z:Industry-specific ype

retention

Input voltage: Input voltage phases:
2:220V(-15%~+20%) S:Single-phase
4:380V(-15%~+30%) T:Three-phase

Fig.2-2 Model Explanation
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2.2 FR150 Uriin Modeli Bilgileri
Tablo 2-1 FR150 Uriin modeli ve teknik veriler

Glg Nominal Nominal .
Model kapasitesi Girig akimi cikis akimi Uygtjular!.at?}llr
KVA motor glicl
numarasi. A A KW HP
Tek Fazli: 220V, 50/ 60Hz Araligi:% -15 ~+% 30
FR150-2S-0.2b 0.5 4.9 1.6 0.18. 0.2, 0.25
0.25
FR150-2S-0.4b 1.0 6.5 2.5 0.37., 04 0.5
FR150-2S-0.7b 1.5 9.3 4.2 0.75 1.0
FR150-2S-1.5B 3.0 15.7 7.5 1.5 2
FR150-2S-2.2B 4,0 24 9.5 2.2 3
3 Fazli: 380V, 50/60Hz Aralik:% -15 ~+% 30
FR150-4T-0.7b 1.5 3.4 2.5 0.75 1
FR150-4T-1.5B 3.0 5.0 4.2 1.5 2
FR150-4T-2.2B 4,0 5.8 5.5 2.2 3
FR150-4T-4.0b 6 11 9.5 37. 4 5
2.3 FR150 Teknik Ozellikleri
Tablo 2-2 FR150'nin teknik 6zellikleri
proje Ozellikler
Nominal girig 1 Faz 220V (-15% ~+% 20)
gerilimi (V) 3 fazli 380 V (-15% ~+% 30)
Nominal giris
GU(} g|r|§| akim (A ) Bkz. Tablo 2-1
Nominal giris
frekansi (Hz) 50Hz / 60Hz , tolerans +% 5
Uygulanabilic | gy, Tapi5 2.1
motor gucu
(kW)
Nominal ¢ikis :
alami (A) Bkz. Tablo 2-1
Maksimum
Gig cikis! cikis . - . o
gerilim (V) 0 ~nominal giris voltaji, hata <% 3
Maksimum
cikis
frekansi 0,00 ~600,00 Hz, birim 0,01Hz
(Hz)
V / f kontrolu
V / f kontrol Sensorsiiz vektdr kontroll 1
cesitleri Sensorsiiz vektor kontroll 2
1:50 (V / f kontroll)
Hiz araliklar 1: 100 (sensorsliz vektdr kontrolu 1)
1: 200 (sensorsiiz vektdr kontroll 2)
) I’?EI”UP' Hiz % 0,5 (V / f kontrold)
ozeflier! hassasiyeti +% 0,2 (sensorsliz vektor kontrolii 1 . 2)
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Hiz P . .

dalgalanmasi +% 0,3 (sensdrsiiz vektdr kontrolli 1 2)
Tork geri P . .

bildirim <10ms (sensdrsuz vektor kontrolli 1 . 2)

zamani

Baslangi¢ 0,5Hz:% 180 (V / f kontroll, sensdrsiiz vektdr kontroll 1)
torku 0.25Hz:% 180 (sensorsiiz vektor kontrolli 2 )

Taslyici frekansi

0.7kHz ~16kHz

Asin yuk kapasitesi

G Model:% 150 Anma Akimi 60s,% 180
Anma Akimi 10s,% 200 Anma Akimi 1s.

Tork artigl

Otomatik tork artigi ; Manuel tork
artisi% 0,1 ~% 30,0

Temel fonksiyonlar V / F Egrisi

Ug yol: Ug yol: diiz; gok noktali tip; N-
Th-tipi V/ F edrisi (1.2 1h. tipi « 1.4 o tipi «
1.6 - tipi . 1.8 Th-tipi . 2 Tn-tipi )

Hizlanma ve yavaslama
egri

Cizgi veya egri hizlanma ve yavaslama
modu.

Dért gesit hizlanma ve yavaslama
slresi, Rampa Zaman Araligi: 0.0 ~
6000.0s

DC fren baglatma frekansi:

DC fren 0.00 ~600.00Hz DC fren
suresi: 0.0s ~10.0s
DC fren akimi:% 0.0 ~% 150.0
Jog freni Kesik galistirma frekansi araligi: 0.00Hz ~

50.00Hz.
Jog yavaglama siresi: 0.0s ~6000.0s.

Basit PLC . Cok hizh

16 hiza kadar galisma saglamak igin dahili
PLC veya kontrol terminali aracihgiyla

Proses kontrol dongiist kontrol sisteminin

Temel fonksiyonlar VeEEE P gergeklestirimesini kolaylastirmak
Otomatik voltaj ayari
(AVR) Sebeke gerilimi degistiginde,

otomatik olarak sabit bir ¢ikis
gerilimi koruyabilir

Hizli akim limit
fonksiyonu

Asiri akim ariza koruma inverter ¢alismasini
en aza indirin

Asiri gerilim asir akim

Sistem, sik sik 6nlemek igin ¢alisma
sirasinda akim ve voltaji otomatik olarak
sinirlar

Komut kaynagi

Kontrol paneli, kontrol terminali,
seri iletisim portu verildiginde.
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Calistirmak

9 gesit frekans kaynagdi: dijital ayar,
klavye potansiyometre ayari, analog
Gerilim, verilen analog akim referans
darbesi verilir, seri port verilir, goklu hiz
verilir, PLC verilir, islem PI D referansi
verilir. Yapmanin birkag yolu var
degistirmek

\erilen frekans

Koruma Ariza diizine : Asiri akim . Agiri gerilim . Dusuk
fonksiyonu saglayin pro Overtemperatur gerilim . e . Asirl Yik Vb Korumasi.

LED ekran | Ekran Parametreleri

Vg Lallel) e el el Kétuye kullanimi énlemek igin kilitli, kapsam

Ekran ve klavye tanimi boélim tuslarinin bir kismini veya

tamamini gerceklestirin

izleme bilgilerini galistirma

Y6 A e Calistirmak veya durdurmak UOO

grubunu izlemek igin ayarlanabilir dort
nesne vardi.

cevre

ic mekanlarda, dogrudan giines
Operasyon yeri 1sIgina maruz kalmadan, tozdan,
asindirici gazlardan,

yanici gazlar, yag buhari, su buhari, su
damlasi ve tuz vb.

0 ~2000m
rakim Yikseklik 1000 metrenin lzerinde
oldugunda her 100 metrede% 1 disus

Ortam sicakhg 210 °C ~40 °C

Bagil
nem
Titresim 5,9 m/s2'den (0,6 g) az

Depolama 20 °C ~+70 °C

5 ~% 95, yogunlasma yok

sicaklik
verim Anma giici293%
Kurulum Duvara monte veya DIN raya montaj
Digerleri IP sinifi 1P20
SE)gutma Fan sogutmali
yéntem

2.4 Parts Drawing

Upper case Cooling air outle

Nameplate

Keypad
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Lower case
Terminals cover
Fig 2-3 Outline example

2.5 Configuration, Mounting Dimensions and Weight

A D /-
D

J a VBN Paa 1

Fig 2-4 Product size chart
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Table 2-3 Configuration, mounting dimensions and weight

External and Install dimensions (mm)

Install Install N.W
Model.
ode W H D W1 H1 H2 H3 hole hole (kg)
d1 d2

FR150-25-0.2B

FR150-25-0.4B

FR150-2S-0.7B | 75 | 150 | 117 | 65 | 140 | 35 | 385 4.5 4.5 0.85

FR150-4T-0.7B

FR150-4T-1.5B

FR150-2S5-1.5B

FR150-25-2.2B

FR150-4T-2.2B 93 | 171 | 130 | 82 | 160 | 35 39 4.5 4.5 1.35

FR150-4T-4.0B
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Bolim 3 Kurulum ve Kablolama

3.1 Kurulum Ortami

1)-10°C~s0°caraliginda ortam sicakhg.
2) Sdriicd, 1s1 dagiimi igin yeterli gevre alanina sahip alev geciktirici nesnenin yl'jzeyine
monte edilmelidir.

3) Titresimin 5,9 m/s2'den (0,6 g) @z oldugu yerlerde kurulum yapilmalidir.

4) Nem ve dogrudan glines i1sigindan kaginin.

5) Yag, toz ve metal pargaciklarindan kaginarak sogutma fanini koruyun.

6) Yanici gazlar, asindirici gazlar, patlayici gazlar veya dider zararl gazlarla bir atmosfere maruz
birakmayin. . N .

7) Delme artiklarinin, tel uglarin ve vidalarin siriclye dusmesml onleyln.

8) suracinin havalandirma kismi sert ortamdan (6. lif partiklleri olan

tekstil tesisleri ve agindirici gazlarla dolu kimyasal tesisler veya yukli toz 6rtUsU) disinda
kurulmalidir.

3.2 Kurulum Yonii, Bosluk ve Sogutma

Bir fan, zorunlu hava sogutma icin FR150'ye entegre edilmistir. FR150 iyi sogutma sirkiilasyonu igin
dikey olarak monte edilmelidir. FR150 ve gevresel nesneleri arasinda yeterli bosluk birakiimalidir.
Multi- FR150 paralel yatay ve dikey olarak kurulabilir. Belirli alan gereksinimi, 1si dagitma kapasitesi ve
kutle hava akisi icin asagidakilere bakin.

¥00mm

>50mm >50mm i"rDOmm

Fig 3-1 Installation methods

3.3 Sabit sekilde
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= |
0
[ —
RAIL
o 1
0
O)
(a)iki delikli fiksasyon (b)DIN Slot Rail fiksasyonu

Sekil 3-2 Fiksasyon
Sekil3-2 ( Montaj)

Batik ucu vidalari ve gizimi oalnlar . Aksit
slricu  hasar
® "@ 4———— Buucu vidalar .
%
3.1 Tus Ve Kapak Ve Takma
& a. Klemens kapakin sihrini: Selik.3-3 ve tutucu kapak vidalar gevsetin ( a ), daha

fazla kapak'in 1(;1nde dir. .
¢ b. Klemens : Takin , sonra vidalar Sek.3-3'te gibi sikin

c)Klemens kaEak sokiim (d)Kelemsn kapagi
$ek|l 3-3 Tus takimi ve Klemens kapakin sokiiliip
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3.4 Cevresel Cihazlarin Konfigiirasyonu

glc kaynagi @

Kesici
0 0 00
EE
[m]&2]E3)]
&) &=
Kontaktér FR150 CeviriCi
——
l +PB— Braking
Girig tikanir v resistor
— R/S/IT ‘ Output filter
Girig
filtresi Cikis AC
reaktori
motor
Sekil.3-4 Cevresel cihazin standart konfigiirasyonu
Tablo 3-1 Cevresel cihazlarin talimatlan
Resim BlIGlleN Dir Talimat -lar
| Kablo Elekrik iletiyor.

Amag: gli¢ kaynaginin ve bu da anormal asiri
asirt yanlig ucu snemii: devre kesicinin

Kesici
esc 1,5~2 kez daha fazlasalin Anma anma

devre kesicinin suresi suresi yerne yer
asir yik koruma siresi

Gug Unl ve dengesiz g fazli giris AC gug kaynagi

Giris tikanir nin sistem in azaltin Yiksek harmoni ve ve
s mi]dahaleyizgzaltm
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(2]

cihazlar ltici akimin dogrultucu kopriler
Uzerindeki etkisini kisitlama

Gug¢ kaynagindan suricuye yapilan paraziti azaltin,
surictnun girdltiden olan dokunulmazhdini artirin

Giris filtresi slriicuden cevresel aygita
Fren Amag: hizli fren elde etmek igin motor geribildirim
direnci enerji tiketmek
Cikis filtresi Cikis filtresi ve srlicinin gevre aygitlarina yayilan
¥ paraziti
Harmonik gerilimden kaynaklanan motor yalitim
Cikis AC hasarini énlemek Kablo baglanti siirlicisl ve motorun
reaktori 100 metreden fazla olmasi durumunda SIZIntl

akimindan kaynaklanan surucuye

sik sik koruma saglayin, ¢ikig
AC reaktorl tavsiye edilir

.5.1 Gevresel Cihazlarin Segimi
Tablo 3-2 Cevresel cihazlarin segimi
Kablo(mm?) Devre Kontdr
Modeli ReS-T (;%) UsV-W Pe k?;I)CI (A)
Tek Faz:220V
FR150-2S-0.2B 1.5 1.5 1.5 1.5 10 10
FR150-2S-0.4B 2.5 1.5 1.5 1.5 16 10
FR150-2S-0.7B 25 1.5 1.5 1.5 16 10
FR150-2S-1.5B 4 25 25 25 20 16
FR150-2S-2.2B 4 25 25 25 32 16
3-Faz:380V
FR150-4T-0.7B 25 25 25 25 6 10
FR150-4T-1.5B 2.5 2.5 2.5 2.5 10 10
FR150-4T-2.2B 2.5 25 25 2.5 16 10
FR150-4T-4.0B 25 25 25 25 16 10
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3.5 Kablolama

3.6.1 Tek fazli 220V invertor tipik kablolama diyagrami

Fren direnci

Mccb
Monofaze —
220v
50/60Hz, o
Girigi 1
0 O
Girigi 2
e
Girigi 3
0 O
Girigi 4
0 O
Yiiksek hizh % o
darbe girigi HI
Dc 0~10v
1kQ~5kQ

DC 0~10V veya 0~20mA

(©)

24v

Plc

DI

DI2
DI3
Di4

DI7/HI

Gnd

+10V

Al

Al2

<m-3

Gnd

Pe

*+)

FR150
Acik kollektor

Role cikisi 1
250V AC/3A

30V DC1A
RS485 f—

AC| i

\ }-—O

RS485

Karabulut iletigim

Fig.3-5 Single-phase 220V Inverter wiring diagram

Aciklamal
ar:

1) 0ana devre terminallerini ifade eder. ,‘kOI’]tI"O| devresi terminallerini ifadeeder.
2) Kullanici gergek ihtiyaglaragOre fren direng secger,Fren direng Secimi

Kilavuzubakin.

3) Sinyal kablosu ve gli¢ kablosu ayriimalidir. Kontrol kablosunu ¢apraz deneyin ve
gerekirse 90° gli¢ kablosu. Analog sinyal hatlari korumali bukimli giftien iyi segim,Gli¢ kablolari
korumali Ug cekirdekli kablo kullanin (Siradanbirinci sinif profili daha motor kablosu 6zellikleri)veya

manuel siricu ile uyumlu.
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3.6.2 Ug fazli 380V invertor tipik kablolama diyagrami

Fren direnci

Mccb @ 7
Ug fazh or © )
380v
50/60Hz — & % O s
& ©T
24v
Plc FR150
Girigi 1
DI
Girigi 2
DI2
Girigi 3
DI3 .
Girigi 4 - Acik kollektor
Uksek hizh
darbe girisi DI7/HI
Gnd Role 1
250V AC/3A
30VDC1A
+10V
Dc 0~10v A .
1kQ~5kQ \ RS485 °
DC 0~10V veya e H AHCI
RS485
v iletigim
Gnd Karabulut '
Pe

Sekil.3-6 Ug fazli 380V Inverter kablolama diyagrami

3.6 Terminal Yapilandirmasi

3.7.1 Ana Devre Terminalleri
a: Tek fazli Ana Devre Terminalleri

Sekil.3-7 Tek fazli ana devre terminalleri
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b: Ug fazli Ana Devre Terminalleri

W[ RISTTTUVIW

MOTOR

Sekil.3-8 Ug fazli Ana Devre Terminalleri

Tablo 3-5 ana devre terminal fonksiyonlari

Terminal Terminallerin ve islevi.
terminali
ReST Ug fazli 380V AC giig giris terminalleri
LN Tek fazli 220V AC giic terminalleri
UesVeW 3 fazli indiiksiyon motoruna invertdrUN AC cikis terminalleri.
(+) *(-) Dahili DC BUS pozitif ve negatif terminalleri.
Pb Dahili DC BUS pozitif ve negatif terminalleri. Fren direnci terminalleri

baglanir. Bir ucu +'ya, diger ug pb'ye baglanir

@D Topraklama terminali.

Aciklamalar: Invertdriin giris tarafinin kablolamasinda faz sirasi gereksinimleri yoktur.

Kablolama Onlemleri:

1) Gug girig terminalleri (R)S ,T)/(L)N)

& AC sirlcusunun giris tarafindaki kablo baglantisinin faz sirasi gereksinimi yoktur.

2) DC veri otobus (+)(-)

@ DC veri yolu terminalleri (+) ve (-) AC surlicusl kapatildiktan sonra artik voltaja sahiptir.

Gosterge SARJI sdnmeden sonra, ekipmana dokunmadan énce en az 10 dakika bekleyin Aksi

takdirde elektrik carpmasi na neden olabilirsiniz.

@ Fren diregi dogrudan DC veri otobUsline baglamin. Aksi takdirde, AC suriicuye zarar verebilir ve

hatta yangina neden olabilir.

3) Frenleme rezistans baglanti terminalleri (+)-PB

@ Frendirme direncinin kablo uzunlugu 5 m.'den az olacaktir aksi takdirde AC sirlcuye zarar

verebilir.

4) AC surucu gikis terminalleri UsV,W

& Kondansatér veya dalgalanma emici AC surictsinin g¢ikig tarafina  baglanamaz.

Aksi takdirde, sik sik AC sirtcil hatasina neden olabilir ve hatta AC sirtcisline zarar verebilir.
Motor kablosu ¢ok uzunsa, dagitiimis kapasitansin etkisiyle elektriksel rezonans olusturulur. Bu

motor yalitimina zarar verir veya daha ylksek sizinti akimi olusturur, bu da AC siriicusinin agir akim

korumasinda yer alacaktir. Motor kablosu 100 m'den uzunsa, AC ¢ikis reaktori AC surtcisiine yakin

bir sekilde monte edilmelidir.

5 Terminal® PE

4 Bu terminal, ana topraklama iletkenine glvenilir bir sekilde baglanmalidir. Aksi takdirde, elektrik

carpmasina, fonksiyon bozukluguna ve hatta AC strGcisine zarar verebilir.

& Topraklama terminalini gli¢ kaynaginin notr iletkenine baglamln.
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3.7.2 Kontrol devresi terminalleri

CICICECICA AR

000D B O

@0

| DI1 HIZ DIH D14 "2!7/HI"GND|k85+ HBS- " I

e die |

F24V|FLC and ;" +10u Al1 HIZ HO1 " I

Sekil.3-9 Kontrol devresi terminalleri
Tablo 3-4 FR150 Kontrol devresi terminallerinin tanimi

Turu Terminal Adi Fonksiyon Agiklamasi
Harici Uniteye +10 V glg
kaynagi saglayin.
+10V-GND 'ZiZCL;Jfa\g/. Geneliikie, 1-5 kadireng araligi
ile dig potansiyometre glc
kaynagisaglar.
Maksimum c¢ikis akimi: 10 mA
Giig kaynag! Ha”ch"z“v Harici Uniteye +24 V gig
arngc n kaynagi saglayin.
+24V-COM erilirie Genellikle, DI/Do terminallerine ve
ga vuru harici sensorlere gu¢ kaynagdi saglar.
svurt Maksimum c¢ikis akimi: 200 mA
Kategori Il
devresi
Giri Varsayilan olarak +24 V'a baglanin.
4 s DI1-DI7'nin harici sinyalle
erminali .. - : o
Plc dis giic kavnadi yonlendirilmesi gerektiginde
§ gugkaynagl | o) cnin harici gl¢ kaynagina
baglanmasi ve +24 V'den
baglantisinin kesilmesi gerekir.
AI-GND Anal s 1 Giris gerilim araligi: DC 0~10V/0~
- nalog giris :
Analog giris 20mA.geCIS
AI2-GND Analog girs 2 anahtarlariaittarafindan
karar-Kontrol panosunda Al2
Empedans: 250 kQ (gerilim girigi),
250 Q (akim girisi)
DI1- GND g
terminalleri
(gi'r??g@t'r L Maksimum giris frekans1:200Hz
DI2- GND de%istir Empedans:2.4kQ
i decist terminaller 2 Seviye girigi i¢in gerilim araligi:9vV~30V
irisi degistir —
DI3- GND Giig
terminalleri
ni degistir 3
DI4- GND Giig
terminalleri
ni degistir 4
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Girig
terminallerini 7

DI1-Dl4 6zelliklerinin yani sira, yiksek

DI7/HI-COM - hizli darbe girisi igin kullanilabilir.
VE;ﬁ g\c(agli(gslzk Maksimum giris frekansi: 100 kHz
degistirin
nabiz girisi
Analog } Analog ¢ikis Cikis gerilim araligi:0~10V
cikis AO1-GND terminali 1 Empedans
gereksinimleri210kQ
Acik kollektor Gerilim aralgi:0~24V
(St Ereli Y1-GND cikisi 1 Gegerli aralik:0~50mA
REDELTES R1A-R1C N”{:f‘n'::fa?@'k lletisim siiriis kapasitesi:
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Normalde AC250V,3A,COSP=0.4.
RIB-R1C kapali terminal | DC 30V,1A
f 485 Oran:
485+-485- T e'r'rentl'ﬁgﬂ o | 4800/9600/19200/38400/57600/
485 285 115200bps
lletisim iletisim Sonlandirma rezistansi, kontrol
Gnd korumaﬁ zemin paneli RS485 (izerindeki gecis
anahtari ile ayarlanir
Kalkan Pe Kalkan Zemin Kalkan igin yer terminali
i} Dig o
Yardimc C Standart ag kablosu kullanin
| Arayiiz { " paﬁgﬁrasyon Maksimum kablo mesafesi:
arabirimi 50m

1 Nk lmy RAGreuis ot menanng Rilsnin

Zayif analog gerilim sinyalleri dis parazite maruz kalmak kolaydir ve bu nedenle korumali kablo
kullaniimali ve kablo uzunlugu asagidaki sekilde gosterildigi gibi 20 m'den az olmalidir. Harici bir gli¢
kaynagina analog giris sinyaliverildiginde,Sekil 3-12'de gdsterildigi gibi Al1 Terminal kablolama(a).
Giris analog voltaj sinyali potansiyometre oldugunda,Sekil 3-12 'de gdsterildigi gibi Al1 Terminal
kablolama(b).

<20

FR15 FR15

DC 0~10V

1kQ~5kQ

DC 0~10V

a b
%gkil.3-10 Analog giris terminali kablolama diyagraml( )

2) Dijital Girig/Gikis Terminalleri Talimatlar
Dijital giris ve ¢ikis sinyalleri kablolari mimkun oldugunca kisa, korumali ve korumali katmanlari olmalidir
surdictinuin yan tarafina dogru sekilde topraklanmalidir. Kablolar 20 m'yi gegmemelidir. Etkin
suriict segildiginde, kuru kontak kontroli tavsiye edilen gui¢ gapraz konusmasina karsi gerekli
filtreleme &nlemlerini alin.
Kontrol kablolari ana devreden ve gligli akim hatlarindan (6rn. elektrik hatlari, motor hatlari, réle
hatlari ve kontakt hatlari) en az 20 cm uzakta tutulmalidir ve glgli akim hatlarina paralel olarak
dizenlenmemelidir. Gugli akim hattinin kesismesi kaginilmaz oldugunda, glrdlti sonucu sirici
hatalarini nlemek igin dikey kablolama 6nerilir. Deger giris terminalini degistirmek icin kullanim
talimatlan
¢ C: Kuru temas

BFoteyic dehteyici

[©) Dahili glic kaynadi (b)Dis giic kaynagi
Sekil.3-11 Kuru temas
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+ B: Acik kollektor NPN baglantisi

oBrRteyici

@a) Dahili giic kaynagi (b)Dig giic kaynagi
Sekil.3-12 Acik kollektor NPN baglantisi

¢ C: Acik kollektér PNP baglantisi

Dis
denetleyic

. Optocoupler
=
(a) Dahili giic kaynag (b)Harici gUQ
kaynagl Fig.3-13 Agik kollektor Liitfat Baglantisi
3 i talimatlari
FR150 FR150
24v 424V
+5V +5V
Optocoupler
P! P! Optocoupler <300
Cekme Gekme
= rezista rezista
(a) Ic glic kaynag (b)Harici UG Kdylldgl

Fig.3-14 kablolama terminal ¢ikisinda pull-up rezistanslari

-31-



FR150 Series M

ultifunctional Compact Inverter

FR150 FR150
24v +24V 24v +24V
+5V +5V
Optocoupler Y1 Optocoupler
1 Role
Sndcy
(a) Dahili giic kaynag (b)Harici JUG kayna“ |

Incir 3-15 baglanti modu zaman terminal siiriictleri

role

Dikkat:
Réle bobin gerilimi 24V'dan disik oldugunda, bobin empedansina dayali olarak réle ve
cikis terminali arasina gerilim boliict olarak bir rezistans monte edilmelidir.

4) Role gikig terminalinin kablolama talimati
FR150 serisi suricllerin kontrol panolarina tek bir programlanabilir réle kuru kontak ¢ikigi saglanir.
R1B ve R1C normalde agik olan R1A/R1B/R1C kontaklar normal olarak kapaldir. Ayrintilar igin
F05.02 parametresi bakin.

Dikkat:
Enduiktif yuk (6rnegin elektromanyetik réle veya kontakt) sirllecek sayilsa bile, RC emme devresi gibi
bir dalgalanma gerilimemici devresi (sizinti akiminin kontrolli kontak tutarak veya réle den daha az
olacagini unutmayin), piezoresistor veya fly-wheel diyot vb. monte edilecektir (DC elektromanyetik
devre durumunda polariteye dikkat ediniz). Emici cihazlar role veya kontaktin ucuna yakin monte
edilmelidir.
5) Sinyal Anahtari Talimati

RS485

¢ L
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. Fabrika
Terminal Iglev
varsayi
lan
Al2 I: akim girisi (0~20mA); V: gerilim girisi (0~10V) 0~10V
RS485 485 fesih rezistansi segimi; ON :120Q fesih rezistans f:‘sc-;h
saglanan; KAPALI: hicbir fesih rezistans rezistansi

3.7 EMI Co6ziimleri

Calisma prensibi nedeniyle, striicu kaginilmaz olarak diger ekipmanlari etkileyebilecek ve
rahatsiz edecek belirli bir guriltu Gretecektir. Ayrica, surticinin i¢ zayif elektrik sinyali de strlcu
kendisi ve diger ekipman in girisimduyarli oldugundan, EMI sorunlari kaginilmaz olacaktir. Stricinin
dis ortama midahalesini azaltmak veya énlemek ve siriicliyu dis ortamdan gelen parazitlere karsi
korumak igin, bu bdlimde gurulti azaltma, yer tutusu, sizinti akimi bastirma ve gii¢ hatti
filtrelerinin uygulanmasi hakkinda kisa bir agiklama  yapar.

3.8.1 Giiriiltii Azaltma

Cevresel donanim ve sirlict bir sistemin gl¢ kaynagini paylastiginda, surticiiden gelen
gurdltd gug hatlar araciliiyla bu sistemdeki diger ekipmanlara iletilebilir ve yanlis calisma
ve&veya arizalara neden olabilir. Béyle bir durumda, asagidaki énlemler alinabilir:

1) Siriictnin giris terminaline giris gurulti filtresi monte edin;
2) Etkilenen ekipmanlarin gi¢ giris terminalinde gl¢ kaynagi filtresi takma;

0o3) Diger ekipman ve surlict arasindaki guruilt iletim yolunu izole etmek igin izolasyon
transformatérina kullanin. Periferik ekipman ve suricinin kablolama bir
devre olusturdugundan, invertériin kaginiimaz topraklama
sizintisi akimi ekipmanin yanlis galismasina ve/veya arizalarina

neden olacaktir.

Ekipmanin topraklama baglantisinin kesilmesi bu yanlis islemi ve/veya arizalari énleyebilir

OOHassas ekipman ve sinyal hatlari striiciden mimkun oldugunca uzaga monte edilecektir.

O0OSinyal hatlari korumali tabaka ile saglanmalidir ve guvenilir topraklanmalidir. Alternatif olarak,

sinyal kablosu, mesafenin 20 cm'den az olmayacagi metalik kanallara konulabilir ve siriiciden ve

cevre cihazlarindan, kablolardan mimkin oldugunca uzak tutulabilir. Sinyal hatlarini asla glg

hatlarina paralel olarak yapmayin veya paketleyin.

O0OSinyal hatlari, eger bu kaginiimaz bir sekilde gegerse, gii¢ hatlarini ortogonal olarak kesmelidir.

O OMotor kablolari 2mm kalinligindaboru hatlari veya gémdili ¢imento oluk gibi kalin koruyucu ekrana

yerlestirilir, ayrica, gii¢ hatlari metalik kanal igine konulabilir ve korumali kablolar ile iyi topraklanmis.
Biri sUrlictiniin yakin tarafina topraklanmis ve diger tarafi motor kasasina bagh olan 4 cekirdekli

mitor kablolari kullanin.

OOSdardcundn giris ve cikis terminalleri sirasiyla radyo gurulti filtresi ve lineer gurdltu filtresi ile

donatiimistir. Ornegin, ferrit ortak modu bogma glig hatlariradyasyon giiriiltii engelleyebilir.

3.8.2 Topraklama

Onerilen zemin elektrot asagidaki sekilde gdsterilmistir:

v

X

Drive Siiriicti Siiriici Siiriici Siiriicii

Siiriici

&) S @ T

NS .

S
\/\_/_]__

|||—— @

Sekil.3-17v
Topraklama sisteminin empedansini azaltmak igin topraklama kablolarinin maksimum standart
boyutunu en iyi sekilde kullanin;
Topraklama telleri mimkin oldugunca kisa olmaldir;
Topraklama noktasi suriictiye mimkin oldugunca yakin
olacaktir;
04 gekirdekli motor kablolarinin bir teli surtict tarafina topraklanacak ve diger taraftaki
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motortopraklama terminaline baglanacaktir. Motor ve siirlici 6zel zemin elektrotlari ile saglanirsa
daha iyi bir etki elde edilecektir;

Sistemin gesitli yerlerinin topraklama terminalleri birbirine baglandiginda, sizinti akimi sistemdeki
diger ekipmanlari etkileyebilecek bir gurulti kaynagina donlsur, bdylece surticiiniin topraklama
terminalleri ve diger hassas ekipmanlar ayriimalidir.

DOTopraklama kablosu gurtltiye duyarli ekipmanlarin giris ve ¢ikisindan uzak tutulmahdir.
3.8.3 Sizinti Akimi1 Bastirma
Sizinti akimi, surtictiniin giris ve ¢ikis taraflarindaki satirdan satira ve zemine dagiimis
kapasitorlerden geger ve boyutu dagitiimis kapasitoriin kapasitori ve tasiyici frekansi ile iligkilidir.
Sizinti akimi zemin kagagdi akimi ve satirdan satira sizinti akimi olarak siniflandirilir.

Zemin kagag! akimi sadece tahrik sistemi iginde dolasmakla kalmiyor, ayni zamanda zemin
doéngust ile diger ekipmanlari da etkileyebilir. Bdyle bir sizinti akimi RCD ve dider ekipmanlarin
arizalanmasina neden olabilir. Surlictiniin tasiyici frekansi ne kadar yuksekse, yer kagagi akimi da o
kadar blyuk olur. Motor kablolari ne kadar uzun sayilsa ve parazit kapasitanslar ne kadar biyUkse,
zemin kagagi akimi da o kadar blyuk olur. Bu nedenle, zemin kagagi akiminin bastiriimasi igin en
acil ve etkili yontem tasiyici frekansi azaltmak ve motor kablolarinin uzunlugunu en aza indirmektir.

Sirdcinin ¢ikis tarafindaki kablolar arasinda gegen hat-satir sizdirma akiminin yiksek
harmonileri, kablolarin yaslanmasini accel hale getirir ve diger ekipmanlarin arizalanmasina neden
olabilir. Striicinin tasiyici frekansi ne kadar yuksekse, satirdan satira sizinti akimi da o kadar buyuk
olur. Motor kablolari ne kadar uzun sayilsa ve parazitkapasiyan lar ne kadar buyikse, hat-to-line sizinti
akimi da o kadar buyik olur. Bu nedenle, zemin kagagi akiminin bastiriimasi i¢in en acil ve etkili
yoéntem tasliyici frekansi azaltmak ve motor kablosu uzunlugunu en aza indirmektir. Line-to-line sizinti
akimi da etkili ek ¢ikis reaktdrleri montaj tarafindan bastirilabilir.

3.8.4 Gii¢ Kaynagi Filtresi Kullanimi

AC suriculer guglu bir girisim olusturairettiginden ve dis girisime karsi hassas oldugundan, gii¢
kaynagi filtreleri 6nerilir. Kullanim sirasinda asagidaki talimatlara dikkat edin:

Filtrenin muhafazasinin glvenilir bir sekilde topraklanmasi gerekir;
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Filtrenin giris satirlari, karsilikl baglantidan kaginmak igin ¢ikis hatlarindan mimkin oldugunca

uzak tutulmalidir;

Filtre surlict tarafina mimk{n oldugunca yakin olacaktir;
Filtre ve sirlict ayni ortak zemine bagl olmalidir.

Boéliim 4 Calisma ve Calisma

4.1 Tus Takimi Tanitimi

insan-makine arabirimi olarak, parametreleri degistirebilir, calisma durumunu izleyebilir ve tus
tusunu calistirarak invertéri baslatabilir veya durdurabilirsiniz. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi

gorinum ve iglev alani:

RUN

MF.K

® RUN

Sekil.4-1 Tus Takimi

TRIP _ LOC/REM FWD/REV

A

v >»

STOP

RST

4.1.1 Tus takimi iizerinde anahtar ve potansiyometre Fonksiyonlari

Tus takimi Gzerinde 8 tus ve bir potansiyometre vardir ve islevleri Tablo 4-1'de gosterildigi gibi.

Tus takimi iizerindeki Tablo 4-1 Tug fonksiyonlari

Sembol Adi Islev
U
ESC Kagis Seviye | menisiine girin veya gikin
ENT Girin Menu arabirimlerini diizeye gore girin ve
parametre ayarini onaylayin
Artis Verileri veya islev kodunu artirma
Azaltma Verileri veya iglev kodunu azaltma
) Durakta sirayla gorintilenen parametreleri segin
Ustkrkt veya ¢aligan durum ve parametreleri degistirirken
degistirilecek basamak segin
Fonksiyon gegcisini gergeklestirin (kosu ¢alistirma
. ) ve hizli gegis gibi
o Cok iglevii komut kaynagi veya yoénii) F16.00 ayarina
gbre
- ® RUN Calistirmak Tus takimi kontrol modunda inverter'i baglatin
RN IlRsT' W Galisan durumda oldugunda invertér durdurun ve
STOP. hata durumunda oldugunda sifirlama iglemini
RST @ Durdurma/Sifirl gergeklestirin. Bu anahtarin iglevleri
ama F16.01.
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invertor, galistirma ve durdurma tusuna ayni

Tus anda basildiginda serbest durur

kombinasyonlari
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4.1.2 Tus Takimi Gostergeleri
Tus takimi Gzerinde, agiklamalari Tablo 4-2'de gosterildigi gibi 8 Gosterge vardir.
Tablo 4-2 Gostergelerin tanimi

Gosterge Adi Anlami
si
Hz Frekans ACIK: su anda goruntulenen
parametre frekans
\ Gerilim ACIK: su anda goriuntulenen parametre
Birim gerilimdir
A Su anki ACIK: su anda goruntilenen parametre gegerli
% Yiizde ON: su anda__gérﬂptijlenen
parametre yiizdesi
Hepsi kapali Diger birim Diger birim veya hig birim
ileri veya ON: surticl ters galigiyor
FWD/REV f KAPALI galigiyor: suricu ileri
gen Flash calisiyor: uykuda durum
Tus takimi, ACIK: Terminal
LOC/REM terminaller kontrolii KAPALI:
Durum veya iletisim Tus takimi kontroll
Flash: lletisim kontroll
ACIK: State OFF'u
. Calisan calistirma:
(Yesil kenarlik) durum Durdurulan durum
Flash: Durdurma isleminde
Al: Hata durumu
Hata durumu KAPALI: Normal
(Kirmizi durum Flash: Uyari
kenarlik) durumu

4.1.3 Tus takim dijital ekran

Tus takimi bes LED (dijital) ekrana sahiptir, belirli bir frekans, ¢ikis frekansi ve diger parametreleri
goruntuleyebilir, verileri ve alarm kodunu izleyebilir. Tablo 4-3 Tus Takimi'nda gorintilenen
karakterlerin anlamlarinigdsterir.

Tablo 4-3 Goriintiilenen karakterlerin anlamlan

Gorlntlle Karakter Gérlintiile Karakter Gorlintiile Karakter Gorlintiile Karakter
nen Anlami nen Anlami nen Anlami nen Anlami
karakter karakter karakter karakter
o 0 R A | I 5 S
i 1 b B J J " T
r
c 2 L c ¥ Kahra| & T
man
2 - ! 11
ul 3 (¢} [ L u U
Y 4 g D n N - u
g 5 c E i n Y Y
5 6 F F [u] o) = -
1 7 0 G P P 8 8
8 8 H H q s
9 9 h H r R
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4.1.4 lleti durumu )
Belirli islemlerin tamamlanma durumu oldugunda bir ileti géruntdlenir. Istem iletikarakterleri ve

anlamlari Tablo 4-4'te belirtilmistir. )
Tablo 4-4 Istem karakterleri

Istem simgesi Anlami Istem simgesi Anlami
islemde motor
Err00~Err99 Hata turt Ayarlamak parametre
tanimlama
A00~A99 Alarm tipi -SONU- Parametre yaz

4.2 iglev Kodlarini Gériintiileme ve Degistirme

FR150'nin tus takimi U¢ seviyeli mentyu benimser.
. Ug diizeyl men, sekil 4-2de gOsterildigi gibi islev kodu grubu (Duzey ),
islev kodu (Dlzey Il) ve iglev kodu ayar degerinden (duzey lIl) olug,ur.

Yanip sénen bir basamak varsa,
Dize nI menlsi

& e Lo Jdegistirmek igin
50.00 FO-— O

Mentyi degistir

Gg | Girin

\
v
e s e F00.0™" P
Déniis ! '\[__;:D «
R — FOg:0 |
11.2 0L )
. PE;I' Al menisd @ /N - code

?(Xg*?r e Ayari
Pe o gyaetmek

Tus takim Gizerinde Sekil.4-3 Caligma prosediirii
Aciklama: Seviye Ill meniisiinde, Seviye Il meniisiine dénmek igin ESC tusuna veya KUN tusuna
basabilirsiniz. Fark sudur: islev kodu ayarini degistirmeniz yoksa, KTU tusuna basin otomatik olarak bir
sonraki islev koduna aktarilir; islev kodu ayarlari degistirilirse, K1T tusuna bastiginda "-END-" 1
saniye menuyl gorintiler ve gegerli islev kodu ayarlarini yeniden gérintiler ve K1T tusuna tekrar
bastiginda otomatik olarak bir sonraki islev koduna aktarilir. Gegerli parametre degisikliklerini terk
etmek igin ESC tusuna basin, diizey II'deki gecerli islev kodunu dogrudan dénduirir.

¢ Burada F1-02 degerini 15,00 deiiien bir drnektir Hz.

soonroof | oo " ro1 ot

I\

N=J

I
B

FO1-— F01.0 F01.02

71N 7N

N

Kbb

Esc Esc
F01.03 - 15. 00< 15. oo\ 10.00- 10.00
Sekil.4-4 Parametre degerlnl degistirme 6rnegi
Duzey Ill menlsiinde, parametre yanip sénen basamak yoksa, bu parametre degistirilemez

anlamina gelir. Bunun nedeni:
@® Boyle bir islev kodu yalnizca AC sirici modeli, gergekte algilanmig

parametre ve calisan kayit parametresi gibi okunabilir.
2 Boyle bir islev kodu calisan durumda degistirilemez ve yalnizca durakta degistirilebilir.
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4.3 Durum Parametrelerini Goriintilleme

Durdurma durum parametreleri ve ¢alisan durum parametreleri vardir.
Durdurma veya galigtirma durumunda 4 durum parametresi vardir. Durum parametrelerini
goruntilemek igin tug takimi Gzerinde ">>" tusuna basabilirsiniz. Hangi parametrelerin
goruntilendigi F16.03 ~ F16 degerleri ile belirlenir. 06.06.20
(Running sta teparameters 1~43F16. 07~F16. 10(stop stateparameters1~4)it cans elect t heU0O
grubu.

4.4 Motor Otomatik Ayari Otomatik Tuning

Tuning yalnizca klavye komut modu gecerlidir. Ayarlama modunu (sabit veya dénen) ayarlayin,
onaylamak i¢in K1t tusuna basin, klavye TUNE'yi gorintiler, sonra RUN tusuna basin, invertér motor
ivmesini ve yavaslamasini, pozitif ters gevirme iglemini ve calisma gdsterge isiklarini
yonlendirecektir. Ekran TUNE iletisi kayboldugunda, normal parametre gériinti durumuna geri
donerek yaklasik iki dakikalik ayarlama siresi, ayarlamanin tamamlandidi anlamina gelir.

4.5 Parola Ayari

Inverter  parola koruma islevi saglar, F00.00 sifirolmayan ayarlandiginda bir kullanicinin
parolasi  ayarlanir. Tus takimi galistirmadan bes dakika, parola korumasi etkili ise ve tus takimi "
e o zaman kullanici normal meniye girmek igin dogru sifreyi girmeniz
gerekir,
aksi takdirde erisilemez.

Kullanici parolasinin yirirlige girmesinin Ug yolu vardir:

Yoéntem 1: F00.00 parametresini sifirsiz olarak ayarlayin ve ESC + K1T tusuna basin.

Yoéntem 2: F00.00 parametresini sifirolmayan olarak ayarlayin, ardindan tus takimi bes

dakika icinde kullanmayin. Yéntem 3: F00.00 parametresini sifirsiz olarak ayarlayin,

ardindan tamamen kapatin ve sonra glg.

Parola koruma iglevlerini iptal etmek istiyorsaniz, yalnizca girmek igin bir parola ile ve F00.00 ile 0
ayarlayin.

4.6 Tus takimi kilidi

4.6.1 Tus takimi kilidi
Tus takimi digmelerinin tamamini veya bir kismini hemen kilitteyen  herhangi birine
asagidaki uU¢ yontem; islev kodu F16.02 tanimina bakin.
Yoéntem 1:F16.02parametreyi sifirsiz olarak ayarlayin, ardindan ESC + K1T tusuna basin.
Yoéntem 2:F16.02 parametresini sifira ayarlayin ve tus takiminin bes dakika iginde
kullaniimamasini bekleyin. Yontem 3:F16.02 parametresini sifirsiz olarak ayarlayin, ardindan
tamamen kapatin ve sonra gii¢ edin.
4.6.2 Tus takimu kilidini agmak
Kilidini agmak igin ESC + >> tuslarina basin. Kilidini islemi F16.02 degerini degistirmez, Bu tus
takimi kilitleme kosullari  kargilar zaman anlamina gelir, tus takimi yeniden Kkilitlenir. ~ Kontrol
panelinin artik kiliti olmamasini istiyorsaniz, F16.02'nin kilidini agtiktan sonra degeri 0 olarak
degistirmeniz gerekir.

4.7 Kisayol meniileri iglev kodu agiklamasi

Fabrika ayari modu, V1.07'nin Gzerindeki yazilim strimuinde kisayol meni modu
(F00.01=1) olarak degistirilir, grup 17 kisayol menisunin parametreleri igindir.

Kisayol kilavuzu ve temel meni arasindaki ekran farki ikinci dizey mentde, lutfen fark
ve anahtarlama yénteminin ayrintilarina bakin.

Menu modu | Kisayol menisu Temel menl
F01.01. F01.01
T Al .
cha)::zlntu F01.01'in son basamag. . F01.01 fonksiyon kodu
fonksiyon kodu radix noktasi ile, | radix noktasi olmadan ve yanip sonen
yanip sénen
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1. F17
1. Sraemeda  yukari-
Fonksiyo fonksiyon koduna basin a§ag| dugmeye basin veya
n farki VeyaYUKarl'a§ag| yukari-asagi
anahtari igin
2. Birinci seviyeye geri dén tusuna basin
2. geri ddnemez
Meni
birinci diizey meni
Yéntem 1. F00.01=0"1 temel
meniye ayarlama Yoéntem 1. F00.01'i kisayol menusine
Yéntem 2. ikinci seviye _
Anahtari ayarlama Ydntem 2. Ikinci seviye

mendiyu gorintilediginizde
Uzun Basin, ﬁ

temel meniye gecgin
Otomatik olarak

menlyl gorintilediginizde UZUN
basin, otomatik olarak kisayol
menlisiine geg;in

Kisayol menust yeterli degilse, kullanici kisayol menisunu sifirlayabilir, ayrintilar igin F17 grubuna

bakin.
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Boliim 5 Parametre Listesi

Grup FOO ~F16 standart parametreleridir. Grup U00O, durum parametreleridir.
U01 grubu hata ve paraidir.
Fonksiyon kodu tablosunda siler:
"] ", bu parametrenin ve bu parametrenin ve bu parametrenin ve calisma yapma- x", siiriicii bu

parametrenin inkile ve gelir )

"] " bu parametrenin, bu parametrenin bir deger 1N gehr;

Varsayilan: Fabrika ayarlarina (varsayilanina) geri yiikleriki degerdir. Ne 6lgiilen parametre ne de
deger geri yiiklenmeye.

Ayar: FR150 parametre ve ayarinin ve listenin:

Kategori Parametre Grubu

Sistem Parametreleri F00: Sistem Parametreleri

FO1: Frekans Komutu-Frekans ile

Temel parametre F02: Baglat / Dur Baglat / Dur

F03: Hizlanma / Hiza Parametreleri

FO4: Dijital Giris

FO05: Dijital Cikis

Giris ve Cikis Terminalleri F06: Analog ve Nabiz Girisi

F07: Analog ve Nabiz

F22: Sanal Giris / Cikig

FO08: Motor 1'in Parametreleri

Motor ve Kontrol Parametreleri F09: Motor 1'in V / f Kontrol Parametreleri

F10: Motor 1'in Vektor Kontrol Parametreleri

Koruma Parametreleri F11: Koruma Parametreleri

F12: Coklu Referans ve Basit PLC islevi

Uygulama Parametreleri F13: Proses PID'si

F14: Doniis Frekansi, Sabit Uzun, Sayim ve Uyandirma

iletisim Parametreleri F15: Haberlesme Parametreleri
Uil Tu§ Taklrfn . F16: Tuslar ve Tus Parametrelerin Gosterimi
Parametrelerinin Gosterimi
Kullanic1 Tanimli Goriintii Parametreleri F17: Kullanicinin Tanimladg1 Ekran Parametreleri
. U00: Durum izleme
para Parametreleri
U01: Hata
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5.1 Bes digit LED (dijital) ekran Gosterge

[y

LI

[]
YNy

Hz \4 A %
[m] 0 0
Binin yeri . -

Sekil 5-1 LED géstergeleri

5.2 Standart Fonksiyon Parametreleri

Tablo 5-1 Standart islev Parametreleri

Param,
ne kadar.

Parametre adi

Ayar Aralig1 ve Aciklamalr Varsayilan
(Fabrika
Ayar)

Attr

Grup F00: Sistem Parametreleri

F00.00

Kullanici Parola
Ayarlart

0 ~65535 0

F00.01
F00.01

islev kodu (Parametrelerin)

0: fonksiyon Tiim kodlar1 (parametreleri)
goriintiile

1: F00.00 =F00.01 ve kullanicinin
parametreleri

2: F00.00 «F00.01 ve
fabrika abindan farkli parametreleri
gortintiile

F00.02
F00.02

Parametre Kilitleme

0: Tiim parametre programli (Kilit yok)

1: Sadece F00.02. Diger tiim 0
paametreler Kkilitli

F00.04

Parametre Baglatma

0: yok

1: Tim parametreleri fabrika (
varsayilanlara) geri ¢evir (motor
parametreleri haric)

2: Hata (Hata)

3: Yedekli kullanict parametrelerini geri 0
yiikle

4: Kullanic1 parametrelerini yedekle

5. Fabrika (geri don ( tim
MOtOT parametreleri )

6: Giig (U00.35)

F00.06

Parametre
diizenleme
modu

0: Parametreler tU$
VECRS4385 ile diizen

1: Tug takimu ile diizen

2: RS485 ile diizen

F00.08

Motor 1 kontrol modu

0: Gerilim / Frekans (V / F)

1: Sensdrsiiz_ vektor 1
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2: Sensdrsiiz_vektor 2
F00.09 DI7 / HI giris modu (1) E ‘Jl“al girls terminali 7 0
F00.09 : Pals girisi
F00.12 PWM iyim Birler basamag1: PWM 100
F00.12 modiilasyon modu
0: Sabit tastyict
1: Rastgele
2: Sabit tastyicinin
3: Rastgelenin
Onlar basamagi: PWM
modiilasyon modu
0: Yedi boliimlii mod
1: Bes bolimlii mod
2: Bes bolimlii ve yedi
boliimlii otomatik gecis
Yiizler basamag: asirt modiilasyon
ayari
0: Devre
1: Etkin
F00.13 Tag1yici frekansi 0.700 ~16.000kHz Model A
F00.13
F00.14 Ust tastyten 0.700 ~16.000kHz 8000k |y
frekanst Hz
F00.15 Alf‘rtf‘yw‘ 0.700 ~16.000kHz 2'(;;)0 kK x
F00.15 ekansi z
F00.16 Cikis gerilimi 5.0 ~% 150.0 % 100.0 X
F00.16
0: Devre
1: Etkin
2: DC bara gerilimi> DC bara
F00.17 A : 1 X
o v geriliminin NOMinal
olarak avrdevresi
DC bara gerilimi< DC bara nominal
gerilimi ise AVR etkin .
F00.18 Fan kontrolii 0: FAN gl'igagkken caligtir 1 X
F00.18 1: Fan inverter RUN (start)
F00.19 Fabrika sifresi 0 ~65535 0 X
F00.19
F00.20 invertér nominal giicii 0.2 ~710.0kW Modele | g,
gore
da
F00.21 invertdr anma gerilimi 60 ~660V Modele | g,
F00.21 gore da
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F00.22 Inverter nominal 0.1 ~1500.0A Modele | .
gore da
F00.23 Tnverter yazilim 0,00 ~655.35 Modele |
(Yazilim) gore da
F00.24 Satici 0 ~65535 0 X
F00,25 Caligma ve Calisma 0 ~65535h (0: Gegersiz) Oh X
F00,25
Grup F01: Frekans ile parametreler-Frekans Komutu
0: Ana (Master) frekans
1: Yardimet frekans
2: Master + Yardimci
FO01.00 Frekans kaynag1 3: Master - Yardimci 0 X
4: MAX {Master, Yardimc1}
5: MIN {Master, Yardimci}
6: All * (Master + Yardimci)
7: AI2 * (Master + Yardimci)
0: Ana frekans (F01.02) ile.
1: Tug takiminda potansiyometre ile
F01.01 Ana komuta 2: All analog girisli3 ile 3 1 X
Frekans 3: Haberlesme ile.
Kaynagi ne olmali, 4: Coklu referans (Coklu hiz)
ne ayarlanabilmeli
5:PLC
6: Proses PID ile
7: X7 /HIPULSE girisi
8: AI2 analog girisi ile.
FO1.02 Frekansin Dijital Ayari 0.00 ~Fmax 50.00Hz
F01.02
0: Yardimc dijital ayar (F01.04) den.
1: Tus takim1 potansiyometersi
2: All analog girisi
Yardime1 Frekans 3: Haberlegme ile
g 81 8; Komut Kaynag: 4: Coklu referans (¢oklu hiz) 0
5: PLC ile
6: Proses PID ile
7: X7 /HI nabiz girisi ile
8: Al2 analog girisi ile
Yardimcun 50.00Hz
L0 frekansinda dijital 0.00 ~Fmax
ayart
F01.05 Yardimet frekans 0: Maksimum freliansa gore 0
1: Ana frekansa gore
FO1.06 Yardimer frekans 5.0 ~% 150.0 % 100.0
katsayist
F01.07 JOG frekanst1 (MANUEL 0.00 ~Fmax 5.00Hz
F01.07 frekansi)
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F01.08 Maksimum frekans 20.00 ~600.00Hz 30.00Hz
Fdown ~Fmax
F01.09 Ust limit frekansi Alt smir frekans1 ~maksimum 50.00Hz
frekans
F01.10 Alt sinir frekansi 0.00 ~Fup 0.00Hz
F01.10
Komut frekansi alt sinir 0: Alt sinir frekansinda
FO1.11 F frekansi diisiik 1: 0 Hz'de ¢alisma, FO1.12 ve 0
Girilen gecikmen zaman ivez
FO1.12 Alt limit caligma siiresi 0.0 ~6000.0s 60.0'lar
F01.12
FO1.13 Bu frekansa kadar, bungig 0.00 ~ 600,00Hz 50.00H
frekans1 kompansasyonu V4
F01.13
Fo1.14 [ler S0H2 de bir frekans 0,00 ~ 50,00Hz 0.00Hz
kompanzasyonu
Grup F02: Baslat / Dur Kontrolii
0: Tus takim(KEYPAD den) kontrol.
(LED kapali)
LS00 CALISTIRMA komutu 1: Kelemensten kontrol (LED agik) 0
2:  (yanip sonen LED)
0: ileri
F02.01 Caligma I Gori 0
0: Ters
F02.02 Ters koruma koruma 0
1: Ters
F02.03 ileri ve geri calisma 0.0 ~6000.0s 0.0'lar
ki 06li zaman
Birlerbasamagi:Baglat
Modu
0: Dogrudan
F02.04 START modu 1: Donils  hizini takip et, 0000

(Baslatma modu)

yakala V€ yeniden
baslat

Onlar basamag: kisa devre devre
0: Toprakl kisa devre
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1: ik baslatmadan
once topraklama kisa devre
tespiti

2: Her baglatmadan
once topraklama kisa devre
tespiti

Uzler basamagi: Hiz izleme
0: Sifir hizdan takip
1: Maksimum frekanstan takip

Binler basamagi: Jog islevinin
oncelidi alip almayacagini segin
0:Devr
eDisi
1:
Etkin
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Onbinler basamagi: Takip yonu
0: Durdugundaki son
yon
1 Pozitif yon
2: Negatif yon
F02.05 Baslangi¢ frekansi 0.00 ~10.00Hz 0.00Hz X
F02.06 Baslangi¢ frekansi tutma suresi 0.0 ~100.0s 0.0s M
F02.07 Baslangi¢ DC frenleme akimi 0.0 ~% 150.0 % 0.0 X
F02.08 Baslangigta DC frenleme suresi 0.0 ~100.0s 0.0s X
F02.09 Hiz arama akimi 0.0 ~180.0% % 100.0 A
F02.10 Arama hizi yavaglama siresi 0.0 ~10.0s 1.0s X
F02.11 Hiz arama katsayisi 0.01 ~5.00 0.30 A
0: Durdurmak igin rampa
F02.12 Durma modu 1~ Sahil duracak 0 X
F02.13 IC frenlemenin baslangi¢ frekansi 0,01 ~50,00Hz 2 00Hz N
F02.14 DC frenleme akimini durdurma 0.0 ~% 150.0 % 0.0 X
Fo2.15 | DC frenlemenin bekleme siresi |y o 45 g 0.0s M
F02.16 DC frenleme siresini durdurun 0.0 ~30.0s 0.0s X
0: Devre digl
. . 1: Etkin
F02.17 Dinamik fren 2- Calisirken ofkin 0 X
3: Yavaslamada etkinlestirildi
F02.18 Dinamik Fren Gerilimi 480 ~800V 700V X
F02.19 Fren kullanim orani 5.0 ~% 100.0 % 100.0 X
. 0: Gerilim ¢ikisi yok
F02.20 OHz ¢ikis segimi 1- Gerilim oikis! 0 X
IYeniden enerjilenmenin otomatik 0: Gegersiz
A olarak yeniden baslatiimasi 1: Gegerli 0 A
Otomatik baglatma ve tekrar
F02.22 acilis arasinda bekleme suresi 0.0 ~10.0s 0.5s A
Grup F03: Hizlanma / Yavaglama Parametreleri
F03.00 Hizlanma rampasi slresi 0 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.01 Yavaslama rampasi siresi 0 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.02 Hizlanma rampasi suresi 1 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.03 Yavaslama rampasi siresi 1 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.04 Hizlanma rampasi slresi 2 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.05 Yavaslama rampasi slresi 2 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.06 Hizlanma rampas! siresi 3 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.07 Yavaslama rampasi 0.0 ~6000.0s 15.0s A
slresi 3
F03.08 Jog hizlanma siresi 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.09 Jog yavaslama suresi 0.0 ~6000.0s 15.0s A
F03.10 Hizlanma ?f 209.@5.""'HH 'Iz'a”ms;‘ QYaV"‘Is"ama 0 x
/ Yavaslama egrisi : S-egrisi Hizlanma / Yavaslama
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S egrisinin hizlanma

F03.11 . 0.0 ~6000.0s 0.0s X
baglangi¢ segmenti
suresi
F03.12 Hizlanma ve 0:0.1s 0 X
yavasglama zaman 1:0.01s
birimi
Frekans degistirme
noktasi
F03.13 hizlanma siresi arasinda 0.00 ~Fmax 0.00Hz X
0
ve ivme suresi 1
Frekans degistirme
noktasi
F03.14 yavaslama suresi 0.00 ~Fmax 0.00Hz X
arasinda 0
ve yavaslama siresi 1
Fo3.15 | | Sedrisininhizianma | 4 o _gq09 g 00s | x
bitis segmenti siresi
F03.16 S egrisinin 0.0 ~6000.0s 0.0s x
yavaslamadaki ilk
segment siresi
F03.17 | | Sedrisininyavaslama | 4 5 ._g000.0s 00s | x
bitis segmenti zamani
Grup F04 Dijital Giris
F04.00 DI1 terminalinin islevi 00: [slev yok 1 X
F04.01 DI2 terminalinin islevi 01: lleri caligma (FWD) 02: 2 X
F04.02 DI3 terminalinin islevi Geri galisma (REV) 03: Ug 7 X
F04.03 DI4 terminalinin iglevi telli kontrol 13 X
04: lleri JOG 0 X
05: JOG tersi 0 »
06: Serbest
duru 0 X
S
07: Hata 0 X
sifirlama (RESET) 0 x
08: Calisma askiya
alindi
09: Harici hata girisi
10: Terminal YUKARI
11: Terminal ASAGI
12: YUKARI / ASAGI ( A/ v dahil
anahtar) ayarlama agik
F04.06 | D17 terminalinin islevi 13: Cok kademeli frekans (¢oklu hiz)
terminali 1
14: Cok kademeli frekans (goklu hiz
terminali 2 0 X

15: Gok kademeli frekans (goklu hiz
terminali 3

16: Cok kademeli frekans (goklu hiz
terminali 4

17: Hizlanma / Yavaglama zamani
belirleyicisi 1

18: Hizlanma / Yavaglama zamani
belirleyicisi 1

19: Hizlanma /Yavaglama devre
disi ( rampa durdurma dahil degil)
20: Yardimci hiz ayarina

gecin
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21: PLC durum

sifirlama

22: Basit

PLC duraklatildi

23: Basit

PLC duraklatildi

24: PID ayar yonl

25: PID entegrasyonu
duraklatild

26: PID parametre anahtari
27: Donls frekansi duraklamasi
( mevcut frekans ¢ikisi)

28: Donis frekansini sifilama
( merkezi frekansi ¢ikis )

29: galistirma komutunun
KEYPAD (Tus takimi ) ndan
yapilmasi

30: Calistirma komutunun
terminal (klemens) den
yapilmasi

31: Calistirma komutunun
haberlesme ile yapiimasi

32: Sayici girigi

33: Sayin temizleme (sifirlama)
34: Uzunluk sayici

35: Uzunluk temizleme

36: Durma aninda DC fren giris
komutu

37: Hiz / tork kontrol anahtari
38: Geri donls devre disi

39: ileri déniis devre disi

50: Ozel amagli
makine iglevini etkinlestir
Fos.q0 | Diital giris terminalinin | ¢ 544 4 ggs 0.010s | &
filtreleme stiresi D11 ~
D17
Fo4.11 | D! gecerli olmadan 0.0 ~300.0s 00s | &
onceki gecikme
slresi
Fo4.12 | DI2gecerli olmadan 0.0 ~300.0s 00s | &

onceki gecikme
suresi

DIl4 . DI3. DI2, DI
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0: Pozitif mantik ( Terminaller
F04.13 ) 24V'de OV / kapalidir) 0000 X
Terminal DI1 ~Dl4 1: Negatif Mantik (Terminaller
pozitif / negatif mantik 0V'de kapali / 24V'da agik)
. Ayriimis DI7
Terminal DI7 =
F04.14 - ) 0: Pozitif mantik 00 X
pozitif / negatif mantik 1" Negatif Mantik
0: Iki telli mod 1
; 1: Iki telli mod 2
FWD(ILERI) / REV — -
F04.15 (GERI) terminal 2: Ug tell! mod 1 0 X
kontrol modu 3: Ug telli mod 2
4: Darbe islemi durdurma
Birler basamagi: durma eylemi X
0: Temizle
1: Holding
Dnlar basamagi: gli¢ kaybi eylemi
0: Temizle
1: Holding
Terminal YUKARI / Gzler basamagi: integral
F04.16 ASAGI frekans ayar fonksiyonu 00001
kontrolu 0: integral fonksiyonu yok
1: integral fonksiyonu etkin
Binler basamagi: Negatif frekansa
disuralip duslrilemeyecegini segin
0: Devre digi birak
1: Etkinlestir
ONBinler basamagi: JOG'un
YUKARI / ASAGI okuyabilecegini
segin
0: Sifir net degil
1: Sifir temizleme
F04.17 Terminal YUKARI / 0.00 ~50.00Hz 0.00: Devre disi 1.00 Hz A
ASAGI /
frekans 200 ms
degisim adimi boyutu
0: Seviye etkili
Giig agildiginda 1: Kerjar tetikleyici + Seviye etkili ( Glg
o terminal eylem segimi agildiginda) 0
| 2: Kenar tetikleme + Seviye etkili ( Her
baslangi¢)
Foa.19 | Dl gecersiz 0.0 ~300.0s 0.0s
almadan
Onceki
gecikme suresi
Fo4.20 | D!2denonceki 0.0 ~300.0s 0.0s
gecikme suresi
gecersiz
Grup FO05 Dijital Cikis
F05.00 Y1 cikis fonksiyonu 00: Ciktr yok 1
01: Sirlcu galgiyor 2
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02: Hata gikig!

03: Frekans seviyesi algilama FDT1 ¢ikigi

04: Frekans seviyesi algilama FDT2 gikig!

05: Surlict OHz'de caligiyor 1 (dururken gikis yok)
06: Surlict OHz'de caligiyor 2 (dururken gikig)

07: Ulasilan st sinir frekansi

08: Ulasilan alt sinir frekansi

09: Ulasilan frekans

10: invertér calismaya hazir

11: Surtict (motor) asin yik alarmi

12: invertdr agiri Isinma uyarisi

13: Elde edilen mevcut calisma suresi

14: Elde edilen toplam gli¢ agma siresi

15: Ardisik calisma suresi elde edildi

16: PLC gevrimi tamamlandi 1
17: Ayarlanan sayim degerine ulasildi
18: Belirlenen sayim degerine ulasildi
19: Ulasilan uzunluk

20: Yik altinda alarmi

21: Fren gikigl
22: DI
23:DI2
F05.02 Réle 1 ¢ikis fonksiyonu| 24:
Ayarlanan frekans araligina ulagildiginda ( FDT1)
F05.04 Y1 ¢ikis gecikme 0.0 ~6000.0s 0.0s
slresi
F05.06 R1 ¢ikis gecikme 0.0 ~6000.0s 0.0s
slresi
Birler basamagi: Y1
0: Pozitif mantik
1: Negatif mantik
Onlar basamagi: Y2 (Birler basamagiyle ayni)
F05.08 Dijtal Gikisin 0000
,etkinlik durumu — — -
Yuzler basamagi: Role 1 gikigi (Birler basamagi
ile ayni)
Binler basamagi: Role 2 gikisi (Birler basamagi ile
ayni)
Elde edilen
F05.09 frekansin tespit 0.00 ~20.00Hz 5.00Hz
edilen degeri
F05.10 FDTA st sinir 0.00 ~Fmax S000A 1«
F05.11 FDT1 alt sinin 0.00 ~Fmax S000A 1«
F05.12 FDT2 st sinin 0.00 ~Fmax S000H 1
F05.13 FDT2 alt sinin 0.00 ~Fmax S000H 1
Fo5.14 | Ardisikealismasiresi | o~ 5500 oMin 0.0: Devre dist 0.0Min | x

-71 -




FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

Birikmis acilis zamani ayari

F05.15 0 ~65535h 0: Devre disi Oh X
F05.16 3'r'kr2§!r‘fa"§ma stresi 0 ~65535h 0: Devre disi oh X
- 0: Devre digl
F05.17 Fren kontrol segimi 1 Etkin 0 X
F05.18 Frenin agiima frekansi Kapal frekans ~ 30.00Hz 2.50Hz X
F05.19 Fren agiilma akimi 0.0 ~% 200,0 % 0.0 A
F05.20 Fren agiilma bekleme 0,00 ~ 10.00s 0.00s X
slresi
F05.21 Fren agllma galisma 0,00 ~ 10.00s 0.50s X
slresi
F05.22 Fren kapanis frekansi 0.00Hz ~ acik frekans 2.00Hz X
F05.23 Fren kapanma bekleme 0,00 ~ 10.00s 0.00s X
slresi
F05.24 Fren kapanma galisma 0,00 ~ 10.00s 0.50s X
slresi
Grup F06 Analog ve Pals Girisi
F06.00 RI1 egrisinin minimum girisi % Q.O ” ggrisi Al1 blkllme % 1.0 A
Point1 giris
Al1 egrisinin minimum
F06.01 girisine karsilik gelen -100.0 ~100.0% % 0.0 A
set degeri
A1 egrisinin bukllme Egrisi Al1 minimum giris ~ egri o
F06.02 noktasi 1'in girisi Al1 blkilme noktasinin 2 girig %1000 | A
Al1 egrisinin bikilme
F06.03 noktasi 1'in girigsine -100.0 ~100.0% % 100.0 A
karsilik gelen set degeri
A1 egrisinin bukilme Egrinin blkulme noktasi 1'in girigi
ey n%ktam 2'nin girisi Alg1 "~ egrisi maksimum giris EH %100.0 A
Cekim girisine karsilik
F06.05 gelen set degeri -100.0 ~100.0% % 100.0 A
Al1 egrisinin 2. noktasi
Al1 egrisinin Egrinin blkulme noktasi 2'nin girisi o
F06.06 maksimum girisi [ Al1 ~% 100.0 %1000 1 A
Al1 egrisinin maksimum
F06.07 girisine karsilik gelen -100.0 ~100.0% % 100.0 A
set degeri
F06.08 N2 egrisinin minimum girisi % Q.O "~ ggrisi Al2 bikilme % 1.0 A
Point1 giris
Karsilik gelen degeri
F06.09 ayarla -100.0 ~100.0% % 0.0 A
Al2 egrisinin minimum
girisine
A2 egrisinin bukllme Egrisi Al1 minimum giris ~ egri o
F06.10 noktasi 1'in girisi Al2 blkilme noktasinin 2 girig %1000 A
Cekim girigine karsilik
F06.11 gelen set degeri -100.0 ~100.0% % 1000 | A
Al2 egrisinin 1. noktasi
Fo6.12 [\2 edrisinin bikilme Egrinin biikilme noktasi 1in girisi | % 100.0 | A

noktas! 2'nin girigi
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AI2 ™ egrisi Al2 maksimum girig
Al2 egrisinin bikulme
F06.13 noktasi 2 girisine -100.0 ~100.0% % A
karsilik gelen set degeri 100.0
F06.14 sinin maksimum girigi Egrinin blkllme noktasi A'nin girisi % A
Al2 ~% 100.0 100.0
Al2 egrisinin maksimum
F06.15 girisine karsilik gelen -100.0 ~100.0% % A
set degeri 100.0
F06.24 Minimum egri tugltak!ml 00"~ eQrisi tus t§k|m| . % 0.1 A
potansiyometresi girigi potansiyometresi maksimum
giris
Egri tus
F06.25 takiminin minimum -100.0 ~100.0% %00 | A
girisine karsilik
gelen degeri ayarla
potansiyometre
Maksimum egri tus Minimum egri tus takimi girigi o
ALes takimi potansiyometresi potansiyometre ~100,0 % 99.9 A
girisi
Egri tus
Fog.27 | tBKimininmaksimum | 460 100.0% % A
girisine karsilik 100.0
gelen degeri ayarla ’
potansiyometre
F06.28 Al1 terminal filtreleme 0.000 ~10.000s 0.100s A
suresi
F06.29 Al2 terminal filtreleme 0.000 ~10.000s 0.100s A
suresi
us takimi _
F06.31 potansiyometresi 0.000 ~10.000s 0.100s A
filtreleme suresi
F06.32 | HI egrisinin minimum girisi Zigg kHz = maksimum egrisi HI O'ng"' A
Fop.33 | ! edrisinin minimum -100.0 ~100.0% %00 | A
girisine karsilik gelen set
degeri
S ) ... | Minimum egri girigi HI ~ 50.00k
F06.34 |HI egrisinin maksimum girigi 100.00kHz Hz A
Fo6.35 | H! edrisinin maksimum -100.0 ~100.0% % A
girisine karsilik gelen set 100.0
degeri ’
F06.36 HI terminal filtreleme 0.000 ~10.000s 0.100s A
suresi
Grup F07 Analog ve Pals Cikisi
00: Cikis yok
01: Cikis frekansi
02: Komut frekansi
03: Cikis akimi
04: Cikis voltaiji
05: Cikis giicu
FO7.00 |  AO1 cikis fonksiyonu | -06: Bara gerilimi 1 x
07: + 10V
08: tus takimi potansiyometresi
09: Al1
10: AI2




FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

12: HI
13: Saklidir
14: iletisim verilen gikti
F07.03 AO1 ofseti -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F07.04 AO1 kazancl -2.000 ~2.000 1.000 A
F07.05 AO1 filtreleme slresi 0.000 ~10.000s 0.000s A
Grup F08 Motor 1 Parametreleri
£08.00 Motor 1 tipi segimi 0: Ug fazli asenkron motorlar 0 X
1: Ayriimis
2: Tek fazli asenkron
motorlar ( KAPASITOR
cikartimalidir)
3: Tek fazli asenkron motorlar
(KAPASITOR 1t 220 V ile
calisan tek faz motorlar))
F08.01 Motor giicii 1 0.1 ~1000.0kW Model
tanimlandi
F08.02 | Motorun anma geriimi1 | 60 ~660V Model
tanimlandi
. Model
F08.03 Motorun nominal akimi 1 0.1 ~1500.0A tanimland
F08.04 |[Motorun nominal frekansi 20.00 ~Fmax Model
1 tanimlandi
F08.05 |  Motorun nominal hizi1 | 1 ~30000 model
tanimlanmig|
Asenkron Model
s motorun stator direnci R1 1 0.001 ~65.5350 tanimlandi
Asenkron motorun rotor Model
A direnci R2 1 0.001 ~65.5350 tanimlandi
IAsenkron motorun sizinti Model
A enduktansi L1 1 0.01 ~655.35mH tanimlandi
Asenkron motorun Model
AT karsilikli endiiktans L2 1 0.1 ~6553.5mH tanimlandi
F08.12 Asenkron motorun 0.1 ~1500.0A Model
yukstz akimi 1 Tanimli
F08.13 [‘senkron motorun 1 0.0 ~100,0 % 87
alan zayiflama katsayisi 1
Fo8.14 [‘senkron motorun 0,0 ~100,0 % 75
alan zayiflama katsayisi 1
Fo8.15 [‘senkron motorun 0.0 ~100,0 % 70
alan zayiflama katsayisi 1
F08.21 Motor kutup sayisi 0 ~1000 4
0: Otomatik ayar yok (AUTO
F08.30 Motorun otomatik TUNING YOK) 0
(AUTOTUNING) ayarlama| 1: Motorun statik otomatik ayari
1 (Motor dururken auto tuning)
2: Motor donerken otomatik olarak
ayarlanmasi(Motor dénerken auto
tuning)
Motor 1 Grup F09 V / f Kontrol Parametreleri
0: Dogrusal V / f
1: Cok agsamali V / f
2:1.2gucV/F
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3:14gicV/F
F09.00 V / f egri ayari 4:1.69gucV/F 0 X
5:1.8gicV/F
6:2.0gicV/F
) _0, 0, f
F09.01 Tork artis! % 0.1 -% 30.0% 0.0 (sabit tork artisi) % 0.0 A
F09.02 Tork yikseltme frekapsmp 0.00 ~Fmax 50.00H A
kesilmesi z
Cok noktali -
F09.03 V / F frekansi 1 (F1) 0.00 ~F09.05 0.00Hz A
Cok noktali _ o
F09.04 V / F voltaj 1 (V1) 0,0 ~100,0 % 0.0 A
F0g.05 | GOk noktal (\éé)': frekansi | 09,03 ~F09.05 500Hz | A
£09.06 Cok noktal V / F voltaj 2 (V2) 0,0 ~100,0 % 14.0 A
F09.07 noktali V / F frekansi 3 (F3) F09.05 ~F09.09 25.20H A
Gok noktal _ o
F09.08 V / F voltaj 3 (V3) 0,0 ~100,0 % 50.0 A
F09.09 noktali '/ F frekansi 4 (F4) F09.07 ~nominal motor frekansi 50'20H A
Fog.10 | NoKtah V/Fgeriimi4 (V4) | 4 5 ~100,0 Ue =% 100,0 % A
100.0
Fog.11 | v/ Fkaymadengelemesi | o, o ~9, 300.0 %800 | A
azancl
F09.12 Stator voltaj 0.0 ~200.0% % A
dlsusl dengeleme
100.0
kazanci
F09.13 Uyarma artis kazanci 0.0 ~200.0% 150,0% A
F09.14 Salinim Bastirma % 0.0 ~% 300.0 % A
100.0
F09.18 VVF modunda 1Qfiltre | rnq 19 . 3000ms 500ms | x
sliresini 0,5Hz'nin altina
ayarlayin
VVF modunda
AL 1Q filtre stiresini 2Hz lzerine 1ms ~F09.18 100 ms X
ayarlayin
F09.20 lleri galismada | 5 _o; 59 %00 | A
tork revizyonu
F09.21 rll§t|rllld|g|nda tork 0.0 ~% 5.0 % 1.0 A
revizyonu
Motor 1 Grup F10 Vektor Kontrol Parametreleri
F10.00 |  Hiz/tork kontrolii 0: hiz kontroli 0 X
1: tork kontroll
F10.01 ASR disiik izl 0,0 ~100,0 150 | a
oransal kazang Kp1
F10.02 ASR dusik hizli 0.001 ~30.000s 0.100s | A
entegrasyon suresi
Ti1
F10.03 ASR 0.00 ~F10.06 500Hz | A
anahtarlama
frekansi 1
F10.04 ASR ylksek hizl 0,0 ~100,0 100 | &
oransal kazang Kp2
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F10.05 ASRylksek izl | 4 591 ~30,000s 0.500s
entegrasyon siresi
Ti2
ASR saat
e anahtarlama F10.03 ~Fmax 10.00
frekansi 2 'dir
z
F10.07 ASR giris filtreleme suresi 0,0 ~500,0 ms 0.3ms
F10.08 ASR cikis filtreleme 0,0 ~500,0 ms 0.0ms
suresi
F10.09 | Vektdr kontrol fisi kazanci | % 50 ~% 200 100%
Dijital tork ayari
F10.10 hiz kontrol modunda Ust 80.0 ~200.0% 165.0%
limit
F10.11 Uyarma ayari oransal | 5 o9 10,00 0.50
kazanci Kp1
F10.12 | Uyarma ayar integrali 0,0 ~3000,0 ms 10.0ms
kazanci Ti1
F10.13 Tork ayan oransal 0,00 ~10,00 0.50
kazanci Kp2
F10.14 printegrali kazanci Ti2 0,0 ~3000,0 ms 10.0ms
F10.15 Uyarma kazang katsayisi 50.0 ile% 200 100%
0: F10.17 tarafindan ayarlandi
Tork kontrol( altindaki 1: Tus takimi potansiyometresi
F10.16 - . 0
tork ayar kaynagi 2: A1
3: Al2
5: Nabiz ayari (DI 7 / HI)
6: iletisim ayari
F10.17 Dijital tork ayari -200.0 ~200.0% 150,0% A
F10.18 Tork kontrolii altinda ileri hiz 0.00 ~Fmax 50.00H A
sinirl degeri z
F10.19 Tork kontroldi altinda geri hiz 0.00 ~Fmax 50.00H A
sinirli degeri z
F10.20 Tork hizlanma siresini ayarlama 0.0 ~6000.0s 0.0s A
F10.21 | Tork yavaglama zamanini ayarlama | 0.0 ~6000.0s 0.0s A
F10.22 | Statik strtinme torku 0.0 ~% 100.0 %500 | A
dengelemesi
F10.23 |Strtinme frekans aralig: 0.00 ~20.00Hz 1.00Hz | &
F10.24 | K@yma stirttnme torku 0.0 ~% 100.0 %10 | &
dengelemesi
0: Optimize Edilmis Mod 0
F10.25 SVC optimizasyon y6ntemi 1: Optimize Edilmis Mod 1 1 X
2: Optimize Edilmis Mod 2
0: F10.18 ve F10.19 tarafindan
. ayarlanir
F10.26 Tork kontroli alt|vnda Maks 1: Tus takimi potansiyometresi 0 X
Frekans kaynagi > Al
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3: Al2
5: Nabiz ayari (DI 7 / HI)

Grup F11 Koruma Parametreleri

0: Akim sinirlama devre disi

F11.00 Akim sinirlama kontroli 1: Akim sinirlama modu 1 2
2: Akim sinirlama modu 2
F11.01 Akim siniri 100.0 ~% 200.0 150,0% X
Frekans azaltma suresi ( sabit hizla
F11.02 calisirken akim limiti) 0.0 ~6000.0s 5.0s A

F11.03 | Akim limit modu 2 oran kazanci 0.1 ~% 100.0 % 3.0 A

Akim limit modu 2 integral siresi

F11.04 0.00 ~10.00s 10.00s A
0: Asin gerilim durak devre disi
F11.05 [ Asiri Gerilim Durak Kontroli 1: Asiri gerilim durak modu 1 2
2: Asin gerilim durak modu 2
F11.06 Asin Gerilim Durak Gerilimi 600 ~800V 730V X
Asini Gerilim Durak Modu 2 -
F11.07 Oran Kazammi 0.0 ~% 100.0 % 50.0 A
F11.08 Asin gerilim durak | 5, 54 oo, 500Hz | x
modu 2 frekans limiti
Birler basamag: Bus dusik
voltaji
0: Hata bildirildi ve
Dur
1: Durma moduna gore
. durma
F11.10 Koruma eylemi 1 2: Hata bildirildi ancak 03330

calismaya devam ediyor

3: Hata korumasi devre digi
Onlar basamagi: Gig giris
fazi Kaybi (Err 09) ( Birler
basamagi ile ayni)
Yuzler basamagi: Gug cikisi

faz kaybi ( Err10) (Birler
basamagi ile ayni)

Binler basamagi: Motor asiri yuki
(Err 11) ( Birler basamagi ile ayni)

ONBinler basamag:
Invertor asir yaku ( Err11)
(Birler basamagi ile ayni)

Harici ekipman hatasi (Err13) 0:
Hata bildirildi ve
Dur
1: Durma moduna goére durma
2: Hata bildirildi ancak ¢alismaya
devam ediyor
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F11.11

Koruma eylemi 2

00000

Onlar basamagi: EEPROM okuma /
yazma
hata (Err15) (Birler basamagi ile ayni)

Yiizler basamagi: iletigim fazla
mesai hatasi (Err18) (Birler
basamagi ile ayni)

Binler basamagi: PID geri besleme
kaybi (Err19) (Birler basamagi ile
ayni)

F11.12

Koruma eylemi 3

ONBinler basamagi: Surekli calisma
slresine ulasildi (Err20) (Ayni
birim yeri olarak)

Birler basamagi: Moddl sicaklik
algilama baglantisinin
kesilmesi (Err24) 0: Hata
bildirildi ve

Dur
1: Durma moduna gére durma
2: Hata bildirildi ancak ¢alismaya
devam ediyor

00030

Onlar basamagi: Yuk olma 0 (Err25)
(Birler basamagi ile ayni)

F11.14

Ariza durumunda

galismaya devam

etmek igin frekans
secimi

0: Gegerli calisma frekansi

1: Frekansi ayarla

2: Frekans Ust siniri

3: Frekans alt limiti

4: Anormallik Gizerine
yedekleme sikligi

F11.15
F11.17

Anormallik Uzerine
yedekleme sikligi
Motor asiri

yuk koruma suresi

0.00 ~Fmax

0.00Hz

30.0 ~300.0s

60.0s

F11.18

Asin yuk alarmi

Birler basamagi: algilama
segenegdi: 0: Her zaman algila
1: Yalnizca sabit hizda algilama

00000

Onlar
basamagi: karsilastirilan
nesne
0: Motorun nominal akimi
1: Sdrldcindn anma akimi

Uzler basamagi: hata bildir ya da
bildirme 0: Hata bildirme
1: Hata bildir

2: Uyarly1 goster
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F11.33 Anlik gli¢ kapatma 0.1 ~% 100.0 40,0% A
kazanci Kp
tresi Ti | 0.00 ~10.00s (0. 00: 0.10s
F11.34 ik entegrasyon suresi Ti Entoarasyon A
gegersiz )
Grup F12: Coklu Referans ve Basit PLC iglevi
F12.00 Referans 0 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.01 Referans 1 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.02 Referans 2 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.03 Referans 3 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.04 Referans 4 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.05 Referans 5 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.06 Referans 6 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.07 Referans 7 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.08 Referans 8 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.09 Referans 9 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.10 Referans 10 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.11 Referans 11 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.12 Referans 12 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.13 Referans 13 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.14 Referans 14 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
F12.15 Referans 15 -100.0 ~100.0% % 0.0 A
0: Dijital ayar (F12.00)
1: tus takimi potansiyometresi
F12.16 Referans 0 kaynagi 2: A1 0 X
3: Proses PID ¢ikisi
4: X7 / Hl darbe girisi
5: Al2
Birler basamagi: PLC galisma modu
0: Tek bir déngliden sonra durun
1: Tek bir déngiden sonra son
frekansta galismaya devam edin
2: Tekrar donguleri
Onlar basamagi: baglangigc modu
0: Durma adimindan (veya hatadan)
calismaya devam edin
adim “goklu adim frekansi 0”
F12.17 C calisma modu dan (;a(l;l§t|r|n 0000 X
2: Sekizinci adimdan yeniden
baslatma 3: Sekizinci
adimdan yeniden baslatma
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Yuzler basamagi: gli¢ kaybi
hafizasi
0: Bellek gii¢ kaybinda devre
disi birakildi
1: Gug kaybinda bellek etkin
Binler basamagi: basit PLC
calisma siresi birimi
0: Saniye
1: Dakika (dk)
F12.18 0.admin ¢alisma suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.19 1.adimin ¢aligsma suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.20 2. adimin galisma siresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.21 3. adimin galisma siresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.22 4. adimin galisma suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.23 5. adimin ¢aligma siresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.24 | Adim 6'nin galigma siresi | 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.25 7. adimin galigma suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.26 Adim 8'in galigsma slresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.27 9. adimin galigma suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.28 Adim 10'un galisma 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
suresi
F12.29 Adim 11'in galisma siresi | 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h)
F12.30 Adim 12'nin ¢alisma 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h)
suresi
F12.31 13. adimin ¢alisma suresi | 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.32 14. adimin ¢alisma suresi | 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.33 15. adimin galisma siresi | 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) A
F12.34 Hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
Basit PLC referans
suresi 0
Basit PLC referans
F12.35 hizlanma / yavaglama 0~3 A
siresi 1
Hizlanma / yavaglama
F12.36 Basit PLC referans siliresi | 0 ~3 A
2
Basit PLC referansinin
F12.37 hizlanma / yavaglama 0~3 A
siresi 3
Basit PLC referansinin
F12.38 hizlanma / yavaglama 0~3 A
siresi 4
Basit PLC referansinin
F12.39 hizlanma / yavaglama 0~3 A
slresi 5
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Basit PLC referansinin
F12.40 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
suresi 6

Basit PLC'nin hizlanma /
F12.41 yavaslama suresi 0~3 0 A
referans 7

Basit PLC referansinin
F12.42 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
suresi 8

Basit PLC referansinin
F12.43 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
suresi 9

Basit PLC referansinin
F12.44 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
suresi 10

Hizlanma / yavaslama
F12.45 timeof Basit PLC 0~3 0 A
referansi 11

Basit PLC referansinin

F12.46 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
slresi 12
Hizlanma / yavaslama
F12.47 Basit PLC referans suresi | 0 ~3 0 A
13
Basit PLC referansinin
F12.48 hizlanma / yavaglama 0~3 0 A
slresi 14
Hizlanma / yavaslama
F12.49 | Basit PLC referans siiresi | 0 ~3 0 A
15
Birler basamagi: Gug kapaliyken
eylem secimi
0: Glg

Coklu referansin kapaliyken sifir temizleme 1:

F12.50 YUKARIS/e,;rSn,?\GI islev Giic kapaliyken tutun 00 X
Onlar basamagi: Negatif
degere indirgenebilir mi
0: Devre
Digi 1:
Etkin
F12.51 90%&2“3{6/’2&@ 0.0 ~% 100.0 (% 0.0 Gegersiz) %00 | A
hizi
Grup F13 islem PID'si
0: F13.01 dijital ayar
1: tus takimi potansiyometresi
2: Al1
F13.00 PID ayari 3: iletisim 0
4: Coklu Referans
5: DI7 / HI darbe girisi
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6: Al2
F13.01 PID dijital ayari 0.0 ~% 100.0 % 50.0 A
0: A1
1: Al2
2: Haberlesme
T 3: A1+ AI2
F13.02 PID geribildirimi 2 AIAR 0 X
5: Maks { Al1, Al2}
6: Min { Al1, Al2}
7: DI7 / HI darbe girisi
F13.03 PID ayari geri beslem‘e 0,0 ~6000,0 100.0 A
araligi
e 0: lleri hareket
F13.04 PID eylem yonu 1 Geri hareket 0 X
F13.05 | PIDavanninfitreleme 1 4 354 40 000s 0.000s | A
siresi
F13.06 | D 981 beslemesinin 0.000 ~10.000s 0.000s | A
filtreleme suresi
F13.07 | PID ekiginindiltreleme 1 4 54 10 000s 0.000s | A
siresi
F13.08 Orantili kazang Kp1 0,0 ~100,0 1.0 A
F13.09 Entegrasyon siresi Ti1 | 0.01 ~10.00s 0.10s A
F13.10 Fark siresi Td1 0.000 ~10.000s 0.000s A
F13.17 PID ofset limiti 0.0 ~% 100.0 % 1.0 X
R PID ¢ikis frekansi alt limiti ~
p
F13.22 ID gikis frekansi st limiti 100.0% (100.0% % X
maksimum frekans ) 100.0
F13.23 PID c¢ikis frekansi alt limiti E;(i)t(i).o% ~PID gikis frekansi alt % 0.0 X
PID geri 0.1 ~% 100.0 o
F13.24 besleme kaybinin % 0.0: Geri bildirim kaybini % 0.0 X
duslk degeri yargilamamak
Duslk degeri icin
F13.25 algilama suresi 0.0 ~30.0s 1.0s X
PID geri besleme kaybi
Birler basamagi:
Durdugunda PID iglemi
segimi
0: Durdurma sirasinda
calisma 1: Durdurma
sirasinda calisma
Onlar basamagi: ¢ikis, ¢ikis
F13.26 Durdurmada PID igslemi | frekansi ile sinirhdir 00000 X

0:
Sinirsiz 1:
sinirli

Yizler basamagi: PID verilen
YUKARI / ASAGI dijital
0: Gug
kapaliyken sifir temizleme 1:
Gic kapaliyken tutun

Bin'in yeri: Durdugunda PID geri
besleme kaybi tespiti
0: Durdugunda algilamiyor
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1: durdugunda algila

Sonra Binler basamag:: PID geri
besleme kaybi igin eylem
0: Hata 1'i

bildirin:
Durdurmak igin
rampa
PID dijitalin - .
F13.27 UP / DWON hizi verildi 0.0 ~% 100.0 (% 0.0 Gegersiz) % 0.0 A
PID geri 0.1 ~% 100.0 o
F13.28 besleme kaybinin % 0.0: Geri bildirim kaybini o X
- oy 100.0
yuksek degeri yargilamamak
Yuksek degeri igin
F13.29 algilama suresi 0.0 ~30.0s 1.0s X
PID geri besleme kaybi
0: F 13.22
1:F13.22* VP
P o 2:F13.22* Al
F13.30 PID st limit kaynagi 3 F 13.22 * AI2 0 X
4:F 13.22* HI
5:F 13.22 * AI3
0: F 13.23
1: F13.23* VP
N 2:F13.23* Al
F13.31 PID alt sinir kaynagi 3 F 13.23 * AI2 0 X
4:F 13.23* HI
5: F 13.23 * AI3
F14 Grubu: Doniig Frekansi, Sabit Uzunluk, Uyandirma ve Sayma
0: Ayar frekansina gore
Donus frekansi ayar modu
FEAY 1: Maksimum frekansa 0 X
gore
F14.01 | Donus frekansi 0.0 ~% 100.0 %00 | &
genligi
F14.02 Atlama frekansi genligi 0.0 ~% 50.0 % 0.0 A
F14.03 |YUkselen Salinim Zaman 0.0 ~6000.0s 5.0s A
F14.04 | DONUs frekansinindisme | 4 o _g000,0s 50s | A
slresi
F14.05 Set uzunlugu 0m ~65535m 1000m X
F14.06 [Vetrebasinadarbesayisi | o4 _g553 5 1000 | x
Uzunluk elde| 0: Durma
PO edildiginde komut| 1: Dur 0 X
F14.08 Sayma degerini ayarla 1 ~65535 1000 X
F14.09 Belirlenen sayim degeri 1 ~65535 1000 X
Hareketsiz frekans
F14.10 Uyandirma frekansi ( F14.12) ~Fmax 0.00Hz A
F14.11 Uyanma gecikme siresi 0.0 ~6000.0s 0.0s A
F14.12 Hareketsiz frekans 0.00 ~Uyandirma frekansi 0.00Hz A
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F14.13

Hareketsiz gecikme siresi

0.0 ~6000.0s

0.0s

A

F14.14

0: Frekans

Uyandirma modu segimi

1: Basing

0

X

F14.15

0: Frekans

Dinlenme modu segimi

1: Basing

0

F14.16

Gerilim geri besleme
kaynagi

Birler basamagi: basing geri
besleme kanali

00

2: DI7 / HI darbe girisi

Onlar basamagi: basing
dinlenmesi modu

0: Pozitif yon, blyuk basingta
uyku hali ve kiigik basingta
uyanma

uyku hali
uyanma

1: Negatif yon, kiguk basingta
ve buylk basingta

F14.17

Uyanma basinci

% 0,0 ~Dinlenme basinci

% 10.0

F14.18

Uykuya gegis basinci

Uyanma basinci ~100.0%

% 50.0

Grup F15: Haberlesme Parametreleri

F15.00

Baud hizi

0: 4800bps

1: 9600bps

2: 19200bps

3: 38400bps

4: 57600bps

5: 115200bps

F15.01

Veri formati

Kontrol yok, RTU igin veri formati
(1-8-N-2)

1: Esitlik kontrold, RTU igin veri
formati (1-8-E-1)

2: Tek Parite kontroll, RTU igin
veri formati (1-8-0-1)

3: Kontrol yok, RTU igin veri
formati (1-8-N-1)

F15.02

Yerel adres

1 ~247 0: Yayin adresi

F15.03

Haberlesme zaman asimi

0.0 ~60.0s

0.0s

F15.04

Tepki suresi gecikmesi

0 ~200 ms

1ms

F15.05

Master-slave
Haberlesme Modu

0: Inverter kéle

1: invertér ana

F15.06

Ana
Haberlesme
Veri Gonderme

0: Frekansi ayarla

1: Gegerli galisma frekansi

F15.07

Haberlesme hatasi
oldugunda bilgi iadesi

Aralik: 0 ~1

Grup U00.00 cikigl

0: Pozitif ve negatif deger
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F15.08 |

frekans sayisal 6zelligi

1: Mutlak deger

0

A

Grup F16 Tuslarn ve Tus Takimi Parametrelerinin Goriintillenmesi

F16.00

MF K tus ayari

0: Islev yok

1: Kesik calistirma

2: lleri / geri degistirme

3: Calistirma komut kaynaklari
kaydirildi

4: Ters jog

F16.01

P/ RST t(RESET) usunun
islevi

Birler basamagi: STOP / RESET

tusunun islev segimi

0: STOP / RESET tusunun
durdurma islevi yalnizca klavye
¢alisma modunda gecerlidir

1: STOP / RES tusunun
durdurma iglevi herhangi bir
calisma modunda gegerlidir

Onlar basamagi: Hiz géstergesi

( U00.05)
0: Gergek hiza gore 1: Frekansi
hiz ile garpin
katsayi (F16.11)

Uzler basamagi: Ondalik Yer O:
Ondalik Yer Yok
1: Bir
ondalik basamak 2: Iki
ondalik basamak
3: Ug ondalik basamak

F16.02

0: Kilitli degil

1: Tam Kilitli

Tuslar kilitleme

2: RUN, STOP / RST diginda
kilitli tuslar

secgenekleri

3: STOP / RST disinda
kilitli tuslar

4: Tuslar disinda kilitli >>

LED, galisma durumunda

0 ~99 (U00.00 ~

F16.03 parametre ayari 1'i U00.99'a karsilik gelir )
gOsterir

F16.04 LED, galisma durumunda 0 ~99 (U00.00 ~
parametre ayari 2'yi U00.99'a karsilik gelir )
gOsterir

F16.05 LED, galisma durumunda 0 ~99 (U00.00 ~
parametre 3 ayarini U00.99'a karsilik gelir )
gOsterir

F16.06 LED, calisma durufnunda 0 ~99 (karsilik gelen U00.00 ~
parametre ayari 4'U U00.99)
gOsterir

F16.07 LED durma durumunda 0 ~99 (U00.00 ~

parametre ayar 1'i

gOsterir

U00.99'a karsilik gelir )
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LED durma durumunda

0 ~99 (U00.00 ~

F16.08 parametre ayari 2'yi U00.99'a karsllik gelir ) 6 A
gOsterir
LED durma durumunda 0 ~99 (U00.00 ~
F16.09 parametre ayar 3'U U00.99'a karsllik gelir ) 5 A
gOsterir
LED durma durumunda 0 ~99 (U00.00 ~
FUsU parametre ayari 4'l U00.99'a karsilik gelir ) 16 A
gOsterir
F16.11 Hiz gérintileme katsayisi | 0,00 ~ 100.00 1.00 A
F16.12 Glg ekran katsayisi 0.0 ~ 300,0% % 100.0 A
U00.00 ve U00.01
F16.13 aralarindaki fark araligi 0.00Hz ~ 5.00Hz 0.10Hz A
Grup F17 Kullanici Tanimli Ekran Parametreleri
F17.00 |Kullanici tanimli Ekran 00.00 ~49.99 00,03 A
Parametresi 0
F17.01 |Kullanici tanimli Ekran 00.00 ~49.99 01.01 A
Parametresi 1
F17.02 |Kullanici tanimli Ekran 00.00 ~49.99 01.02 A
Parametresi 2
F17.03 [Kullanict tanimii Ekran 00.00 ~49.99 01.08 A
Parametresi 3
F17.04 |Kullanict tanimh Bkran 00.00 ~49.99 01.09 | &
Parametresi 4
F17.05 |Kullanici tanimii Ekran 00.00 ~49.99 02.00 A
Parametresi 5
F17.06 |Kullanict Tanimli Ekran 00.00 ~49.99 02.01 A
Parametresi 6
F17.07 [Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0212 | a
Parametresi 7
F17.08 |Kullanici Tanimli Ekran 00.00 ~49.99 03.00 A

Parametresi 8
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F17.09 [Kullamici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 03.01 | a
Parametresi 9

F17.10 | Kullamei Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0400 | a
Parametresi 10

F17.11 | Kullamci Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0401 | &
Parametresi 11

F17.12 | Kullamei Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 04.02 | &
Parametresi 12

F17.13 | Kullamci Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0403 | a
Parametresi 13

F17.14 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0502 | &
Parametresi 14

F17.15 | Kullamci Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0801 | a
Parametresi 15

F17.16 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0802 | A
Parametresi 16

F17.17 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 08.03 | A
Parametresi 17

F17.1g | Kullamci Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 08.04 | A
Parametresi 18

F17.19 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 08.05 | A
Parametresi 19

F17.20 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 0830 | &
Parametresi 20

F17.21 | Kullanici tanimi Ekran 00.00 ~49.99 110 | &
Parametresi 21

F17.22 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 13.00 | &
Parametresi 22

F17.23 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 1301 | &
Parametresi 23

F17.24 | Kullanici Tanimhi Ekran 00.00 ~49.99 13.02 | &
Parametresi 24

F17.25 | Kullanici Tanimhi Ekran 00.00 ~49.99 1308 | &
Parametresi 25

F17.26 Kullanici Tanmh Ekran 00.00 ~49.99 13.09 A
Parametresi 26

F17.27 | Kullanici Tanimh Ekran 00.00 ~49.99 00.00 | &
Parametresi 27

F17.2g | Kullanici Tanimhi Ekran 00.00 ~49.99 0000 | A
Parametresi 28

F17.29 | Kullanci Tanmii Ekran | 44 gg 49 g9 0000 | &

Parametre 29

F22 Grubu: Sanal G/ C

F2o00 | SanalVDI1 islev kodu F04.00 ile ayni 0 X
terminalinin islev
secimi

F22.01 Sanal VDI2 islev kodu F04.00 ile ayni 0 X
terminalinin islev
secimi

F2202 | SanalVDI3. islev kodu F04.00 ile ayni 0 X
terminalinin islev
secimi
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F2203 | Sanal VDI islev kodu F04.00 ile ayni 0 X
terminalinin islev
secimi
F2204 | SanalVDI5 islev kodu F04.00 ile ayni 0 X
terminalinin islev
secimi
F22.05 Gegerli durum ayar modu | VDI5 . VDI4 . VDI3, VDI2, VDI1| 00000 X
sanal VDI terminalleri -
0: Gegerlilik VDI
baglidir Virual VDOX en statlstine
1: FDI.06 fonksiyon kodu ile
ayarlanan VDI'nin gecerliligi
. VDI5 ., VDI4 . VDI3, VDI2 ., VDI1
Sanal VDI terminal - = =
Tie durumu ayarlari 0: Gegersiz 00000
1: Gegerli
Sanal VDO1 terminal gz:il?l?)tllh kisa devre icin
F22.07 ¢ikisinin fonksiyon segimi Diger: F05.00 fonksiyon koduyla 0
ayni
Sanal VDO2 terminal gz:il?l?)tllh kisa devre icin
F22.08 cikiginin fonksiyon segimi Diger: F05.00 fonksiyon koduyla 0
ayni
Sanal VDO3 terminal gz:il?l?)tllh kisa devre icin
F22.09 ¢ikisinin fonksiyon segimi Diger: F05.00 fonksiyon koduyla 0
ayni
Sanal VDO4 terminal gz:il?l?)tllh kisa devre icin
F22.10 cikiginin fonksiyon segimi Diger: F05.00 fonksiyon koduyla 0
ayni
Sanal VDOS5 terminal gz:il?l?)tllh kisa devre icin
F22.11 cikiginin fonksiyon segimi Diger: F05.00 fonksiyon koduyla 0
ayni
F22.12 Sanal VDO1 cikig 0.0s ~ 6000.0s 0.0s
gecikmesi
zaman
F22.13 Sanal VDO2 cikig 0.0s ~ 6000.0s 0.0s
gecikmesi
zaman
F22.14 Sanal VDOS cikig 0.0s ~ 6000.0s 0.0s
gecikmesi
zaman
F22.15 Sanal VDO4 gikig 0.0s ~ 6000.0s 0.0s
gecikmesi
zaman
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F22.16 Sanal VDOS cikig 0.0s ~ 6000.0s 00s | &
gecikmesi
zaman
- VDO5 .VDO4 ,VDO3 . VD02
VDO c¢ikis terminali N N N N
ezl pozitif ve negatif mantik VDO — 00000 &
0: Pozitif mantik
1: Negatif mantik
Grup U00 Durum izleme
U00.00 Calisma frekansi 0.00 ~Fup 0.00Hz (O}
U00.01 Frekans 0.00 ~Fmax 0.00Hz (O}
U00.02 Cikis gerilimi 0 ~660V 0.0v O)
U00.03 Cikis akimi 0,0 ~3000,0A 0,0A O
U00.04 Cikis glcl 0,0 ~3000,0kW 0.0kwW O]
U00.05 Tath"I‘ZMm"r 0 ~60000rpm opm | ©
U00.06 Bara gerilimi 0 ~1200V ov O
U00.07 Senkron Frekans 0.00 ~Fup 0.00Hz (O}
U00.08 PLC adimi 0 ~15 0 0]
U00.09 Program Calisma Suresi 0,0 ~6000,0s (s) 0.0s (h) O
U00.10 PID seti 0 ~60000 0 0]
u00.11 PID geribildirimi 0 ~60000 0 O
uoo.12 |~ P! diital giris DI5 DI4 DI3 DI2 DI 00000 | ©
terminalinin durumu
u00.13 | ~P7 dijtal giris DI7 DI6 00 o
terminalinin durumu
Dijital ¢ikis terminalinin
u00.14 durumu R2R1Y2Y1 0000 O)
U00.15 Al1 girisi 0.0 ~% 100.0 % 0.0 )
U00.16 Al2 girigi 0.0 ~% 100.0 % 0.0 [O)
U00.18 _ Tustakimi |6 o 100.0 %00 | ©
potansiyometresi girisi
U00.19 HI girisi 0,00 ~100,00 kHz O'ngH o
U00.20 AO1 cikis! 0.0 ~% 100.0 % 0.0 O
U00.23 inverter sicakligi -40,0°C”~ 120.0 °C 0.0 °C [O)
U00.24 [OPlam GUG ACIKIALMA 4 55350k Odakika | ©
U00.25 Biriken galisma siresi | 0 ~6553.5 dakika 0.0min O
U00.26 Kumalatit | _ 65535 saat on | o
acik kalmazamani
U00.27 Kimdlatif galigma siresi 0 ~65535 saat Oh O
U00.28 Sayma degeri 0 ~65535 0 )
U00.29 Uzunluk degeri 0 ~65535m Om )
U00.35 Gug tiketimi 0 ~65535kWh 0kWh )
U00.36 | VDI1 ~VDI5 giris durumu VDI5 VDI4 VDI3 VDI2 VDI1 00000 )

-89 -




FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

VDO1 ~VDO5 cikis

uU00.37
durumu

VDO5 VD04 VDO3 VDO2 VDO1

00000

Yuksek hizl darbe X7
veya dahili kart izleme
hat numarasi

U00.38

0 ~65535

Grup U01 Arniza Kaydi

U01.00 En son verilen HATA

kodu

Err00: Hata yok

Err01: Hizlanma asiri akimi

Err02: Yavaslama asiri akim

Err03: Sabit hizli agir akim

Err04: Hizlanma asiri gerilimi

Err05: Yavaslama agiri gerilimi

Err06: Sabit hizli asiri gerilim

ERRO7: Otobis Dusik Gerilimi

Err08: Kisa devre

ERRO09: Gug girisi faz kaybi

Err10: Gug cikisi faz kaybi

Err11: Motor asin yuku

ERR12: invertér asin yiikii

Err13: Harici ekipman hatasi

Err14: Modil asiri isindi

Hata 15: EEPROM okuma / yazma
hatas!

ERR16: Motor otomatik ayar iptal
edildi

ERR17: Motor otomatik ayar hatasi

Err18: Haberlegsme fazla mesai
Hatasi

Err19: PID geri besleme kaybi

Err20: Sirekli galigma siresi
Ulasildi

Err21: Parametre yiikleme hatasi

Err22: Parametre indirme hatasi

Err00
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Err23: Fren Unitesi arizasi

Err24: Modl sicakhk
algilama baglantisi

Err25: YUk O oluyor

Err26: Dalga akim limiti arizasi

Err27: Inverter soft-start rélesi kapali

Err28: EEPROM surimi
uyumlu degil

Err29: ayriimis

Err30: ayriimis

Err41: Asiri yik uyarisi

Err42: Nabiz geri
beslemesi kopuklugu

En son hata
U01.01 olustugunda ki 0.00~Fup 0.00Hz
frekans
uo1.02 | Ensonhata 0.0~3000.0A 0.0A
olustugunda cikis
akimi
Son ariza
U01.03 olustugunda bara 0~1200V Ov (©)
gerilimi
En son hata oldugunda
u01.04 kiimdlatif calisma siresi 0~65535h Oh (O]
Olustu
U01.05 Onceki hatanin kodu U01.00 ile ayni Err00 [O)
Onceki hata
U01.06 oldugundaki 0.00~Fup 0.00Hz | ©
frekans
Onceki hata
u01.07 olustugundaki gikis 0.0~3000.0A 0.0A ()
akimi
Onceki ariza
U01.08 olugtugundaki BUS 0~1200V Ov ()
bara gerilimi
Onceki hata olugtugunda
U01.09 kimodlatif calisma sresi 0~65535h Oh
Uot.10 |  Onoekihatakodu U01.00 ile ayni Err00
Onceki hata
uo1.11 olustugundaki 0.00~Fup 0.00Hz
frekans
Onceki hata
u01.12 olustugundaki ¢ikis 0.0~3000.0A 0.0A ()
akimi
Daha 6nce ariza
U01.13 olustugundaki BUS 0~1200V Ov ©
gerilimi
Onceki hata
uo01.14 olustugunda kiimulatif 0~65535h Oh (O]
calisma suresi
Uo1.15 | Onceki3hatakategorisi | ;51 04 jjg ayny Ero0 | ©
Uo1.1e | Onceki4hatakategorisi | ;51 o4 jjg ayny Ero0 | ©
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uo1.47 | Oneeki5hatakategorisi | ;44 g9 jig ayn Emoo | ©
uo1.1g | Oncekib hatakategorisi | ;44 g9 jig ayn Emoo | ©
u01.19 Onceki 7 kategoride U01.00 ile ayni Err00 ©
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Hata
Uot.20 | ©Onceki8 hatakategorisi | ;44 g jje ayn Ero0 | ©
Uot.21 | ©Onceki®hatakategorisi | ;44 g jje ayn Eroo | ©
U01.22 Onceki 10 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 O
U01.23 Onceki 11 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 O
U01.24 Onceki 12 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 O
Uot1.25 | ©Onceki13 hatakategorisi | ;44 o e ayni Ero0 | ©
HO00 Grubu Darbe Geri Besleme Fonksiyonu
H00,00 Ozel amagl inverter 0:Gegesi 0 %
olarak z
caligsinmi
1:Evet
galigsin
H00.01 De"'c; basina 1~10000 600 A
h arbe sayisi
H00.02 Motor direk numarasi 2~10 4 x
H00.03 Hiz kontrol kazang Kp 0,0~100,0 1.0% A
H00.04 Hiz kontrol_y en_tegrasyon 0.00~100.00s 1.00%ar A
suresi Ti
H00.05 P1 kontroli igin 0.00~100.00Hz 10.00H A
frekans sinir A
Hata sinyali geri 0.0: Fonksiyon devre digi ,
PR bildiriminin 0.1~10.0s 1.0%r | x
algilanmasi
0: Hata ver ve serbest durus
Hata sinyali geri bildirimi 1:Hata ver ve rampa ile dur
H00.07 . . : 0 x
ile eylem segimi 2:Hata ver ve calismaya devam
et
H00.08 Hiz geri bildiriminin 0~10000ms oms | A
filtreleme
slresi
H00.09 Darbe numarasi 0~99999 0 (O)
H00.10 Devrim geri bildirimi 0.00~600.00Hz 0.00Hz | ©
H00.11 Master dan gelen frekans 0.00~600.00Hz 0.00Hz (O)
H00.11 i
H00.12 P1 denetimi ne zaman 0: Istenen hiza 0 %
uygulanir? ulastiginda
sayili .
1: calisirken
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Boliim 6 Parametrelerin Ozellikleri

Grup F00 Sistem Parametreleri

F00.00 Kullanici parolasinin Aralik: 0~65535 Varsayilan: 0
ayarlanmasi

Sifrenin ayari:
100'den buyik birsayr F00.00 igine bu sifreyi girerek ve bir kez onaylamak igin ENT tusuna
basarak bir kullanici sifresi girilebilir.Sifre 2 dakika iginde tus takimi UGzerinde herhangi bir islem
olmadigi zaman etkili olacak, ya da elektirkler gidip yeniden gelirse aktif olacaktir. Bir parola
ayarlandiktan ve yururlige girdikten sonra, meniye girmek igin dogru parolayi girmeniz gerekir. Girilen
parola yanligsa parametreleri gériintileyemez veya degistiremezsiniz.

Parolayi degistir:

Orijinal parolay girdikten sonra F00.00'e erigin (bu noktada F00.00 kullanici parolasi ayarini
goriintuler) ve yukarida belirtilen yordami izleyerek yeni parolayi ayarlayin.

Sifre temizleme:

Orijinal parolay! girdikten sonra F00.00'e erigin (bu noktada F00.00 kullanici parolasi ayarini
goruntuler); F00.00 O olarak ayarlanir ve onay yapmak icin KT tusuna basin. Bu sekilde, parola
basariyla temizlenir ve parola koruma islevi devre digi birakilir.

F00.01 islev kodu ekrani Aralik: 0~2 Varsayilan
F00.01 deger: 1
0:Tum fonksiyon kodunugérintileyin
1:F00.00,F00.01 ve kullanici ayar fonksiyon kodunugérintileyin
2:F00.00+F00.01 ve fabrika ayari ile farkl fonksiyon kodunu gérintileyin
F00.02 Parametre korumasi Aralik: 0~1 Varsayilan: 0
F00.02
0: TUm parametre programlama izin
1: Yalnizca bu parametre programlamaya izin

[ F00.04 | Parametre baglatma | Aralik:0~6 Varsayilan: 0

0: Calisma yok

1: Tim parametreleri fabrika varsayilanina geri yiikleme (motor parametreleri harig)

F00.04 1 olarak ayarlanirsa, motor parametreleri, ariza kayitlari, birikimli galigma siresi ve birikmis
glic zaman disinda ¢ogu islev kodu varsayilan fabrika ayarlara geri yuklenir.

2: Hata kaydini temizle

F00.04 2 olarak ayarlanirsa, U01 Grubu'nun tim hata kaydi

temizlenir. 3: Gegerli kullanici parametrelerini yedekleme

F00.04 3 olarak ayarlanmissa, gegerli parametre ayarlari yedeklenir ve yanlis parametre ayari
gergeklestirilirse ayari geri yiklemenize yardimci olur.

4: Yedekleme parametrelerine tim parametreleri geri yukleme

F00.04 4 olarak ayarlanirsa, 6nceki yedekleme kullanici parametreleri

geri yuklenir.

5: Fabrika ayarlarina geri dénme (motor parametreleri dahil)

1 yapmal ile ayni. Ancak 5 yapilinca motor parametreleri

dahil fabrika ayarlarina ger, doner.

6: Gug tuketimi sifir temizleme

F00.04'U 6 olarak ayarladiktan sonra, U00.35 parametresi sifira temizlendi
F00.06 Parametre diizenleme modu Aralik:0~2 Varsayilan
fabrika: 0

0: Tus takimi ve RS485 ile

editlenebilir.

1: Tus takimi ile editlenebilir

2: RS485 ile editlenebilir.

F00.08 Motor 1 kontrol modu Aralik:0~1 Varsayilan
fabrika:1

0: V/f kontrolu
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Sabit gerilim ve frekans orani kontroll. Surticlye performans gereksiniminin titiz olmadigi veya
birkag motoru slirmek igin tek bir siriici kullanmanin veya motor parametrelerini dogru sekilde
tanimlamanin zor oldugu durumlar igin gegerlidir. V/f kontroli altindaki motor 1 segildiginde, ilgili
parametreler Grup FO9'u iyi ayarlamaniz gerekir.

1: Sensdrsiiz vektor kontroll 1

Bu, enkoder olmadan yiksek performansli kontrol elde etmesine yardimci olur . Bu secimi yaomigsaniz,

lutfen FO8 ve FO9 Grubu parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.

2: Sensorsiz vektdr kontroll 2

Bu, enkoder olmadan yiiksek performansli denetim elde etmesine yardimci olur. Bu kontrol teknigi
sensorsiiz vektor kontroll 1'den daha Ustiindir. Bu segimkapsaminda, litfen FO8 Grubu'nun motor
parametrelerini ve F10 Grubu vektdr kontrol parametrelerini dogru bir sekilde ayarlayin.

F00.09 DI7/HI giris modu Aralik:0~1 Varsayilan
F00.09 fabrika: 0
0: Dijital giris terminali 7

1: Pulse girisi

F00.12 PWM optimizasyonu Aralik:000~103 Varsayilan
F00.12 fabrika: 100
Birler basamagi: PWM modiilasyon

modu

0: Sabit taglyici

invertor tastyicisi F00.12 tarafindan belirlenen

sabit bir degerdir.

1: Rastgele tasiyici

Inverter taglyici dogrusal varyasyon ¢ikis frekansi ile degisir. Ust/Alt tagiyici frekanslari F00.14 ve
F00.15 kontrol altindadir.

2: Sabit taglyicinin deret

Inverter, tasiyici degerini F00.12, tagiyici sicakhigi ve tasiyici akimina gére ayarlayarak asiri
sicakliga karsi kendini koruyabilir.

3: Rasgele tasiyici nin derating

Inverter, tasiyici de@erini rastgele tasiyici, tasiyici sicaklidi ve tasiyici akimina gére ayarlayarak
asiri sicakhga karsi kendini koruyabilir.

Onlar basamagi: PWM

moddilasyon modu

0: Yedi segment modu

Yuzler basamagi: agirt modulasyon ayari

0: Devre disi

1: Etkin

Dusuk sebeke geriliminde veya uzun sireli agir hizmet operasyonunda, asir modulasyon gerilim
kullanimini artirabilir ve siriicinin maksimum gerilim ¢ikis kapasitesini artirabilir. Bu parametre
yalnizca V/f denetimi igin etkili olurken, asir modilasyon SVC deseni altinda her zaman etkindir.

. _ Varsayilan
F00.13 Taslyici frekansi Aralik:0.700~16.000kHz fabrika: Model
A tanimli

Daha dusuk tasiyici frekansinda, suricunin ¢ikis akimi daha yiksek harmonikler, motor
kaybi artar, sicaklik ve motor giriltisu artar, ancak surtici sicakligi, surici sizintisi akimi ve
harici cihazlara suriicu paraziti daha disik veya daha azdir.

Daha yiksek taslyici frekansi ile strtict sicaklidi yukselir, surtict sizintisi akimi daha blyik
olur ve harici aygitlara sirict paraziti daha biyukolur. Ancak, motor kaybi ve gurilti daha disik
olacak ve motor sicakligi dugecektir.

PWM taslyici frekans ayarlama durumlari ve yontemi:

1) Motor kablosu ¢ok uzun oldugunda, tasiyici frekansini azaltin.

2) Duslk hizda tork kararsiz oldugunda, tasiyici frekansi azaltin.

3) Siricl gevredeki ekipmana ciddi bir parazit Uretirse, tasiyici frekansini azaltin.

4) Surucinun sizinti akimi biyukse, tasiyici frekansini azaltin.

5) Siricu sicakligindaki artis nispeten yiksekse, tasiyici frekansi azaltin.

6) Motor sicakhigindaki artis nispeten yuksekse, tasiyici frekansi artirin.

7) Motor guriltisi nispeten goksa, tasiyici frekansi artirin.

Dikkat:

Tasiyici frekansi artirmak motor giriltisina ve Isiy1 azaltabilir, ancak invertér Gn sicakhidini artirir.
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Taslyici frekansi varsayilan fabrikadan daha yiiksek oldugunda, invertér nominal giicii her ek 1 kHz
taslyici frekansi icin %5 oraninda azaltilir.

F00.14 Ust taglyici frekansi Aralik:0.700~16.000kHz Varsayilan
fabrika:8.000 kHz

F00.15 Daha dusik tasiyici Aralik:0.700~16.000kHz Varsayilan

F00.15 frekansi fabrika:2.000 kHz

Inverter tasiyici dogrusal varyasyon gikis frekansi ile degisir. Ust/Alt tasiyici frekanslan F00.14 ve
F00.15 ile kontrol altindadir.

F00.16 | Cikis gerilimi | Noi5.0~150.0% | Varsayilan:100.0% |
Cikis geriliminin ylzdesini girig gerilimine ayarlayin. 0:
| F00.17 ‘ Avr | Araik:0~2 | Varsayilan |
F00.17 deger: 1
0: Devre Disi
1: Etkin
2: DC verigunua gerilimi > DC veri tonunun anma gerilimi ise AVR devre disi birakilr
ve DC veri tonlama gerilimiDC veri tonlarinin nominal gerilimi ise etkin _olacaktir.
F00.18 Fan kontrolu Aralik:0~1 Varsayilan
F00.18 fabrika:1

Glg acik olduktan sonra, fan inverterin ¢alisma durumuna bakmaksizin 2 dakika galistiktan sonra
kontrol moduna gore galisir.

0: Inverter POWER ON yapildiktan sonra FAN direk galigir

1: AC surucusi ¢alisirken fan galisir. AC sirict durdugunda, sogutucu sicaklik 42°C'den ylksekse
sogutma fani calisir ve Sogutucu sicakligi 38°C'den diisikse calismayi durdurur.

F00.19 Fabrika sifresi Aralik:0~65535 Varsayilan
F00.19 fabrika: 0
Fabrika parametresi
F00.20 Inverter nominal giig Aralik:0.2~710.0kW Var?ay'_'a”_
abrika:
Model
tanimli
F00.21 Inverter anma gerilimi Aralik:220~380V Varfsay'.'a”_
F00.21 abrika:
Model
tanimli
F00.22 Inverter nominal akim Aralik:0.1~1500.0A Wyl
fabrika:
Model
tanimli
F00.23 Yazilim sirimii Aralik:0.01~99.99 il
fabrika:
Model
tanimli
Parametreler yalnizca basvuru igindir ve dizenlenemez.
F00.24 Bayi sifresi Aralik:0~65535 Varsayilan
fabrika:0
F00,25 Zamani kullanma Ara“k'?ns:iﬁffh(o' Varsayilan
F00,25 fabrika:0

Toplam calisma siresi 2F00.25 oldugunda, inverter calismaz. F00.24 ayarlarken, F00.24 bayi
pasaport kilidini agmak gerekir, zaman ayari sonra, kilittemek igin bayi pasaport giris gerekir

% :Bu parametrenin ayarlanmasi, invertériin normal sekilde ¢alisamaz haline dénmesine neden

olabilir,litfen dikkatlice ayarlayin.

Grup F01 Frekans komutlari

YUKARI/YUKARI

Terminal
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Ana frekans
Kaynak

Yardimei

T
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1
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Sekil 6-1 ||

Tarafindan degistirildi
terminal terafinden
i anahtarl
terminal

omgand frequency

F01.00 segimi

Frekans kaynagi

Aralik:0~7

Varsayilan
fabrika: 0

0: Ana frekans kaynagi
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Frekans kaynagdi ana frekans kaynagi F01.01 tarafindan belirlenir.
1: Yardimci frekans kaynagi
Frekans kaynag yardimci frekans kaynagi F01.03 tarafindan belirlenir.
2: Master + Yardimci
Frekans kaynagi Master + Auxiliary tarafindan belirlenir.
3: Master - Yardimci
Frekans kaynagi Master - Auxiliary tarafindan belirlenir.
4: MAX {Master, Yardimci}
Frekans kaynagr MAX {Master, Yardimci} tarafindan belirlenir.
5: MIN {Master, Yardimci}
Frekans kaynagi MIN {Master, Auxiliary} tarafindan belirlenir.
6: Al1*(Master + Yardimci)
Frekans kaynagi Al1*(Master + Yardimci) tarafindan belirlenir.
7: Al2*(Master + Yardimci)
Frekans kaynagi Al2*(Master + Yardimci) tarafindan belirlenir.
‘ F01.01 | Ana frekans kaynak secimi ‘ Aralik:0~8 Varsayilan
fabrika:1

0: Dijital ayar (F01.02)

Inverter agik oldugunda, F01.02 degeri ana frekans kaynagi olarak alinir.

1: Tus takimi potansiyometresi

2: Analog giris Al1

Al1 ve AI2 (0~10V) gerilim girisi ve (0~20mA) akim girisi programlanabilir. Kontrol panosundaki
Al1 ve A2 gegis anahtarlari ile voltaj veya akim girisi segilebilir.

3: Haberlesme

Ust bilgisayar, siiriiclideki standart RS485 Haberlesme arabirimi {izerinden siiriiciiniin ana frekans
komut kaynagidir. Haberlesme protokolli ve programlama, vb. hakkinda daha fazla bilgi igin bu
kilavuzdaki F15 grubu ve ekine bakin.

4: Coklu Hiz ayarlama

Coklu hiz bagvuru modunda, farkl DI (dijital girig) terminal (klemens)  durumlarinin
kombinasyonlari ile 16 farkli hizi destekler farkli kime frekanslarina karsilik gelir. FR150, FO4 grubunda
dort DI terminalinin (13 ila 16 fonksiyonlariyla ayriimis) Birden gok basvuru F01.08 (Maksimum frekans)
degerinin ytzdelerini gosterir.

Coklu basvuru islevi icin bir DI terminali kullaniliyorsa, ilgili ayari FO4 grubunda gergeklestirmeniz
gerekir.

5: PLC

Ana frekans komutu basit PLC tarafindan belirlenir. Ayrintilar igin F12 grubu parametreye bakin.

6: Proses PID cikisi

Ana frekans komutu islem kapali déngl PID hesaplamasi sonucu ile belirlenir. Ayrintilar igin F13
grubu parametreye bakin.

7: DI7/HI pulse girisi

Bu parametre degeri segilirse, komut frekansi yalnizca TERMINAL DI7/HI Gizerinden pulse frekansi
girisi ile belirlenir. Boyle bir durumda, F00.09 1 olarak ayarlanmalidir. Pulse frekansi ile komuta frekansi
arasindaki karsilik gelen iliski F06.32~F06.35'te belirtilir.

8:AI2

Ana frekans komutu analog giris Al2 ile belirlenir. Not:

Al2( 0~10)V voltaj girisi veya (0~20) mA akim girisi Al2 igin istege baglidir. Voltaj veya akim girisi
kontrol paneli girisi ve(0~ 20mA)lzerinde gecis anahtari tarafindan segilebilir , analog deger ve frekans
arasindaki yazigsma lariglev koduF06.00 ~ F06.15 &zel talimatlari bakin. Dis analog dogrudan giris
kullanirken, gerilim/akim analog girisinin baglanti diyagrami sekil 6-2 olarak gosterilir.
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Analog giris Al1

A1
A
Analog
iris AI2
A2 (<L"‘1—

Inverter

Gn Q= Y '

Sekil 6-2 Dig gli¢ kaynagi ile analog giris diyagrami
Dahili 10V guglu inverter kullanirken, sekil 6-3 olarak gdsterilen baglanti diyagrami, gegis anahtarinin
su anda voltaj giris tarafini tutmasi gerektidini unutmayin.

+10V

Al() -
«=«z><ﬂ] ghivee

Gn (

Figure 6-3 Diagram for internal 10V power analog input
Not:

FR150 serisi inverterin son ayar frekansi esas olarak frekans tus takimi UP/DOWN diigmesi veya
UP/DOWN terminalinin iglevi ile istiflenebilirken, yardimci frekans kaynaginin son ayar frekansi igin
bdyle bir islev yoktur.

F01.02 AERE EIEICTE] Aralik:0.00~Fmax Hz Varsayilan
F01.02 ayari fabrika:0.00Hz
Ana frekans kaynak se¢imi F01.01 1 olarak ayarlandiginda, bu parametre de@eri ana frekans
komutunun baslangi¢ degeri olacaktir.
F01.03 Yardimci frekans Ifomut Aralik:0~9
F01.03 kaynagi

0: Dijital ayar (F01.04)

Inverter agik oldugunda, F01.02 deg@eri ana frekans kaynagi olarak alinir.

1: Tus takimi potansiyometresi

Yardimci frekans komutu tus takimi potansiyometresi ile belirlenir.

2: Analog giris Al1

Yardimci frekans komutu analog giris Al1 ile belirlenir.

3: Haberlesme

Ust bilgisayar, siriiclideki standart RS485 Haberlesme arabirimi lizerinden siiriiciniin yardimei frekans
komut kaynagidir.

4: Coklu bagvuru

Yardimci frekans komutu ¢oklu referans ile belirlenir. Ayrintilar igin FO4 grubu parametreye bakin.

5: PLC

Yardimci frekans komutu basit PLC ile belirlenir. Ayrintilar igin F12 grubu parametreye bakin.

6: Proses PID ¢ikisi

Yardimci frekans komutu proses PID hesaplama sonucuna gore belirlenir. Ayrintilar icin F13 grubu
parametreye bakin.

7: DI7/HI pulse girisi

Yardimci frekans komutu DI7/HI pulse girisi ile belirlenir.

8:Al2

Varsayilan
fabrika: 0
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Yardimci frekans komutu analog giris Al2 ile belirlenir.
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Yardimci frekansin dijital Aralik:0.00~Fmax
ayari

F01.04 Varsayilan

fabrika:0.00Hz
Yardimci frekans komutu F01.03 O olarak ayarlandiginda, bu parametre degeri yardimci frekans
komutunun baslangi¢ degeri olmalidir.
F01.05 Yardimci frekans araligi Aralik:0~1 Varsayilan

fabrika: 0

0: Maksimum frekansa gore 1: Ana
frekansa gore ayrintilar icin F01.06
belirtimine bakin.

F01.06 Yardimci frekansin Coeff'i Arahgi:0.0~150.0% Varsayilan
fabrika:100.0%
F01.05 ve F01.06 yardimci frekans komutunun nihai ¢ikis degerini belirler. F01.05 0

olarak ayarlandiginda (maksimum frekansa gore):

Yardimci frekans= yardimci frekans *F01.06. F01.05 1

olarak ayarlandiginda (ana frekansa gore):

Yardimci frekansin ayar araliyi ana frekansa gore degisir.

Yardimci frekans= yardimci frekans *F01.06*abs (ana frekans)/F01.08. Bu parametre kosu

| Fo1.07 | Jog frekansi | Menzil:0.00~Fmax | Varsayilan:5.00Hz |
sirasinda calisan frekansi ayarlar.

| Fot.08 | Maksimum frekans [ Menzil:20.00~600.00 | Varsayilan:50.00Hz |
F01.08'in maksimum frekansi sirlcindn izin verilen maksimum ¢ikis frekansidir.
F01.09 Ust sinir frekansi Aralik:Fdown~Fmax Varsayilan

fabrika:50.00Hz

F01.10 Alt sinir frekansi Aralik:0.00~Fup Varsayilan
F01.10 fabrika:50.00Hz

FO01.09upper limit frekansi kullanici tarafindan tanimlanan maksimum izin verilen galisma
frekansidir; F01.10 alt limit frekansi kullanici tarafindan tanimlanan minimum izin li calisma frekansidir.
Dikkat:

1.Fup ve Fdown, motor isim plakasi parametreleri  ve c¢alisma kosullarlna gére
belirlenecektir. Motor uzun slre distk frekansta calismaz. Aksi takdirde, aSIri

ISINMAa nedeniyle motor servis omri kisalir.
2. Fmax, Fup ve FdownKorelasyon : 0.00Hz sFdown <Fups<Fmax <600.00Hz

Komut oldugunda islem
FO01.11 frekans alt sinir Aralik:0~1 Varsayilan
F frekansindan daha fabrika: 0
disik
FO1.12 Altsini frekans Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
F01.12 galisma suresi fabrika:0.0s

0: Alt sinir frekansinda galistirin

Komut sikhiginin alt sinir frekansindan daha duslik olmasi durumunda, galisan alt sinir
frekansinda olmalidir.

1: 0 Hz'de galistirin zaman gecikmesi sonra etkinlestirilir

Frekans komutu alt sinir frekansindan daha duisiikse, F01.12 tarafindan belirlenen zaman
gecikmesinden sonra 0 Hz hizinda galistirin. Alt sinir siklidi 0 oldugunda, bu sinirlama gecersizdir.

F02 Grubu Start/Stop Control Baslat/Durdur Denetimi

| F02.00 | Calistir komutu | Aralik:0~2 | Varsayilan fabrika: 0 |
Bu parametre komut kaynagini galistirin. Calistir komutlari arasinda "baslat, durdur, ileri ,
ters,jog", vb.

0: Tus takimi kontroli (LED kapali)

Tus takimi Gzerinde RUN, STOP/RESET ve MF K tuslari ile galistirma komutunu kontrol edin (gok
fonksiyonlu tusu MF ayarlayin. F16.00 tarafindan JOG K). Tus takiminin galismasi yla ilgili Bolim 4'e
bakin.

1: Terminal kontrolu (LED Uzerinde)

Denetimler DI terminalleri lzerinden komut galigtirin. DI terminalleri ile ILERI ve TERS
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gerceklestirin. Kontrol modlar iki telli mod ve segilebilir G¢ tel moduvardir. DI terminallerinin atama ve
kablolama diizenlemesi ile ilgili ayrintilar igin Grup F04'e bakin.

2: Haberlesme kontroli (LED yanip séniyor)
Ana aygit, sirlcunin yerlesik RS485 seri Haberlesme arabirimi Gzerinden run komutunu kontrol
edebilmektedir. Programlama hakkinda daha fazla bilgi igin F15 Grubu ve ekparametrelerine bakin.
Tus takimi, terminaller ve Haberlesme den c¢alistir komutu terminalleri tarafindan degistirilebilir
"calistirin
tus takimi denetimine gegti”, "run komutu terminal kontroliine gegti" ve "run komutu Haberlesme denetimine
gecti".
Cok fonksiyonlu anahtar MF.K parametre F16.00 ile "komut kaynaklari kaydiriimis ¢alistirmak” igin
ayarlanabilir. MF tusuna bu ayarin altinda basildiginda; tus takimi kontrold, terminal kontrolu ve
Haberlesme kontroll sirasinda run komutu dairesel olarak degistirilecektir.

[ F02.01 ] Kosu yonli | Aralik:0~1 Varsayilan fabrika: 0|

0: lleri

1: Ters

Motor kablolarini  degistirmeden bu parametreyi degistirerek motorun doénls yoénunid
degistirebilirsiniz. Bu parametrenin degistirilmesi, motorun U, V, W kablolarindan herhangi
ikisinin degis tokusuna esdegerdir.

Not:

Parametre baslatmadan sonra motor orijinal ydnde calismaya devam edecektir. Sistem devreye
alma tamamlandiktan sonra motorun déner yoninuln degistirilmesinin yasak oldugu uygulamalarda bu
islevi kullanmayin.

[ F02.02 | Ters gegirmez eylem | Aralik:0~1 | Varsayilan fabrika: 0 |

0: Ters etkin

1: Ters devre disi

Bazi uygulamalarda, ters ekipman hasarina neden olabilir. Bu parametre ters calismasini énlemek
icin kullanilr.

F02.03 ileri ve geri 6liim zamani

Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
fabrika:0.0s

ileriden  geri VEYa geriden iIeriye gecis sirasinda OHz cikish 6l zaman. Fig'de
gosterildigi gibi. 6-4.

ACikis frekansi(Hz)

Zaman(S)

.

Olii zaman llerive ileri ve geri 6liim
ters zamani
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Sekil 6-4

F02.04 Baslangi¢c modu Aralik:00000~21111 Varsayilan fabrika:
0000

Birler basamagi: Baglangic modu
0: Baslangi¢ frekansindan
DC frenleme siresi (F02.08) 0 olarak ayarlanirsa, AC sirlicusl baglangi¢ frekansinda (F02.05)

calistirmaya baslar ve bu frekansi F02.06 tarafindan belirlenen bir slire boyunca tutar ve sonra accel
yoéntemi ve zamanina uygun olarak komuta frekansina hizlandirilir...

DC frenleme suresi (F02.08)0 degilse, AC suricu 6nce DC frenleme yapar ve daha

sonra baslangig frekansinda c¢alistirmaya baslar. Motorun baslangigta donme olasiliginin yliksek
oldugu kliglk atalet yUku uygulamasi icin gegerlidir.

1: Dénme hizi izleme yeniden baslatma
AC siirticlisi 6nce motorun dénuls hizini ve yénini yargilar ve ardindan izlenen frekanstan baslar.

Bdyle dlizgln bir baglangic dénen motor Uzerinde higbir etkisi yoktur. Buylk atalet yukinin
aninda gl arizasi izerine yeniden baglatma igin gegerlidir. Déndirme hizi izleme yeniden baslatma
performansini saglamak igin, motor parametrelerini dogru ayarlayin.

Onlar basamagi: Topraklama kisa devre algilama

0: Topraklama kisa devre algilama

yok Topraklama kisa devre algilama

1: Topraklama shourt-devre algilama ilk baglamadan énce

invertor giicli basladiktan sonra, ilk kez galisma komutu geri gekildiginde, inverter otomatik olarak

cikis terminalinde kisa devre algilama topraklamaya baslar,kisa devre hatalari varsa

inverter cikis terminali ve zemin arasinda, inverter Err44 fay alarm olacaktir.

2: Her baglamadan 6nce kisa devre algilama topraklama

Inverter otomatik olarak her baglamadan énce ¢ikis terminalinde kisa devre algilama topraklama
baslar,inverter ¢ikis terminali arasinda kisa devre hatalari varsa bir zemin, inverter Err44 fay alarm
olacaktir.

Yiizler basamag: iz yonii

0: Sifir hizdan takip

Hiz izleme yeniden baglatma modu altinda, baslatildiginda, invertdr motorun mevcut hizini
sifirdan maksimum frekansa dogru yavasca izler

1: Maksimum frekanstan izleme

Hiz izleme yeniden baglatma modu altinda, baslatildiginda, inverter motorun akim hizini
maksimum frekanstan sifira yavas takip eder

Binler basamagi: Jog komutu ilk dnce harekete geg¢sin

0:Normal baslangi¢ ve Jog baslangi¢ komutu ayni anda geldiginde, normal baslangi¢

hareketi ilk olarak; 1:Normal baslangi¢ ve Jog baslangi¢ komutu ayni anda geldiginde, Jog

ilk olarak harekete baslar; On binin yeri: iz yénii

0: Durdugunda son y6n

Takip yond, inverterin durdugu yondir. 1: Pozitif yon

izleme yonii pozitif yénde2: Negatif

yon

izleme yénii negatif yondiir

F02.05 Baslangi¢ frekansi Aralik:0.00~10.00Hz Varsayilan
fabrika:0.00Hz
F02.06 Baslangi¢ frekansi tutma Aralik:0.0~100.0s Varsayilan
suresi fabrika:0.0s

AC siricu baglangicinda motor torku saglamak igin uygun bir baslangi¢ frekansi ayarlayin. Buna
ek olarak, motor ¢alistirildiginda uyarma olusturmak icin, baslangi¢ sikhgi belirli bir sure igin
tutulmahdir.

Baslangi¢ sikligi (F02.05) frekans alt siniri ile sinirli degildir. Ayarlanan  hedef frekans
baslangic sikligindan daha  dustkse, AC sirlcist  baglamaz ve bekleme durumunda
kalir. lleri dondiirme ve ters déndiirme arasindaki gegis sirasinda, baslatma frekansi tutma

suresi devre digi birakilir. Bekleme siresi ivme suresine degil,
basit PLC.
F02.07 Baslangi¢ DC fren leme Arahg1:0.0~150.0% Varsayilan
akimi fabrika:0.0
F02.08 Baslangi¢ DC frenleme Aralik:0.0~100.0s Varsayilan
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| | siresi | | fabrika:0.0 |

Baslangic DC frenleme genellikle donen motor durduktan sonra AC sdirlicisinin yeniden
baslatiimasi sirasinda kullanilir. On uyarma, AC siriiciisiiniin yanit verme yetenegini artirmak igin
baslatmadan énce asynchronous motor i¢in manyetik alan olusturmasi igin kullanilir.

Baslangic DC frenleme yalnizca dogrudan baslangi¢c icin gecerlidir  (f02.05 = 0). Bu
durumda, AC suricu set baslangic DC fren leme akiminda DC frenleme gergeklestirir. Baslangig
DC frenleme suresinden sonra AC surucller galigstirmaya baglar. Baslangic DC frenleme siresi
0 ise, AC suruculer dogrudan DC frenleme olmadan baslar. Baslangi¢ DC frenleme akimi ne kadar
bilyukse, frenleme kuvveti de o kadar buyktir.

F02.09 Hizli arama akimi Aralik:0.0~180.0 Varsayilan
fabrika:100.0%
%100 surtciinin nominal akimina karsilik gelir. Strlicliniin ¢ikis akimi bu parametre degerinden
aha dusik oldugunda, suricunin cikis sikhginin motor hiziyla ayni hizda tutuldugu ve arama
leminin tamamlandigi kabul edilir.
F02.10 Sped arama decel zaman Aralik:0.0~10.0 Varsayilan
fabrika:1.0s

Bu Parametre Ayarlar ve Cikis Frekans Decel Zaman onun Hiz Arama Eylem. Bu Zaman Anlamina
gelir icin gereken sire Decel maksimum frekanstan 0.The daha kisa hiz arama Decel zaman, daha
hizl arama olacaktir. Ancak, asiri hizli arama arama sonucunun yanhshgi hakkinda getirebilir.

O Q

F02.11 Hizlandirimis arama katsayisi Menzil:0.01~5.00 Saat:0.30
F02.12 Durdurma Menzil:0~1 Varsayilan: 0
0: Rampa ile

durdurmak igin

Durdurma komutu alindiktan sonra, suriici belirlenen Yavaslama siresine gore cikis siklidini
kademeli olarak azaltacak ve frekans 0'a ulastiginda durur.

1: Serbest durdurmak igin
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Durdurma komutu alindiktan sonra, siricu ¢ikisi hemen Kilitler ve motor mekanik ataleti ile durur.

F02.13 D“rd“rmabDCI I BTEI) Aralik:0.00~50.00Hz | Varsayilan
e aslangic fabrika:2.00Hz
rekansi
F02.14 DC fren akimini durdurun Arahg1:0.0~150.0% Varsayilan
fabrika:0.0%
F02.15 DC frenleme durdurma bekleme Aralik:0.0~30.0s Varsayilan
siresi fabrika:0.0s
F02.16 DC frenleme siiresini durdurun Aralik:0.0~30.0s Varsayilan
fabrika:0.0s

Dc frenleme stop ilk frekansi:

Durma yavaslama islemi sirasinda, galisan frekans F02.13'te ayarlanan degerden daha
disik oldugunda AC sirict DC frenleme baslar.

DC fren akimini durdurun:

Bu parametre, DC frenlemedeki ¢ikis akimini belirtir ve temel degere gore bir ylizdedir.

Nominal motor akimi, nominal AC surtict akiminin %80'inden az veya esitse, temel deger nominal
motor akimidir.

Nominal motor akimi, nominal AC sirlici akiminin %80'inden buylkse, temel deger nominal AC
surtict akiminin %80'idir.

DC frenlemedurdurma bekleme siresi:

Calisma frekansi DC frenlemeyi durdurmanin baslangig frekansina dustuginde, AC

surtc ¢ikigi belirli bir sire durdurur ve dc frenlemeyi baslatir. Bu, yliksek hizda DC frenleme
nedeniyle olusan akim {izerinde gibi hatalari énler.

DC frenleme siresini durdurun:

Bu parametre, DC frenlemenin bekleme suresini belirtir. 0 olarak ayarlanirsa, DC frenleme iptal edilir.

Dikkat:

Stopsirasinda harici terminalin DC fren sinyali varsa, DC fren siresi terminalin aktif stresi ile
F02.16'nin ayar suresi arasinda daha buyuk bir deger alir.

Stop DC frenleme islemi asagidaki sekilde gosterilmistir.
Sekil 6-5 Stop DC frenleme iglemi

Cikis frekansi(Hz)
|
|
Durdurma DC |
frenlemenin I Zaman(S)
baslangi¢ f ; I
frekansi | | :
|
I | |
| | |
' o
: | IDC frenleme
| | durdurma bekleme
| stirdisi
I S 7
H i
Cikis gerilimi l I
1 >
t
|
! | ’! P;aman(s)
Caligtir komutu Stop DC braking

time
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F02.17 Dinamik fren Aralik:0~3 Varsayilan
fabrika: 0

Dinamik fren etkinlestirildiginde, Decel sirasinda Uretilen elektrik enerjisi, hizli Decel'e ulasmak

icin fren rezistansi tarafindan tlketilen 1si enerjisine donustlrilecektir. Bu fren ydntemi yiksek
atalet yUki veya hizli stop gerektiren durumlar fren igin gegerlidir. Bdyle bir durumda uygun dinamik
fren rezistansi ve kopan Unitenin segilmesi gerekmektedir. AC siriculer esit ve 30kW altinda standart
bir dahili fren Unitesi ile saglanir. Dahili fren Uinitesi AC siriici 37kW~75kW igin istege baghdir.

0: Devre Disi

1: Etkin
2: Calisma da etkin
3: Yavaslamada etkin

Eimp | Dlmmldies el Aralik:480~800V Varsayilan
fabrika: 700V

Bu parametre yalnizca dahili fren Unitesine sahip surucller igin gegerlidir.
AC slruclisunin bara gerilimi F02.18 degerine ulastiginda dinamik fren uygulanir. Enerji fren
rezistansi ile hizla tiketilecektir. Bu deger fren nitesinin fren etkisini dizenlemek icin kullanilir.
F02.19 Fren kullanim orani Araligi:5.0~100.0% Varsayilan
fabrika:100.0%
Yalnizca dahili fren Uinitesine sahip AC surlicu igin gegerlidir ve fren leme Unitesinin gérev oranini
ayarlamak icin kullanilir. Bu parametrenin degeri ne kadar bulyukse, frenleme sonucu o kadar iyi olur.
Ancak, ¢ok daha buylk bir deger frenleme islemi sirasinda AC suriicl veri yolu voltajinda buylik
dalgalanmaya neden olur.
F02.20 O0Hz Cikti segimi Aralik:0~1 Varsayilan
fabrika:0

0: Gerilim gikigI yok
1: Gerilim ¢ikisi

Grup F03 Accel/Decel Parametreleri

F03.00 Hizlanma Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 0 fabrika:15.0s
F03.01 Yavaslama Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Stresi 0 fabrika:15.0s
F03.02 Hizlanma Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 1 fabrika:15.0s
F03.03 Yavaglama Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 1 fabrika:15.0s
F03.04 Hizlanma Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Stresi 2 fabrika:15.0s
F03.05 Yavaslama Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 2 fabrika:15.0s
F03.06 Hizlanma Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 3 fabrika:15.0s
F03.07 Yavaglama Rampasi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi 3 fabrika:15.0s

Accel siresi, slrlclinin sifir frekanstan maksimum f01.08'e kadar hizlanmasi igin gerekli sire
anlamina gelirken, Yavaslama Rampasi Siresi olarak slrlciniin maksimum frekanstan f01.08
frekansindan sifir frekansa yavaglamasi igin gereken siireyi ifade eder.

Bu dért tiir Hizlanma/Yavaglama zaman, AILE/KAPALI kombinasyonu ile
DI terminalleri" Hizlanma/Yavaslama zaman belirleyici 1" ve "Hizlanma/Yavaglama zaman
belirleyici 2". Asagidaki tabloya bakin.

Hizlanma/Yavasl Hizlanma/Yavasl
Hizlanma/Yavaglama zamanli
ama zaman ama zaman
belirleyici 2 belirleyici 1
KAPALI KAPALI Hizlanma/Yavaslama suresi
1(F03.00F03.01)
KAPALI ACIK Hizlanma/Yavaglama zamanl
2(F03.02F03.03)
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zamanli

ACIK KAPALI Hizlanma/Yavaglama zamanli
3(F03.04F03.05)
ACIK ACIK Hizlanma/Yavaslama siresi
4(F03.06F03.07)
F03.08 Jog Hizlanma Rampasi | Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
Siresi fabrika:15.0s
F03.09 Jog /Yavaglama Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan

fabrika:15.0s

F03.08 ve F03.09

Accel //Yavaglama Jog, F03,00 ~ F03,07 ile benzeroraniniayarlayin.

F03.10 Hizlanma/Yavaslama Aralik:0~1 Varsayilan fabrika:
F egrisi 0
F03.11 Hizlanma/Yavaglama Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
F egrisi fabrika:0.0s
F03.15 S egrisinin Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan
ivmelenmenin ilk =t
fabrika:0.0s
segment zamani
S egrisinin ivmelenme 0 O~
F03.16 <fii ol SEEEn Aralik:0.0~6000.0s ?;at;slsr(l)ags
zamani T
S egrisinin o) (e
F03.17 yavaslamasinin il Aralik:0.0~6000.0s ?/abrssw(l)ag
segment zamani abrika:0.0s
0: Lineer

Hizlanma/Yavaglama
Hizlanma/Yavaglama
dogrusal modda.

1: S-egrisi
Hizlanma/Yavaglama

Hizlanan veya yavaslamada birinci bolim ve son bdlim sorunsuz bir gegis sirecindedir.

Hizlanma/yavaglama egrisi S egrisine benzer. S egrisinde oldujunda, son
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ivme/yavaslama siresi= S egrisi slresi+ Dogrusal ivme/yavaglama suresi. 2 hizlanma/yavaslama
modu igin Sekil 6-13'e bakin.
2 hizlanmalyavaslama modlari igin Sekil 6-6'ya bakiniz.

A Cikis frekansi(Hz)

Fmax S S \

Fset

0

- < (@) @ I‘ (@t T
L (B <« ®
Setting ivmelendirme l— Ayari

Zaman yavaslama siiresi
(1)F03.11 @®F03.17
(2)F03.15 (5)Hizlanma siresini ayarlama
(3)F03.16 (6)Yavaslama siresini ayarlama
Sekil 6-6
0:0.1s
FO3.12 Hizlanma ve _ 0 <
yavaslama zaman 1:0.01s
birimi
Hizlanma ve yavaglama nin zaman birimini segmek icin
0:0,1s

Tdm hizlanma ve yavaslama zaman birimi 0.1s, fonksiyon kodu 4 adim acc /dec time
ondalik noktasi ( FO3. 00~F03. 07)nching acc/dec time (F03. 0803. 09)4step S csizinve time (FO3.
1 1F03. 15~ F03.17) bir bit.

1: 0.01s

Tdm hizlanma ve yavaslama zaman birimi 0.01s, fonksiyon kodu 4 adim ondalik noktasi ac/dec
time(F 03. 00~F03. 07)nching acc/dec time (F03. 08F03. 09)4step S cseninve time (F03. 11«
F03.15~F03.17) 2 bittir.

Hizlanma siresi 1 ve arasindaki
F03.13 frekans gegis noktasi Aralik:0.00~Fmax Varsayilan
ivme slresi 2 fabrika:0.00Hz
Yavaglama suresi 1 ile
F03.14 yavaslama suresi arasindaki Aralik:0.00~Fmax Varsayilan
frekans gecis noktasi 2 fabrika:0.00Hz
Bu fonksiyon, motor 1 segildiginde ve di terminali ile hizlanmal/yavaglama siresi gegisi

yapiimadiginda gecerlidir. AC siriclistinin ¢alisma islemi sirasinda DI terminali yerine ¢alisan
frekans araligina gore farkl hizlanma/yavaglama siresi  gruplari segmek igin kullanilir.

ivme sirasinda, calisma frekansi F03.13  degerinden kigiikse, hizlanma siiresi 2 segilir.
Calisan frekans F03.13 degerinden blyukse, hizlanma suresi 1 segilir.

Yavaglama sirasinda, frekans F03.14 degerinden blylkse, yavaslama siresi 1 segilir. Frekans
F03.14 degerinden kiglkse, yavaslama suresi 2 segilir.

Sekil 6-7 ivme/yavaglama zaman gegisleri.
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A
Cikis frekansi(Hz)
Frekans) f———————————————
| |
ayarlam|_______ ! !
a | | I
_______ =
| | | !
| | | :
| | | |
I | | |
| | | !
1 | | |
I | | |
I | | |
: : l I Zim
t T T 0 Y -
Ivrr;zr%i ) | Hizlanma | | faZIaColkézlla()K |
Sekil 6-7
Grup F04 Dijital Giris
F04.00 TERMINAL DI1'in iglevi Aralik:0~99 Varsayilan
fabrika:1
F04.01 TERMINAL DI2'nin iglevi Aralik:0~99 Varsayilan
F04.01 fabrika:2
F04.02 TERMINAL DI3'Un iglevi Aralk:0~99 Varsayilan
fabrika:7
F04.03 TERMINAL DI4'Un iglevi Aralik:0~99 Varsayilan
fabrika:13
F04.06 TERMINAL DI7'nin iglevi Aralk:0~99 Varsayilan
fabrika:0
Deger Islev Aciklama
0 Islev yok Arizayi 6nlemek icin ayriimis terminaller igin O ayarlayin.
ileri RUN . e )
1 Terminaller sirlicinln ileri ve geri ¢alismasini kontrol eder.
(FWD) ik glig kadar etkin kosullar igin F04.15 bakin
2 Ters RUN ' '
(REV)
3 Ug tel kontrolii Terminal, AC siriictsinin Ug satirlik denetimini belirler.
Ayrintilar icin FO4.15'in agiklamasina bakin.
4 ileri JOG FJOG ileri JOG galisan gosterir, RJIOG ters JOG galisan
(FJOG) gosterir. JOG frekansi, hizlanma siiresi ve yavaslama slresi
Ters JOG sirastyla F01.07, F03.08 ve F03.09'da tanimlanmistir.
5 (RJOG)
AC sirlcu gikisini engeller, motor kiyilari dinlenmek igin ve
6 Kiyi durdurmak igin | AC surici tarafindan kontrol edilmez. F02.12'de tanimlanan
durdurmak igin kiyi ile aynidir.
Terminal, islem panelindeki RESET anahtarinin igleviyle
7 Hata sifilama ayni olan hata sifirlama islevi icin kullanilir. Uzaktan hata
(RESET) sifirlama bu islev tarafindan uygulanir.
AC siirlicist durdurmak igin yavaslar, ancak galisan
8 RUN duraklama parametrelerin timi PLC, salincak frekansi ve PID
parametreleri gibi ezberlenir. Bu islev devre disi birakildiktan
sonra, AC siirlictiisi durmadan dnce durumunu devam ettirer.
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Normalde agik (NO) | Bu terminal ACILAssa AC surtcu Err13 ve
9 girisi hata dansi eylemini gergeklestirir. Daha fazla bilgi icin
dis fay F11.11'in agiklamasina bakin.
10 Terminal UP Frekans dis terminaller tarafindan belirlenirse, iki
fonksiyona sahip Terminaller frekans modifikasyonu igin
L Terminal DOWN artis ve kararname komutlari olarak kullanilir.
YUKAR! ve Frekans kaynagi ana frekans kaynagi ayari ise, up/UP islevini
ASAGI veya -
12 ayan tus takimi, ana frekans kaynak ayari degerine ayarlanan
net (Klemens, frekansi dondurerek.
tus takimi)
13 Coklu
referansli
Qoﬁljemens ! 16 hlz.v_eya 16 c_iiger bagvurunun ayari, bu dort te_rr_ninalin 16
14 referansi eyaletinin kombinasyonlari araciligiyla uygulanabilir.
kelemens 2
15 Coklu referans
Il kelemens
3
16 Coklu referans
Il kelemens
4
Hizlanma igin
17 kelemens 1/
Va"”':;f‘r;ama”' Bu iki terminalin iki durum birlesimi ile toplam dért
— ivme/yavaslama suresi grubu segilebilir.
Hizlanma igin
18 kelemens 2/
yavaslama zamani
segimi
"Hizlanma/Yavaslama devre disi" terminali
ivme/Yavaslama etkinlestirildiginde, strici mevcut gikis frekansini korur ve
19 Yasak artik komut frekansindaki degisiklige yanit vermez. Ama
yine de durdurma komutu alirken ramp-down stop
gerceklestirecektir. Bu terminal normal ramp-down
duraginda devre disi birakilir.
20 z::g:mg: zz g: Enteg[e frekans k:ynagl ayar modunu yardimci frekans
frekans kaynak aynagi ayarl moduna gegin.
ayari
Basit PLC calisirken ve bu terminal etkinlestirildiginde.
PLC'nin durumu (¢alisma suresi ve adim) temizlenir ve ¢ikis
21 PLC durum sifirilama frekansi adim 0'dir. Bu terminal devre disi birakildiginda
yine, slriict adim 0 ¢alisan PLC devam eder.
Basit PLC galisirken ve bu terminal etkinlestirildiginde, gegerli
. PLC durumu (¢alisma siresi ve adim) ezberlenir ve srlcu
22 Basit PLC duraklatildi OHZz'de galigir. Bu terminal devre disi birakildiginda, suriict
ezberlenen andan itibaren galismasini geri yiklenir.
Bu terminal etkinlestirildiginde, PID ayari duraklatilir ve
23 PID duraklama sUrlicu gegerli ¢ikis sikhidini korur. Bundan sonra
terminal devre digi kalir, PID ayari kurtarir.
2 Ters PID eylem Bu terminal A)'ya déndukten sonra PID eylem yoni
yoni F13.04'te ayarlanan yone geri dondirlllr.
Bu terminal A)'ya gegtikten sonra, integral ayari
25 PID integral islevi duraklar. Ancak, orantili ve farklilagtirma ayarlama
duraklama islevleri hala gecerlidir.
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PID parametre anahtari "2: terminal tarafindan degi§tirmr"
olarak ayarlandiginda, bu terminal pid parametrelerinin iki

26 PID parametre grubu arasindaki gecisi gergeklestirmek icin kullanilabilir. Bu
gegisi terminal etkinlestirildiginde PID parametreleri Kp1 ve Ti1,
Td1'dir.
Bu terminal devre disi birakildiginda PID parametreleri Kp2,
Ti2 ve Td2'dir.
Salincak frekans P .
27 \ (akimfrekansi AC sUrlicts( gecerli frekansi ¢ikar ve salincak frekansi
islevi duraklar.
cikis)
Salincak frekans AC suricusu merkezi frekansi ¢ikar ve salincak frekans 1
28 istirabi(gikis durakl
merkezi frekans) uraxlar.
29 Calistir komutu Bu terminal tetik kenari tarafindan etkinlestiriimelidir. Ne zaman
bu

tus takimi terminal durumu KAPALI'den AlS'a degistirilir, galistir komutu
kontroliine tus takimi kontrolline gecer.
gecti
Run komutu Bu terminal tetik kenan tarafindan etkinlestiriimelidir. Bu
30 terminal denetimine | terminal durumu KAPALI'den A)'ya agildiginda, run komutu
gecti terminal denetimine geger.
Q:ggg:lle(;m:;u Bu terminal tetik kenari tarafindan etkinlestiriimelidir. Bu
31 d 7 terminal KAPALI'den AILE'ye gegildiginde, run komutu
enetimine L
gecti Haberlesme denetimine geger.
Sayim pulse giris terminalinde maksimum frekans 200Hz'dir
ve gli¢ kaybi durumunda sayim degeri ezberlenebilir. F14.07
- (ayarh sayim degeri) ayari ile
82 Girig sayisini say| 44’0 (belirlenmis sayim degeri), bu terminal dijital giktiys
"ulagilan ayarsayim degeri" ve "belirlenmis sayim
degere ulagildi".
33 Net say Eulllse ?ay|5| degerini temizlemek igin "count input" terminali ile
ullanilir.
Sabit uzunlukta kontrol igin kullanilir ve yalnizca dijital girig
terminali DI7/HI tzerinde etkili olur. Uzunluk pulse girisi ile
34 Uzunluk sayisi hesaplanir. Ayrintilar igin lttfen 14.04~F14.06
parametrelerinin belirtiminebakin. Uzunluga
ulasildiginda, dijital ¢ikis terminali "ulagilan uzunluk” etkili
sinyal gikaracaktir.
Gecerli uzunluk degeri gi¢ kaybi nda ezberlenir.
35 Uzunluk acik Hesa;?'lanan. uzgplugu temizlemek igin "uzunluk
sayisi" terminali ile kullanilir.
Inverter rampa-to-stop siirecindeoldugunda, ve ¢alisma
frekansi < DC fren frekansi (F02.13 tarafindan ayarlanir)
Dur noktada DC durdurmak, terminal A(_)I ise, DC fren baslar, terminal KAPALI
36 fren giris komutu olana kadar, DC fren biter.
Terminal ACI ysa ve DC fren ayar suresi etkiliyse,
terminalin ON ve DC fren ayar suresi nin durdugu zaman
arasinda daha buyuk bir deger alin.
Hizitork Motor kontrol modu sensérsliz vektdr kontroli 2 ve inverter
37 K durdurma oldugunda, invertér bu fonksiyon gegerliyse hiz
ontrol
kontrol modundan tork kontrol moduna geger
anahtari
38 Ters yok terminal ACI oldugunda, ters fonksiyon devre disi birakilir
39 Forvet yok terminal ACI oldugunda, ileri iglev devre digi birakilir
50 Ozel amagh terminal ACI oldugunda, Ozel amagli makine igin fonksiyon
makine etkinlestirilir.
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Dort ¢cok basvuru terminalinde, asagidaki tabloda listelenen 16 referans degerine karsilik gelen 16
durum birlesimleri vardir.
Tablo 1 Doért gok referansli terminalin durum birlesimi

Coklu referans h Coklu referans I | Coklu referansh | Cokreferenc Basvuru ligili Parametre
terminal 4 terminal 3 terminal 2 e terminal 1 Ayari

KAP KAP KAP KAPALI | Referans F12.16
ALI ALl ALI F12.16
KAP KAP KAP ACIK Referans F12.01
ALI ALl ALI F12.01
KAP KAP ACI KAPALI Refega”s F12.02
ALI ALI K

KAP KAP ACI acik | Referans F12.03
ALl ALl K F12.03
KAP ACI KAP KAPALI Refefns F12.04
ALI K ALI

KAP ACI KAP ACIK Refegans F12.05
ALI K ALI

KAP ACI ACI KapaLl | Referans F12.06
ALl K K
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KAP ACIK ACI acik | Referans F12.07
ALl K F12.07
ACI KAPALI KAP KAPALI Ba%’“ru F12.08
K ALl
ACI KAPALI KAP ACIK Ba%’“”‘ F12.09
K ALl
ACI KAPALI ACI KAPALI Ba%“r“ F12.10
K K F12.10
ACI KAPALI ACI ACIK Ba?‘g“”‘ F12.11
K K F
ACI ACIK KAP KAPALI Refﬁr;r‘s F12.12
K ALl
ACI ACIK KAP ACIK Baﬁ‘g”r“ F12.13
K ALl F
ACI ACIK ACI KAPALI Baﬁ‘fru F12.14
K K
ACI ACIK ACI ACIK Baﬁ‘g”r“ F12.15
K K F
Tablo 2 Hizlanmalyavaglama zamani secimi icin iki terminalin durum kombinasyonlari
Hizlanma H|zIanma/\__(ava_\§Iam Hizlanma /Yavaslama n Karsilik Gelen
/Yavaglama a slresi 7
Lo . B Zaman Segcimi Parametreler
slresi determinant 2 determinant 1
KAPALI KAPALI Hizlanma/Yavaslama n | £o3 00-F03.01
zaman 1
KAPALI ACIK Hizlanma/Yavaslama n | 03 05 F03.03
zaman 2
ACIK KAPALI Hizlanma/Yavaslama n | 03 04 F03.05
zaman 3
ACIK ACIK Hizlanma/Yavaglama n F03.06-F03.07
zaman 4
F04.10 plheae Aralik:0.000~1.000s Varsayilan
F04.10 e fabrika:0.010s

DI1~DI7 'nin filtreleme siresini(DI7/HI siradan distk hizl terminal olarak kullanildiginda), Al1,
Al2 (dijital giris terminali olarak kullanildiginda) ayarlayin. Dijital giris terminallerinin girisim
dokunulmazhg uygun filtreleme suresi ile gelistirilebilir. Ancak, filtreleme suresi artirildiginda dijital
giris terminalinin yanit suresi yavaslar.

Dikkat:

DI7/HI terminali DI ylksek hizl giris terminali olarak kullanildiginda bu filtreleme suresi DI7/HI
izerinde hicbir etki yaratmazken, DI'nin filtreleme siiresi F06.36 parametresi ile belirlenir.

FO04.11 DI1 gecerli olmadan 6nce | Aralik:0.0~300.0s Varsayilan
F04.11 gecikme suresi fabrika:0.0s

F04.12 DI2 gegerli olmadan 6nce | Aralik:0.0~300.0s Varsayilan
F04.12 gecikme siresi fabrika:0.0s

F04.19 DI1 gegersiz olmadan 6nce | Aralik:0.0~300.0s Varsayilan
F gecikme siiresi fabrika:0.0s

F04.20 DI2 gecersiz olmadan 6nce | Aralik:0.0~300.0s Varsayilan
gecikme siiresi fabrika:0.0s

Dért parametre, DI1/DI2 gegerli veya gegersiz olmadan 6nce gecikmeli yanit suresini ayarlar.
Dikkat:

Terminal gecikme suresi F04.11 ve F04.12 ayni anda filtreleme siiresi FO4.10 ile ayarlanabilir.
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Siricu, DI1 ve DI2 Gizerinden sinyaller filtreleme sliresinden gegtikten sonra yanit verir ve sonra zamani
geciktirir. Terminaller DI3~DI7 hicbir gecikme stresi fonksiyonu var.
Terminal DI1~DI5
F04.13 " . Aralik:00000~11111
F04.13 pozitif/negatif mantik
Bu parametreler, DI terminallerinin gegerli modunu ayarlamak
icin kullanilir. Birler basamagi: DI1
0: Pozitif mantik
DI terminali COM'a baglanirken gegerlidir ve COM baglantisi kesildiginde gegersizdir.
1: Negatif Mantik
DI terminali COM'a baglanirken gegersiz, COM ile baglantisi kesildiginde gegersizdir.
Ten'in yeri: DI2 (DI1 ile ayni) Yiz'Un
yeri: DI3 (DI1 ile ayni) Binin yeri: D14

Varsayilan
fabrika:00000

(D11 ile ayni) On binlik yer: ayrilmis
Terminal DIG~AI2 . _
F04.14 pozitif/negatif mantik aelicetictadil ;;at;r?s;’-l(l%?)oo

Girig terminali Unitesi'nin yerinin gegerli durum modunu
ayarlamak igin kullanin: DI1
0: Pozitif mantik
DI terminali COM'a baglanirken gegerlidir ve COM baglantisi kesildiginde gegersizdir.
1: Negatif Mantik
DI terminali COM'a baglanirken gecersiz, COM ile baglantisi kesildiginde gegersizdir.
F04.15 Terminal komut modu Aralik:0~4 Varsayilan fabrika: 0
F04.15
Bu parametre, AC suruclsinin dis terminaller tarafindan kontrol edildigi modu ayarlamak igin
kullanilir. Asagida D11 ile DI7 arasinda DI1, DI2 ve DI3 6rnek olarak, F4-00"I F4-02'ye ayarlayarak DI1,
DI2 ve DI3 islevlerini ayirarak kullanir.
0: ki satirh mod 1
Motorun ileri/geri dontsUNE DI1 ve DI2 tarafindan karar verilen en yaygin olarak kullanilan iki
satirl moddur. Parametreler asagidaki gibi ayarlanir:

Fonksiyon Kodu Parametre Adi Deger Fonksiyon Agiklamasi
F04.15F04.15 | Terminal komut modu 0 Iki satirl 1
F04.00 DI1 fonksiyon segimi 1 lleri RUN (FWD)
F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon segimi 2 Ters RUN (REV)
K
Fw Fwd Rev RUN komutu
Kara Karabul En Son
Inverter K2 bulut ut
Rev Kara -1 Ters RUN
bulut
Gn -1 Karahil lleri RIIN

Sekil 6-8 iki satirl mod 1 ayari
Onceki sekilde gosterildigi gibi, yalnizca K1 ACIK oldugunda, AC siriicii ileri déndiirme talimati verir.
Yalnizca K2 ACIK oldugunda, AC suriiclsi ters dondirme talimati verir. K1 ve K2 ayni anda
ACIK & KAPALI oldugunda, AC siriculeri durur.
1: iki satirh mod 2
Bu modda, DI1 RUN etkin terminalidir ve DI2 ¢alisma y6niinl belirler. Parametreler
asagidaki gibi ayarlanir:

Fonksiyon Parametre Adi Deger Fonksiyon Agiklamasi
Kodu
F04.15 F04.15 | Terminal komut modu 1 Iki satirli 2
F04.00 DI1 fonksiyon segimi 1 lleri RUN (FWD)
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| F04.01 F04.01 | DI2 fonksiyon segimi | 2 | TersRUN (REV)

K Fwd Rev RUN komutu
I Karab Karabul En Son
Inverter ulut ut
[— Karab -l En Son
ulut
-1 Karahiil lleri RUIN

Sekil 6-9 iki satirl mod ayari 2
Onceki sekilde gosterildigi gibi, K1 ACIKsa, K2 KAPALI oldugunda AC siiriici ileri déndiirme vyi
bildirir ve K2 ACIK oldugunda ters dondiirme yi bildirir. K1 KAPALI ise, AC suruculeri durur.
2: Ug satirmodu 1
Bu modda, DI3 RUN etkin terminalidir ve yon DI1 ve DI2 tarafindan belirlenir.
Parametreler asagidaki gibi ayarlanir:

Fonksiyon Parametre Adi Deger Fonksiyon Aciklamasi
Kodu
F04.15 F04.15 [ Terminal komut modu 2 Ug satirli 1
F04.00 DI1 fonksiyon segimi 1 lleri RUN (FWD)
F04.01 FO4.01 | DI2 fonksiyon segimi 2 Ters RUN (REV)
F04.02 DI3 fonksiyon segimi 3 Ug satirli kontrol

Ug satirl

Fw

Inverter

kontrol DIi

Sekil 6-10 li¢ satirh mod 1 ayari

Yukaridaki sekilde gésterildigi gibi, SB1 AIIE ise, Ac siiriicii SB2'ye A)'ya basildiginda ileri
dondirme talimati verir ve SB3'e AYilmak Uzere basildiginda ters dondirme yi bildirir. AC suriculeri,
SB1 KAPALI olduktan hemen sonra durur. Normal baglatma ve galistirma sirasinda SB1'in a/agik
kalmasi gerekir. AC siriiclisinin ¢alisma durumu, SB1, SB2 ve SB3 Uizerindeki son eylemlerle
belirlenir.

3: Ug satir modu 2

Bu modda, DI3 RUN etkin terminaldir. RUN komutu DI1 tarafindan verilir ve yon DI2 tarafindan
belirlenir. Parametreler asagidaki gibi ayarlanir:

Fonksiyon Kodu Parametre Adi Deger Fonksiyon Agiklamasi
FO4.15 FO4.15 ;(Zr(rrulnal komut 3 Ug satirli 2
F04.00 DI1 fonksiyon segimi 1 lleri RUN (FWD)
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F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon segimi 2 Ters RUN (REV)
F04.02 DI3 fonksiyon segimi 3 Ug satirli kontrol

Ug satirli
kontrol DIi

Fw
Inverter

Rev

Gn

Sekil 6-11 {i¢ satirh mod ayari 2

Yukaridaki sekilde gésterildigi gibi, SB1 AliLe ise, SB2'ye ASi'ya basildiginda AC siriiciisii
calismaya baslar; AC siriicisu K KAPALI oldugunda ileri dondiirme yi bildirir ve K ACIK oldugunda
ters dondirme yi bildirir. AC suruculeri, SB1 KAPALI olduktan hemen sonra durur. Normal baslatma
ve galistirma sirasinda SB1'in a/agik kalmasi gerekir. AC siricuslnin ¢alisma durumu, SB1, SB2 ve
K'nin son eylemleri ile belirlenir.

4: Pulse iglemi durdurmak

Bu model tek bir dokunmatik kontrol kullaniyor, Pulse ile inverter baglatmak ve durdurmak
icin, motor ileri ve geri galisma DI1 ve DI2 tarafindan belirlenir

islev kodu ayari:

islev Deger )
ol Adi ayarla Fonksiyon agiklamasi
ma
F04.15 koi\{gglﬁggutigm;;ail 4 Pulse operasyonu dur
F04.15 ¢
F04.00 DI1 fonksiyon segimi 1 ileri galisma(FWD)
F04.01 DI2 fonksiyon segimi 2 Ters calisma(REV)
F04.01
Fwd Fwd T 1
komutu
Inverter Rev Fwd En Son
Rev 1 1
Gnd komutu Rev En Son

Sekil 6-12 Pulse iglemi durdurma kontrol diyagrami
SB1 tusuna basin, inverter ileri igslemi, SB1 tekrar inverter durdurmak tusuna basin; SB2 tusuna
basin, ters galisma, Tekrar SB2 tusuna basin, inverter durdurmak
SB1 tusu invertdre saat yonunde basin, SB2 tusuna basarak tekrar konvertére basildiginda
SB1 dugmesine basin; inverter ters islem, tekrar inverter durdurmak igin SB2button tusuna basin

FO4.16 Terminal UP/DOWN frekans Aralik:00000~11111 Varsayilan:0000
ayarlama tedavisi

F04.16

Birler basamagi: durdugunda eylem

0: Temiz

Terminal UP/DOWN frekans ayarlama degeri strtici durdugunda temizlenir. 1:
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Holding
Terminal UP/DOWN frekans ayarlama degeri strici durdugunda korunur.
Onlar basamagi: gii¢ kaybi eylemi
0: Temiz
Terminal UP/UP frekans ayarlama degeri gli¢ kaybi durumunda temizlenir. 1:
Holding
Terminal UP/UP frekans ayarlama degeri gig kaybi durumunda kaydedilir.
Yiizler basamagi: integral fonksiyonu
0: integral fonksiyonu yok
F04.17'ye uygun olarak terminal YUKARI/AS ayari sirasinda ayarlama adim boyutu sabit
tutulur.
1: integral fonksiyonu etkin
Frekans terminal YUKARI/AS'den ayarlandidinda, ilk adim boyutu F04.17 ile ayarlanir.
Terminallerin etkin ve kalici siresi yle, ayarlama adim boyutu kademeli olarak artacaktir.
Binler basamagi: UP/DOWN frekans 1 se¢imi ayarla
0: Negatif frekansa indirgenemez
Terminal UP/DOWN ile ayarlandiginda, frekans negatif degere duisirilemez
1:Negatif frekansa indirgenebilir
Terminal UP/UP ile ayarlandiginda, frekans negatif degere dusurulebilir
ONBinler basamagi: JOG YUKARI/ DOWN veya acik olup olmadigini segin
0: Sifir-net

1:Sifir-net
F04.17 ge[’.“'.ﬂﬁ",pﬁ’j’upbﬁekans Aralik:0.00~50.00Hz Varsayilan:1.00Hz/200
F04.17 egisikligi adim boyutu s

Frekans terminal YUKARI/DOWN ile ayarlandiginda frekans degisim oranini ayarlamak igin

F04.18 F| Terminal eylem segimi Aralik:0~2 Varsayilan:0
calistirma gicu
Yalnizca 1,2,4,5 numarali olarak ayarlanan komuta terminalini ¢alistirmak igin gegerlidir
(ileri ye dogru kosmak, geri kosmak, JOG ileri, JOG ters) ve yalnizca gligten sonra ilk galistirma

icin gegerlidir

0: Elektrik seviyesi etkili

Terminale galisan komutu verildiginde, galisan terminallN ACI OLDUGU algilanir, invertor
calismaya baslar. Lutfen gli¢ baslamadan 6nce terminal heykelini temin edin.

1: Kenar tetikleme + Elektrik seviyesi etkili (Glglzerindeyken)

Terminale ¢alisan komutu verildiginde, terminallN OFF'tan ON'a atlamasi ve on'u korudugu
algilanir, invertér calismaya baslar.

2: Kenar tetikleme + Elektrik seviyesi etkili (Herbaglangig)

Terminale galisan komutu verildiginde, terminallN OFF'tan ON'a atlamasi ve on'u korudugu
algilanir, invertér calismaya baslar.

Grup F05 Dijital Gikti

F05.00 Y1 ¢ikis fonksiyonu Aralik:0~99 Varsayilan:1
F05.02 Roéle 1 ¢ikis fonksiyonu Aralik:0~99 Varsayilan:2
Karsilik gelen
Ayari fonksiyon Agiklama
0 Cikis yok Cikti terminali devre disi birakilir ve gikti yoktur.
Siiriicii galistyor Exl;l;tlgahswken cikis ACIK, strticti durdugunda gikis da
2 Hata gikigl Surucl hatali oldugunda, gikislar ACIK.
Frekans seviyesi
3 algilama FDT1 F05.10 ve F05.11 agiklamalarina bakin.
cikis!
Frekans seviyesi
4 algilama FDT2 F05.12 ve F05.13 agiklamalarina bakin.
Cikis
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sg::lzcge OHz'de galisirken, bu ilgili terminal on sinyali nden
\ cikar. Dur noktada on sinyali verilecektir.

1(stop'ta cikis

yok)

OHZz'de sriicl
2(cikis

OHZz'de galisirken ON sinyali ve ayni zamanda duraginizda
ON sinyali ¢ikar.
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durakta)
7 Ulasilan ust Cikis frekansi F01.09 'a (Ust sinir frekansi)
sinir frekansi eristiginde, cikislar ACIK.
Ulasilan alt Cikis frekansi F01.10 'a (alt sinir frekansi) eristiginde,
8 sinir frekansi cikiglar ACIK. Durdurma durumunda, terminal
(duramada cikis KAPALI olur.
yok)
9 Uflasllan F05.09 agiklamalarina bakin.
rekans
AC siricl ana devresi ve kontrol devresi
10 RUN igin hazir kararli ve AC siriic higbir hata algilar ve RUN igin
hazir, terminal ACI olur.
Sdricl ¢ikis akiminin F11.19'u agsmasi durumunda (asiri
o yuk alarmi esigi) ve son kez F11.20'yi (esigi agsan asiri yuk
11 Surq_cu__(motor) alarmi etkinlestirilen siire) asarsa, gikislar ACIK. Bilgi igin
asiri yukla alarm
F11.18~ F11.20 parametrelerine bakin
suriicl (motor) asin yikli alarm ile ilgili.

12 Sirlcu asin Sdriicl dahili olarak algilanan sicaklik F11.21' (Surtci asiri
Isinma 1s1 alarm esigi) astiginda, ON sinyali ¢ikti olacaktir.
alarmi

. Gegerli galigma siresi F05.14 deg@erine ulastiginda, ilgili

13 Ulasilan ge?erh. terminal gikislari ACIK. Durdugunda gegerli calisma suresi

calisma suresi . .
temizlenir.
Birikmis gulc- Birikmis glic zamani F05.15 degerine eristiginde, ilgili

14 on zaman terminal gikiglar ACIK. Birikme giicti durdugunda
elde korunur.

Birikimli Birikmis ¢alisma siiresi F05.16 degerine ulastiginda, ilgili

15 calisma terminal gikislar ACIK. Biriktirici
sliresi durdugunda calisma suiresi korunur.

Elde
16 PLC Basit PLC galisma déngisuniin tamamlanmasindan
doéngusu sonra, 250ms genisliginde ON sinyal ¢ikti olacaktir.
tamamlan
di
17 Ulasilan sayim Sayim degeri F14.07'de ayarlanan degere ulastiginda
degerini terminal Al olur.
ayarlama
Atanan sayim Sayim degeri F14.08'de ayarlanan degere ulastiginda
18 dederi terminal Al olur. F14.07 ve F14.08 parametresinin
egeri elde belirtimi
elitimine bakin.
Algilanan fiili uzunluk F14.04'te ayarlanan degeri astiginda
19 Ulasilan uzunluk terminal A)olur. Belirtime bakin
parametre F14.05~F14.07.
20 Yuk alarmi altinda YUk altinda invertér oldugunda, ¢ikis ON sinyali
Fren fonksiyonu sec¢imi etkili oldugunda ve fren agik

21 Fren Gikisi durumuna ulastiginda, ¢ikis sinyali ON

22 DI1 Cikti DI1 durumu

23 DI2 Cikti DI2 durumu

24 FDT1 araligina Calisma frekansi FDT1'in st limitve alt sinirinaraligina

ulasin ulastiginda, ¢ikis sinyali ON
Dijital ¢ikis terminallerinin Y1 ve r1 iglevlerini tanimlayin. Cikis terminali islev segimleri agagidaki
gibidir:
F05.04 Y1 ¢ikis gecikme siresi Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan:0
.0s
F05.06 Roéle 1 ¢ikis gecikme Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan:0
suresi .0s
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Bu iki parametre, dijital ¢ikis terminalleri Y1 ve r1 gecikme yanit siiresini tanimlar.

F05.08

Dijital ¢iktinin etkin
durumu

Aralik:0000~1111

Varsayilan:0000

Birler basamagi: Y1
0: Pozitif mantik; Akim gegtiginde A
1: Negatif mantik; On'un yerine akim gegince ACI: Y2

0O (Y1 ile ayni)

O Yuzler basamagi: réle 1 ¢ikis
0: Pozitif mantik; Bobin uyarma oldugunda A
1: Negatif mantik; Bobin uyarma olmadiginda A

Inverter

Role
24v (

Sekil 6-12

F05.09

Ulasilan frekansin
algilama genisligi

Aralik:0.0~20.0Hz

Varsayilan:5.0Hz

Bu parametre dijital ¢ikis terminali "frekans elde" ile ayarlanmalidir. Cikis frekansi ve komut
frekansi arasindaki fark bu degerden daha az oldugunda, terminal "frekans elde" bir ¢ikis ON. Bkz.

Sekil 6-13:
Cikis frekansi(Hz)
_____________ ] I
| |
| [l |
| [ |
| [l |
} } i i Zaman(S)
| |
| [ ]
} Gegerli } } Gegerli :
Time (S)
Sekil 6-13
F05.10 FDT1 Ust sinir Aralik:0.00~Fmax Varsayilan:30.00Hz
F05.10
F05.11 FDT1 alt sinir Aralik:0.00~Fmax Varsayilan:30.00Hz
F05.11

Bu parametreler dijital ¢ikis terminalleri "FDT1" ve "FDT2" ile ayarlanmalidir.

Ornegin FDT1'i ele alalim, cikis frekansi FDT1'in Ust sinirni astiginda sriict ¢ikiglari ON
sinyaline ve ¢ikis frekansi FDT1'in alt sinirinin altina digsmedikge KAPALI sinyal ilerler. Litfen
F05.10'u F05.11'den belirli bir dlcliide daha blyiik olacak sekilde ayarlayin ve sik sik durum
degisikligini 6nleyin. Bkz. Sekil 6-14:
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A Cikis frekansi(Hz)

FDT Ust sinir FDT
alt sinir

Gege
rli

aEn (s)

Zaman(S)
>
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Sekil 6-14
[ F05.14 | Ardisik caligma siiresi | Aralik:0.0~6000.0Min | Varsayilan: 0.0Min |
Bu parametre dijital ¢ikis terminali "Ardisik calisma suresi elde" ile ayarlanmalidir. Gegerli
calisma siresi F05.14 degerine ulastiginda, ilgili terminal ¢ikislar ACIK. Durdugunda gegerli
calisma suresi temizlenir. Bu parametre degeri 0,0 olarak ayarlandiginda, bu islev gecersizdir.
[ F05.15 | Birikmis glic zamani | Aralik:0~65535h | Varsayilan: Oh |
Bu parametre dijital ¢ikis terminali "Birikmis glig-on time ulagilan” ile ayarlanmalidir. Birikmis gii¢
zamani F05.15 degerine eristiginde, ilgili terminal ¢ikislari ACIK. Birikme glici durdugunda korunur.
Bu parametre degeri 0 olarak ayarlandidinda, bu iglev gegersizdir.
[ F05.16 | Birikimli calisma siiresi | Aralik:0~65535h | Varsayilan: Oh |
Bu parametre dijital ¢ikis terminali "Birikmis ¢alisma siresi elde" ile ayarlanmalidir. Birikmis
calisma siresi F05.16 degerine ulastiginda, ilgili terminal ¢ikislari ACIK. Birikme galisma siresi
durdugunda korunur. Bu parametre degeri 0 olarak ayarlandiginda, bu islev gecersizdir.

[ F05.17 | Fren kontrol segimi | Aralik: 0~1 | Varsayilan deger: 0|
0:Devre
Digl
1:Etkin
F05.18 | Fren agik frekansi Aralik: 0.00~20.00Hz ;/:éze:yllan
2.50Hz
FO05.19 F | Fren agik akim Aralik: 0.0~200.0% Varsayilan
deger: 0.0%
F05.20 Agik bekleme suresi fren Aralik: 0.00~10.00s Varsayilan
deger: 0.00s
F05.21 Fren agik caligma suresi Aralik: 0.00~10.00s Varsayilan
F05.21 deger: 0.50s
F05.22 Fren kapali frekans Aralik: 0.00~20.00Hz Varsayilan
deger:
2.00Hz
F05.23 Fren yakin bekleme suresi Aralik: 0.00~10.00s Varsayilan deger:
0.00s
F05.24 Fren yakin calisma suresi Aralik: 0.00~10.00s Varsayilan deger:
0.50s
Fren kontrol stirecinin semasi:
Frekans A
F05.18 —————,
F05.22
O 7.7, o A P
Dahili - - 7 s 7 A, TN
Fren 0777777 77 f AT S A AT LTS AL FH LTS LTS ST TS LTS PSS
F05.2 F05.2 F05.2 | F05.2
o 1 3 4 i
A
Su anki

rosro F/ \
>
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Sekil 6-15 Kesme kontrol mantigi semasi
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1) Inverter bir kosu komutu aldiktan sonra, F05.18 fren agik frekansi ayarlamak igin
calistirmak hizlandirmak. 2)Frekans F05.18 ayar frekansina ulastiktan sonra, invertor sabit calisir
ve sure F05.20 ayarli fren acgik bekleme siiresine ulasir, inverter surekli hiz galistirmaya devam
eder
F05.20 ayar fren acik bekleme suresi, ¢ikis anahtarlama "fren ¢ikisI" terminal ¢ikisi OFF sinyali. 3)
Mola agik bekleme siresiulastiktan sonra, inverter akimi daha fazla veya esit ise
F05.19 ayar fren agik akim, su anda ¢ikis anahtarlama "fren ¢ikisi" terminal gikis sinyali ON, inverter
F05.18 set frekansi Uzerinde galismaya devam, galisma suresi F05.21set zaman ulastiginda, galisan
frekans ayarlamak igin ivme baglar.
4) Inverter durdurma komutunu aldiktan sonra, F05.22 ayarfren kapatma frekansina yavagyavas
calisan ve sonra sabit frekansta galisir.
5) Kosu frekansi F05.22 ayar frekansina ulastiktan sonra, gecikmeden sonra F05.23 ayarlanan
fren kapatma gecikme suresi, bu sire zarfinda"Fren Cikisi" ¢ikisi  sinyali.
6) F05.23 ayarlanan zaman ulastiktan sonra, "Fren Cikisi "terminal ¢ikis OFF sinyali, invertor
cikis frekansi F05.22 set deg@eri tutar, F05.24 set degeri ulasmak geciktirdikten sonra, inverter bloklari
¢ikig, durdu durumuna olsun.

Grup F06 Analog ve Pulse Girisi

Aralik:0.0%~egri Al1 dénim

F06.00 Egri Al1 minimum giris noktasi1 girigi

Varsayilan:1.0%

Egrinin minimum girdisine

F06.01 karsilik gelen degeri Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
ayarlama
Al1
. v Aralik:Egri Al1~gekim girigi
Egri Al1'in d6nim . Y .
F06.02 o ktas 1 minimum giris Varsayilan:100.0%
inkistirimi girisi egrinin 2 noktasi Al1
Egri Al1'in 1'in donum
F06.03 noktasinin girisine Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
karsilik gelen degeri
ayarlama

Egri Alt'in cekim Aralik:Egri Al1~Maksimum

F06.04 noktas! 2'nin girisi inﬂection noktas| 1 Varsayilan:100.0%
girisi
egri Al1 girisi
Egri Al1'in 2 donim
F06.05 noktasinin girigine Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
karsilik gelen degeri
ayarlama
Figas | SN ELS TR Aralik:Cekim noktast Qiri$i | varsayilan:100.0%
gins 2 egdri Al1~100.0%
Fagay | SR LS Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%

girdisine karsilik gelen
degeri ayarlama

Al1 egrisi yukarida belirtilen 8 parametre ile

tanimlanir. Girig degerleri F06.00-F06.02+F06.04 *

F06.06:

Al1~Al2kontrol karti jumper tarafindan programlanabilir 0~10V veya 0~20mA

vardir. 0~10V segilirse: 0V %0'a, 10V ise %100'e karsilik gelir.

0~20mA segilirse: OmA %0'a karsilik gelirken, 20mA %100'e karsilik gelir. Karsilik

gelen set degerleri F06.012F06.03+F06.05 « F06.07:

Karsilik gelen set degeri frekans oldugunda: 100% maksimum frekans, sire

-100% maksimum negatif frekanstir.

Buna karsilik gelen set degeri tork oldugunda: %100 nominal torkun 2 kati, %-100 ise
negatif "anma torkunun 2 kati" anlamina gelir.

Karsilik gelen set deg@eri ¢ikis gerilimi oldugunda (6rneg@in V/f ayrilmis grafig durumunda
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gerilim ayart): %100 motorun nominal gerilimine karsilik gelir. "%0'dan az veya esit" 0V
gerilime karsilik gelir.

Egri diyagrami asagidaki gibi gdsterilmistir:

Ornegin:

Asagidaki agiklama 6rnek olarak Al1 alinir.

(1) Parametre ayari

Tablo 6-3(1) Parametre ayari 1 Tablo 6-3(2) Parametre ayan 2
Kod Deger | Kod Deger Kod Deger Kod Deger
-100 o F06.01 100% F06.00 | 0%
F06.01 | o F06.00 | 0.0% F06.03 | 70% | F06.02 | 40%

-509 0,
F06.03 | -50% | FO6.02 | 25.0% F06.05 | -50% | F06.04 | 75%
F06.05 | 40F | F06.04 | 75.0% 100
100 1000 F06.07 | -100% | F06.06 | o
F06.07 | 520 | F06.06 | o0 b

Sirasiyla Tablo 6-3(1) ve Tablo 6-3(2)'nin giris/¢ikis 6nyargisi igin Sekil 6-15 (1) ve Sekil 6-15
(2) bélimune bakiniz.

4 Set frequency

F06.0  Fmax
%1 i
-
e
-
FOGZOS
o
2.5V 7.5V 10v  Analog input
0.0% 25% 75%
F06.00 100%
F06.02 F06.04 F06.06
F06.03
-50%
F06.01
- Sekil 6-16(1)

100% L] [

i
5/9%007 Fmax
Fo8.%

av 10V Analog giris

0.0% 0% ; 75% 3&3%6

F06.03 \
-50%
F06.01

-100% Sekil 6-16 (2)

Aralik:0.0%~egri Al2 donim

F06.08 Egri AI2 minimum girig noktasi1 girisi

Varsayilan:1.0%

-95-



FR150 Serisi Gok Fonksiyonlu Kompakt

Egri Al2'nin minimum

F06.09 girdisine karsilik gelen Arali§i:-100.0~100.0% Varsayilan: 100.0%
degeri ayarlama
. . . Aralik: Egri Al2~inflection
Egri Al2'nin 1 déniim e .. .
F06.10 noktasinin girisi girisi Minimum giris Varsayilan: 100.0%
egrinin 2 noktasi Al2
g | CENmEnSe s Araligi-100.0~100.0% Varsayilan: 100.0%
F06.11 gelen degeri Y
) ayarlama
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egrinin 1.

Egri Al2'nin gekim

Aralik: Egri Al2'nin gekim

F06.12 N noktasi 1 girigi~ Varsayilan:100.0%
noktasi 2'nin girisi EGri Al2 maksimum giris
Karsilik gelen degeri
F06.13 ayarlama Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
egri Al2'nin 2
dénliim noktasinin
girisine
Egri Al2 maksimum Aralik: Cekim girisi ]
e giris noktasi 2 egri Al2~100.0% | Varsaylan:100.0%
Karsilik gelen degeri o - 0 .
F06.15 ayarlama Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
egri Al2 maksimum giris
Al1 olarak tanimlanan Egri Al2.

Egri tus takimi

Aralik:0.0~Maksimum girig

F06.24 potansiyometresinin egri tus takimi Varsayilan:0.0%
- e potansiyometresi
minimum girisi
Egri tus takimi
F06,25 potansiyometresinin Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F06,25 minimum girisine karsilik
gelen degeri ayarlama
Edri tus takimi Aralk: Egri tus takiminin
F06.26 gritus | " minimum girigi Varsayilan:100.0%
potan_swome?r_e_smln potansiyometre~100.0%
maksimum girisi
Egrinin maksimum
F06.27 girdisine karsilik gelen Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
degeri ayarlama
tus takimi
potansiyometresi

Egri tus takimi potansiyometresi yukarida belirtilen 4 parametre ile
tanimlanir. Girig degerleri F06.24+F06.26:
tus takimi potansiyometresi kontrol panosunda 0~5V'dur. OV %0'a karsilik gelirken 5V %100'e

karsilik gelir.

Karsilik gelen set degerleri F06.25F06.27:
Karsilik gelen set degeri frekans oldugunda: 100% maksimum frekans, -100% maksimum negatif

frekans.

Buna karsilik gelen set degeri tork oldugunda: %100 nominal torkun 2 kati, %-100 ise

negatif "2 kez nominal tork" anlamina gelir.

Karsilik gelen set degeri gikis gerilimi oldugunda (6rnegin V/f ayrilmis grafig durumunda gerilim
ayari): %100 motorun nominal gerilimine karsilik gelir. "%0'dan az veya esit" OV gerilime karsilik
gelir. Fark egri tus takimi potansiyometresi egri bir ¢izgi ise egri Al1~AlI2 iki gekim noktalari ile kirik
bir ¢izgi olmasidir.

filtreleme siresi

F06.28 | Al1 terminal filtreleme Aralik:0.000~10.000s Varsayilan:0.1
suresi 00'ler
F06,29 Al2 terminal filtreleme Aralik:0.000~10.000s Varsayilan:0.1
suresi 00'ler
F06,31 g el Aralik:0.000~10.000s Varsayilan:0.1
F06.31 potansiyometre 00'ler

tanimlar. Uzun filtreleme siiresi, parazite ka
tepki verir ken, girisime karsi zayif bagisiklik saglar.

F06.28~F06.31 analog giris terminalleri Al1, Al2 ve Tus Takimi potansiyometre filtreleme siresi
rsi gucli bagdisiklik saglarken, kisa filtreleme siresi hizli

F06,32
F06,32

Egri HI minimum giris

Aralik:0.00kHz~Egri HI
maksimum giris

Varsayilan:0.00kHz
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Hi egrisinin minimum

1o - 0, B o,
F06,33 girdisine karsilik gelen Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F06,33 o
degeri ayarlama
. . - Aralik: Minimum giris .
F06,34 Egri HI maksimum giris egri HI~100.00kHz Varsayilan:100.00kHz
F06,34
Fo6,35 | Hi sy m‘l"is'mlum Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:100.0%
Fop.35 | dirdisine kargilik gelen

degeri ayarlama

Egri HI yukarida belirtilen 4 parametre ile
tanimlanir. Girig degerleri F06.32+F06.34:
HI 0~100kHz oldugunu.
Karsilik gelen set degerleri F06.33F06.35:
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Karsilik gelen set degeri frekans oldugunda: 100% maksimum frekans, -100% maksimum negatif
frekans.
Buna karsilik gelen set degeri tork oldugunda: %100 nominal torkun 2 kati, %-100 ise
negatif "2 kez nominal tork" anlamina gelir.
Karsilik gelen set deg@eri gikis gerilimi oldugunda (6rneg@in V/f ayrilmis grafig durumunda
gerilim ayari): %100 motorun nominal gerilimine karsilik gelir. "%0'dan az veya esit" 0V
gerilime karsilik gelir.
Dikkat:
Frekans komutu olarak Pulse girisi segildiginde, DI7/HI terminali "Pulse girisi" fonksiyonuna
gore ayarlanir (F00.09 1 olarak ayarlanir).
| F06,36 |  Hlterminal filtreleme stiresi | Aralik:0.000~10.000s | Varsayilan:0.100'ler |
F06.36, Pulse giris terminallerinin DI7/HI filtreleme suresini tanimlar. Uzun filtreleme siresi,
parazite kars! guclu bagisiklik saglarken, kisa filtreleme suresi hizli tepki verir ken, girisime karsi
zayIf bagisiklik saglar.

Grup F07 Analog ve Pulse Cikisi

[ FO7.00 | AO1 gikis fonksiyonu | Aralik:0~99 | Varsayilan:1
AO1 ve AO2 analog c¢ikis terminalleri, gikis gerilimi (0~10)V.
Deger Islev Araligi
0 Cikis yok Cikis yok
1 Cikis frekansi 0.00~Fmax
2 Komut frekansi 0.00~Fmax
3 Cikis akimi 0~2 kez inverter nominal akim
4 Cikis gerilimi 0~2 kez motorun nominal gerilimi
5 Cikis glicu 0~ 2 kez nominal glig
6 Otobus gerilimi 0~1000V
7 +10V +10V
8 Tus takimi 0~5V
potansiyometresi
9 Al1 0~10V/0~20mA
10 Al2 0~10V/0~20mA
11 Sakli -dir
12 Pulse girisi 0.01kHz~100.00kHz
13 Saklanan 0~2 kez nominal tork
14 Verilen Haberlesme 0.0~100.0%
F07.03 AO1 ofset Arald1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F07.04 AO1 kazanci Aralik:-2.000~2.000 Varsayilan:1.000

Kullanicilarin AO1 6lguim aralidini dizeltmeleri veya sayag hatalarini diizeltmeleri gerektiginde
F07.03 ve F07.04 ayar! ile gergeklestirilebilir. Fabrika varsayilan seti kullanirken: 0~10V (veya
0~20mA) AO1 "0~maximun" karsilik gelir. AO1'in standart ¢iktisini x, ayarli AO1 giktisini y, kazang k
ve ofset (10V veya 20mA'nin %100'U) olarak ifade ederek denklem vardir:

Y = kx+b

Ornek:

FO07.00 ile 1: ¢ikis frekansi ayarlayin. Standart AO1 ¢ikisi: Cikis frekansi 0 oldugunda AO1 gikigl
0V, ¢ikis frekansi maksimum frekans oldugunda ise 10V ¢ikis ¢ikar. Cikis frekansi O oldugunda 2V
ciktisi igin AO1 istenirse. 00Hz ve c¢ikis frekansi maksimum frekans oldugunda ¢ikis 8V istenir. Var:
2=k*0+b; 8=k*10+b. Bu iki denklem sayesinde, elde: k = 0.6, b =2V, yani F07.03% 20.0 olarak ayarlanir
f07.04 0.600 ayarlanir.

[ FO7.05 [ AO1 filtreleme siiresi | Aralik:0.000~10.000s | Varsayilan:0.000s |

AO1 terminalinin ¢ikis filtreleme siresini tanimlayin.
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Grup F08 Motor 1 Parametreleri

[ F08.00 | Motor 1 tipi segimi | Aralik:0~3 | Varsayilan:0

0: Ug fazli asenkron motorlar

1: Ters galisma
2: Tek fazli asenkron motorlar(kapasitor kaldiriimalr)
Inverter tek faza baglanir:FR150'nin ileri ye dogru kablolanmasi (sekil 6-18)

Sekil 6-18

Inverter tek faza baglanir: FR150 ters kablolama (sekil6-19)

—O——0—0—
) (+)
KM
—_— L u
|
wn | | FR150

we

Fig. 6-19

3:tek fazl asenkron motor

Asagida tek fazli motora bagh FR150'nin kablolama, ¢alisma y6ni VW'nin kablolama sirasina
gore belirlenir (sekil 6-20).

4+ oL u
|
- |
——y FR150 v¢
K
Sekil 6-20
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F08.01 Motor 1'in gu¢ derecesi Aralik:0.1~1000.0kW Varsayilan: Model
F08.02 Motorun anma gerilimi 1 Aralik:60~660V Varsat)i?a”r:]:hl\/lodel
F08.03 Motor 1'in nominal akimi Aralik:0.1~1500.0A Varsat)i?a”r:]:hl\/lodel
F08.04 Motor 1'in nominal frekansi | Aralik:20.00~Fmax Varsat)i?a”r:]:hl\/lodel
F08.05 Motor 1'in nominal hizi Aralik:1~60000rpm Varsa;?alim:ll\llodel
animli

V/F kontrolu veya vektdr kontroli benimsense de parametreleri motor isim plakasina gére

ayarlayin.

Daha iyi V/F veya vektor kontrol performansi elde etmek igin motor otomatik ayari gereklidir.
Motor otomatik ayar dogrulugu, motor isim plakasi parametrelerinin dogru ayarlanmasina baghdir.

Sraam || SIS SR Aralik:0.001~65.535Q | Varsayilan: Model
direnci R1
tanimli
F08.09 REE ey i (@i Aralik:0.001~65.535Q | Varsayilan: Model
direnci R2
tanimli
Sizinti endiiktesilL1
F08.10 S e molon Aralik:0.001~65.535mH | Varsayilan: Model
tanimli
Tnqg || CTESIEER e i Aralik:0.1~6553.5mH | Varsayilan: Model
karsilikl endiikasyon
F . tanimli
L2'si
Fos.12 | Asyne m;’tk‘l’r;? el el Aralik:0.1~1500.0A Varsayilan: Model
tanimli
F08.13 Async motor 1'in a@lan Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:87%(1.1)
zayiflatiCl coeff
1
Async motor 1'in @lan = L (fe 0 750
F08.14 an|flat|0| coaff Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:75%(1,6)
Async motor 1'in alan - 9 e
F08.15 EGYIﬂatICI coaff Arali§1:0.0~100.0% Varsayilan:70%(3)

F08.08 ile F08.15 parametreleri asynchronous motor parametreleridir. Bu parametreler motor isim
plakasi izerinde kullanilamaz ve motor otomatik ayari yoluyla elde edilir. Statik motor otomatik ayari
ile sadece F08.08 ile F08.10 elde edilebilir. Tam motor otomatik ayar sayesinde, kodlayici faz sirasi ve
akim déngusu Pl F08.08 f08.12 parametreleri yaninda elde edilebilir.Her zaman "Nominal motor gtici"
(F08.01) veya "Nominal motor voltaji" (F08.02) degistirilir, AC siirlici otomatik olarak geri yuklenir
f08.08 ile F08.12 degerleri, ortak standart Y serisi asynchronous motor igin parametre ayari.

Motor otomatik ayari ( Auto tuning ) yerinde gergeklestirmek mimkiin degilse, motor
Ureticisi tarafindan saglanan verilere gore bu parametrelerin degerlerini el ile giris yapin.

F08.21 Motorun kutup numarasi Aralik: 0~1000 Varsayilan: 4
F08,30 Motor 1'in otomatik Aralik: 0~2 Varsayilan: 0
F08,30 ayarlanmasi (Auto tuning)

0: otomatik ayar yok (Auto tuning yok),

otomatik tuning yasaktir.

1: Motor statik otomatik ayari( Motor

dururken auto tuning)

Motorun yUkten kesilemeyeceginden, tam otomatik ayari yapamadigi senaryolar igin gegerlidir.
statik otomatik ayarlamayi gergeklestirmeden 6nce, F08.00 ile F08.07  motor tipi ve motor isim
plakasi parametrelerini dogru sekilde ayarlayin. AC sirlcu statik otomatik ayari ile F08.08 ile
F08.10 parametrelerini elde edecektir. Bu parametreyi 1 olarak ayarlayin ve RUN tusuna basin.
Ardindan, AC sdricl statik otomatik tuning baslar.

-101 -



FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

2: Motor komple otomatik ayari

Bu tir otomatik tuning gergeklestirmek icin, motorun ylkten baglantisinin kesildiginden emin
olun. Tam otomatik atoklama iglemi sirasinda, AC siriicii 6nce statik otomatik ayari gerceklestirir ve
daha sonra hizlanma stresi iginde nominal motor frekansinin %80'ine kadar hizlanir 4. AC surici
belirli bir sire igin galismaya devam eder ve sonra yavasglama suresi iginde durdurmak igin yavaslar
4

Tam otomatik ayarlama yapmadan 6nce, F08.00 ile F08.07 motor isim plakasi
parametrelerini diizgiin bir sekilde ayarlayin.

AC siricu tam otomatik ayari ile F08.08 ile F08.12 motor parametrelerini elde edecektir.

Bu parametreyi 2 olarak ayarlayin ve RUN tusuna basin. Ardindan, AC slriici tam

otomatik ayari baglatir.

Dikkat:

1) Otomatik tuning (Auto tuning) dan énce motorun sabit bir durumda oldugundan veya otomatik
Auto tuning normal sekilde gerceklestirilemediginden emin olun.

2) Tus takimi "TUNE"yi gérintiler ve OTOMATIK ayarlama sirasinda RUN gostergesi

yaniyor. Otomatik atolandirma tamamlandiktan sonra RUN gdstergesi
kapanir.
3) Otomatik atonlama basarisiz olduysa, "Err17" hata kodu goéruntulenir.

Grup F09 V/f Motor 1 Kontrol Parametreleri

F09,00 VI/f egrisi ayari Aralik:0~6 Varsayilan: 0
F09,00
Motor 1 V/f kontroll altindayken sirlcunin ¢ikis gerilimi ile gikis frekansi arasindaki iligkiyi
ayarlayin.

0: Dogrusal V/f

Genel sabit tork yiiku igin gegerlidir. Striict ¢ikis frekansi 0 oldugunda, gikis gerilimi O olurken,
cikis frekansi motorun frekansi olarak derecelendirildiginde, ¢ikis gerilimi motorun gerilimi olarak
derecelendirilir.

1: Kirik hat V/f (F09.03~F09.10 tarafindan belirlenir)

Spin kurutucu, santrifllj, endustriyel camasir makinesi ve diger 6zel yikler igin gecerlidir. Strtict
cikig frekansi O oldugunda, cikis gerilimi O olurken, cikis frekansi motorun frekansi olarak
derecelendirildiginde, c¢ikis gerilimi motorun gerilimi olarak derecelendirilir. Ne farkh bu grafig
F09,03~F09,10 tarafindan 4 ¢gekim noktalari ayarlayabilirsiniz.

2:1.2 gug

3: 1.4 glc

4: 1.6 guc

5: 1.8 glic

6: 2.0 giic

Parametre degerleri 2~6 fanlar ve su pompalari gibi tork diigliren yukler icin gegerlidir. Bkz. Fig.
6-16.

2.0 power
1.8 glic
Gikis gerilimi (V) 1.6 gii¢
A 1.4 Glg

1.2 gig

Motorun nominal geriling

SL VIF

Cikig frekansi(Hz)
0 Motorun nominal frekansi

Sekil 6-21
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F09.01 Tork takviyesi Arali§1:0.0~30.0% Varsayilan: 0.0%

F09.02 | Tork tak"'yfes'"'” BN Aralik:0.0~Fmax Varsayilan:50.0Hz
rekansi

Tork artirma:

VI/f grafigine gore, disuk frekanstaki ¢ikis gerilimi bu parametre ile telafi edilerek tork ¢ikisi
iyilesir. %0,0 otomatik tork artisina karsilik gelir ve surlcu ¢ikis gerilimi yik akiminin algilanmasi yla
otomatik olarak dengelenir. Otomatik tork destegi yalnizca dogrusal V/f grafigi icin gegerlidir. Tork
artisinin %100'G motorun nominal gerilimine karsilik gelir. Sifir olmayan deger, ¢ikis geriliminin V/f
egrisi bazinda yukseldigi ve f09.00'In 0~6 parametre degerlerinde etkili olduguanlaminagelir. Bu
parametre degerinin, baslangi¢ gereksinimi karsilanana kadar kademeli olarak sifirdan artirilmasi
Onerilir. Daha buyUk bir striicti akimi ve daha ylksek motor sicaklidi getirmesi muhtemel oldugundan,
artis deg@erinin nispeten biyuk bir degere ayarlanmasi énerilmese de.

Tork takviyesinin kesme frekansi:

F09.02, tork artisinin gegerli oldudu frekansi belirtir. Tork artigi, agsagdidaki sekilde gosterildigi
gibi, bu frekans asildiginda gegersiz hale gelir.
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Cikis gerilimi (V)

Motorun nominal ge!

Tork takviyes

limi
i
1
|
|
% Output frequency (Hz)
N i
[ Rated-frequencyof mtor
Tork
takviyesinin
kesme
frekansi
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Sekil 6-22

F09.03 | Cok noktall V/F frekansi 1(F1) Aralik:0.0~F09.05 Varsayilan:0.00H
z

F09.04 | Cok noktali V/F gerilimi 1(V1) Arali§1:0.0~100.0% Varsayilan:0.0%

F09.05 | Cok noktali V/F frekansi 2(F2) Aralik:F09.03~F09.07 Varsayilan:5.00H
z

F09.06 | Gok noktali V/F gerilimi 2(V2) Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:14.0
%

F09.07 | Cok noktali V/F frekansi 3(F3) | Aralik:F09.05~F09.09 Varsayilan:25.

00H z

F09.08 | GCok noktali V/F gerilimi 3(V3) Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:50.0
%

F09,09 | Cok noktali V/F frekansi 4(F4) | Aralik:F09.07~nominal ?)/glt'siynan:SO.

F09,09 motorirekansi

F09.10 | Cok noktal V/F gerilim4(V4) Aralig1:0.0~100.0% Varsayilan:100.0
%

F09.03~F09.10 kirik hat V/f modu igin kullanilir. Voltaj degeri %100 motorun nominal gerilimine
karsilik gelir. Litfen motor ve yuk &zelliklerine gére dizlerde frekans ve voltaj degerlerini rasyonel
olarak ayarlayin. Yanhs ayar ¢ikis akimini artirabilir hatta motoru yakabilir. Sekil 6-23 ¢ok noktali V/F
egrisinin ayari.

Cikis gerilimi (V)

A
Motorun nominal gefilimi

V4
V3
V2
V1

-1 Cikis frekansi(Hz)

0| f R2 F R4 Motorun Nominal frekansi

’ >
Sekil 6-23

Dikkat:
Cok noktall V/F egrisi motorun yik 6zelligine gére ayarlanir. Voltajlar ve frekanslar arasindaki
iliski:V1=sV2<V3<V4, F1<F2<F3<F4.Dusik frekansta, ylksek voltaj asiri isinmaya, hatta motorun ve

asiri akim kabininin yanarak veya AC surlcusinin asiri akim korumasina neden olabilir.
F09.11 V/F slip tazminat kazanci Aralig1:0.0~300.0% Varsayilan: 0.0%
F09,11

Bu parametre yalnizca asynchronous motor igin gegerlidir.
Motorun yUku arttiginda asynchronous motorun dénme hizini dengeleyebilir ve yiik degisimi
urumunda motor hizini dengeleyebilir.
F09.12 ts'tat‘?r bz el Araligi:0.0~200.0% Varsayilan:100.0%
azminat kazang
Stator gerilim idami, stator direnci ve baglanti kablosu tarafindan Uretilen voltaj damlasini
telafi etmektir.
F09.13 Uyarma artisi kazanci Arald1:0.0~200.0% Varsayilan:100.0%
F09.14 Salinim Bastirma Arahd1:0.0~300.0% Varsayilan: 100.0%
V/F denetimi Gzerindeki etkiyi dnlemek igin bu parametreyi verimli salinim bastirma 6n
kosulunda mimkin oldugunca kugik bir dedere ayarlayin. Motorun salinimi yoksa bu parametreyi
0 olarak ayarlayin. Yalnizca motor belirgin salinima sahipse degeri diizgiin bir sekilde artirin. Deger
ne kadar biyikse, salinim bastirma sonucu o kadar iyi olur.
Salinim bastirma islevi etkinlestirildiginde, nominal motor akimi ve ylik yok akimi dogru olmalidir.
Aksi takdirde, V/F salinim bastirma etkisi tatmin edici olmayacaktir.
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VVF modunda IQ filtre

F09.18 siiresini 0,5Hz'in aftina Aralik: F09.19~3000ms Varsayilan: 500ms
ayarlama

F09.19 V}/F mc.)dunda'.IQnﬁltre. Aralik: 1ms~F09.18 Varsayilan: 100ms
sliresini 2,0Hz'in (izerine
ayarlama

F09.18~F09.19 torkun mevcut filtre stresini ayarlar
ileri galistirildiginda tork

F09,20 L i Aralik: 0.0~5.0% Varsayilan: 0.0%
F09,20 Y

F09.21 Ter_s calistinldiginda tork Aralik: 1ms~F09.18 Varsayilan: 1.0%
F09.21 revizyonu

F09.20~F09.21 tork revizyon katsayisini ayarlayin.

Grup F10 Motor 1 Vektor Kontrol Parametreleri

[ F10.00 | Hiz/tork kontrolii | Aralik:0~1 Varsayilan: 0
Sensorsuz vektor kontrolli 2 ve yakin dongl vektor kontroli tork kontrollii destegi. Bu iki kontrol
delemi altinda hiz kontrolii ve tork kontroli bu parametreile  programlanabilir. Buna ek olarak,
hiz kontroll ve tork kontrolli arasindaki gegis dijital giris terminali "hiz/tork kontrol anahtari” ile de
gergeklestirilebilir. Gegisin terminal ve parametre ile iliskisi asagidaki tabloda gdsterilmistir:

F10.00 RIS Kontrol modu
anahtari terminali
0 KAPALI Hiz kontrolu
0 ACIK Tork kontrol
1 KAPALI Tork kontroli
1 ACIK Hiz kontroll

Hiz kontrolli altinda, motorun gikis torku otomatik olarak yiik eslesecektir. Asiri ¢ikis torkunun
neden oldugu asiri akim arizasini énlemek igin uygun tork sinir degeri ayarlamak ve motorun ¢ikis
torkubu bu sinir iginde tutmak gerekir. Tork sinirli bilgi igin F10.10 belirtimine bakin.

Tork kontroli altinda, tork f10.16 ile farkli kaynaklartarafindan ayarlanabilir. Tork kontroll altinda,
motor hizi set tork ve ylk torku arasindaki fark tarafindan belirlenir. Ayarlanan tork yik torkundan
buylk oldugunda, motor sirekli olarak hizlanir. Ayarlanan tork yiik torkundan daha kiigik oldugunda,
motor slirekli olarak yavaslar. Ayarlanan tork yuk torkuyla iyi eslestiginde, motorun hizi korunur. Bu
nedenle, motorun sirekli ivmesinin neden oldugu asiri galistirmay énlemek icin tork kontroll sirasinda
ileri veya geri hiz siniri degeri ayarlamak gereklidir.

Litfen F10.18~F10.19'daki hiz limitlerini tork kontroli altinda ayarlayin.
Dikkat:
Jog modu hiz kontrolii seklinde galisacak ve tork kontrolii devre digi birakilir.

F10.01 ASR dusuk hizli orantili 0 O .

F10.01 e o Aralik:0.0~100.0 Varsayilan:30.0

F10.02 ASR dusuk hizli . - .

F10.02 entegrasyon Aralik:0.00~10.00s Varsayilan:0.50s

suresi Ti1

F10.03 ASR anahtarlama frekansi 1| Aralik:0.0~F10.06 Varsayilan:5.0Hz

F10.03

F10.04 PRl pTlEnd ) Aralik:0.0~100.0 Varsayilan:15.0
orantili kazang Kp2
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s Aralik:0.00~10.00s Varsayilan:1.00s
entegrasyon
suresi Ti2

F10.06 ASR anahtarlama frekansi 2 | Araligi:F10.03~Fup Varsayilan:10.0Hz

Hiz déngusu PI parametreleri AC surictsiniin galigma frekanslarina gére degisir.
Calisma frekansi "Gegis frekansi 1" (F10.03)'den daha az veya esitse, hiz dongusu PI
parametreleri F10.00 ve F10.01'dir.
Calisma frekansi "Gegis frekansi 2" (F10.06) ile esit veya daha bliyikse, hiz déngusu Pl
parametreleri F10.04 ve F10.05'tir.
Calisma frekansi F10.03 ile F10.03 arasindaysa, hiz dénglsu Pl parametreleri iki Pl
parametre grubu arasindaki dogrusal gegisten elde edilir.
Vektér kontroliindeki hiz dinamik tepki karakteristikleri, hiz diizenleyicisinin orantili kazanci ve
integral siiresini ayarlayarak daha hizl bir sistem tepkisi elde etmek, orantili kazanci artirmak ve
integral siiresini azaltmak igin ayarlanabilir. Bunun sistem salinimina yol agabilecegini unutmayin.
Onerilen ayarlama yéntemi agagidaki gibidir:
Fabrika ayari gereksinimleri karsilayamiyorsa, uygun ayarlamayi yapin. Sistemin salinim
saglamadigindan emin olmak i¢in énce orantili kazanci artirin ve ardindan sistemin hizli yanit ve kiigik
bir fazlaya sahip oldugundan emin olmak igin integral siiresini azaltin.

Dikkat:

Yanlis Pl parametre ayari ¢ok blyik hiz asiri gekimine neden olabilir ve asiri gerilim hatasi,

asiri cekim distiginde bile olusabilir.
F10.07 ASR giris filtreleme Aralik:0.0~500.0ms Varsayilan:0.3ms
F10.07 siresi
F10.08 ASR cikis filtreleme Aralik:0.0~500.0ms Varsayilan:0.3ms
slresi

Q

ASR'nin giris/cikis filtreleme siresini ayarla
egistirmenize gerek yoktur.

r. Ozel gereksinimi yoksa varsayilan ayarini

F10.09
F10.09

Vektor kontrol figi kazanci

Aralik:50~200%

Varsayilan:100%

SFVC igin, motorun hiz stabilite dogrulugunu ayarlamak igin kullanilr. YUkIi motor cok disuk bir

hizda calistiginda, bu parametrenin

degerini artirin;

calistiginda, bu parametrenin degerini disurin.
CLVC igin, AC sirlcusunin ¢ikis akimini ayni yike goére ayarlamak igin kullanilir.

yukli  motor

cok buyik bir hizda

F10.10 F

Hiz kontrol modunda tork Ust
limitinin dijital ayari

Arali§1:50.0~200.0%

Varsayilan:100
%

Hiz kontrol modunda, AC siriclsunin maksimum ¢ikis torku F10.10 ile sinirhdir.

Uyarma ayarlamasi

kazang Ti2

F1('):.11 GranfillkezanclKp] Aralik:0.00~10.00 Varsayilan:0.50

F10.12 | Uyamaayan integral kazang Aralik:0.0~3000.0ms Varsayilan:10.0
F ms

F10.13 kT"”‘ EE G Aralik:0.00~10.00 Varsayilan:0.50
F azang Kp2

F10.14 Tork ayari integrali Aralik:0.0~3000.0ms Varsayilan:10.0

ms

Bunlar vektdr kontrolli igin gegerli déngli Pl parametreleridir. Bu parametreler otomatik olarak
"Asynchronous motor komple otomatik ayar" veya "Synchronus motor no-load otomatik ayar " yoluyla
elde edilirve degistirilmesi gerekmez.

Tork kontroll altinda tork

F1('):.16 ayan kaynagi Aralik:0~6 Varsayilan:0
F10.17 Tork dijital ayari Aralik:-200~200%

Varsayilan:150.0
F %

F10.16 tork ayar kaynagini ayarlamak igin kullanilir. Toplam 6 tork ayar kaynagi vardir.

Tork ayari goreceli bir degerdir. %100.0"t AC suruculere karsilik gelen tork. Ayar araligi -200,0%
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ila %200,0, AC surtcunun maksimum tork ac sturucunin nominal tork iki kati oldugunu gosterir.

Tork ayari pozitifse, AC surlicu ileri ydnde doner. Tork ayari negatifse, AC siriicu ters yénde déner.
0: Dijital ayar (F10.17)
Hedef tork dogrudan F10.17'de ayarlanan degeri kullanir.

1: Tus takimi potansiyometresi

2: Al

3: AI2

5: Pulse ayari (DI7/HI)

Hedef tork DI7/HI (yuksek hizli Pulse) tarafindan ayarlanir. Pulse ayar sinyal 6zellikleri 9-30 V

(voltaj arahgi) ve 0-100 kHz (frekans aralidi) 'dir. Pulse sadece DI7 Uzerinden giris yapilabilir.
6: Iletisim ayari
Hedef tork Haberlesme yoluyla ayarlanir.

F10.18 Tork kontroluvalt_lnda ileri hiz Aralik:0.0~Fmax Varsayilan:50.0
F sinirli degeri Hz

F10.19 Tork kontroluvalt_lnda ters hiz Aralik:0.0~Fmax Varsayilan:50.0
F sinirli degeri Hz

F00.26=0,Tork kontrol modunda ileri veya geri déniiste maksimum frekansi ayarlamak igin iki
parametre kullanilir.

Tork kontroliinde, yiuk torku motor ¢ikis torkundan daha kiigiikse, motorun donis hizi strekli olarak
yukselir. Mekanik sistemin kagmasini dnlemek icin motorun maksimum doénls hizi tork kontrolinde
sinirflandiriimalidir.

Frekans Ust sinirini kontrol ederek tork kontroliindeki maksimum frekansin sirekli degisimini dinamik
olarak gergeklestirebilirsiniz.

F10.20 | Tork ivme siresini ayarlama | Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan:0.0s
F10.21 F| Tork yavaglama siresini ayarlama| Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan:0.0s

Tork kontroliinde, motor ¢gikis torku ile yUk torku arasindaki fark, motor ve yikin hiz degisim hizini
belirler. Motor dénus hizi hizl bir sekilde degdisebilir ve bu gurilti veya ¢ok blylik mekanik strese neden
olur. Tork kontroliinde hizlanma/yavaslama siresinin ayarlanmasi motorun dénds hizinin yumusak bir
sekilde degismesini saglar.

Ancak, hizli tork tepkisi gerektiren uygulamalarda, tork kontrolindehizlanma/yavaglama
suresini 0,00'lara ayarlayin.

Ornegin, ayni yikii siirmek igin iki AC siiriicii baglanir. Yik dagiimini dengelemek igin, bir AC
surtcusinin hiz kontroliinde usta, digerini de tork kontroliinde kdle olarak ayarlayin. Kéle, anacin gikis
torkukomutu olarak alir ve ustayl hizla takip etmelidir. Bu durumda, tork kontrolindeki koélenin
hizlanmalyavaslama suresi 0,0'lara ayarlanir.
F10.22 Statt('a'l‘;;?””me ek Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:5.0%
F10.23 Statik sirtlinme frekans araligi | Aralik:0.0~20.0Hz Varsayilan:1.0Hz
Bu parametre yalnizca tork kontroliinde etkili olur. Basglangigta sistemin statik sirtinmesini telafi
etmek igin ek tork gerekebilir. Motor ¢alistiginda statik sirtiinme tork telafisi devre disi birakilir. %100
motorun nominal torkuna karsilik gelir.

F10.24 S”r?“'“ strtlnme Araligi:0.0~100.0% Varsayilan:1.0
ork telafisi %

Bu parametre yalnizca tork kontrollinde etkili olur. Calisma sirasinda kayan surtiinmeyi telafi etmek
icin ek tork gerekebilir. %100 motorun nominal torkuna karsilk gelir.

F10.25 Déner atalet telafi katsayisi Arali§i:50.0~200.0%

Varsayilan:100.0
%
Bu parametre yalnizca tork kontroliinde etkili olur. Bu parametre degeri, hizlanmal/yavaslama

sirasinda mekanik doner ataletitelafi etmek igindir.

0: F10.18 & F10.19

tarafindan ayarlayin

Tork kontroli altinda Maksimum [ 1: Tug takimi
Frekans kaynagi potansiyometresi

2:Al1

3:AI2
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| | [ 5 Pulse ayan (DI7HT) | |

Bu parametre yalnizca tork kontroliinde etkili olur. F10.26, Max frekans kaynagini tork kontroli
altinda ayarlamak igin kullanilir.

Grup F11 Koruma Parametreleri

[ F11.00 | Gegerli sinir kontrolii | Aralik:0~2 | Varsayilan:2 |
F11.01 Gegerli sinir Arali§1:100.0~200.0% | Varsayilan:150.0%
F11.01
Frekans azalan zaman (limit 0 O .

ll;”gg sabit hiz isleminde akim) Aralik:0.0~6000.0s Varsayilan:5.0s
F11.03 Gegerli sinir modu 2 oran kazanci Araligi:0.1~100.0% Varsayilan:3.0%
F11.03

F11.04 Gegerli sinir modu 2 integral suresi | Aralik:0.00~10.00s Varsayilan: 10.00s

F11.00=0:Gegerli limit devre

dis1 F11.00=1:Gegerli sinir

modu 1

Hizlanma ve yavaslama sirasinda, ¢ikis akimi akim sinirini (F11.01) asarsa, inverter
ivmeyilyavaglamayi durdurur ve su anki galisma frekansinda kalir ve gikis akimi azaldiktan sonra
onceki ivme/yavaglama siresine gore hizlanir/yavaslar.

Sabit durum sirasinda, ¢ikis akimi gecerli siniri (F11.01) astiktan sonra, inverter sabit hiz akim
frekansinin azalan zamanina (F11.02) gore yavaslar ve minimum yavaslama daha dusuk sinir
frekansina (F01.10) ulasabilir. Cikis akimi dustikten sonra, inverter, ayar ivme siresine gore
frekans ayarlamaya hizlanir, bkz.

Cikis Su anki(A)

Gegerli sinir

Cikis frekansi(Hz)

Hizlanma | Sabit hiz Cok fazla

g~ il leadar .
Figure 6-24

F11.00=2: Gegerli sinir modu 2
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Hizlanma/yavaslama siresine duyarli uygulamalara gegerli sinir modu 2 uygulanir. Bu modda,
motor akimi F11.03 ve F11.04'te ayarlanan Pl parametrelerine gore ¢ikis frekansi diizenlenerek
otomatik olarak ayarlanir.

Hizlanma sirasinda asiri akim olusursa, daha buylk ataleti olan yuk igin orantil kazang
artirilabilir. Yavaglama sirasinda asiri akim  igin, orantili kazang azaltilabilir. Daha kiiglk ataleti
olan yiik igin, orantili kazang daha kiigiik tutulabilir. integral siresi her iki durumda da ince
ayar igin ayarlanabilir

F11.05 Asiri voltaj durak kontrolu Aralik:0~2 Varsayilan:2
F11.06 Asini gerilim durak gerilimi Aralik:600~800V Varsayilan:730V
Epoay | o8 el el s el Araligi:0.1~100.0% Varsayilan:3.0%

2 oran kazanci
F11.07
F11.08 | A5 gentim durak modu Aralik:0.00~10.00s Varsayilan: 10.00s
F11.08 integral siresi

F11.05=0: Asir Voltaj Durak Devre
Digi. F11.05=1: Asiri gerilim Durak
Modu 1
Yavaslama isleminde, DC veri glinu gerilimi asir voltaj durak gerilimini (F11.06) astiktan sonra,
inverter yavaglama iglemini durdurur ve su anda ¢alisma frekansinda kalir. DC veri giini gerilimi
distikten sonra, inverter dnceki yavaslama suresine gore yavaslar, bkz.
Dc Otobiis gerilim(V)

Asiri gerilim durak  seviyesi

Cikis frekansi(Hz) —[\_\

Hizlanma Sabit hiz Cok fazla
hit bAadA-
Figure 6-24
F11.05=1: Asir gerilim Durak Modu
2
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Hizlanma/yavaslama siresine duyarli uygulamalara agiri gerilim durak modu 2 uygulanir. Bu
modda motor frekansi, F11.07 ve F11.08'de ayarlanan Pl parametrelerine gére DC veri glinl
gerilimi ile otomatik olarak ayarlanir.

Yavaglama sirasinda asiri gerilim durmasi meydana gelirse, daha blyuk ataleti olan yikicin
orantili kazang artirilabilir. Daha kiiguk ataleti olan yik igin, orantili kazang¢ daha kugUk tutulabilir.
integral siiresi her iki durumda da ince ayar icin ayarlanabilir.

Asin voltaj durak koruyucu gerilim ayari 100% baz degerlere karsilik gelir.

Gerilim Sinifi Karsilik Gelen Taban
Deger
Tek fazl 220 V 311V 311V
Ug fazli 380 V 537V
[ F11.10 F | Koruma eylemi 1 | Aralik:00000~33333 | Varsayilan:03000 |

Birler basamagi: Otobls gerilim
altinda(Err07) 0: Ariza rapor ve
durdurmak igin sahil
1: Stop moduna goére durdurun 2:
Hata bildirilen ancak ¢alismaya
devam ediyor 3: Hata korumasi
devre disl
Onlar basamagi: Gug giris fazi Kaybi (Err09) (Birler basamagi ile ayni)
Yizler basamagi: Gug ¢ikis fazi kaybi (Err10) (Birler basamagi ile ayni)
Binler basamak: Motor asiri yuki (Err11) (Birler basamag ile ayni)
On binler basamak: Inverter asiri yikleme (Err11) (Birler basamag: ile ayni)
Not:
"Durmak igin sahil" segilirse, AC suricu Err** goérintuler ve dogrudan durur.
"Dur moduna gore dur" segilirse, AC surici A** goruntiler ve durdurma moduna gore durur.

Durduktan sonra, AC suricu Err**'yi gorantiler.
"Calistirmaya devam et" segilirse, AC sirlcusu ¢alismaya devam eder ve A**'yi gorintiler.

Calisma frekansi F11-14 olarak ayarlanir.

[ F11.11F | Koruma eylemi 2 | Aralik:00000~22222 Varsayilan:00000
Birler basamagi: Dis ekipmanarizasi(Err13) 0:
Ariza rapor ve kiy1 durdurmak igin
1: Stop moduna gére durdurun modu
2: Hata rapor edildi ancak calismaya
devam ediyor
Onlar basamagi: EEPROM okuma/yazma hatasi (Err15) (Birler basamagi ile
ayni)
Yiizler basamag:: iletisim fazla mesai hatasi (Err18) (Birler basamagi ile ayni)
Binler basamaltii: PID geri besleme kaybi (Err19) (Birler basamagi ile ayni)
On binler basamagi: Sirekli galisma suresine ulasildi (Err20) (Birler basamagi ile ayni)
[ F11.12F | Koruma eylemi 2 | Aralik: 00~32 | Varsayilan: 30 |

Birler basamagi: Modil sicaklik algilama baglantisi(Err24) 0:
Ariza rapor landi ve kiy1 durdurmak igin
1: Durdurma moduna gére durdurun
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2: Hata raporu verir ama ¢aligstirmaya devam eder
Onlar basamagi: Yik 0 olur (Err25) (Birimin yeri ile ayni)

F11.14 A Wsne Gy Menzil: 0~4 Varsayilan: 00
devam etmek icin frekans
segimi
F11.15 (il S UEB TS Menzil:0.0~Fmax Varsayilan: 0.0Hz
F yedekleme
frekansi

0: Akim galisma frekansi 1:

Frekansi ayarlama

2: Frekans Ust sinin 3:

Frekans alt siniri

4: Anormallik (izerine yedekleme frekansi(F11.15)

Fi1.4gF| Motorasinylk koruma Menzil:0~1
segenegi

Varsayilan:1

0: Yasak

Motor asiri yik korumasi higbir fonksiyonu, Motor asiri iIsinma zarar tehlikeli olabilir, termal réle
burada inverter ve motor arasinda yapilandirmak igin énerilen.

1: Izin verilen

Inverter, motorasiri yik korumasinin ters zaman siniri egrisine gére asiri motor yikuind veya asir
yuklemeyi yargilar.

| F11.17 F| Motor agir yiik koruma siiresi | Menzil:30.0~300.0s | Varsayilan:60s |

Varsayilan olan, %150 agsin yuk sicak baslangigta 1 dakika sirerse Err11 arizasini
calistirnyorsa, motor asiri yikten korunma suresi igin Sekil 6-21'e bakin. Normal ¢alisma sirasinda,
motor asir yik korumasi soguk bir baglangig ve sicak bir baslangi¢ arasindaki alanda galigir.

Soguk baslangig: Sabit bir motor ¢alistinldiginda aniden ulasilan asir yik durumuna yanit olarak
motor koruma galisma siresi.

Sicak baslangig: Sirekli galisma sirasinda nominal akimda meydana gelen asiri yik

durumuna yanit olarak motor koruma galisma suresi.
Calisma stresi(Dakika)

L
“‘ \
78 e
\ ~__ Soguk
1 .
AN
. Sicak
0 100 150 Motor akimi(%)
200
Sekil 6-25
[ F11.18 F | Asin yiikleme alarmi | Menzil:00000~11111 | Varsayilan:00000 |

Birler basamag:: algilama

secenegi 0: Her zaman

algilama

Asiri yukleme alarmi suricu galisirken her zaman

galisir. 1: Yalnizca sabit hizda algilama

Asin yuk 6n alarmi yalnizca invertériin sabit hizli galigmasi sirasinda
caligir.

Onlar basamagi: karsilastirildiginda nesne

0: Motorun nominal akimi
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Karsilastirildiginda nesne motora gére nominal akimdir ve alarm bu ayar altinda verildiginde "A11"
1: Surlicuiniin nominal akimi
Karsilastirildiginda nesne surtictiniin nominal akimidir ve alarm bu ayar altinda verildiginde
"A12" goruntulenir.
Yuzler basamagi: hata bildirin veya bildirme
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0: Hata bildirme.

1: Rapor hatasi

2: Uyari goster

Binker basamagi: yavaglama ya da 0

degil: Yavaslama degil

1: Yavaglama

On Binler basamagi: asiri ylkleme esigi i¢in verilen mod
0: F11.19 kiimesi

1: F11.19*VP(tus takimi potansiyometresi)

2: F11.19*Al1

3: F11.19*AI2

4: F11.19*AI3

F11.19 F| Asin yuk alarmi esigi | Arali§1:20.0~200.0% Varsayilan:130.0%

0, F11.18'in on yil olarak ayarlandiginda, bu ayarlanan deger motorun nominal akimina gore
bir yizdedir. 1 buna gore ayarlandiginda, bu ayardegeri suriiciiniin nominal akimiyla
karsilastinidiginda bir yizdedir.

Esik asilmasi nda 00 A~ .
e etkinlestirilen asin yikleme TR =R VausgpilEnEte
alarmi
Sdricinin ¢ikis akimi F11.19 tarafindan ayarlanan esikten daha biylk oldugunda asiri yliklem
alarminin devreye sokuldugu uzun sureyi ayarlayin.

[

Inverter agiri 1si uyari Menzil:50°C~Isi sicakligi Model
esigi Uzerinde tanimli

Sdricl t agiri Isinma alarmi esigini ayarlar. Siriciniin maksimum i¢ sicakligi bu degerden
yuksek oldugunda, suricu termal alarm kodunu "A14" gérintiler, ancak galistirmay! etkilemez.
F11.22 | Guig kaybinin algilama diizeyi Arali§1:5.0~100.0% Varsayilan:20.0%
F11.23 Glc kaybinin tespit suresi Mengzil:0.1~60.0s Varsayilan:5.0s
AC surdcusinin gikig akimi algilama seviyesinden (F11.22) daha dislk oldugunda ve kalici
sure algilama suresini (F11.23) astiginda, hata rapor landiginda(Err25)ve kiyi nin durmasi.
F11.24 Anlik gl¢ kesintisinde Menzil: 0~2 Varsayilan:0
eylem secimi

0:Devre Digi

1:Yavaglama

Elektrik kesildikten sonra, BUS voltaji BUS voltaji F11.30 kapali anlik gli¢ daha az, ve gerilim
hakim zaman F11.32 anlik gu¢ kapall aninda gu¢ tutmak, invertdr anlk gii¢ kesintisi de yavaglama
suresi ile galisan frekansi azaltmak igin baslar, motor gl¢ Uretim durumu, gi¢ geribildirimi BUS
geriliminin normal ¢alismasini saglamak igin veriyolu gerilimi kadar anlik gii¢ kapali kurtarma gerilimi
F11.31 daha blyuk, daha sonra hedef frekanskadar ¢aligmaya devam.

2: BUS voltaj sabit kontroll

Elektrik kesildikten sonra, BUS voltaji, veri giini gerilimi F11.30'dan anlik glicten daha azdir,
invertor pi ayari F11.33 ile ¢ikis frekansini otomatik olarak ayarlar

F11.21

F11,25 | £niikglic kesintisinde Menzil: 0.0~6000.0s Varsayilan: 5.0s

F1125 | decel zamani

=gy | EUEveiEh ezl anl e Aralik: 60.0%~F11.31 Varsayilan: 80.0%

=gzg | WEmEEsilhlin Aralik: F11.30~100.0% Varsayilan: 85.0%
aninda gu¢ kapama

F11,32 | Anindaglic kapali voltaj Menzil: 0.01~10.00s Varsayilan: 0.10s
yargig slresi

F11,32

BT e e Aralik: 0.1~100.0% Varsayilan: 40.0%

F11,33
Aninda entegrasyon siresi Ti Aralik: 0.00~10.00 )

E ] gi (0.00:Entegrasyon Varsayilan: 0.10s

’ gecersiz)
Fark:
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1. F11.25'in uygun sekilde ayarlandiginda, gii¢ anahtari oldugunda invertorin
korunmasi nedeniyle Uretim durmasi 6nlenebilir
2. Bu ézelligi etkinlestirmek icin giris fazi eksikligi koruma fonksiyonu
yasaklanmalidir
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T F1127 ]

Otomatik sifirlama streleri

| Menzil:0~20

| Varsayilan: 0

-

Bu islev kullanilirsa hata otomatik sifilama zamanlarini ayarlamak igin kullanilir. Deger
asildiktan sonra, AC siricusi hata durumunda kalir.

[ F11.28 |

Otomatik sifirlama aralidi

| Menzil:0.1~100.0s

| Varsayilan:1.0s

AC sirdcusinin alarmindan ariza otomatik sifirlamasina bekleme suresini ayarlamak icin kullanilir.

F11,29 B G e SOl i) Menzil:0~1 Varsayilan: 0
sirasinda DO
F11,29
eylem
0: Hareket degil
1: Hareket

Hata otomatik sifirlama islevi segilirse, DO'nun hata otomatik sifilama sirasinda hareket edip

etmedigine karar vermek igin kullanilir.

Grup F12 Goklu Referans ve Basit PLC Fonksiyonu

F12.00 Referans 0 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.01 Referans 1 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.01

F12.02 Referans 2 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.03 Referans 3 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.03

F12.04 Referans 4 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.05 Referans 5 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.06 Referans 6 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.07 Referans 7 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.07

F12.08 Referans 8 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.09 Referans 9 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.10 Referans 10 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.10

F12.11F Referans 11 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.12 Referans 12 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.13 F Referans 13 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.14 Referans 14 Araligi:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F12.15F Referans 15 Arali§1:-100.0~100.0% Varsayilan:0.0%

Coklu bagvurunun en fazla 16 adimi,dijital girisin "gok referansli terminalleri 1~4"
farkli durum kombinasyonlari ile ayarlanabilir.

Coklu referans frekans, V/F ayriimis gerilim ve proses PID ayar kaynag olabilir. Coklu referans
goreli degerdir ve -100,0% ile %100,0 arasinda degismektedir.

Frekans kaynagi olarak, maksimum frekansa gore bir ylzdedir. V/F ayriimis gerilim kaynagi
olarak, nominal motor gerilimine gére bir ylizdedir. Proses PID ayar kaynagi olarak, donistirme
gerektirmez.

Cok referans, farkli DI terminal durumlarina gére degistirilebilir. Ayrintilar igin F4 grubunun
aciklamalarina bakin.

F12.16 Referans 0 kaynak
F12.16
0: Dijital ayar(F12.00)

1: tus takimi

potansiyometresi 2:Al1

3: Proses PID cikisI 4:

X7/HI pulse girisi 5:Al2

Basvuru 0 ayar kanalini belirler. Ayar kanallari arasinda uygun gegis yapabilirsiniz. Cok referansl
veya basit PLC frekans kaynagi olarak kullanildidinda, iki frekans kaynagi arasindaki gegis kolayca
gerceklestirilebilir.
F12.17 Basit PLC'nin galisma modu
F12.17

Menzil:0~6 Varsayilan: 0

Menzil:0000~1132 Varsayilan:000
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Birler basamagi: PLC galisma

modu 0: Tek bir déngiiden

sonra durdurun

PLC bir dongii tamamlandiktan sonra durur ve Bagka bir calistirma komutu veriimedikge
baslatiimaz, Sekil 6-26 olarak gosterilir.
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Cikis frekansi(Hz)

T7 T8 TOTH0 TH1a12

oo TiT2 TSTATS, 5

i

Nigin:250ms ﬂ

PLC dongiisii tamamland:

Galistir komutu

Fig. 6-26

1: Tek bir déngtiden sonra son frekansla ¢calismaya devam edin
Bir déngl tamamlandiktan sonra, PLC son adimin frekansni ve yoniini korur. Asagidaki
sekilde bakiniz:

Gikis frekansi(Hz)

T7 T8 TOTI0 TH1a12
20

oo T TSTETS Ts&m& 12 TI3TT4 115

11

i

Nigin:250ms ﬂ

PLC dongiisii tamamlandi

I

Run

command Sekil 6-27

2: Dongdleri
yineleme

PLC, Sekil 6-28 olarak goésterilen bir durdurma komutu olana kadar bir déngiyi bitirdikten
sonra otomatik olarak baslatir.
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Cikis frekansi(Hz)

o6 15
nafia
g

a0
nofaisa \ o

A2 T1aT1A T4

T7TBTITIO T11a12

a0
LCRAR: Laca: ToNg

i1
i

Nigin:250ms ﬂ

PLC déngiisii tamamland

]

Galistir komutu

Fig. 6-28
Onlar basamag::
baslatilan mod

0: Durdurma (veya hata) adimindan galistirmaya devam edin

Siricl durdugu anda, suricl gegerli adimin  calisma suresini otomatik olarak kaydeder.
Yeniden baslatildiginda, suriici bu adima geger, bu adimin sikhgi ile remanent siresini ¢alistirmaya
devam edecektir.

1: Ilk adimdan calistirin "gok adimli bagvuru 0"

Durakladiktan sonra yeniden baslatildiginda, suriici "adim

0"dan galigmaya baslar. 2: Sekizinci adim "¢ok adimli bagvuru 8"

galistirin

Durakladiktan sonra yeniden baslatildiginda, suriict "adim

8"den galismaya baslar. 3: Onbesinci adimdan galistirin "gok

adiml bagvuru 15"

Durakladiktan sonra yeniden baslatildiginda, suriict "adim15"ten

calismaya baslar. Ylzlerce yer: gl¢ kaybi bellek

0: Gug kaybinda devre disi birakilan bellek

Suruci gl kaybi plc galisma durumunu ezberlemek degildir ve tekrar glic sonra adim 0 galisan
baslar.

1: Bellek gli¢ kaybi etkin

Siricu, galisan adim, galisma frekansi ve gl¢ kaybi aninda ki galisma siiresi de dahil olmak
Uizere gli¢ kaybinda PLC ¢alisma durumunu kaydeder. Bir sonraki gii¢ yukseldikten sonra, kosu
ezberlenen duruma gére devam edilecektir.

Binler basamagi: basit PLC ¢alisma sdresi birimi

0: Ikinci

1: Saat

Basit PLC'nin calisma suresini ve Accel/Decel suresini ayarlayin.
F12.18 Adim 0'in galisma sliresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.19 Adim 1'in galigsma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.19
F12.20 Adim 2'nin galigma siresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.21 F Adim 3'Un calisma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.22 4. adimin galisma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.23 Adim 5'in calisma siiresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.24 Adim 6'nin galisma siiresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.25 7. adimin galigma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.26 8. adimin ¢alisma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.27 9. adimin galigma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.28 Adim 10'un galisma slresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12,29 Adim 11'in calisma stiresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
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F12,29
F12.30 Adim 12 galigma siresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12.31F Adim 13 calisma siresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12,32 Adim 14 galisma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12,32
F12,33 Adim 15 galisma suresi Menzil:0.0~6000.0s(h) | Varsayilan:0.0s(h)
F12,33
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Basit PLC referansinin He (e .
F12.34 hizlanmalyavaslama siresi Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
0
Hizlanma/yavaslama suresi T (e .
Eggg basit PLC referans 1 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
‘ Hizlanma/yavaslama suresi T (e .
Eggg basit PLC referans 2 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
‘ Hizlanma/yavaglama suresi T (e .
Egg; basit PLC referans 3 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
F12,38 F H|zf§$aé{%/?§flzgﬁsszre5| Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
g || BESLFLE SR Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
E1 2’39 hizlanmal/yavaslama siresi ’ ’
’ 5)
F12.40 Hizanmalyavaslama siresi | pjenzil. 0~3 Varsayilan: 0
F12.41 HizZanmalyavaslama siresi | pjenzil. 0~3 Varsayilan: 0
Hizlanmal/yavaglama suresi T (e .
Egﬁ basit PLC referans | 8 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
’ Hizlanma/yavaglama suresi T (e .
Egjg basit PLC referans 9 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
F1244 | Hzenmalyavasiama siresi Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
Hizlanma/yavaglama suresi N .
Egjg basit PLG referans 11 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
’ Hizlanma/yavaglama suresi N .
Egjg basit PLC referans 12 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
’ Hizlanmal/yavaglama suresi N .
F12.47 F basit PLC referans 13 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
Hizlanma/yavaglama suresi N .
F12,48 F basit PLC referans 14 Menzil: 0~3 Varsayilan: 0
Basit PLC referansinin . .
Egjg hizlanmalyavaglama siresi Menzil: 0~3 VELEETIEIRY
’ 15
Basit PLC'nin her segmentinde segim icin dort cesit hizlanma-yavaglama siresi vardir.
F12,50 fQO'f( referansh UP/DOWN Menzil: 00~11 Varsayilan: 00
F12.50 ‘onksiyon segimi
Coklu referansin €0 0~100° .00
Egg} OP/DOWN hizi Menzil: 0.0~100% Varsayilan: 0.0%

Coklu bagvuru sikidi UP/DOWN fonksiyonu ile ayarlanabilir, ayarlama hizi F12.51 fonksiyon
kodu ile ayarlanir

Birler basamagi: Gii¢ kapandiginda eylem segimi

0:Gug kapaliyken sifir takas

1:guc kapaliyken degeri koruyun

Onlar basamagi: negatife indirgenebilirse se¢in

0:Devre

Disi:

1:Etkinle

stir
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Grup F13 Proses PID

Proses PID denetiminin amaci, geri bildirim degerini ayarlanan degerle tutarl hale
getirmektir. PID kontrol diyagrami Sekil 6-29'da gosterildigi gibi.

F13.08\F13.11

P
PID pozitif ve |

negatif ayarlama Entegrasyon
F13.04 duraklatiimis
F13.00 P":;j:: ‘PIDF1?.1:I‘ " i{ gr‘ ) 112
PID ayan ofset limiti | -
2 filtreleme } - ; ;
F13.02 F13.06 - L [ Sonkez Tumlestime =
‘ :i'lgifil:";i H ;:2,‘:,:2“ F134D;L3.13PID ﬂ;'e_;}ansiyellimilﬂ} 19
1™ | z8|
PID gikis limiti
T Fmr;;z;f F13.F13.23
\_frekans )/ 4 i 1L
F13.20 Son kez PID
L poeey
Sekil 6-29
[ F13.00 | PID ayari | Menzil: 0~6 | Varsayilan: 0
PID denetiminin ayar kaynagini segin.
0: F13.01 dijital ayar
1: tus takimi
potansiyometresi
2:Al1
3: Haberlegsme
4:Coklu Bagvuru
5: DI7/HI pulse girisi
6: Al2
| F13.01 [ PID dijital ayari | No:0.0~100.0% | Varsayilan:50.0% |
F13.00 O olarak ayarlandidinda, bu parametre degeri PID'nin ayardegeri
[ F13.02 | PID geri bildirimi | Menzil:0~7 | Varsayilan:0 |
olarak alinir. PID denetiminin geri bildirim kaynagdini segin.
0:Al1
1:AI2
2: Haberlesme
3:AI1+AI2
4:Al1-Al2
5:Max{Al1,AI2}
6:Min{Al1,Al2}
7: DI7/HI pulse girisi
[ F13.03 | PID ayar geri bildirim araigi | Menzil:0~60000 | Varsayilan:1000 |

Bu parametre boyutsal olmayan bir birimdir. PID ayar ekrani (U00.11) ve PID geri besleme
ekrani (U00.12) i¢in kullanilir. PID ayar geri bildiriminin %100'u F13.03 degerine karsilik gelir.
F13.03 1000'e ayarlanmigsa ve PID ayari %50.0 ise, PID ayar ekrani (U00.11) 500'dir.
[ F13.04 | PID eylem yéni | Menzil:0~1 | Varsayilan:0 |
0: Pozitif ayarlama
1: Negatif ayarlama
Bu parametre, PID'nin pozitif veya negatif ayarini segmek icin dijital giris terminali "PID ayarlama
yoénu" ile kullanilabilir.
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F13.04 PID ayar yon terminali Ayarlama
0 KAPALI Pozitif
0 -Ini Negatif
1 KAPALI Negatif
1 -ni Pozitif

Pozitif ayarlama:

Geri besleme sinyali PID ayarindan daha kugik oldugunda, surictnin ¢ikis frekansi
YUKSELEREK PID dengesine ulasir.

Geri besleme sinyali PID ayarindan daha biyik oldugunda, PID dengesine ulagsmak igin
surlcunin ¢ikis frekansi diser.

Negatif ayarlama:

Geri besleme sinyali PID ayarindan daha kiglk oldugunda, pid bakiyesine ulagsmak igin
surlctnin cikis frekansi diser.

Geri besleme sinyali PID ayarindan daha buyik oldugunda, stricinin ¢ikis frekansi
YUKSELEREK PID dengesine ulasir.

suresi

F13.05 | PID ayari filireleme suresi Menzil:0.000~10.000s Varsayilan:0.000s
F13.06 A g bl Menzil:0.000~10.000s Varsayilan:0.000s
filtreleme
suresi
F13.07 PID ¢ikisinin filtreleme Menzil:0.000~10.000s Varsayilan:0.000s

PID ayari, geri bildirim ve ciktinin filtreleme siresini ayarlayin.

F13.08 Orantili kazang Kp1 Menzil:0.0~100.0 Varsayilan:1.0

F13.09 Entegrasyon siresi Ti1 Menzil:0.01~10.00s Varsayilan:0.10s

F13.10 Diferansiyel zaman Td1 Menzil:0.000~10.000s Varsayilan:0.000s
F

Orantili kazang Kp1:

PID regulatoriniin diizenleyici yogunluguna karar verir. Kp1 ne kadar yiksekse, diizenleme
yogunlugu da o kadar buyktir. 100.0 degeri, PID geri bildirimi ve PID ayari arasindaki sapmanin
%100,0 oldugunu gosterir; gikis frekansi referansindaki PID regilatérinin ayar genligi maksimum
frekanstir.

integral siresi Ti1:

Bu integral diizenleyici yodunlugu karar verir. integral siiresi ne kadar kisaysa, diizenleme
yogunlugu da o kadar blyk olur. PID geri beslemesi ve PID ayari arasindaki sapma %100,0
oldudunda, integral regiilatérii FA-06'da ayarlanan stire igin strekli ayarlama yapar. Daha sonra ayar
genligi maksimum frekansa ulasir.

Diferansiyel zaman Td1:

Sapma degisikligine pid regulatorinin dizenleyici yogunluguna karar verir. Diferansiyel sire ne
kadar uzunsa, diizenleme yodunlugu da o kadar bulytuk olur. Diferansiyel zaman, geri besleme degeri
degisiminin %100,0'a ulastig! ve daha sonra ayarlama genligi maksimum frekansa ulasti§i zamandir.

| F13.17 F| PID ofset limiti | Araligi:0.0~100.0% | Varsayilan:1.0% |

PID geri beslemesi ve ayar arasindaki denge bu ayar degerinden fazlaysa, PID diizenleyicisi
diizenlemeyi uygular. PID geri beslemesi ve ayar arasindaki ofset bu ayar degerinden daha distkse,
PID dlzenlemeyi durdurur ve PID denetleyici ¢ikisi degismeden tutulur. Bu islev PID
performansinin kararliigini_artirabilir.

PID ¢ikis frekansi Ust Aralik: PID ¢ikig frekansi )

F1I'3:,22 ST alt sinir~100.0% Varsayilan:100.0%
PID cikis frekansi alt Araligi:—100.0%~PID )

F1?:'23 sinin cikis frekansi (st siniri Varsayilan:-100.0%

Bu fonksiyon PID ¢ikis frekansini sinirlamak igin kullanilir.100.0% maksimum frekansa karsilik gelir.
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PID geri bildirim kaybinin Aralik:0.0%~100.0% Varsayilan:0.0%
F13,24 . -
F disuk degeri
PID geri bildirim Menzil:0.0~30.0s Varsayilan:1.0s
F13,25 i L
F kaybinin disuk degeri igin
algilama suresi
PID geri bildirim Aralik:0.0%~100.0% Varsayilan:100.0%
F13,28
F kaybinin
yuksek degeri
F13.29 PID geri bildirim Menzil:0.0~30.0s Varsayilan:1.0s
F‘ kaybinin yliksek degeri
icin algilama suresi

PID geri besleme degeri F13.24 ve F13.28 araliginda degilse ve kalici sire F13.25/F13.28
kimesine eristiginde, inverter Err19(PID geri bildirim kaybi) bildirir.

F13,26 Dur noktasinda PID Menzil:00000~11111 Varsayilan:00000
F islemi
PID dijitalin in Aralik:0.0~%100(%0.0 gecersiz) .
F13:27 | UPIDOWN hizi verildi Wiy At

Birler basamagi: gii¢ kapaliyken operasyon
secimi 0: Durdururken PID iglemi yok
1: DURDURMAK PID iglemi
PID igleminin durdurma durumunda devam edip etmeyecegini segcmek igin kullanilir.
Genellikle, AC surucileri durdugunda PID iglemi durur.
Onlar basamagi: PID ¢ikisi gikis frekansi O:Limitsiz ile
sinirhdir
1:limit
PID regulasyonu kullanirken, "1" ayarlamak, hizlanma ve yavaslamanin varligindan
kaynaklanan ¢ikis gecikmelerini 6nleyebilir.
Yizler basamagi: PID modunda frekansi degistirmek igcin UP/DOWN islevini kullanirken eylem
segimi.
0:Gug kapandiginda sifir temizleme.
Glg kapaliyken UP/DOWN fonksiyonunun neden oldugu degeri (artmis veya azalmis)
temizleyin 1:Glg kapaliyken degeri koruyun.
Bin'in yerini kapatirken UP/DOWN fonksiyonunun neden oldugu degeri (artmis veya
azalmig) koruyun: durdugunda PID geri bildirim kaybini algilayip algilamayin
0: Algilamamak
1: Algilama
On Binler basamagi: eylem pid geribildirim kaybi 0:
Rapor hata
PID geri bildirim kaybi oldugunda, inverter hata
1: Rampa durdurmak igin rapor edecektir
PID geri bildirim kaybi oldugunda, inverter durdurmak igin rampa olacak

[ F13.30 [ PID st sinir kaynag | Menzil: 0~5 | Varsayilan: 0
Bu islev kodu PID modunun Ust sinir kaynagini ayarlar;
0:F13.22

1:F13.22*VP(Tus takimi Uzerinde
potansiyometre) 2:F13.22*Al1
3:F13.22*A12

4:F13.22*HI(Pulse girisi ,DI7)
5:F13.22*AI3

[ F13,31F[ PID alt sinir kaynagi | Menzil: 0~5 | Varsayilan: 0

Bu islev kodu PID modunun alt sinir kaynagini ayarlar;
0:F13.23

1:F13.23*VP(Tus takimi Uzerinde

potansiyometre)

2:F13.23*Al1

3:F13.23*A12
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4:F13.23*HI(Pulse girisi ,DI7)
5:F13.23*AI3
Grup F14 Salincak Frekansi, Sabit Uzunluk, Sayim ve Uyandirma

Salincak frekans fonksiyonu tekstil ve kimyasal elyaf alanlarina ve travers ve sargi
fonksiyonlarinin gerekli oldugu uygulamalara uygulanir.

Salinim frekansi islevi, AC surtcisunin gikis frekansinin merkez olarak ayarlanan frekansla
yukari ve asagi sallanip duradigini gésterir. Zaman ekseninde galisan frekans in izi asagidaki sekilde
gOsterilmigtir. Salincak genlidi F14.00 ve F14.01 olarak ayarlanir. F14.01 0 olarak ayarlandiginda,
salincak genligi 0'dir ve salincak frekansi etkili olmaz.

Cikis frekansi (Hz)

Saves igin U1/4k

Atlama frekans! genligi LSk
“““““““““ frekans

Frekans Fset' Y.__genligi

Silik frekansi lo  jwer siniri Atlama frekansi genligi \]/

Zaman

Hizl ¢ Birak - Silik at =
i mzll::r::ane . asra:l:( Gok az ﬁm
i
Calisti Frekans CO
r komutu
Sekil 6-30
Salincak frekans ayar q
F14.00 v Y Menzil:0~1 Varsayilan:0

Bu parametre, salincak genliginin temel degerini segmek igin kullanilir.

0: Merkezi frekansa goére (FO1 grubu)

Degisken salincak genlik sistemidir. Salincak genligi merkezi frekansa (ayarlanan frekans) gére
degisir.

1: Maksimum frekansa gore (FO1.08maximum ¢ikis frekansi) Sabit

salincak genlik sistemidir. Salincak genligi sabittir.
F14.01 Salincak frekans genligi Arali§1:0.0~100.0% Varsayilan:0.0%
F14.01
F14.02 Atlama frekansi genligi Arali§1:0.0~50.0% Varsayilan:0.0%
F14.02

Bu parametre, salincak genligini belirlemek ve frekans genligini atlamak igin kullanilir.

Merkezi frekansa gore (F14.00 = 0), gergek salincak genligi AW F14.01 ile ¢arpilarak FO1
(Frekans kaynagi segimi) grubunun hesaplama sonucudur.

Maksimum frekansa gore (F14.00 = 1), gergek salincak genligi AW F01.08 (Maksimum
frekans) f14.01 ile carpilarak hesaplama sonucudur.

Atlama frekansi = Salincak genligi AW x F14.02 (Atlama frekansi genligi). Merkezi frekansa
gobre (F14.00= 0), atlama frekansi degisken bir degerdir. Maksimum frekansa gore ise (F14.00= 1),
atlama frekansi sabit bir degerdir.

Salincak frekansi Ust sinir ve frekans alt siniri ile sinirhdir.

F14.03 SRl el Menzil:0.0~6000.0s Varsayilan:5.0s
Yiikselen

F14.03
Zamani

Fia.04 | Salincakfrekansinin DUsme | yenzit0,0-6000.05 Varsayilan:5.0s

Bkz. Sekil 6-26.

F14.05 Uzunluk ayarlama Menzil:0~65535m Varsayilan:1000m

F14.05

F14.06 Metre basina pulse sayisi Menzil:0.0~6553.5 Varsayilan:100.0
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Onceki parametreler sabit uzunluk kontrolii igin kullanilir.

Uzunluk bilgileri DI terminalleri tarafindan toplanir. U00.27 (Gergek uzunluk), DI terminali
tarafindan toplanan pulse sayisinin F14.06 (Her metredeki pulse sayisi) bolinmesiyle hesaplanir.
Gergek uzunluk U00.27 F14.05'te ayarlanan uzunlugu astiginda, islevle ayrilan DO terminali (Ulasilan
Uzunluk) A)'ya donisir. Sabit uzunluk kontroli  sirasinda, uzunluk sifirlama islemi
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fonksiyonu 35 ile ayrilan DI terminali Gzerinden gergeklestirilebilir. Ayrintilar igin FO4.00 ile F04.09
aciklamalarina bakin.

Uygulamalarda fonksiyon 34 (Uzunluk sayisi girisi) ile ilgili DI terminalini ayirin. Pulse
frekansi yuksekse; Di7/Htkuttanttmatidir:

F14.15F

(kiime) »
F04.06=34 - F14.16 F o F05.00~F05.03=19
(uzun i girisi) (Darbe permetre) 5 (Ulagilan uzun) ~

Uzunluk pulseleri girigi (Gergek uzun) Uzunluga

P } ulagildiktan sonra
'a kadar temizle
Sfirlamak DO 1 olur.
F04.00~F04.06=35

Uzunluk sifirlama (sifirlama Uzun)

Uzunluk pulseleri
girisi i

2 3 4 56
1

Uzunluk sifirlama Girig LDO 27
F14.15=6
U00.27=6
Ciktiya ulasgan uzunluk —,—l
Sekil 6-31

F14.07 | Y2unluk e‘lde ef"d'g'”de Menzil:0~1 Varsayilan: 0
F14.07 omu

0: Durmadi

1: Dur

Bu parametre, gergek uzunluk F14.05 tarafindan ayarlanan uzunlug@a eristildiginde surtclnin
eylemini ayarlar. Gergek uzunluk dijital giris terminali "uzunluk net" ile temizlenebilir.
_| Dikkat:
O Ayarlanan uzunluda ulasmak igin gergek uzunluk algilandiginda, siriicii duracak veya
durmayacak sekilde ayarlanmis olursa olsun, dijital gikis terminali ON sinyaline "ulasilan
uzunlukta" cikislar.
O Gergek uzunluk giic kaybinda kaydedilir ve hem dur hem de calistirmada okunabilir.

F14.08 Sayim degerini ayarlama Menzil:1~65535 Varsayilan:1000
F14.09 Belirlenmis sayim degeri Menzil:1~65535 Varsayilan:1000
F14.09

Sayim degerinin DI terminali tarafindan toplanmasi gerekir. Uygulamalarda ilgili DI terminalini

fonksiyon 32 (Sayag girisi) ile ayirin. Pulse frekansi ylksekse, DI7/HI kullaniimalidir.

Sayim degeri ayarlanan sayim degerine (F14.08) ulastiginda, islev 17 ile ayrilan DO terminali

(Ulasilan sayim degeri ayarlan) A.B.D. olur. Sonra sayag saymayi birakir.

Sayim degeri belirlenen sayim degerine (F14.09) ulastiginda, fonksiyon 17 (Ulasilan belirlenmig
sayim degeri) ile ayrilan DO terminali AISE olur. Daha sonra sayag, ayarlanan sayim degerine

ulasilina kadar saymaya devam ediyor.
F14.09 F14.08'e esit veya daha kiglk olmalidir.
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Sekil 6-32 Belirlenen sayim degeri ve belirlenmis sayim degerine ulasma

Belirlenen sayim
degerine ulasildiktan
sonra DO terminalini

1 olarak ayarlaymn.

U00,28 U
(Sayma)
Bakliyat sayma > FO: 2
(Bakliyat sayma)

0'a kadar temif!

Sifylamak Sifirlamak

F 05.03=18
(Set sayma -
ne idami) Ayarli sayma
degerine ulasildiktan
ey sonra DO terminalini
Sayma sifirlama | _| (Sifirlama sayma) 1 olarak ayarlayin.

F1,

(sayim

1 2 3 4 56 7 8 9

Sifirlama girdisi

sayma opent

Bakliyat girisini sayma i

F14.08=9
Belirlenen sayim U00.28=9
degeri giktiya
ekil 6-32
ulasti $

Sayim degerini
ayarlama giktist
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Dikkat:
Gergek sayim degeri dijital giris terminali "saymak net" Gizerinden temizlenebilir.
Gergek sayim degeri gu¢ kaybinda kaydedilir.

F14.10F | Uyandirma sikii3 ;\:Iee;]azr:I;l-IFanrqeaI;etS|zl|k Varsayilan:0.00Hz
F14.11 F | Uyandirma gecikme siresi Menzil:0.0~6000.0s Varsayilan:0.0s

L N Menzil:0.00 ~ Uyandirma | Varsayilan:0.00Hz
F14.12 F | Hareketsizlik siklig o —

F14.13 F | Hareketsizlik gecikme siiresi | Menzil:0.0~6000.0s Varsayilan:0.0s
Aralik:0.0% ~ Uyku basinci| Varsayilan:10.0%

F14.17 F | Uyandirma basinci

Menzil: Uyan Varsayilan:50.0%
basing~100.0%

Parametreler, f14.15'in "0" olarak ayarlandiginda ve frekans in daha dusik oldugu durumlarda,

invertor islemi sirasinda su temini uygulamasinda hareketsizlik ve uyandirma fonksiyonu igin

kullanilir.
F14.12, F14.13 gecikme siresi sonra, inverter giris uykuve durdurmak. F14.15 "1" olarak
ayarlandidinda ve basing geri bildirimi F14.18'den biyik oldugunda, F14.13 gecikme sUresinden
sonra, inverter giris atilligi ve dur

Inverter uyku sirasinda, F14.14 "0" olarak ayarlandiginda ve frekans ayarlama F14.10'dan blyuk
oldugunda, F14.11'in gecikme siiresinden sonra inverter calismaya baslar; F14.14 "1" olarak
ayarlandiginda ve basing geri bildirimi F14.17'den duslk oldugunda, F14.11 gecikme siresinden sonra
inverter calismaya baslar

Genellikle, lGtfen uyku frekansindan daha biylk uyandirma frekansi ayarlayin.  Uyanma
frekansi ve hareketsizlik frekansi 0.00Hz olarak ayarlanmissa, uyandirma ve hareketsizlik fonksiyonu
gegersizdir.

Uyku damitmaya baslandiginda, frekans kaynagi PID ise, F13.26'y1 dur noktada "1" PID iglemi
olarak ayarlamaniz gerekir

F14.18 F | Hareketsizlik basinci

| F14.14 | Uyandirma modu segimi | Menzil:0~1 | Varsayilan:0 |
0:Frekans
Hareketsiz oldugunda, uyandirma modu frekans uyanma
1:Basing
Hareketsiz oldugunda, uyandirma modu basing uyandirmak
| F14.15F | Hareketsizlik modu se¢imi | Menzil:0~1 | Varsayilan:0
0:Frekans
Inverter atilsama modu frekans atilsama
1:Basing
Inverter uyku modu basing uykusu
| F14.16 F | Basing geri besleme kaynagi | Menzil:00~13 | Varsayilan:00 |

Voltaj hareketsiz kaldiginda veya
uyandiginda: Birler basamagi: Basing
geri besleme kanali

0:Al1

Al1 1:Al2 tarafindan verilen

basing geri bildirimi

Al2 2:DI7/HI pulse girisi ile

verilen basing geri bildirimi

DI7/HI Onlar basamag tarafindan
verilen basing geri bildirimi: basingta
hareketsizlik modu

0: Pozitif mod, yuksek basingta hareketsizlik ve dlsik basingta uyanma

Inverter galigirken, basing geri beslemesi hareketsiz basingtan daha yiksekse, inverter
hareketsizlige girer.

invertdr hareketsiz oldugunda, basing geri bildirimi uyandirma basincindan daha diigiikse, inverter
uykumodundan uyanir

1: Negatif mod, dlsuk basingta hareketsizlik ve ylksek basingta uyanmak.
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Inverter galisirken, basing geri beslemesi hareketsiz basingtan daha duslkse, inverter
hareketsizlige girer.
Invertdr hareketsiz oldugunda, basing geri bildirimi uyandirma basincindan daha yiksekse, inverter

uykumodundan uyanir

F15 Grubu Haberlesme Parametreleri

[ F15.00 | Baud orani | Menzil:0~5 | Varsayilan:1
0:4800bps 1:9600bps
02:19200bps 3:38400bps
04:57600bps 05:115200bps
F15.01 Veri bigimi Menzil:0~3 Varsayilan:0
F15.01

0: RTU igin kontrol yok, veri formati (1-8-N-2)

1: Hatta parite kontrold, rtu 2 igin veri formati (1-8-
E-1): Tek Eslik kontroli, RTU 3 igin veri formati (1-
8-0-1): Kontrol yok, rtu igin veri formati (1-8-N-1)

F15.02 Yerel adres Menzil:1~247 Varsayilan:1
F15.02

Bu suirtici adresini ayarlayin. 0 yayin adresi, mevcut adresleri ise 1~247.
F15.03 Haberlesme zaman lari Menzil:0.0~60.0s Varsayilan:0.0s
F15.03

Bu parametre haberlesme hatasi algilama suresini ayarlar. 0,0 olarak ayarlandidinda, higbir
haberlesme hatasi bildiriimeyecek.
F15.04 | Yanit siiresi gecikmesi | Menzil:0~200ms | Varsayilan:1ms |

invertér verilerinin sonlanmasi ile yanit verilerinin Ust bilgisayara génderiimesi  arasindaki
aralik araliina bakin.

Modbus protokoll gerektiginde, inverter, 3,5 bayt zaman daha yiiksek iki bayt veri arasindaki

minimum aralik arahdi ni degerlendirerek alan bir veri gergevesinin sona erip bitmedigini yargilar. Onay
bekleme siresi asagidaki grafikte farkli baud oranlarinda alan verilerin sonu:

Baud iki bayt arasindaki minimum aralik
Orani araligi
4800bps 7
ms
9600bps 4
ms
19200bps 2
ms
38400bps 1
ms

Yani son yanit stresi=iki bayt+F15.03 arasindaki minimum aralik araligi bu
surlicliniin yanit stiresi gecikmesini ana gore ayarlayin.
F15.05 Master-slave Haberlesme Menzil:0~1

Modu
0: Inverter kéle
Pc ana suriciyl kontrol eder. Bu, tim haberlesme protokollerini destekler.
1: Inverter ana
Ana olarak bu siriicu, gegerli calisan frekans verilerini génderir veya frekans verilerini (F15.06)
RS-485 baglanti noktasindan 2001H'ye ayarlar. Veri alinamaz ama gdnderilemez.

Varsayilan:0

F15.06 | AnaHaperiesme Ver Menzil:0~1 Varsayilan:0
onderme

0: Frekansi ayarlama

1: Gegerli calisma frekansi

F15.07 Haberlesme hatasi Menzil: 0~1 Varsayilan deger: 1
F15.07 | oidugunda bilgi

iadesi

0: Donus yok
1: Donls
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F15.08 Grup U00.00 cikis Menzil: 0~1 Varsayilan: 0
frekansi sayisal Ozniteligi

0:Pozitif ve negatif deger (ileri: Pozitif deger,ters: negatif deger) 1: Mutlak deger

Grup F16 Tuslari ve Tug Takimi Parametrelerinin Goruintillenmesi

[ F16.00 | Mf. Ktusu ayari | Menzil:0~2 | Varsayilan:1
0: Islev yok
1: Jog

2: lleri/geri gecis
3: Run komut kaynaklari kaydirildi

F16.01 STOP/RST tusu fonksiyonu Menzil:0~1 Varsayilan:0
F16.01

0: STOP/RST tusu yalnizca tus takimi kontrolU altinda
gecerli1: STOP/RST tusu herhangi bir calistirma komut
kaynagi altinda gecerli

F16.02 Anahtarlar kilitli secenek Menzil:0~4 Varsayilan:0
F16.02

0: Kilitli degil
1: Tam kilitli
2: RUN, STOP/RST 3 diginda kilitlenmis
anahtarlar: STOP/RST disinda kilitlenmis

anahtarlar
4: >> digindaki kilitler
LED géruntulenen i O .
Elggg parametreler 1 galisma Ll ) syt
) durumu ayari
Spma | DEDEIEER Menzil:0~99 Varsayilan:6
parametreler 2 galisma
durumu ayari
SaEE | DEPEEER Menzil:0~99 Varsayilan:3
parametreler 3 galisma
durumu ayari
SaEs | DS EtEGE Menzil:0~99 Varsayilan:2

parametreleri 4 galisma
durumu ayari

LED géruntilenen parametreleri galisma durumunda ayarlar. Géruintilenmek tzere bir dizi
parametre segcildiginde, tus tusu >> tus kullanilarak skim-through yapilabilir. 0~99 karsilk
u00.00~U00.99 karsllik.

DURDURMA durumunda

F16.07 1 leri Menzil:0~99 Varsayilan:1
F16.07 ayar parametreleri
) LED géruntilendi
Flmen | HERhEENE Menzil:0~99 Varsayilan:6
durumunda 2 ayar
parametrelerini
gOruntuledi
F16.09 3'6 stop durumuna . Menzil:0~99 Varsayilan:15
ayarlanin parametreleri
LED gdruntulendi
miagy || (SR EUrClimLiiE o Menzil:0~99 Varsayilan:16
F ayar parametrelerini

gOruntuledi

LED gérintllenen parametreleri durdurma durumunda ayarlar. Goérlintilenmek Uzere bir dizi
parametre secildiginde tus >> tus la yapilabilir. 0~99 karsilik u00.00 ~ U00.99 karsilik.

| F16.11F] Hiz g8stergesi katsayisi | Menzil:0.00~100.00 | Varsayilan:1.00
Tus takimi Gzerindeki hiz géstergesi drindir (U00.05 * F16.11).
| F16.12F] Giig ekran katsayis! | Menzil:0.0~300.0 | Varsayilan:1.00
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U00.04'te goriintlilenen gu¢ degeri Griindiir (U00.04 * F16.12)

F16.13 F

U00.00 ve U00.01
etkinlestirme fark arali§i

Menzil: 0.00Hz~

5.00Hz

Varsayilan:0.10Hz

U00.00 ve U00.01 fark araligi F16.13'Un ayarlanan degeri iginde oldugunda, U00.00 degeri

kararli olacaktir.

F17 Grubu Kullanici Tanimhi Goriintii Parametreleri

F17.00 Alaneitznmy Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:00.03
Gorlnti
Parametresi 0
F17.01 Alaneitznmy Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:01.01
Gorlnti
F17.01 .
Parametresi 1
F17.02 Alanentznny Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:01.02
Gorlnti
F17.02 .
Parametresi 2
F17.03 lanicodien gl Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:01.08
Goranti
F17.03 .
Parametresi 3
F17.04 Rl Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:01.09
Gorlnti
Parametresi 4
F17.05 K””aé‘;‘r’;rt]a”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:02.00
Parametresi 5
F17.06 Kullario! tanimis Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:02.01
Parametresi 6
F17.07 lanicodien gl Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:02.12
Gorlnti
Parametresi 7
Kullanici tanimli o - .
F17.08 Gériintii Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:03.00
Parametresi 8
F17.09 planiodian gl Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:03.01
Gorlnti
Parametresi 9
F17.10 el R Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:04.00
E Gorintl
Parametresi 10
F17.11 el R Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:04.01
F Gorintl
Parametresi 11
F17.12 Kullanici Tanimh Ekran Menzil:00.00~49.99 vV lan:04.02
& Parametre 12 i : EIRERALEIHY
F17.13 el R Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:04.03
E Gorintl
Parametresi 13
F17.14 K”"gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:05.02
Parametresi 14
F17.15 K”"gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.01
’ Parametresi 15
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Kullanici tanimli

F17.16 Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.02
E Ekran
Parametresi 16
F17.17 Ku”gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.03
Parametresi 17
F17.18 e el EE Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.04
: Parametre 18 :00. : arsayilan:08.
F17.19 K”"gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.05
’ Parametresi 19
F17.20 K”"gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:08.30
Parametresi 20
F17.21 el R Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:11.10
Gorintl
Parametresi 21
F17.22 ARy Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:13.00
Gorintl
Parametresi 22
F17.23 laniclangh Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:13.01
Gorinti
Parametresi 23
F17.24 Ku”gﬂ'r‘;'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:13.02
Parametresi 24
F17,25 NlETED (T Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:13.08
F17.25 Ekran
’ Parametresi 25
F17.26 NAlETED (T Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:13.09

Ekran
Parametresi 26
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F17.27 K“”E’Il'rg'nta”'m" Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:00.00
Parametresi 27
F17.28 Kullanici Tanimh Ekran Menzil:00.00~49.99 vV |an:00.00
: Parametre 28 e ’ SIREPIENRU
Kullanici Tanimh Ekran "
'Izl ;gg Parametre 29 Menzil:00.00~49.99 Varsayilan:00.00

Bu islev kodu kullanici igin parametre 6zellestirmek igin
Kullanici kolay kontrol ve degistirme igin FR150'nin herhangi bir fonksiyon kodunu FR17 grubuna

segcebilir.

FR17 grubu, FR17 ekran 00.00 ise, islev kodunun bos oldugunu gdsteren toplam 30 &zellestiriimis
parametreye sahiptir.

Soldaki iki bit islev kodu grubunu, sagdaki iki bit gruptaki konumu gésterir. Ornegin, 05,15 F05,15
anlamina gelir. FOO~F20 grubu soldaki iki bite esit, U00~U01 49 ve
49. Ayar 21~47 islev kodunun bos oldugunu gdsterir.

Grup F22 Sanal IO

Sanal VDI1 terminal

Aralik: fonksiyon kodu

ey fonksiyon segimi F04.00 ile ayni Uil

Sanal VDI1 ~ VDI2 ¢ok fonksiyonlu dijital giris olarak kullanilabilir, onlar

ortak DI olarak ayarlanir

Sanal terminallerin

F22.05 | gegerli durum ayar Menzil: 00000~11111 Varsayilan: 00000
modu

Ferg | SEMEL VRN Menzil: 00000~11111 Varsayilan: 00000
terminallerinin ayar
durumu

Sanal VDI terminalinin durumunu ayarlamak igin iki mod vardir ve F22.05 tarafindan segilir
0:VDI gecerliligi VDO ¢ikisinin gegerliligine baglidir ve VDOx benzersiz VDOx(x araligi 1-5) ile bagh

1:F22.06'nin ikili basamagi sanal terminalin durumunu sirasiyla belirler

0: dahili kisa devre fizik
F22,07 | SanalvDOlglkis | by Varsayilan: 0
Eaey || CUEeihln SEg Diger: F05.00 ile ayni
0: dahili kisa devre fizik
F2208 | canalVbO2akis | b Varsayilan: 0
ChiEEn SSeiil Diger: F05.00 ile ayni
0: dahili kisa devre fizik
F22.09 fsarl‘(a'. vDOSekis | by Varsayilan: 0
onxstyonunun se¢imi | piger: F05.00 ile ayni
0: dahili kisa devre fizik
F22.10 fSarllaI_ VDO4 gikis - Dix Varsayilan: 0
F2R40 || ETRminn SSgl Diger: F05.00 ile ayn
0: dahili kisa devre fizik
F22.11 fSarllaI_ VDOS5 gikis - Dix Varsayilan: 0
Eaqq] || CSeimn S Diger: F05.00 ile ayni
0:Kontrol panosunda DI1~DI5 giris durumuna gore belirlenen VDO 1~VDOS5 ¢ikis durumu, bu
durumda, burada VDOx ve Dix arasinda bir-bir yazisma oldugunu.
o | EED VDO Al Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayilan:0.0s
gecikme siiresi

-135-



FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

Sanal VDO2 ¢ikis - ~ .
E%g}g gecikme siresi Mengzil: 0.0s~6000.0s Varsayilan: 0.0s
F22.14 | Sanal VDO3 gikisl Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayilan: 0.0s
gecikme suresi
Sanal VDO4 cikigl - - .
E%g]g gecikme siiresi Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayilan: 0.0s
Sanal VDOS5 c¢ikisi - - .
Egg:]]g gecikme stiresi Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayilan: 0.0s
VDO ¢ikisinin pozitif
F22.17 | ve negatif mantig Mengzil: 00000~11111 Varsayilan: 00000
F22.17 | Terminal

VDO ¢ikis terminalinin pozitif ve negatif mantigi:
Pozitif mantik: Terminal gecgersizse, ¢ikis O, terminal gegerliyse, ¢ikti 1. Negatif
mantik: Terminal gecersizse, ¢ikis 1, terminal gegerliyse, ¢ikti 0.

Grup U00 Durum izleme

Grup U00, AC siricusinun galisma durumunu izlemek igin kullanilir. Parametre degerlerini,

yerinde devreye alma igin uygun olan tus takimi kullanarak veya haberlesme yoluyla ana bilgisayardan
(adres: 0x3000~0x3020) goruntileyebilirsiniz. Calistirma ve durdurma durumundaki durum izleme
parametreleri F16.03 ve F16.103 ile tanimlanir.

U00,00 Calisma frekansi Menzil:0.00~Fup Varsayilan:0.00Hz
U00.01 Frekansi ayarlama Menzil:0.00~Fmax Varsayilan:0.00Hz
U00.02 Cikig gerilimi Menzil:0~660V Varsayilan:0V
U00.03 Cikig akimi Mengzil:0.0~3000.0A Varsayilan:0.0A
U00.04 Cikis glicu Menzil:-3000.0~3000.0kW Varsayilan:0.0kW
U00.05 Tahmini Motor Hizi Menzil:0~60000rpm Varsayilan:0Orpm
U00.06 BUS gerilimi Menzil:0~1200V Varsayilan:0V
U00.07 | Senkron Menzil:0.00~Fup Varsayilan:0.00Hz
Frekans
U00.08 PLC adimi Menzil:1~15 Varsayilan:1
U00.09 Program Calisma Mengzil:0.0~6000.0s(h) Varsayilan:0.0s(h)
Sdresi
uU00,10 PID seti Menzil:0~60000 Varsayilan:0
U00.11 PID geri bildirimi Menzil:0~60000 Varsayilan:0
PID ayar degerini ve PID geri besleme deg@erini géruntler.
PID ayari = PID ayari (yuzde) * F13.03
PID geri bildirimi = PID geri beslemesi (yiizde) * F13.03
uop.12 | D!1-D4 dijtal giris Menzil:00000~11111 Varsayilan:00000
terminalinin durumu

0, terminal giris durumunun KAPALI oldugu, 1'in ise terminal giris durumunun
ACI oldugu anlamina gelir. Birler basamagi:DI1

On yil:DI2 Yizlerce
yer:DI3

DI7 dijital girig

U00.13 T
terminalinin durumu

Menzil: 00~11

Varsayilan: 00

Binler basamagi:DI4
On bin yer: Ayrilmig

0, terminal giris durumunun KAPALI oldugu, 1'in ise terminal giris durumunun

ACI oldugu anlamina gelir.
Birler basamagi:DI16
Onlar basamagi:DI7
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U00.14

Dijital ¢ikis
terminalinin durumu

Menzil: 0000~1111

Varsayilan: 0000

0, terminal giris durumunun KAPALI oldugu, 1'in ise terminal girig durumunun
ACI oldugu anlamina gelir. Unitenin yeri:Y1

Onlar

basamagi:Reserve

d Yuzler

basamagi:R1

Binler basamagi:Ayriimis
U00.15 Al1 girisi Aralik: 0.0~100.0% Varsayilan: 0.0%
U00.16 Al2 girisi Aralik: 0.0~100.0% Varsayilan: 0.0%
U00.18 vl Aralik: 0.0~100.0% Varsayilan: 0.0%
potansiyomet
re girisi
U00.19 HI girisi Menzil: 0.00~100.00kHz Varsayilan: 0.00kHz
U00,20 AO1 cikisi Aralik: 0.0~100.0% Varsayilan: 0.0%
Analog ve Pulseizler_ne

uU00,23 Invertdr sicaklig Mengzil:-40.0~120.0°C Varsayilan: 0.0°C
V00,24 Bl 5 €L e Menzil:0~65535min Varsayilan: Omin
u00,25 U Birikimli calisma suresi Menzil:0~65535min Varsayilan: Omin
U00,26 Kimdilatif gic zamani Menzil:0~65535h Varsayilan: Oh
u00,27 Kimdlatif galigma siiresi Menzil:0~65535h Varsayilan: Oh
u00,28 U Sayma degeri Menzil:0~65535 Varsayilan: 0
U00,29 Uzunluk degeri Menzil:0~65535m Varsayilan: Om
U00,35 Glg tiketimi Menzil:0~65535kWh Varsayilan: 0 kWh
U00,36 VDI1~VDI5 girig durumu Menzil:00000~11111 Varsayilan: 00000
u00,37 VDO1~VDOS5 ¢ikis Menzil:00000~11111 Varsayilan: 00000

durumu

Grup U01 Aniza Kaydi

kimulatif caligma suresi

u01.00 En son hatanin kodu Menzil:0~31 Varsayilan: Err00

UpE] | TR EE Gl Menzil:0.00~Fup Varsayilan: 0.0Hz
frekans

uo1.02 | Enson r‘;(‘fr‘n ‘:'“$t“9””da SIS | Menzil:0.0~3000.0A Varsayilan: 0.0A

uot03 | Son a”;:ricl’i'r‘;?tugunda BUS | Menzi:0~1200v Varsayilan: OV

Uo1.04 | EN son hata olustugunda Menzil:0~65535h Varsayilan: Oh

En son hatanin bilgilerini kontrol edin. Hata kodlarinin ayrintilari icin Bol

Um 7'ye bakin.

kimulatif galigma suresi

U01.05 Onceki hatanin kodu Menzil:0~31 Varsayilan: ErrO0
Onceki hata olustugunda THE) (A1 .

U01.06 frekans Menzil:0.00~Fup Varsayilan: 0.0Hz

U01.07 Onceki hata olustugunda Menzil:0.0~3000.0A Varsayilan: 0.0A
) cikis akimi

U01.08 Onceki ariza qlc}ugunda BUS Menzil:0~1200V Varsayilan: OV

gerilimi
U01.09 Onceki hata olustugunda Menzil:0~65535h Varsayilan: Oh

Onceki hatanin bilgilerini kontrol edin. Hata kodlarinin ayrintilari igin Bolim 7'ye bakin.

[ uot.10

| Onceki hata kodu

| Menzil:0~31

| Varsayilan: Err00 |
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Onceki hata olustugunda p— .
uo1.11 frekans Menzil:0.00~Fup Varsayilan: 0.0Hz
U01.12 Onceki hata olugtugunda | p1en5it:0,0~3000.0A Varsayilan: 0.0A
cikis akimi

U01.13 i G e Menzil:0~1200V Varsayilan: 0V
gIU§tugunda veri-gerilimi

U || (mEE i e Menzil:0~65535h Varsayilan: Oh
kimulatif caligma suresi

Onceki hatanin (hata sirasi: 6nceki hata, dnceki hata, dnceki hata, en son hata) bilgilerini kontrol
edin. Hata kodunun ayrintilari icin BolUm 7'ye bakin

uo01.15 Onceki 3 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 Bu
da
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u01.16 Onceki 4 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 Bu
uo1.17 Onceki 5 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 (Lifj
U01.18 Onceki 6 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 gi
u01.19 Onceki 7 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 gi
u01.20 Onceki 8 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 (Lifj
u01.21 Onceki 9 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 g?l
u01.22 Onceki 10 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 gi
U01.23 Onceki 11 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 g?l
u01.24 Onceki 12 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err00 (Lifj
u01.25 Onceki 13 hata kategorisi U01.00 ile ayni Err0O0 ;éi

a

3~13 Onceki hata (hata sirasi: 6nceki hata, 6nceki hata, son hata) bilgilerini kontrol edin. Hata kodunun

ayrintilari icin Bolim 7'ye bakin

HO00 Grubu PulseGeri Bildirimi

Ozel amagli fonksiyon 0:
H00,00 etkinlestirmek Gegersiz 0 X
1:Valid
Pulse geri besleme iglevini etkinlestirip etkinlestirmeyecegini segin.
H00.01 Devir bagina 1~10000 600 A
h pulse sayisi
Devir basina pulse sayisini ayarlayin. Sonra Devrim = (Toplam nabiz)/(H00.01);
[ H00.02 | Motor direk numarasi | 2~10 | 4 x
Motor un kutup numarasini ayarlayin.
H00.03 Hiz kontrol kazang Kp 0.0~100.0% 1.0%
HO0.04 Hiz kontrol_g en_tegrasyon 0.00~100.00s 1.00%ar
suresi Ti
HO0.05 PI kontrolu igin 0.00~100.00Hz 10.20H A
h frekans siniri
Bu Ug islev kodu PI denetimi icin kullanilir. H00.03 ve H00.04 Pl parametreleri, H00.05 Pl
cikisini sinirlamak igin kullanilir.
Hata sinyali geri 0.0: Fonksiyon devre disi }
H00.06 bildiriminin 0.1~10.0s 10%ar | x
algilanmasi
0:Rapor hata ve kiyr durdurmak
H00.07 Hata sinyali geri bildirimi icin 1:2 durdurmak igin uyari ve 0 %
h : ile eylem segimi rampa verin:Uyar verin ve
devam
Calisan
Hata sinyali geri bildirimi geldiginde ve bir siire (H00.06) saklayin, suriici H00.07'de ayarlanan
eylemi yapar.
Hiz geri bildiriminin 0~10000ms
H00.08 filtraleme 30 ms A
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suresi

Hiz geri bildirimi igin filtre sUresini ayarlayin. Degeri stricinln yanit verme siresini etkiler.

H00.09 Pulse numarasi 0~99999 0 Bu da
ile
H00.10 Devrim geri bildirimi 0.00~600.00Hz 0.00Hz [Buda
H00.11 MASTER dan frekans 0.00~600.00Hz 0.00Hz [Buda
H00.11

Bu ¢ parametre izleme igin kullanilir
HO00.12 Pl denetimi ne za’;nan 0: hiz 1'e ulastiginda: 0 %
sayil uygulanir? kosarken

PI denetimini uygularken zamanlamayi ayarlayin.

Boliim 7 Bakim ve Sorun Giderme

FR150 inverter bir dizi uyari bilgisi ve koruma saglar, bir hata olugtugunda, koruyucu fonksiyon
etkinlestirilir, invertor ¢ikisi durdurur, invertdr ariza réle temasi, ve invertor de ekran panelinde hata
kodunu goéruntiler. Hizmet arayan kullanici,
bu bélimde kendi kendine inceleme ipuglari, sorunlari analiz ve ¢éziimleri belirlemek. Sorun hala
dislanamiyorsa, hizmet isteyin veya slrlclyu satin aldiginiz saticlya sirketimle bagvurun.

Goriuntu Ariza Adi Olasi Nedenler Cozlmleri
lia}?alklifsg%\/:rsé toprakh 1: Dig hatalari ortadan
2: Hizlanma stresi gcok kgldlr!n_. 2I:‘tH|z|anma
Kisadir. slresini artirin. o
3: Manuel tork takviyesi veya 3: Manuel tork takviyesi veya
e Lo V/F egrisini ayarlayin.
V/F egrisi uygun degildir. 4: Voltai | aralikt
4: Voltaj gok diisiik. 5: : Voltaji normal aralixta
Err01 Hizlanmada asir - ) ayarlayin.
Baslatma islemi dénen T
akim motoriizerinde 5: Dondlrme hizi
gerceklestirili. izlemeyeniden baglatmayi
6: Hizlanma sirasinda ani segin vey? durdulkttan
bir yiik eklenir. g?gf‘l mo °”.‘.k‘-€.""k'$|'(;'”- -
7: AC siirlicii modeli gok kiigik | - = enen yukukaidinn. 7
bir gli¢ sinifidir. Yiksek glic sinifinda bir
AC sirici segin
1: Cikis devresi toprakli
veya kisa devre. 1: Dig hatalari ortadan
2: Yavaglama suresi gok kaldirin. 2: Yavaslama
kisadir. suresini artirin.
3: Voltaj cok dislk. 4: 3: Voltaji normal aralikta
Btz Yaav?ﬁlzrkr:ﬁqda Yavasglama sirasinda ani ayarlayin.
s bir ylk eklenir. 4: Eklenen yiiki kaldirin. 5:
5: Fren Unitesi ve fren Fren Unitesini ve fren
dirgelendirme direncini téyorum.
kuruludegildir.
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1: Cikis devresi toprakli i
veya kisa devre. 2: Voltaj |1( IDdI§ ar2|.za<1/la:'t| grtadan |
_ cok diisk, al ; En : cl) ajl norma
Err03 Sabit hiz asin 3: Galisma sirasinda ani bir ara IKla ayariayin. .
akim yiik eklenir 3: EkIer]en yukL.J. kaldirin 4:
4: AC siiricii modeli gok kiigiik | Danaviksekgig
bir giic sinifidir. sinifindan bir AC stirtici
segin.
;aggﬁtﬁe”“m' gok 1: Voltaji normal aralikta
2: Harici bir kuvvet hizlanma gyaDzlaykIS\./veti intal edin
sirasinda motoru galistirAr. vé a§frendir 3'pH|zIanma
Err04 Hizlanma agiri 3: Hizlanma stresi cok eyalre e
erilim kisadir. suresml__ar_tlrln_. .
9 4: Fren iinitesi ve fren 4: Fren Unitesini ve fren
; ; direncini tdyorum.
dirgelendirme  kurulu
degildir.
:/E]Eslglftigren“ml gok 1: Voltaji normal aralikta
T ’ ayarlayin.
2: Bir dis kuvvet yavaglama . .
swasmdz motoruysi]rijii]ler 2: Dig kuvvet Iptal edin veya
Yavasla K L : frendiredir. 3: Yavaslama
Err05 3: Yavaslama siresi gok NS
ma asiri Kisadir slresini artirin.
gerilim 4 Frer.l tinitesi ve fren 4: Fren Unitesini ve fren
dirgelendirme  kurulu direncini tSyorum.
degildir.
o - . . 1: Voltaji normal aralikta
gerilimi 2: Dig kuvveti iptal edin veya
sirasinda motoru galigtiriyor. e
frendiredir.
1: Girig gli¢ kaynaginda anlk
gUg kesintisimeydana
gelir.
2: AC surlcusinun giris 1: Hatay: sifirla.
BUS gerilimi izin verilebilen aralikta | 2: Voltaji normal aralikta
Err07 Gerilim degildir. ayarlayin.
altnda 3: BUS voltaji 3: Acente veya Frecon
anormaldir. ile haberlesmee gegin.
4: Dogrultucu koprusi ve
tampon rezistans
hatalidir.
5: Siricu karti hatal. 6:
Ana kontrol panosu
hatalidir.
1: Cikis devresi toprakl
veya kisa devre. .
2: Motorun baglanti kablosu 1:Dis hatgla_rl ortad?n
cok uzundur. kaldlrl_n. 2._B|__r reaktor veya
3: Modil agiri isinir. 4: §|k|§ filtresi tosekilde
P urun.
Err08 Kisa devre 33?'“ baglantilar gevsek 3: Hava filtresini ve sogutma
5: Ana kontrol kurulu hatali fanini kontrol edin.
6: Surlict karti hatall. 7: 4: Tim kablolari
Invertér modull  hatali. diizglin baglayin.
5: Acente veya Frecon
ile haberlesmee gegin.
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1: Ug fazh glg girisi
anormaldir.
Giig giris 2: Suricu karti hatali. 3: 1: Dis hatalari ortadan
Err09 faz! kaybi Aydinlatma tahtasi hatali. kaldirin. 2: Acente veya
4: Ana kontrol panosu hatall. FRECON ile haberlesmee
gegin.
1: AC slrlclyu ve motoru
baglayan kablo arizal. 1: Dig hatalari ortadan
2: AC siricusunin ug fazh kaldirin. 2: Motorlic fazli
Gig ¢ikisl cikiglari  motor  galisirken
Emr10 faz kaybi dengesizdir. sarginin n?rmal OIUp
3: Sriicli karti hatall. olmadigini kontrol
Modul hatali. edin.
3: Acente veya
Frecon ile
haberlesmee
gegcin.
1: F11-17 yanhs ayarlanir. 1: F11-17"yi dogru
2: YUk ¢ok agir veya kilitli ayarlayin. 2: Yuki
Err11 Motor asiri rotor motor olusur. azaltin ve motoru ve
yiiklenmesi 3: AC sUrict modeli gok mekanik durumu kontrol
edin.
3: Bir AC siriiclsu segin
kiguk glg sinifi. daha ylksek gig sinifi.
1: YUk ¢ok agir veya Kkilitli 1: YUku azaltin ve
rotor motor olusur. motor ve mekanik
Err12 Inverter asiri 2: AC surtici modeli ¢ok kiiglik | durumu kontrol edin. 2:
yuklenmesi bir gli¢ sinifidir. Yuksek gug
sinifinda birAC
SUrucu segin.
Dis 1: Harici fay sinyali DI ; .
_ ekipman lizerinden girig ;Iapmr. Islemi sifiria.
arizasli
1: Ortam sicakligi cok 1: Ortam sicakligini
yuksektir. dasurin.
2: Hava filtresi bloke edilir. 2: Hava filtresini temizleyin.
3: Fan zarar gérmis. 3: Hasarli fani degistirin.
Err14 Moduil asin 4: Modulun 1stya duyarli 4: Hasarll Termal hassas
Isinma rezistansi zarar gérmus. rezistansi degistirin.
5: Invertér modulli zarar 5: Invertér moddillerini
gormis. degistirin.
E Eeprom EEPROM c¢ipi zarar Ana kontrol panosunu
15 . o
okumalyazma gormus. degistirin.
hatasi
£ | Motor otomatik ;:2;";‘;'8?,'?5&'”&23:: Sifirlamak igin STOP / RST
tuning iptal b tusuna basin
S asin
edildi
1: motor ve invertor ¢ikis 1: invertdr ve motor
terminalleri baglh degil arasindaki baglantiy
Err17 Motor otomatik 2: Motor yuku devre kontrol edin
tuning disI etmez 2: Motor devre digi yik
hatasi 3: Elektrik arizasi 3: Motoru kontrol edin
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1: PC duzgiin ¢alismiyor
2: Haberlesme hatti normal

1: PC Baglantisini kontrol

Haberlesme desil edin 2: Haberlesme
Err18 Hata 3. Ig:15 ayar haberlegme kablosunu kontrol edin
parametreleri yanlis 3 leri Haberlgg:ne
ayarlanmis parametreleri ogru
ayarlanir
. ) o PID geri besleme
PID geri PID geri besleme set degeri . o .
Em9 bildirim F13.24'ten daha azdir sinyalini kontrol edin
Kaybi veya uygun bir degere
ayarlayin F13.24
Err20 SallJlren‘f:; Bu igleve ulagsmak igin referans F05.14
gsi'uisi calisma slresini ayarlama Agciklama
Ulasti
1: YUKIU degil veya . .
parametre kopya karti takil ;uza:r:n t;::r%?tlraesléri
Err21 Parametre degil 2: Parametre kopya yUkI%nirp
yukleme karti anomalileri ; ) .
hatasi 3: Kontrol panosu 2: te_knlk destgk_ igin 3:
anormallikleri teknik destek igin
1: YUkIU degil veya . .
parametre kopya karti takil ;uzKa:r']n zlr;ﬁgt): giselri
Parametre degil 2: Parametre kopya uzgun p
Err22 - o yuklenir
indirme hatasi karti anomalileri > Teknik destek icin 3:
3: Kontrol panosu - Jexnik destex igin o:
anormallikleri Teknik destek igin
1: Fren hatti arizasi veya 1: Fren Unitesini kontrol
Err23 Fren iinitesi hasar fren borusu edin, fren borusunu
anzas 2: Harici frendirme direnci gok | degistirin 2: Fren

ktgUktir

direncini  artirma
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Modiil sicakligi
Err24 a|g|lam§ Sicaklik sensoru arizasi Teknik destek igin
kopuklugu veya kablo kiriimasi
Yukun kesildigini veya
. AC sirlcu galisan akim F11-22 ve F11-23 ayari
iz Y0k 0 oluyor F11.22 daha duglktir olup olmadigini kontrol
edin
Dogru.
1: YUk ¢ok agir veya Kkilitli 1: YUkU azaltin ve
Dalga akim rotor motor olusur. motor ve mekanik
Err26 _Dag 2: AC sirtici modeli gok kiiglik | durumu kontrol edin. 2:
limiti hatasi L . -
bir gic sinifidir. Yiksek glic
sinifinda birAC
suricU secin.
Err27 Inverter soft-start | 1: Sebeke gerilimi ¢ok disuk ;:d%ebeke gerilimini kontrol
rélesi kapali 2: Duzeltici modul arizasi - Teknik destek talebi
1: Kontrol panelinin
Yazihm strimi param_etr_e sururr)_u_r)de Ust gegmek icin modul
S uyumluluk hatasi ve alt iletim modulu parametrelerini yeniden
parametreleri ikl
stiriim uyusmaziig. yuxleme
Err40 Ayar galigma Galisma siresi 1. Saticiya bagvurun
slresi sona erer F00.25'ten fazla ’
1¢F11.19 kontrol edin
Err41 Asiri ylk uyarisi Asin 2: Bir AC siricusu segin
daha ylksek gig sinifi.
1-PuIsPe Igiri§_i l(;)Ial? telrrr&i_nali
Pulsegeri _— veya Pulseyi kontrol edin
ELe beslemesi Pulse girigi yok Jenerator
kopuklugu
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Boliim 8 Bakim ve Denetim

8.1 Denetim

Frekans yari iletken cihazlar, pasif elektronik bilesenler ve hareket cihazi yapilandirilir, bu
cihazlarin 6mri normal ¢alisma kosullarinda bile, yararli dmri boyunca ise, bazi  cihazlarda
karakteristik degisiklikler veya ariza olabilir. Bu fenomeni dnlemek icin arizaya yol agar ve gunlik
kontrol, periyodik muayene, parca degisimi ve diger onleyici bakim kontrolleri yapiimalidir. Makine
montajindan sonra her 3-4 ayda bir muayene yapilmasi tavsiye edilir. Asagidaki durumlardan herhangi
biri varsa, litfen donglyi kisaltmak igin kontrol edin.

Yiksek sicaklik, ylksek irtifa ortami; Sik sik

ortam anina baglama ve durdurma;

AC gui¢ varligi veya daha fazla volatilite ortami yiik; Cevre blyik

titresim veya sok vardi;

Cevresel toz, metal tozu, tuz, sulfirik asit, klor elementinin varligi; Depolama ortami

cok kotu.

8.1.1 Giinliik denetim
Zarar gérmesini 6nlemek ve invertorin dmrund kisaltmak igin litfen agagidaki 6geleri gunlik olarak

onaylayin.
Ogde Icerigi Stratejiler
Tedarik geriliminin gereksinimleri
Glg kaynagi tars|laf1|g|n| kontrol edin faz glig Basin nameplate ¢dzmek istedi.
aynagi
ve fenomenin varligi.
Cevre Kurulum ortami Tablo 3-1'in Kaynagi onaylayin ve diizgiin
gereksinimlerini karsilar. bir sekilde ¢oziin
Inverter ve motor olsundanormal Asin yuk qup olmadlglm_
Sogutma renk degisikligi 1sitma ve sogutma ongylayln, wda_laH sikin, inverter
Sistemi fani duramudur sogutucu fan kirli ise durak olup
) olmadigini onaylayin.
Motorun anormal titresim ve Mekanik ve elektriksel
Motor . N baglantilar sikilastirAn ve
anormal guriltd olup olmadigi. z h
yaglamali mekanik pargalar
yapmak.
Inverter ¢ikis akimi daha yuksektir Bir
YUk kosullari motor veya inverter derecesi ve asir yik durumu olusur dogru
bir stre sirdu. slrlicu secimi onaylamak

Not: Devlet glici ndeki isleri iligkilendirme, aksi takdirde 6lime neden olacak elektrik garpmasi
tehlikesi vardir. ligili islemleri yiiriitiirken, giicli kapatin ve ana devre DC geriliminin ilgili islemlerden
bes dakika 6nce glivenli bir seviyeye distligiinden emin olun.

8.1.2 Diizenli olarak kontrol edin

Normal sartlar altinda, her (i aydan dort aya kadar periyodik muayene yapmak uygundur, ancak
gercek durumda, her makinenin kullanimi ve calisma ortami ile birlikte, gergek denetim déngusuini
belirlemek igin.
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Oge Igerigi Stratejiler
e Yalitim direnci kontrol(; * sa?!tlgme V? kotd pargalari
Genel ’ . degistirmek;
e cevre denetimleri. P
o lyilestirme calisma
ortamini temizleyin.
® Hasar, gatla}klar, rer)k gJeglslkI|g| o Hasarl telleri degistirin;
ve yaslanma isaretleri igin teller o gevsek terminalleri sikin ve
Elektrik ve baglanti kismi renksiz yalitim AT
- _ hasarli terminali degistirin;
baglantisi var mi; . . R -
e zemin direncini ol¢in ve ilgili
e asinma, hasar, gevsek zemin terminalini sikin.
baglantl terminalleri;
e zemin kontrolleri.
Mekanik e anormal titresim ve gurdltd olup e sikma, yaglama, kot
baglanti olmadigini, gevsek sabit. parcalarin degistiriimesi.
Yari iletken o Kir ve toz la boyanmis; 0 e Calisma ortamini
veya e Gorunuste 6nemli degisiklikler temizleyin;
cihazlar var mi. e Hasarll pargalari degistirin.
Elektrolitik e sizintilari, renk degisikligi, gatlama,
kf:undansa guvenlik maruz olup olmadigini, e Hasarli pargalari degi§tirin.
tor sisme, gatlama veya sizinti.
Cevresel e cevre birimleri gérinim ve e Temiz Cevre hasarli
ekipmanla yalitim denetimi. pargalarin yerini alir.
r
e Sabitleme;
Baskil devre o Koku var mi, renk degisikligi, o Baskili devre kartini temizleyin;
karti siddetli pas konektéri dogru ve e Hasarli baskili devre kartini
glvenilir. degistirin.0
e sogutma fani kirik ve durak fenomen
olup olmadigini;
Sogutm e ylizgecleri ¢op ve kir, Kirli ile lekeli e Calisma ortamini
a degildir; temizleyin;
Sistemi e hava alimi ve egzoz baglanti e Hasarll parcalari degistirin.
noktalari ttkanmis veya yabanci
madde ile kontamine.
o Kirik klavye ve ekran eksik .
Klavye f e Hasarli pargalari degistirin.
enomen var mi.
o e mekanik ve elektrik
e Motor anormal titresim ve anormal - -
Motor o baglantilarinin baglanmasi ve
gardlta. -
motor saftYaglamasi.

Not: Devlet giicii ndeki igleri iliskilendirme, aksi takdirde 6lume neden olacak elektrik carpmasi
tehlikesi vardir. ligili islemleri yaritirken, glici  kapatin ve ana devre DC geriliminin ilgili islemlerden

bes dakika 6nce glvenli bir seviyeye distiginden emin olun.

8.2 Bakim

Tum ekipmanlar, pargalar tim kullanim émrl, yasam hakki uzatilmis bakim, ancak hasar
giderilemez ekipman, cihazlar, ulasilan yasam gereksinimlerine gére ya da degistirilecek cihazin

sonuna ulagmak lzeredir.

Parga adi Yasam
Dongusi
Fan 2ila3yil
Elektrolitik 4ila5yil
kondansator
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Not:

1, devlet gicu ile ilgili isler eve degil, aksi takdirde 6lime neden elektrik garpmasi
tehlikesi vardir. llgili islemleri yiritiirken, giicii kapatin ve ana devre DC geriliminin ilgili islemlerden
bes dakika 6nce guvenli bir seviyeye distiginden emin olun.

2, yaniklari 6nlemek icin, 1s1 emici sicaklik nedeniyle kaybi nedeniyle ¢alismak igin striicu,
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IsI emici ylzgegleri dokunmayin yeterince asagidaki givenli bir sicaklia sogutulmus teyit edilmelidir
sonra sogutma fani degistirin.

3, invertoérin performansi en Ust diizeye gikarabilmesini saglamak igin Iitfen orijinal fani kullanin.
8.2.1 Diger Cihazlar

Teknoloji ve Uruinlere asinaligl korumak igin diger cihazlarin degistiriimesi gok siki ve degistirmeden
sonra kullanima koymak igin siki test gegmesi gerekir, bu ylzden gergekten gerekirse, diger i¢c
bilesenleri degistirmek igin kullanici tavsiye etmem degistirilen Uriin veya satis departmanimizi satin
aldiginiz bayi ile irtibata geginiz.

-129 -



FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

Ek A: Modbus iletisim Protokolii

1. Uygulama Kapsami
1. Uygulanabilir seriler: FRECON FR

serisi inverter
2. Gegerli ag: Rs485 veri tonunun tek analgok koleli

iletisim g1 ile Modbus protokoliinii, RTU  bigimini destekleyin.
Tipik RTU ileti gergevesi bigimi:

Baglangic Biti | CNaz Adresi ng;sl;yo” Veri Cre Biti Durdur
TIT2T3-T4 8B 8Bt 8B 1681 TIT2-T3-T4

2. Fiziksel Arayiiz
RS485 asynchronous yari ift yonlii lletisim modudur. LSB'nin iletim énceligi var. RS485

terminalinin varsayilan veri bigimi: 1-8-N-1,bit hizi: 9600bps.

Veri formati 1-8-N-1, 1-8-O-1, 1-8-E-1, istege bag bit oranlari 4800bps, 9600bps,
19200bps, 38400bps, 57600bps ve 115200bps segilebilir.

Korumal bukimlu ¢ift kablo, dis paraziti azaltmak icin lletisim kablosu onerilir.

3. Protokol Bigimi

\

A

ADU

evenin ik - . Cergeve bu
B omn | || ven oo | oo
osta Sure

ADU'daki  parite (Uygulama Veri Birimi) ADU'nun 1. Dustk BAYT CRC paritesi
once gider ve ylksek baytlar protokol bigiminde takip eder.
4. Protokol Bigiminin Agiklamasi

4.1 Adres Kodu
Kole inverterinin adresi. Ayar arali§i: 1~247, 0 yayin adresidir.

4.2 Komut Kodu

Komut
Kodu Islev
03H invertériin parametrelerini ve durum baytini okuma
06H invertdriin tek iglev kodu veya kontrol parametresi yazma
08H Devre tani ve ayari
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4.3 Kayit Adreslerinin Tahsisi

Adi

Agiklama

Fonksiyon Kodu
(F00.00~U01.99)

Yuksek bayt fonksiyon kod grubu numarasi, FOO~F31, U0O, UO1,
siraslyla, yiiksek bayt adresi karsilik gelen 00H~1FH, 30H, 31H
oldugunu.

Dusuk bayt adresine karsilik gelen 0'dan 99'a kadar olan grup islev kodu
numarasinin disuk bayt 00H~63H'si.

Ornegin: F01.02 fonksiyon kodu degerini degistirin, ilgili kayrt adresini
(RAM adresi olarak adlandirilir) 0102H'ye depolarken gii¢ disirme yok.
EEPROM sik sik degistirilir, EEPROM émriinii azaltacaktr. islev kodu
asagdi depolama gereksinimlerinin degerini degistirirseniz, bu iglev
kodunun yliksek bir adres olan en yiiksek konum dur. Bu adresin
sadece yazmak i¢in oldugunu unutmayin, okumak icin degil.

Ornegin: F01.02 fonksiyon kodu degerini degistirin ve kayit adresini
(EEPROM adresi olarak anilacaktir) 8102H'ye depolarken ilgili gli
kesintisi gereksinimini degistirin.

Fonksiyon kodu RAM adresi yUksek bayt EEPROM adresi yliksek
grubu bayt
FOO 0x00 0x80
FO1 0x01 0x81
F02 0x02 0x82
FO3 0x03 0x83
F04 0x04 0x84
FO5 0x05 0x85
F06 0x06 0x86
FO7 0x07 0x87
FO8 0x08 0x88
FO9 0x09 0x89
F11 0x0B 0x8B
F12 0x0C 0x8C
F13 0x0D 0x8D
F14 0x0E 0x8E
F15 0x0F 0x8F
F16 0x10 0x90
F17 0x11 0x91
F22 Ox1e 0x9E
U00 (Yalnizca 0x30 --
Okunur)
U01 (Yalnizca 0x31 --
Okunur)
HO0O0 0x40 0xCO

4.4 Adres ve kontrol komutu islevleri: (yalnizca yazin)

Komut kelime adresi Komut Fonksiyonu

0001: ileri kosu
0002: Ters Kos
0003: ileri Ye dogru inching

2000H 0004: Ters Jog
0005: Yavaslama durdurmak
0006: freewheel
0007: Hata sifirlama
2001H 2001 iletisim ayar frekansi (0~Fmax (Birim: 0.01Hz))

2002H 2002H PID verilen aralik (0 ila 1000, 1000% 100,0 karsilk gelir)

2003H 2003H PID geri besleme araligi (0~1000, 1000 karsilik gelir 100.0%)

2004H

Tork ayar noktasi (-3000~3000, 1000 % 100.0 motor nominal
akimkarsilik gelir)
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2005H 2005H | AO cikist, Aralik(0~1000,1000 100.0%) karsilik |
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4.5 Okunan adres Aciklamasinin durumu ve islevi: (yalnizca okunur)

Durum s6zcik fonksiyonel durum kelimesi
adresi
0000H: parametre ayari
0001H: slave run
0002H: JOG
2100H operasyonu 0003H:
o6grenme galistirmak
0004H: Slave park
0005H: JOG park
0006H: Ariza Durumu
Bit0: 0 etkili verilir
1 Verilen negatif etkili Bit1:0
frekans gikis ileri
1 frekans gikigi ters Bit2~3:
00 Klavye baglangig-durdurma
01 terminal baslangig-stop
10 start-stop iletisimi
11 Ayriimig
Bit4:
0 Fabrika sifresi gegersiz 1
2101H fabrika sifresi gegerli
Bit5:
0 kullanici parolasi gegersiz
1 gecerli kullanici
sifresi Bit6~7:
00 temel iglev kod grubu
01 kullanici tanimh fonksiyon kodu grubu
Fabrika varsayilan kod grubu 11 Digerleri ile 10 farkl
fonksiyonlar
2102H Inverter akim hata tipi
5. Komutanhgin Aciklamasi
Komut kodu 0x03: Ceviricinin parametresini ve durumunu okuyun.
ADU Byte No. Araligi
Ogesi
Ana istekler:
Kolenin adresi 1 0~127
Komut Kodu 1 0x03
Baslangi¢ adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF
Kayit SayISl 2 0x0000~0x0008
CRC paritesi (Disukbayt lar 6nce gider) 2
Slave yanitlar:
Kolenin adresi 1 Yerel adres
Komut Kodu 1 0x03
Baslangi¢ adresini kaydedin 1 2*kayIt sayisi
Kayit SAYISI 2*kayit sayisl
CRC paritesi 2

Aciklamalar: Maksimum 8 islev kodunu art arda okuyun.
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Komut kodu 0x06: Tek iglev kodu veya inverter kontrol parametresi yazin.

ADU | Byte No. Araligi
Ogesi
Ana istekler:
Kolenin adresi 1 0~127
Komut Kodu 1 0x06
Baslangi¢ adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF
Kayit SayISI 2 0x0000~0xFFFF
CRC paritesi 2
Slave yanitlar:
Kolenin adresi 1 Yerel adres
Komut Kodu 1 0x06
Baslangi¢ adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF
Kayit SAYISI 2 0x0000~0xFFFF
CRC paritesi 2
Komut kodu 0x08: Devre Tani ve Ayar
ADU Byte No. Araligi
Ogesi
Ana istekler:
Kolenin adresi 1 0~127
Komut Kodu 1 0x08
Baslangi¢ adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF
Kayit SAYISI 2
CRC paritesi 2
Slave yanitlar:
Kolenin adresi 1 Yerel adres
Komut Kodu 1 0x08
Baslangi¢ adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF
Kayit SAYISI 2
CRC paritesi 2

Aciklamalar: Komut kodu 0x08 sadece devre kontrolu igindir.

6. CRC Paritesi

Gonderme ekipmani 6nce CRC parite degerini hesaplar ve daha sonra génderene baglar
ileti. ileti alindiktan sonra, alici ekipman CRC parite degerini yeniden hesaplar ve islem sonucunu
alinan CRC parite degeriyle karsilastirir. iki deger farkliysa, iletim sirasinda hata oldugunu gosterir.
CRC paritesinin hesaplama iglemi:

1. Bir CRC parite kayd| tanlmlayln ve FFFFH olarak basharfe gevirin.
2. lleti gbéndermenin ilk bayti ile crc parite kaydinin degeri arasinda XOR
hesaplamasi gergeklestirin ve ardindan sonucu CRC parite kaydina ylkleyin. Adres

kodundan baglatin, baslangi¢ biti V€ dur_durma biti hesaplanmaz.
3.LSB'yi toplayin ve denetleyin (CRC parlte kaydlnln enaz Gnemli biti).

4.1SB 1 ise, CRC parite Kaydinin her bitini 1 bit, O ile doldurulmus en ylksek
bit le saga kaydirin. CRC kaydi nin degeri ile AOO1H arasinda XOR hesaplamasi
gergeklestirin ve sonucu CRC parite kaydina yikleyin.

5. LsSB O ise, CRC parite kaydimin her bitini 1 bit, Qile dolduruimus en yiiksek bit |€ saga
kaydirin.

6.3, 4 ve 5 adimlarini 8 tur kaydlrma tamamlanana kadar tekrarlayin.
7. 2,3,4, 5 ve 6 adimlarini yineleyin ve bir sonraki ileti génderme baytini
isleyin. lleti géndermenin her bayti i§lenene kadar yukarldaki islemi surekli

olarak yineleyin.
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8. CRC parite tarihi hesaplamadan sonra CRC parite kaydina kaydedilir.
9. LUT (Look-up tablosu) yontemi sinirli zaman kaynaklari ile sistemde CRC parite elde

etmektir. Asagidaki (C dil Programlama) gosterildigi gibi basit CRC islevleri:
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imzasiz int CRC_Cal_Value (imzasiz char *Veri, imzasiz char Uzunlugu)

{
imzasiz int crc_value = OxFFFF;
Int i =0;
while (Uzunluk--)
{
crc_value A= *Data++;
for (i=0; i<8; i++)
{
Eger (crc_value & 0x0001)
{
crc_value = (crc_value>>1) * 0xa001;
}
Bas
ka
{ crc_value = crc_value>>1;
}
}
}
doénus (crc_value);
}

7. Hata lletisi Yaniti

Usta hata verileri génderdiginde veya invertdr aldiginda inverter bir hata iletisi raporu génderir
dis parazit nedeniyle hata verileri.

lletisim hatasi olustugunda, slave komut kodu ve hata kodunun en yiiksek bit 1'ini ana yanit olarak
birlestirir.

iletisim'de hatalar oldugunda veri gercevesi bicimini yanitla:

ADU Byte No. Araligi
Ogesi
Hata yaniti:
Kolenin adresi 1 0~127
Hata komut kodu 1 Komut kodunun en yiiksek bit 1
Hata kodu 1 0x01~0x13
CRC paritesi (Disukbayt lar 6nce 2
gider)
Normal lletisim ve hata iletisiminde yanit komut kodu
Normal iletisimde Yanit Komut Kodu Hata lletisiminde Yanit Komut Kodu
03H 83H
06H 86H
08H 88H
Hata Kodunun Aciklamasi:
Hata Agiklama Hata Aciklama
01H Istisnai komut kodu 03H Yasadisi Veriler
02H Olaganistu veri adresi 04H Islem basarisiz
oldu

Ornegin, U00.00 icin 50.00HZ sikligi veri yazin. Ana bilgisayar veri cergevesini (hex) génderir:

[ O1H [ O6H [ 30H | O0H | 13H | 8H [ 8BH [ 9CH |
Yalnizca F00.00 okundugu icin inverter hata iletisi yanitlar. Inverter hexadecimal formatTa veri
cercevesi yanitlar:

01H | 86H | 02H | C3H | ATH |
Komut kodu hata iletisi 86H, 06H en yiksek bit 1. Hata kodu ayrintisi 11H ise, bu yalnizca parametrenin
okundugu anlamina gelir.
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Hata veri girisine yanit verdikten sonra, ana veri gergevesini yeniden gondererek veya invertor
tarafindan yanitlanan hata iletisini temel alarak yanit programini gézden gegirebilirsiniz.

-137 -



FR150 Serisi Cok Fonksiyonlu Kompakt

8. llliistrasyon
1, No. 01 ¢ikis frekans deg@erini okur (U00.00), 5000 déndi, bu 50.00Hz. Veri
géndermek igin:
01 03 30 00 00 01 8B OA
Alinan veriler:
0103 021388B5 12
2, No. 01 Surtci iletisim frekansi 30.00Hz verilen, 3000 veri iceridi gonderin. Veri
gondermek igin:
01 06 20 01 OB B8 D4 88
Alinan veriler:
01 06 20 01 0B B8 D4 88
3, 1 surlcu ileri calistir komutu génderilen iletisim, 2000H 01 adresine veri géndermek igin
yazin:
0106 20 00 00 01 43 CA
Alinan veriler:
0106 20 00 00 01 43 CA
4, No. 01 iletisim inverter yavaslama durdurma komutu génderdi, 2000H 05 yazmak igin
adres
Veri géndermek igin:
01 06 20 00 00 05 42 09
Alinan veriler:
01 06 20 00 00 05 42 09
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Ek B: Fren Direnci

Yiksek atalet yuklnde yavaslama veya hizli yavaslama oldugunda, motor gli¢ Uretimi durumunda olacak, yik guci
donustlricl pargay inverter DC pargasina gegirerek inverter veri toncasinin ylikselmesine yol agacaktir, belirli bir degerden
daha ylksek oldugunda , inverter voltaj arizasi ile alarm, hatta giic modulu zarar, bu yiizden fren sistemi yapilandirmak
gerekir.

TUM seri modellerde FR150 gok fonksiyonlu kompakt invertér dahili fren leme nitesinde, miisterinin sadece harici fren
direci baglamasi gerekir. Biz direng glict ve deg@eri yapilandirma asagida oneririz. Kullanici, araliktaki degeri yiike gére
dogru ayarlayabilir

Inverter modeli | Motor(kw) [ Direns RULC L
AR LI degeri(Q) giicti(W) g(mmz)
Tek faz:220V,50/60Hz
FR150-25-0.28 0.2 360 100 1
FR150-25-0.4B8 0.4 360 100 1
FR150-25-0.78 0.75 180 280 15
e
FR150-25-1.58 15 180 280 15
e

FR150-25-2.28 22 Fazlaya ~400 75

dabagka bir

5]
dgqﬁ
Ug faz:380V,50/60Hz

FR150-41-0.7B 0.75 360 280e 1
FR150-41-1.5B 15 180 ~400 15
FR150-41-2.28 2.2 180 ~400 15
FR150-41-4.0B 7.0 Fazlaya 800 75

dabagka bir

5]
dgqﬁ

Not: Masadaki tel tek rezistans igindir, paralel direngler oldugunda, tel daha buyik olmahdir. Tek fazli invertor
icin telin dayanik gerilimi AC300V'un Uzerindedir, g fazl invertor
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