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2:220V(-15%～+20%) 

4:380V(-15%～+30%） 

FR150 serisi inverterler hızlı kurulum ve devreye alma kılavuzu 

Adım 1. İnvertör model No. 

 FR150□   -4T   -0.7B 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Adım 2. 
Kablolama 

 

Şekil 1 Ürün Model No. Adlandırma Kuralı

Adım 1'de satın alınan invertörün kullanıcının ihtiyaç duyduğu ürün olduğunu kontrol 
etmek ve onaylamak için yukarıdaki şekli kullanın.Ardından kablolamayı aşağıdaki gibi yapın: 
1. Ana devre kablolaması  

 Braking Resistor(Optional spares） 

 
GÜÇ 

 
 
 

Şekil 2 Ana Devre Kablolama 

R/L1 、S L2 、T/L3 3 fazlı AC380V güç kaynağına bağlamak için AC güç giriş 
terminalleri. 

U/T1 V/T2 、W/T3 3 fazlı asenkron motora bağlamak için sürücünün AC çıkış terminalleri. 
(+) 、(-) Dahili DC barasının pozitif ve negatif terminalleri. 

PB Dahili DC barasının pozitif ve negatif terminalleri. Frenleme direncinin 
bağlantı terminalleri. Bir ucu +, diğer ucu PB'ye bağlı. 

R/L1 、S/L2 、T/L3 3 fazlı AC380V güç kaynağına bağlamak için AC güç giriş 
terminalleri. 

 

 Topraklama Terminali 

2. Kontrol klemensleri kablolama 
FRECON ürün hızlı menüsü için farklı uygulamalar için farklı kontrol devresi kabloları, 

aşağıda örnek olarak normal kullanılan kablolamayı ele alalım: 

 

 

L2 

L3 

   

W 

 
 

 
Ürünün ana kodu 
 
： FR150：Çok fonksiyonlul 
kompact Inverter 

Enüstriye özel kod： 
BOŞLUK：Standard 
Makine 

A～Z:Endüstriye özel 

 

 

 
 

Frenleme Unitesi： 
B: Frenleme ünitesi dahili 

 

Uygulanacak motor gücü 
(kW) motorun tipi 
：0.7:0.75kW(Genel tip 

 Giriş voltaj fazı: 
S:TEK FAZ 
T:ĞÇ FAZ  
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Şekil 3 FR150 serisi Kontrol Terminali Şemaları 

2.1 Hız değişimi keypad üzerindeki potansiyometre tarafından yapılır. İnverteri çalıştırma ve 
durdurma işlemleri keypad üzerindek RUN ve STOP tuşları ile yapılır. Ekstra kablolamaya 
gerek yoktur. Enerji verildiğinde direk bu şekilde çalışır. 
2.2 Hız değişimi harici bir  potansiyometre tarafından yapılacak ve aynı zamanda 
ÇALIŞTIRMA ve DURDURMA komutları dışarıdan harici bir sinyal ile yapılacaksa o 
zaman kablolama aşağıdaki gibi olacak: 

 
 
 
 
 
 
 
 

Potentiometer 

 
 

Şekil 4 Kontrol terminali kabloları 
Yukarıdaki kablolamadan sonra parametrelerin          

aşağıdaki gibi ayarlanması gerekir: 
F01.01 Ana frekans kaynağı verilen mod 2: AI1 2 
F02.00 Komut kaynağı seçimini başlatma / 

durdurma 
1: Harici terminal (LED ışığı yanar) 1 

2.3   Başka bir örnek : Frekans PID tarafından verilir., start / stop harici bir anahtar tarafından 
kontrol edilir, mesela sabit basınçlı bir su pompası uygulaması örneği için kablolama ve 
parametreler aşağıdaki gibi olacaktır::   

 
 
 
 
 
 

400R 
 

Resistance type 
pressure gauge 

 
Şekil 5 Bu örnek için Kontrol Terminali Kablolaması

 
 
 
 
 
 
 

 
DI1 DI2 DI3 DI4 DI7/HI GND 485+ 485- 

+24V PLC GND Y1 +10V AI1 AI2 AO1 

 
 
 
 
 
R1A R1B R1C 

 

 

 

 
 

 

 

   

 

 

 

 

DI1 

DI2 

GND 

+10V  

AI1 
 

GND 
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Parametrelerin aşağıdaki gibi ayarlanması gerekir: 
F01.01 Ana frekans kaynağı verilecek mod 6: PID (Freans PID den gelecek) 6 
F02.00 Komut kaynağı seçimini başlatma / 

durdurma 
1: Harici terminal (LED ışığı 
yanar) 1 

F13.01 Verilen PID Dijital 0.0 ～% 100.0 % 
25.0 

F13.08 Orantılı Kazanç Kp1 0,0 ～100,0 1.0 
F13.09 Entegrasyon Süresi Ti1 0.01 ～10.00s 0.10s 

  
3. Entegre Kablo Şeması  

Birçok durumd, yukarıda belirtilen kontrol kablolamalarının dışında, invertördeki hataların hata 
sinyalive frekans bilgisinin makinaya taşınması ve resetlenmesi  gerekir ve istenir. Kablolalaması 
aşağıdaki gibidir.: 

Fren direnci (Opsiyonel yedek)  
 
 
 
 
 

Power 

 
MCCB 

R 

S 

T 

(+) 
P

 
B 

V M 
W 

 

FWD/STOP 

REV/STOP 
 

 
Hatat reset 

 
 

DI1 
 

DI2 

DI3 

 

GND 

Inverter 
 
 
 
 
 

AO1 
 
 
 

GND 

 
 
 
 
 
 
 

Analog 
voltmeter 

 
 
 

Potentiometer    

 

GND 

AI1 

 
+10V 

 
 

          R1A 

R1B 

R1C 

 
 
 
 

Hata çıkış 

 
Şekil 6 Entegre kablolama 

 

 
Adım 3 İşlemler ve Ekran Arayüzüne Giriş 

Çalışma paneli, invertör fonksiyon parametresini değiştirebilen, invertörün çalışma 
durumunu izleyen, inverterin çalışmasını / durmasını kontrol edebilen bir İnsan-Makine 
Arayüzüdür (HMI). 

U 
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Şekil 7: EKRANIN görüntüsü 
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3.1 Keypad butonları ve potansiyometre işlevi : 
 

8 düğme ve 1 analog potansiyometre, her düğmenin tablo 1 de gösterilen fonksiyonları vardır. 
Tablo 1 KEYPADbutonları  İşlev Tablosu 

Sembol Adı Fonksiyon 

 
Escape Bir üst menüden çıkmak veya girmek için kullanılır 

 Enter 
Enter menüye girmek ya da parametreyi 
SET etmek için kullanılır. 

 
Increment 

(Arttır) 
Data ya da fonskiyon değerini arttırmak için 

 
Decrement 

(Azalt)  
Data ya da fonskiyon değerini azaltmak için 

 

 

 
Shift (Kaydır) 

Parametre digitini seçmek ve yanıp sönen moduna 
getirmek için kullanılır 
 

 

 

 
Multifunction 

(Çoklu 
foknsiyon) 

İşlev değiştirme (jog run ve hızlı geçiş gibi) 
komut kaynağı veya yönü) F16.00 ayarına 
göre 
 

 Run (Çalıştır) Inverteri KEYPAD control modunda çalıştırmak için 
kullanılır 

 

 

 
Stop/Reset 
(Durdur ve 

Reset) 

Inverteri durdurma ve hatayı resetleme için 
kullanılır. Bu tuşun işlevi F16.01 parametresi ile 
kısıtlanmıştır. 
 

+ Key combinations 
(Butonların birlikte 

basılması)  

İki tuş birden basıldığında inverter serbest 
duruşa geçecektir. 

 

 3.2 Hızlı menü (kullanıcı için özelleştirilmiş parametreler) talimatı   
Normal kullanılan parametrelerin hızlı ayar kolaylığı için, FR serisi invertörlerin 

V1.07'den daha yüksek yazılım versiyonu olmalıdır. Standart fabrika menüsü modu hızlı 
menüye (F00.01 = 1) yapılarak değiştirilir. Böylece varsayılan hılı menü parametreleri 
aktif hale gelir. 

. 
Hızlı menü ve temel menü (F00.01 = 0) arasındaki ekran farkı 2. derecedir , kullanıcı kolaylığı için farkı ve geçiş 
yöntemini aşağıdaki gibi ayırt edebilirsiniz:  
 

Menu Modu Hızlı Menu Basit Menu 

Ekran 
farkları 
(2nd) 

 F01.01.  Fonksiyon kodunun  
sonunda ondalık ayracı 
noktası var ve yanıp 
sönmüyor 

F01.01 Fonksiyon kodunun 

sonunda ondalık ayracı nokta yok ve 

yanıp sönüyor  
 

 

 
 

İşlevsel 
Ayrım 

1、Press    or , set 
function code switch up or down 
according to F17 group. 

2、Press    can’t go back 1st 
grade menu. 

1、Press or  , switch up or 
down according to order of function 
code 01, 02… 

2、Press  can go back to 1st grade 

menu.（ 
F01 

） 
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Inter-switch 

Method 1, switch to basic menu 
by changing F00.01=0. 

Method 2, when show 2nd menu, 

keep press    button, 
auto-switch to basic menu. 

Method 1, switch to quick menu by 
changing F00.01=1. 
Method 2, when show 2nd menu, keep 

press     button, auto-switch to 
quick-menu. 

 
Varsayılan hızlı parametreler kullanıcı talebini karşılayamazsa, kullanıcı hızlı 

parametreleri gerçek duruma göre kendi kendine tanımlayabilir; Ayrıntılı yöntem F17 grup 
fonksiyon kodunu değiştirmektir. 

  

 
 
 

 
F17  parametreleri 30 grup özelleşirilmiş parametreyi destekler ; F17 grup 

parametresi 00.00 ise , kullanıcı fonksiyon kodunun boş olduğu anlamına 
gelir. Girerken kullanıcı tanımlı parametre modu, F17-00 ～F17-29 tarafından 
tanımlanan fonksiyon kodu , sipariş F17 grubu ile aynı kalır, 00.00 atlayın. Ondalık 
noktasının sol tarafındaki iki basamak, fonksiyon kodu grubunu, sağ tarafı fonksiyon 
kodu grubunun konumunu ifade eder. Örneğin: 
05.15, F05.15 anlamına gelir. Ondalık hane olarak F00 ~ F20 grubu karşılık kanattan iki 
basamak sol 00 ~ 20, U00 ve U01 grubu 48 karşılık gelir ve 21 olarak 49. Ayar ~ 46 kullanıcı 
fonksiyon kodu boş anlamına gelir. Sağ taraf, grup fonksiyon kodu numarasını ayarlamaktan 
daha fazla grup başına 2 hane olduğunda, kullanıcı fonksiyon kodu null anlamına da gelir 
 

Ek: Kısayol menüsü fabrika parametreleri 
Param. Parametre adı Ayar Aralığı Varsayılan attr 
F00.00 Kullanıcı Parolasının 

Ayarlanması 0 ～65535 0 x 
  
  

F00.01 

  
  

Parametrelerin 
Gösterimi 

0: Tüm parametreleri göster   
  

1 

  
  

x 
1: Yalnızca F00.00, F00.01 ve 
kullanıcı tanımlı parametreleri 
gösterir 
F17.00 ~ F17.29 
2: Sadece A0-00, A0-01'i ve fabrika 
varsayılanından farklı parametreleri 
görüntüleyin 

  
  
  
  
  
  

F01.01 

  
  
  
  
  
  

Ana Frekans Komut 
Kaynağı 

0: Ana dijital ayar (F01.02)   
  
  
  
  
  

1 

  
  
  
  
  
  

x 

1: Keypad tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 analog girişi 
3: Haberleşme 
4: Çoklu referans 
5: PLC 
6: Proses PID çıkışı 
7: X7 / HI pulse girişi 
8: AI2 
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F02.00 

  
  

Çalıştırma komutu 
0: Tuş takımı (Keypad den)  (LED kapalı)   

  
0 

  
  

x 1: Terminal (Kelemenslerden)  (LED açık) 
2: Haberleşme ile (yanıp 
sönen LED) 

  
F02.01 

  
Haraket yönü 

0: İleri   
0 

  
△ 

1: Geri 
  

F02.12 
  

Durma modu 
0: Rampalı duruş   

0 
  

x 
1: Serbest Duruş 

F03.00 Hızlanma süresi 0 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 

F03.01 Yavaşlama süresi 0 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 

F04.00 DI1 terminalinin 
(Kelemensinin) 
işlevi 

0: İşlev yok 1 x 

F04.01 DI2 terminalinin 
(Kelemensinin) 
işlevi 

1: İleriye doğru ÇALIŞ (FWD) 2 x 

F04.02 DI3 terminalinin 
(Kelemensinin) 
işlevi 

2: Geri hareket (REV) 7 x 

  

 
 
 

 

F04.03 DI4 
terminalinin 
(Kelemensinin) 
işlevi 

3: Üç telli kontrol 13 x 

F05.02 Röle 1 çıkış 
fonksiyonu 2: Arıza çıkışı 2 x 

F08.01 Motor gücü 1 0.1 ～1000.0kW Model 
tanımlandı x 

F08.02 Motorun anma gerilimi 
1 60 ～660V Model 

tanımlandı x 

F08.03 Motorun nominal akımı 
1 0.1 ～1500.0A Model 

tanımlandı x 

F08.04 Motorun nominal 
frekansı 1 20.00 ～Fmax Model 

tanımlandı x 

F08.05 Motorun nominal hızı 
1 1 ～30000 Model 

tanımlandı x 
  
  

F08.30 
  

Motor otomatik 
ayarlama 1 
(AUTOTUNING) 

0: Otomatik ayar yok   
  

0 

  
  

x 1: Motorun statik otomatik ayarı (Motor 
dururken) 
2: Motorun döner otomatik ayarı (Motor 
çalışırken) 

    Birimin yeri: BUS düşük voltaj altında     
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F11.10 

  
  
  
  
  
  
Koruma eylemi 1 

0: Arıza bildirildi ve sahil durdu   
  
  
  
  
  

03000 

  
  
  
  
  
  

x 

1: Durma moduna göre durma 
2: Hata bildirildi ancak çalışmaya devam 
ediyor 
3: Hata koruması devre dışı 
Onlar basamağı: Güç giriş fazı 
Kaybı (Err09) (Ünitenin yeri ile 
aynı) 
Yüzler basamağı : Güç çıkışı 
faz kaybı (Err10) (Ünitenin yeri ile aynı) 
Binler basamağı: Motor aşırı yükü 
(Err11) (Ünitenin yeri ile aynı) 
On binler basamağı : İnvertör aşırı 
yükü (Err11) (Ünitenin yeri ile aynı) 

  
  
  
  
  

F13.00 

  
  
  
  
  

PID ayarı 

0: F13.01 dijital ayar   
  
  
  
  

0 

  
  
  
  
  

x 

1: tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 
3: Haberleşme 
4: Çoklu Referans 
5: DI7 / HI darbe girişi 
6: AI2 

F13.01 PID dijital ayarı 0.0 ～% 100.0 % 50.0 △ 
  
  

F13.02 

  
  

PID geribildirimi 
0: AI1   

  
0 

  
  

x 1: AI2 
2: Haberleşme 

F13.08 Orantılı kazanç Kp1 0,0 ～100,0 1.0 △ 

  

 
 
 

 
  

F13.09 Entegrasyon süresi 
Ti1 

  
0.01 ～10.00s 

  
0.10s 

  
△ 
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FRECON tarafından geliştirilen ve üretilen FR150 serisi çok fonksiyonlu 
kompakt invertörü seçtiğiniz için teşekkür ederiz. 

FR150 Serisi çok fonksiyonlu kompakt invertör kompakt, zengin özelliklere sahip ve son derece 
fiyat-rekabetçi modellerdir. Özellikle elektronik ekipman, gıda paketleme, ağaç işleme, paketleme, koşu 
bandı ve diğer küçük güç iletim uygulamaları için uygundur. Bu kullanım kılavuzu, FR150 serisi çok 
fonksiyonlu kompakt invertör ürün karakterizasyonu, yapısal özellikleri, parametre ayarı, çalıştırma ve 
devreye alma, bakım denetimi ve diğer içeriklerin ayrıntılı bir açıklamasını sunar. Uygulamadan önce 
güvenlik önlemlerini dikkatle okuduğunuzdan ve bu ürünü personel ve ekipman güvenliğinin sağlandığı 
gerekçesiyle kullanın. 

 

 
IMPORTANT NOTES 

◆ To illustrate the details of some of the products ，in this manual have outer casing or safety 
shields be removed picture .When using this product, please be sure to install a good outer 
casing or covering, and in accordance with the contents of the manual operation. 
◆ The illustrations this manual for illustration only and may vary with different products you have 
ordered. 
◆ The company is committed to continuous improvement of products, product features will 
continue to upgrade, the information provided is subject to change without notice. 
◆ If you are using have questions, please contact our regional agents or our customer service 
center. Customer Service Tel 0755 -33067999. 
◆ The company's other products please visit our website: .http://www.frecon.com.cn 

ÖNSÖZ 
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Safety Precautions 
Safety signs in this manual: 

  DANGER: indicates the situation in which the failure to follow operating requirements may result 
in fire or serious personal injury or even death. 

  CAUTION: indicates the situation in which the failure to follow operating requirements may cause 
moderate or slight injury and damage to equipment. 

Users are requested to read this chapter carefully when installing, commissioning and repairing 
this product and perform the operation according to safety precautions as set forth in this chapter 
without fail. FRECON will bear no responsibility for any injury and loss as a result of any violation 
operation. 

1.1 Safety Considerations 
 

The use phase 
Safety 
class 

Considerations 

 
 
 
 

Before 
Installation 

 
 

Danger 

◆ Do not install the product if the package is with water, or 
component is missing or broken. 
◆ Do not install the product if the label on the package is not 
identical to that on the inverter. 

 
 

 

Caution 

◆ Be careful of carrying or transportation. Risk of devices 
damage. 
◆ Do not use damaged product or the inverters missing 
component .Risk of injury. 
◆ Do not touch the parts of control system with bare hands. Risk 
of ESD hazard. 

 
 
 
 
 

Installation 

 
 

 

Danger 

◆ Installation base shall be metal or other non-flammable 
material. Risk of fire. 
◆ Do not install inverter in an environment containing explosive 
gases, otherwise there is danger of explosion. 
◆ Do not unscrew the fixing bolts, especially the bolts with red 
mark. 

 
 

 
Caution 

◆ Do not leave cable strips or screws in the inverter. Risk of 
inverter damage. 
◆ Install the product at the place with less vibration and no direct 
sunlight. 
◆ Consider the installation space for cooling purpose when two 
or more inverters are placed in the same cabinet. 

 
 
 
 
 
 

Wiring 

 
 
 
 
 

 
Danger 

◆ Wiring must be performed by authorized and qualified 
personnel. Risk of danger. 
◆ Circuit-breaker should be installed between inverter and the 
mains. Risk of fire. 
◆ Make sure the input power supply has been completely 
disconnected before wiring. Failure to comply may result in 
personnel injury and/or equipment damage. 
◆ Since overall leakage current of this equipment may be bigger 
than 3.5mA, for safety's sake, this equipment and its associated 
motor must be well grounded so as to avoid risk of electric 
shock. 
◆ Never connect the power cables to the output terminals (U/T1、 
V/T2、W/T3) of the AC drive. Pay attention to the marks of the 

Chapter 1 Safety Precautions 
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  wiring terminals and ensure correct wiring. Failure to comply will 
result in damage to the AC drive. 
◆ Install braking resistors at terminals (+)and PB only. Failure to 
comply may result in equipment damage. 
◆ AC 220V signal is prohibited from connecting to other 
terminals than control terminals R1A、R1B、R1C andR2A、R2B、
R2C. Failure to comply may result in equipment damage. 

 
 

 
 

Caution 

◆ Since all adjustable frequency AC drives from FRECON have 
been subjected to hi-pot test before delivery, users are 
prohibited from implementing such a test on this equipment. 
Failure to comply may result in equipment damage. 
◆ Signal wires should to the best of the possibility be away from 
main power lines. If this cannot be ensured, vertical 
cross-arrangement shall be implemented, otherwise interference 
noise to control signal may occur. 
◆ If motor cables are longer than 100m, it is recommended 
output AC reactor be used. Failure to comply may result in faults. 

 

 
Before 

Power-on 

 

 
Danger 

◆ Inverter shall be power-on only after the front cover is 
assembled. Risk of electrical hazard. 

 
 

Caution 

◆ Verify that the input voltage is identical to the rated voltage of 
product, correct wiring of input terminals R/L1, S/L2, and T/L3 
and output terminals U/T1, V/T2, and W/T3, wiring of inverter 
and its peripheral circuits, and all wires should be in good 
connection. Risk of inverter damage. 

 
 

After Power-on 

 
 

Danger 

◆ Do not open the cover after power.Rick of electrical hazard. 
◆ Do not touches any input/output terminals of inverter with bare 
hands. Rick of electrical hazard. 

 
 

Caution 

◆ If auto tuning is required, be careful of personal injury when 
motor is running. Risk of accident. 
◆ Do not change the defaults of parameters. Risk of devices 
damage. 

 
 

 
During 

Operation 

 
 

Danger 

◆ Non-professionals shall not detect signals during operation. 
Risk of personal injury or device damage. 
◆ Do not touch the fan or the discharging resistor to check the 
temperature. Failure to comply will result in personal burnt. 

 
 

Caution 

◆ Prevent any foreign items from being left in the devices during 
operation. Risk of device damage. 
◆ Do not control start/stop of inverter by ON/OFF of contactor. 
Risk of device damage. 

 
 
 
 

 
Maintenance 

 
 
 
 

 
Danger 

◆ Maintenance and inspection can only be performed by 
professionals . Risk of personal injury. 
◆ Maintain and inspect devices after power is off. Risk of 
electric hazard. 
◆ Repair or maintain the AC drive only ten minutes after 
the AC drive is powered off. This allows for the residual 
voltage in the capacitor to discharge to a safe value. 
Failure to comply will result in personal injury. 
◆ All pluggable components can be inserted or pulled out 
only when power has been turned off. 
◆ Set and check the parameters again after the AC drive 
is replaced. 

1.2 Precautions 

1.2.1 Motor Insulation Inspection 
When the motor is used for the first time or when the motor is reused after being kept, or when 
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periodical inspection is performed, insulation inspection shall be conducted with motor so as to avoid 
damaging the inverter because of the insulation failure of the motor windings. The motor wires must be 
disconnected from the inverter during the insulation inspection. It is recommended to use the 500V 
mega meter, and the insulating resistance measured shall be 5MΩ at least. 
1.2.2 Motor Thermal Protection 

If the motor rating does not match that of the inverter, especially when the rated power of the 
inverter is higher than that of the motor, adjust motor protection parameters in the inverter or install 
thermal relay to protect motor. 
1.2.3 Operating with the Frequency Higher than Grid Power Frequency 

Output frequency of FR150 is 0.00Hz～600.00Hz. If FR150 is required to operate above 50.00Hz, 
please take the endurance of mechanical devices into consideration. 
1.2.4 Mechanical Vibrations 

Inverter may encounter mechanical resonance point of the load device at certain output 
frequencies which can be avoided by setting the skip frequency parameters of the inverter. 
1.2.5 Motor Heat and Noise 

Since output voltage of inverter is PWM wave and contains a certain amount of harmonics, so 
that the temperature, noise and vibration of the motor will be higher than those when the inverter runs 
at grid power frequency. 
1.2.6 Voltage-sensitive device or capacitor on output side of the AC drive 

Do not install the capacitor for improving power factor or lightning protection voltage-sensitive 
resistor on the output side of the AC drive because the output of the AC drive is PWM wave. 
Otherwise, the AC drive may suffer transient over-current or even be damaged. 
1.2.7 Contactor at the I/O terminal of the AC drive 

When a contactor is installed between the input side of the AC drive and the power supply, the AC 
drive must not be started or stopped by switching the contactor on or off. If the AC drive has to be 
operated by the contactor, ensure that the time interval between switching is at least one hour since 
frequent charge and discharge will shorten the service life of the capacitor inside the AC drive. 
When a contactor is installed between the output side of the AC drive and the motor, do not turn off the 
contactor when the AC drive is active. Otherwise, modules inside the AC drive may be damaged. 
1.2.8 Applied with the Rated Voltage 

Apply FR150 with the rated voltage. Failure to comply will damage inverter. If required, take a 
transformer to boost or step-down voltage. 
1.2.9 Do Not Apply a 3-Phase Input Inverter to 2-Phase Input Applications 

Do not apply a 3-phase input FR inverter to 2-phase input applications. Otherwise, it will result in 
faults or damage inverter. 
1.2.10 Lightning Protection 

FR150 has integrated lightning over-current protection device which has certain self-protection 
capacity against the lightning. Additional protection devices have to be installed between inverter 
and power supply in the area where lightning occurs frequently. 
1.2.11 Altitude De-rating 

In places where the altitude is above 1000 m and the cooling effect reduces due to thin air, it is 
necessary to de-rate the AC drive. Contact FRECON for technical support. 
1.2.12 Some Special Usages 

If wiring that is not described in this manual such as common DC bus is applied, contact the agent 
or FRECON for technical support. 
1.2.13 Cautions for Inverter Disposal 

The electrolytic capacitors on the main circuit and PCBA may explode when they are burnt. 
Emission of toxic gas may be generated when the plastic parts are burnt. Please dispose inverter as 
industrial wastes. 
1.2.14 Adaptable Motor 

The standard adaptable motor is adaptable four-pole squirrel-cage asynchronous induction motor 
or PMSM. For other types of motor, select a proper AC drive according to the rated motor current. 

The cooling fan and rotor shaft of non-variable-frequency motor are coaxial, which results in 
reduced cooling effect when the rotational speed declines. If variable speed is required, add a more 
powerful fan or replace it with variable-frequency motor in applications where the motor overheats 
easily. 

The standard parameters of the adaptable motor have been configured inside the AC drive. It is 
still necessary to perform motor auto-tuning or modify the default values based on actual conditions. 
Otherwise, the running result and protection performance will be affected. 
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The AC drive may alarm or even be damaged when short-circuit exists on cables or inside the 
motor. Therefore, perform insulation short-circuit test when the motor and cables are newly installed or 
during routine maintenance. During the test, make sure that the AC drive is disconnected from the 
tested parts. 
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Input voltage: 
 

 

 
 

2.1 Nameplate information 
 

Fig.2-1 Nameplate information 
 

Model Explanation 
Model show on product nameplate contains information below 

 

FR150□   -4T-0.7B 
 
 
 
 

 
Fig.2-2 Model Explanation 

Chapter 2 Product Information 

 
Master series code of product
： FR150：Multifunctional 
Compact Inverter 

Industry-specific series 
code： 
None：Standard Machine 

A～Z:Industry-specific 
retention 

 

 

 
 

Brake unit： 
B: Built-in brake unit 

 
 

Adaptable Motor (kW)And 
Type of 
Motor：0.7:0.75kW(General 
type） 

 Input voltage phases: 
S:Single-phase 
T:Three-phase  
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2.2   FR150 Ürün Modeli Bilgileri 

Tablo 2-1 FR150 Ürün modeli ve teknik veriler 
  

Model 
numarası. 

Güç 
kapasitesi 

KVA 

Nominal 
Giriş akımı 

A 

Nominal 
çıkış akımı 

A 

Uygulanabilir 
motor gücü 
kW HP              

Tek Fazlı: 220V ，50 / 60Hz Aralığı:% -15 ～+% 30              
FR150-2S-0.2b 0.5 4.9 1.6 0.18 、0.2 、

0.25 
0.25 

FR150-2S-0.4b 1.0 6.5 2.5 0.37 、0.4 0.5 
FR150-2S-0.7b 1.5 9.3 4.2 0.75 1.0 
FR150-2S-1.5B 3.0 15.7 7.5 1.5 2 
FR150-2S-2.2B 4,0 24 9.5 2.2 3 
3 Fazlı: 380V ，50 / 60Hz Aralık:% -15 ～+% 30              
FR150-4T-0.7b 1.5 3.4 2.5 0.75 1 
FR150-4T-1.5B 3.0 5.0 4.2 1.5 2 
FR150-4T-2.2B 4,0 5.8 5.5 2.2 3 
FR150-4T-4.0b 6 11 9.5 3,7 、4 5 

 

2.3   FR150 Teknik Özellikleri 

Tablo 2-2 FR150'nin teknik özellikleri 
proje Özellikler 

  
  
  

Güç girişi 

Nominal giriş 
gerilimi (V ） 

1 Faz 220V (-15% ～+% 20) 
3 fazlı 380 V (-15% ～+% 30) 

Nominal giriş 
akım (A ） Bkz. Tablo 2-1 
Nominal giriş 
frekansı (Hz) 

  
50Hz / 60Hz ，tolerans ±% 5 

  
  
  
  
  

Güç çıkışı 

Uygulanabilir 
motor gücü 
(kW) 

Bkz. Tablo 2-1 

Nominal çıkış 
akımı (A) Bkz. Tablo 2-1 

Maksimum 
çıkış 

gerilim (V) 
  

0 ～nominal giriş voltajı, hata <±% 3 

Maksimum 
çıkış 

frekansı 
(Hz) 

  
  

0,00 ～600,00 Hz, birim 0,01Hz 

  
  
  
  
  

Kontrol 
özellikleri 

  
V / f kontrol 
çeşitleri 

V / f kontrolü 
Sensörsüz vektör kontrolü 1 
Sensörsüz vektör kontrolü 2 

  
Hız aralıkları 

1:50 (V / f kontrolü) 
1: 100 (sensörsüz vektör kontrolü 1) 
1: 200 (sensörsüz vektör kontrolü 2) 

Hız 
hassasiyeti 

±% 0,5 (V / f kontrolü) 
±% 0,2 (sensörsüz vektör kontrolü 1 、2) 
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Hız 
dalgalanması ±% 0,3 (sensörsüz vektör kontrolü 1 、2) 

Tork geri 
bildirim 
zamanı 

<10ms (sensörsüz vektör kontrolü 1 、2) 

Başlangıç 
torku 

0,5Hz:% 180 (V / f kontrolü, sensörsüz vektör kontrolü 1) 
0.25Hz:% 180 （sensörsüz vektör kontrolü 2 ） 

  

 
 
 

 
  
  
  
  
  
  
  

Temel fonksiyonlar 

Taşıyıcı frekansı 
0.7kHz ～16kHz 

Aşırı yük kapasitesi G Model:% 150 Anma Akımı 60s,% 180 
Anma Akımı 10s,% 200 Anma Akımı 1s. 

Tork artışı Otomatik tork artışı ；Manuel tork 
artışı% 0,1 ～% 30,0 

  
V / F Eğrisi 

Üç yol: Üç yol: düz; çok noktalı tip; N- 
Th-tipi V / F eğrisi （1.2 Th- tipi 、1.4 Th- tipi 、
1.6 Th- tipi 、1.8 Th- tipi 、2 Th- tipi ） 

Hızlanma ve yavaşlama 
eğri Çizgi veya eğri hızlanma ve yavaşlama 

modu. 
Dört çeşit hızlanma ve yavaşlama 
süresi ，Rampa Zaman Aralığı: 0.0 ～
6000.0s 

  
DC fren 

DC fren başlatma frekansı: 
0.00 ～600.00Hz DC fren 
süresi: 0.0s ～10.0s 
DC fren akımı:% 0.0 ～% 150.0 

  
  
  
  
  
  

Temel fonksiyonlar 

Jog freni Kesik çalıştırma frekansı aralığı: 0.00Hz ～
50.00Hz. 
Jog yavaşlama süresi: 0.0s ～6000.0s. 

Basit PLC 、Çok hızlı 16 hıza kadar çalışma sağlamak için dahili 
PLC veya kontrol terminali aracılığıyla 

Yerleşik PID Proses kontrol döngüsü kontrol sisteminin 
gerçekleştirilmesini kolaylaştırmak 

Otomatik voltaj ayarı 
（AVR ） 

  
Şebeke gerilimi değiştiğinde, 
otomatik olarak sabit bir çıkış 
gerilimi koruyabilir 

Hızlı akım limit 
fonksiyonu Aşırı akım arıza koruma inverter çalışmasını 

en aza indirin 
Aşırı gerilim aşırı akım Sistem, sık sık önlemek için çalışma 

sırasında akım ve voltajı otomatik olarak 
sınırlar 

  Komut kaynağı Kontrol paneli, kontrol terminali, 
seri iletişim portu verildiğinde. 
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Çalıştırmak 
  
Verilen frekans 

9 çeşit frekans kaynağı: dijital ayar, 
klavye potansiyometre ayarı, analog 
Gerilim, verilen analog akım referans 
darbesi verilir, seri port verilir, çoklu hız 
verilir, PLC verilir, işlem PI D referansı 
verilir. Yapmanın birkaç yolu var 
değiştirmek 

Koruma 
fonksiyonu 

Arıza 
sağlayın pro Overtemperatur 

düzine : Aşırı akım 、Aşırı gerilim 、Düşük 
gerilim 、e 、Aşırı Yük Vb Koruması. 

  
  

Ekran ve klavye 

LED ekran Ekran Parametreleri 
Tuş kilidi ve işlev seçimi 

Kötüye kullanımı önlemek için kilitli, kapsam 
tanımı bölüm tuşlarının bir kısmını veya 
tamamını gerçekleştirin 

İzleme bilgilerini çalıştırma 
ve durdurma Çalıştırmak veya durdurmak U00 

grubunu izlemek için ayarlanabilir dört 
nesne vardı. 

  
  
  
  

çevre 

  
Operasyon yeri 

İç mekanlarda, doğrudan güneş 
ışığına maruz kalmadan, tozdan, 
aşındırıcı gazlardan, 
yanıcı gazlar, yağ buharı, su buharı, su 
damlası ve tuz vb. 

  
rakım 

0 ～2000m 
Yükseklik 1000 metrenin üzerinde 
olduğunda her 100 metrede% 1 düşüş 

Ortam sıcaklığı 
-10 ℃ ～40 ℃ 

  

 
 
 

 
  Bağıl 

nem 5 ～% 95, yoğunlaşma yok 
Titreşim 5,9 m / s2'den (0,6 g) az 

Depolama 
sıcaklık -20 ℃ ～+70 ℃ 

  
  

Diğerleri 

verim Anma gücü≥93% 
Kurulum Duvara monte veya DIN raya montaj 

IP sınıfı IP20 
Soğutma 
yöntem Fan soğutmalı 

  
2.4  Parts Drawing 

 

Upper case Cooling air outle 

 
Nameplate 

Keypad 
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Lower case 

Terminals cover 

 
Fig 2-3    Outline example 

 

2.5 Configuration, Mounting Dimensions and Weight 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Fig 2-4    Product size chart 

W
1 

 

H H

H
H
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Table 2-3 Configuration, mounting dimensions and weight 

 

Model. 

External and Install dimensions (mm)  
N.W 
(kg) 

 
W 

 
H 

 
D 

 
W1 

 
H1 

 
H2 

 
H3 

Install 
hole 
d1 

Install 
hole 
d2 

FR150-2S-0.2B  

 
75 

 

 
150 

 

 
117 

 

 
65 

 

 
140 

 

 
35 

 

 
38.5 

 

 
4.5 

 

 
4.5 

 

 
0.85 

FR150-2S-0.4B 
FR150-2S-0.7B 
FR150-4T-0.7B 
FR150-4T-1.5B 

FR150-2S-1.5B  
 

93 

 
 

171 

 
 

130 

 
 

82 

 
 

160 

 
 

35 

 
 

39 

 
 

4.5 

 
 

4.5 

 
 

1.35 
FR150-2S-2.2B 

FR150-4T-2.2B 

FR150-4T-4.0B 
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3.1 Kurulum Ortamı 

1) -10°C~50°Caralığında ortam sıcaklığı. 
2) Sürücü, ısı dağılımı için yeterli çevre alanına sahip alev geciktirici nesnenin yüzeyine 
monte edilmelidir. 

3) Titreşimin 5,9 m/s2'den (0,6 g) az olduğu yerlerde kurulum yapılmalıdır. 
4) Nem ve doğrudan güneş ışığından kaçının. 
5) Yağ, toz ve metal parçacıklarından kaçınarak soğutma fanını koruyun. 
6) Yanıcı gazlar, aşındırıcı gazlar, patlayıcı gazlar veya diğer zararlı gazlarla bir atmosfere maruz 
bırakmayın. 
7) Delme artıklarının, tel uçların ve vidaların sürücüye düşmesini önleyin. 
8)   Sürücünün havalandırma kısmı      sert  ortamdan    (örn. lif partikülleri olan 

tekstil  tesisleri ve aşındırıcı gazlarla dolu kimyasal tesisler veya yüklü toz örtüsü) dışında  
kurulmalıdır.     

3.2 Kurulum Yönü, Boşluk ve Soğutma 

Bir fan, zorunlu hava soğutma için FR150'ye entegre edilmiştir. FR150   iyi soğutma sirkülasyonu için 
dikey olarak monte edilmelidir.   FR150 ve çevresel nesneleri arasında yeterli boşluk bırakılmalıdır. 
Multi- FR150 paralel yatay ve dikey olarak kurulabilir. Belirli alan gereksinimi, ısı dağıtma kapasitesi ve 
kütle hava akışı için aşağıdakilere bakın. 

  
 

3.3 Sabit şekilde 

Fig 3-1 Installation methods 

Bölüm 3 Kurulum ve Kablolama 

>50mm >50mm 

 

 



FR150 Series Multifunctional Compact Inverter 

- 22 - 

 

 

 

  
(a)İki delikli  fiksasyon (b)DIN  Slot Rail  fiksasyonu 

Şekil 3-2 Fiksasyon 
Şekil3-2 (   Montaj) 

Batık  ucu  vidaları  ve  çizim i     oalnlar . Akşit  
sürücü    hasar   

 
 
 

Bu ucu  vidalar  . 

 

3.1 Tuş  Ve    Kapak  Ve    Takma 

 

◆ a. Klemens  kapakın sihrini:  Şelik.3-3 ve tutucu kapak vidalar   gevşetin  (  a  ), daha 
fazla kapak'ın içinde dir. . 

◆ b. Klemens   : Takın , sonra vidaları Şek.3-3'te gibi sıkın 
  

(c)Klemens kapak söküm (d)Kelemsn  kapağı 
 Şekil.3-3 Tuş takımı ve Klemens kapakın sökülüp 
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3.4 Çevresel Cihazların Konfigürasyonu 

 
güç kaynağı 

 
 
 

 
Kesici 

 
 
 
 

Kontaktör 

 
FR150 ÇeviriCi 

 
 
 
 
 

Giriş tıkanır 

 

U/V/W 
+/PB Braking 

resistor 

 
 
 
 
 

 
Giriş 
filtresi 

R/S/T Output filter 
 
 
 
 

Çıkış AC 
reaktörü 

 
 
 
 
 

motor 

 
 
 

Şekil.3-4 Çevresel cihazın standart konfigürasyonu 

Tablo 3-1 Çevresel cihazların talimatları 
Resim BİlGIleN Dİr Talimat -lar 

 

 Kablo Elektrik iletiyor. 

 

 

 

 
Kesici 

Amaç: güç kaynağının ve bu da anormal aşırı 
aşırı yanlış ucu önemli: devre kesicinin 

1,5~2 kez daha fazlasalın Anma anma 
devre kesicinin süresi süresi yerne yer 
aşırı yük koruma süresi 

 

 

 
Giriş tıkanır 

Güç ünü ve dengesiz üç fazlı giriş AC güç kaynağı 
nın sistem in azaltın Yüksek harmoni ve ve 
müdahaleyi azaltın 
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  cihazlar İtici akımın doğrultucu köprüler 
üzerindeki etkisini kısıtlama 

 

 

 
Giriş filtresi 

Güç kaynağından sürücüye yapılan paraziti azaltın, 
sürücünün gürültüden olan dokunulmazlığını artırın 
sürücüden çevresel aygıta 

 
Fren 
direnci 

Amaç: hızlı fren elde etmek için motor geribildirim 
enerji tüketmek 

 

 
Çıkış filtresi 

Çıkış filtresi ve sürücünün çevre aygıtlarına yayılan 
paraziti 

 

 

 
Çıkış AC 

reaktörü 

Harmonik gerilimden kaynaklanan motor yalıtım 
hasarını önlemek Kablo bağlantı sürücüsü ve motorun 

100 metreden fazla olması durumunda sızıntı 
akımından kaynaklanan sürücüye 
sık sık koruma sağlayın, çıkış  
AC reaktörü tavsiye edilir 

 

3.5.1 Çevresel Cihazların Seçimi 
Tablo 3-2 Çevresel cihazların seçimi 

 
Modeli 

Kablo(mm2) Devre 
kesici 

(A) 

kontör 
(A) R•S•T (+)(-) 

Pb U•V•W Pe 

Tek Faz:220V 
FR150-2S-0.2B 1.5 1.5 1.5 1.5 10 10 
FR150-2S-0.4B 2.5 1.5 1.5 1.5 16 10 
FR150-2S-0.7B 2.5 1.5 1.5 1.5 16 10 
FR150-2S-1.5B 4 2.5 2.5 2.5 20 16 
FR150-2S-2.2B 4 2.5 2.5 2.5 32 16 
3-Faz:380V 
FR150-4T-0.7B 2.5 2.5 2.5 2.5 6 10 
FR150-4T-1.5B 2.5 2.5 2.5 2.5 10 10 
FR150-4T-2.2B 2.5 2.5 2.5 2.5 16 10 
FR150-4T-4.0B 2.5 2.5 2.5 2.5 16 10 
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3.5 Kablolama  

3.6.1 Tek fazlı 220V invertör tipik kablolama diyagramı 
Fren direnci 

 
 

Açıklamal
ar: 

Fig.3-5 Single-phase 220V Inverter wiring diagram 

1） ◊ana devre terminallerini ifade eder. ,•kontrol devresi terminallerini ifadeeder. 

2） Kullanıcı gerçek ihtiyaçlaragöre fren direnç seçer,Fren direnç Seçimi 
Kılavuzubakın.   
3） Sinyal kablosu ve güç kablosu ayrılmalıdır. Kontrol kablosunu çapraz deneyin ve 
gerekirse 90° güç kablosu. Analog sinyal hatları korumalı bükümlü çiftien iyi seçim,Güç  kabloları 
korumalı üç çekirdekli kablo kullanın (Sıradanbirinci sınıf profili daha motor kablosu özellikleri)veya 
manuel sürücü ile uyumlu. 

Mccb 
Monofaze 

220v 
50/60Hz  

 
(-) (+) Pb  

    

 

 

24v 
 
Plc  

Girişi 1 AO1 

DI1 Analog Çıkış  0~10V 
Girişi 2 Gnd 

DI2 
Girişi 3 

DI3 24v 
Girişi 4 

DI4 

Açık kollektör 
1 

Yüksek hızlı 
darbe girişi HI 

  
Y1 

DI7/HI 
 
Gnd 

R1A 
 
R1B 

+10V   R1C 

Röle çıkışı 1 
250V AC/3A 
30V DC1A 

  Dc 0~10v  
 

AI1 

DC 0~10V veya 0~20mA 

AI2 
I 

RS485 
ACI 

485+ 

AI2 485- 

 
Gnd 

Karabulut
 

RS485 
İletişim 

Pe 



FR150 Series Multifunctional Compact Inverter 

- 26 - 

 

 

3.6.2 Üç fazlı 380V invertör tipik kablolama diyagramı 
Fren direnci 

 
Şekil.3-6 Üç fazlı 380V Inverter kablolama diyagramı 

3.6 Terminal Yapılandırması 

3.7.1 Ana Devre Terminalleri 
a: Tek fazlı Ana Devre Terminalleri 

 
 

 

Şekil.3-7 Tek fazlı ana devre terminalleri 

Mccb 
 

380v 
50/60Hz 

 

S 

T 

(-) (+) Pb  

V 

W 

 

24v 
 
Plc FR150 

Girişi 1 AO1 

DI1 Analog Çıkış  0~10V 
Girişi 2 Gnd 

Girişi 3 
 
Girişi 4 

DI2 

DI3 

DI4 

24v 
Açık kollektör 

1 

Yüksek hızlı 
darbe girişi  

Y1 

DI7/HI 
R1A 

Gnd 
R1B Röle  1 

250V AC/3A 
30V DC1A 

+10V      R1C 

      Dc 0~10v  
 

DC 0~10V veya 

AI1 AI2 
I 

RS485 
ACI 

485+ 

AI2 485- 

 
RS485 
İletişim 

Gnd 
Karabulut
 

Pe 
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b: Üç fazlı Ana Devre Terminalleri 

 

 

Şekil.3-8 Üç fazlı Ana Devre Terminalleri 

Tablo 3-5 ana devre terminal fonksiyonları 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Açıklamalar: Invertörün giriş tarafının kablolamasında faz sırası gereksinimleri yoktur. 
Kablolama Önlemleri: 

1） Güç giriş  terminalleri (R)S  ,T)/(L)N) 
◆ AC sürücüsünün giriş tarafındaki kablo bağlantısının faz sırası gereksinimi yoktur. 
2） DC veri otobüsü (+)(-) 
◆ DC veri yolu terminalleri (+) ve (-) AC sürücüsü kapatıldıktan sonra artık voltaja sahiptir. 
Gösterge ŞARJı sönmeden sonra, ekipmana dokunmadan önce en az 10 dakika bekleyin Aksi 
takdirde elektrik çarpması na neden olabilirsiniz. 
◆ Fren direği doğrudan DC veri otobüsüne bağlamın. Aksi takdirde, AC sürücüye zarar verebilir ve 
hatta yangına neden olabilir. 
3） Frenleme rezistans  bağlantı  terminalleri (+)•PB 
◆ Frendirme direncinin kablo uzunluğu 5 m.'den az olacaktır aksi takdirde AC sürücüye zarar 
verebilir. 
4） AC sürücü çıkış terminalleri  U•V,W 
◆ Kondansatör  veya  dalgalanma  emici    AC  sürücüsünün    çıkış  tarafına    bağlanamaz.     
Aksi takdirde, sık sık AC sürücü hatasına neden olabilir ve hatta AC sürücüsüne zarar verebilir.   

Motor kablosu çok uzunsa, dağıtılmış kapasitansın etkisiyle elektriksel rezonans oluşturulur. Bu 
motor yalıtımına zarar verir veya daha yüksek sızıntı akımı oluşturur, bu da AC sürücüsünün aşırı akım 
korumasında yer alacaktır. Motor kablosu 100 m'den uzunsa, AC çıkış reaktörü AC sürücüsüne yakın 
bir şekilde monte edilmelidir. 

5） Terminal   PE 
◆ Bu terminal, ana topraklama iletkenine güvenilir bir şekilde bağlanmalıdır. Aksi takdirde, elektrik 
çarpmasına, fonksiyon bozukluğuna ve hatta AC sürücüsüne zarar verebilir. 
◆ Topraklama terminalini güç kaynağının nötr iletkenine bağlamın. 

Terminal 
terminali 

Terminallerin ve işlevi. 

R•S•T Üç fazlı 380V AC güç giriş terminalleri 

L•N Tek fazlı 220V AC güç terminalleri 

U•V•W 3 fazlı indüksiyon motoruna invertörÜN AC çıkış terminalleri. 

(+) •(-) Dahili DC BUS  pozitif ve negatif terminalleri. 

Pb 
Dahili DC BUS  pozitif ve negatif terminalleri. Fren direnci terminalleri 
bağlanır. Bir ucu +'ya,  diğer uç pb'ye bağlanır 

 

 Topraklama terminali. 

Nc A.B.D 
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3.7.2 Kontrol devresi terminalleri 
 

Şekil.3-9 Kontrol devresi terminalleri 
Tablo 3-4 FR150 Kontrol devresi terminallerinin tanımı 

Türü Terminal Adı Fonksiyon Açıklaması 
 
 
 
 
 
 
 

Güç kaynağı 

 

 
+10V-GND 

 
 

Harici +10 V 
güç kaynağı 

Harici üniteye +10 V güç 
kaynağı sağlayın. 

Genellikle, 1-5  kΩdirenç aralığı 
ile dış potansiyometre güç 
kaynağısağlar. 
Maksimum çıkış akımı: 10 mA 

 

 
+24V-COM 

Harici +24V 
güç 

arz Aşırı 
gerilime 
başvuru 

Kategori II 
devresi 

Harici üniteye +24 V güç 
kaynağı sağlayın. 
Genellikle, DI/Do terminallerine ve 
harici sensörlere güç kaynağı sağlar. 
Maksimum çıkış akımı: 200 mA 

 
 

Plc 

Giriş 
terminali 

dış güç kaynağı 

Varsayılan olarak +24 V'a bağlanın. 
DI1-DI7'nin harici sinyalle 
yönlendirilmesi gerektiğinde 
PLC'nin harici güç kaynağına 
bağlanması ve +24 V'den 
bağlantısının kesilmesi gerekir. 

 

Analog giriş 
AI1-GND Analog giriş 1 

Giriş gerilim aralığı: DC 0~10V/0~  
20mA,geçiş 
anahtarlarıAI1tarafından 
karar•Kontrol panosunda AI2 
Empedans: 250 kΩ  (gerilim girişi), 
250 Ω (akım girişi) 

 
AI2-GND 

 
Analog giriş 2 

 
 
 
 
 

Girişi değiştir 

DI1- GND 
Giriş 
terminalleri
ni değiştir 1 

 

 
Maksimum giriş frekansı:200Hz 
Empedans:2.4kΩ 
Seviye girişi için gerilim aralığı:9V~30V 

DI2- GND 
Girişi 
değiştir 
terminaller 2 

DI3- GND 
Giriş 
terminalleri
ni değiştir 3 

DI4- GND 
Giriş 
terminalleri
ni değiştir 4 
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DI7/HI-COM 

Giriş 
terminallerini 7 
VEYA  Yüksek 
hızlı geçişle 

değiştirin 
nabız girişi 

DI1-DI4 özelliklerinin yanı sıra, yüksek 
hızlı darbe girişi için kullanılabilir. 
Maksimum giriş frekansı: 100 kHz 

Analog 
çıkış 

AO1-GND Analog çıkış 
terminali 1 

Çıkış gerilim aralığı:0~10V 
Empedans 
gereksinimleri≥10kΩ 

Çıkış anahtarı Y1-GND 
Açık kollektör 

çıkışı 1 
Gerilim aralığı:0~24V 
Geçerli aralık:0~50mA 

Röle çıkışı 
R1A-R1C 

Normalde açık 
terminal 

İletişim sürüş kapasitesi: 
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R1B-R1C 

Normalde 
kapalı terminal 

AC250V,3A,COSØ=0.4. 
DC 30V,1A 

 

 
485 

Iletişim 

 
485+-485- 

485 
İletişim 

Terminalleri 

Oran: 
4800/9600/19200/38400/57600/ 
115200bps 
Sonlandırma rezistansı, kontrol 
paneli RS485 üzerindeki geçiş 
anahtarı ile ayarlanır 

 
Gnd 

485 
İletişim 

korumalı zemin 

Kalkan Pe Kalkan Zemin Kalkan için yer terminali 

Yardımc
ı Arayüz 

 

 
Dış 
operasyon 

paneli 
arabirimi 

Standart ağ kablosu kullanın 
Maksimum kablo mesafesi: 
50m 

1 •  Sinyal Terminallerinin Kablolama tanımı: 
1)Açıklama Analoggiriş terminalini kullanın 

Zayıf analog gerilim sinyalleri dış parazite maruz kalmak kolaydır ve bu nedenle korumalı kablo 
kullanılmalı ve kablo uzunluğu aşağıdaki şekilde gösterildiği gibi 20 m'den az olmalıdır. Harici bir güç 
kaynağına analog giriş sinyaliverildiğinde,Şekil 3-12'de gösterildiği gibi AI1 Terminal kablolama(a).  
Giriş analog voltaj sinyali potansiyometre olduğunda,Şekil 3-12 'de gösterildiği gibi AI1 Terminal 
kablolama(b). 

  
(a) (b) 
Şekil.3-10 Analog giriş terminali kablolama diyagramı 

2） Dijital Giriş/Çıkış Terminalleri Talimatları 
Dijital giriş ve çıkış sinyalleri kabloları mümkün olduğunca kısa, korumalı ve korumalı katmanları olmalıdır 
sürücünün yan tarafına doğru şekilde topraklanmalıdır. Kablolar 20 m'yi geçmemelidir. Etkin 
sürücü seçildiğinde, kuru kontak kontrolü tavsiye edilen güç çapraz konuşmasına karşı gerekli 
filtreleme önlemlerini alın. 
Kontrol kabloları ana devreden ve güçlü akım hatlarından (örn. elektrik hatları, motor hatları, röle 
hatları ve kontakt hatları) en az 20 cm uzakta tutulmalıdır ve güçlü akım hatlarına paralel olarak 
düzenlenmemelidir. Güçlü akım hattının kesişmesi kaçınılmaz olduğunda, gürültü sonucu sürücü 
hatalarını önlemek için dikey kablolama önerilir. Değer giriş terminalini değiştirmek için kullanım 
talimatları 
◆ C: Kuru temas 

  
（a） Dahili güç  kaynağı (b)Dış  güç  kaynağı 

Şekil.3-11 Kuru temas 
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24v +24V 

 
 Y1 

 

◆ B: Açık kollektör NPN bağlantısı 

  
（a） Dahili güç  kaynağı (b)Dış  güç  kaynağı 

Şekil.3-12 Açık kollektör NPN bağlantısı 
 

◆ C: Açık kollektör PNP bağlantısı 
Dış 

Denetleyi
cisi 

   

 
 

 
 

        1 

 
 
 

       7 

 
(a) Dahili güç  kaynağı (b)Harici güç 

kaynağı Fig.3-13 Açık kollektör Lütfat  Bağlantısı 

3） Dijital çıkış terminali talimatları 

 
 
 
 

≤30v 

 
 
 
 
 

(a) İç güç  kaynağı  (b)Harici güç kaynağı 

Fig.3-14 kablolama terminal çıkışında pull-up rezistansları   
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 (a) Dahili güç  kaynağı (b)Harici güç kaynağı 

İncir  3-15  bağlantı  modu  zaman    terminal  sürücüleri  
röle 

 
Dikkat: 
Röle bobin gerilimi 24V'dan düşük olduğunda, bobin empedansına dayalı olarak röle ve 

çıkış terminali arasına gerilim bölücü olarak bir rezistans monte edilmelidir. 

4） Röle çıkış terminalinin kablolama talimatı 

FR150 serisi sürücülerin kontrol panolarına tek bir programlanabilir röle kuru kontak çıkışı sağlanır. 
R1B ve R1C normalde açık olan R1A/R1B/R1C kontaklar normal olarak kapalıdır. Ayrıntılar için 
F05.02 parametresi bakın. 

Dikkat: 
Endüktif yük (örneğin elektromanyetik röle veya kontakt) sürülecek sayılsa bile, RC emme devresi gibi 
bir dalgalanma gerilimemici devresi (sızıntı akımının kontrollü kontak tutarak veya röle den daha az 
olacağını unutmayın), piezoresistor  veya fly-wheel diyot vb. monte edilecektir (DC elektromanyetik 
devre durumunda polariteye dikkat ediniz). Emici cihazlar röle veya kontaktın ucuna yakın monte 
edilmelidir. 
5) Sinyal Anahtarı Talimatı 

AI2 

Ⅰ 
 

V 

RS485 

-ını 
 

KAPALI 

 
24v +24V 

+5V 
 Y1 

Röle 

Gnd 

 
24v +24V 

+5V 
 Y1 

 
+-  ≤30v 

Gnd 
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2007'd

 
2007'd

 
2007'd

 
2007'd

 
2007'd

 
2007'd

Terminal Işlev 
Fabrika 
varsayı
lan 

AI2 I: akım girişi (0~20mA); V: gerilim girişi (0~10V) 0~10V 
 

RS485 485 fesih rezistansı seçimi; ON :120Ω fesih rezistans 
sağlanan; KAPALI: hiçbir fesih rezistans 

№ 
fesih 

rezistansı 
 

3.7 EMI Çözümleri 

Çalışma prensibi nedeniyle, sürücü kaçınılmaz olarak diğer ekipmanları etkileyebilecek ve 
rahatsız edecek belirli bir gürültü üretecektir. Ayrıca, sürücünün iç zayıf elektrik sinyali de sürücü 
kendisi ve diğer ekipman ın girişimduyarlı olduğundan, EMI sorunları kaçınılmaz olacaktır. Sürücünün 
dış ortama müdahalesini azaltmak veya önlemek ve sürücüyü dış ortamdan gelen parazitlere karşı 
korumak için,   bu  bölümde  gürültü  azaltma,  yer  tutuşu, sızıntı akımı bastırma ve güç hattı 
filtrelerinin uygulanması hakkında kısa  bir  açıklama      yapar. 
3.8.1 Gürültü Azaltma 

Çevresel donanım ve sürücü bir sistemin güç kaynağını paylaştığında, sürücüden gelen 
gürültü güç hatları aracılığıyla bu sistemdeki diğer ekipmanlara iletilebilir ve yanlış çalışma  
ve&veya arızalara neden olabilir. Böyle bir durumda, aşağıdaki önlemler alınabilir: 
1) Sürücünün giriş terminaline giriş gürültü filtresi monte edin; 
2) Etkilenen ekipmanların güç giriş terminalinde güç kaynağı filtresi takma; 

3) Diğer ekipman ve sürücü arasındaki gürültü iletim yolunu izole etmek için izolasyon 

transformatörünü kullanın.Periferik ekipman ve sürücünün kablolama bir 
devre oluşturduğundan, invertörün kaçınılmaz topraklama 
sızıntısı akımı ekipmanın  yanlış çalışmasına  ve/veya arızalarına 
neden olacaktır. 
Ekipmanın topraklama bağlantısının kesilmesi bu  yanlış işlemi ve/veya arızaları önleyebilir 

Hassas ekipman ve sinyal hatları sürücüden mümkün olduğunca uzağa monte edilecektir. 
Sinyal hatları korumalı tabaka ile sağlanmalıdır ve güvenilir topraklanmalıdır. Alternatif olarak, 

sinyal kablosu, mesafenin 20 cm'den az olmayacağı metalik kanallara konulabilir ve sürücüden ve 
çevre cihazlarından, kablolardan mümkün olduğunca uzak tutulabilir. Sinyal hatlarını asla güç 
hatlarına paralel olarak yapmayın veya paketleyin. 

Sinyal hatları, eğer bu kaçınılmaz bir şekilde geçerse, güç hatlarını ortogonal olarak kesmelidir. 
Motor kabloları 2mm kalınlığındaboru hatları veya gömülü çimento oluk gibi kalın koruyucu ekrana 

yerleştirilir, ayrıca, güç hatları metalik kanal içine konulabilir ve korumalı kablolar ile iyi topraklanmış. 
Biri sürücünün yakın tarafına topraklanmış ve diğer tarafı motor kasasına bağlı olan 4 çekirdekli 

motor kabloları kullanın. 
Sürücünün giriş ve çıkış terminalleri sırasıyla radyo gürültü filtresi ve lineer gürültü filtresi ile 

donatılmıştır. Örneğin, ferrit ortak modu boğma güç hatlarıradyasyon gürültü engelleyebilir. 
3.8.2 Topraklama 
Önerilen zemin elektrot aşağıdaki şekilde gösterilmiştir: 

Şekil.3-17v 
Topraklama sisteminin empedansını azaltmak için topraklama kablolarının maksimum standart 
boyutunu en iyi şekilde kullanın; 

Topraklama telleri mümkün olduğunca kısa olmalıdır; 
Topraklama noktası sürücüye mümkün olduğunca yakın 
olacaktır; 
4 çekirdekli motor kablolarının bir teli sürücü tarafına topraklanacak ve diğer taraftaki 

 
Sürücü 

 
Sürücü 

 
Drive Sürücü Sürücü Sürücü 
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motortopraklama terminaline bağlanacaktır. Motor ve sürücü özel zemin elektrotları ile sağlanırsa 
daha iyi bir etki elde edilecektir; 

Sistemin çeşitli yerlerinin topraklama terminalleri birbirine bağlandığında, sızıntı akımı sistemdeki 
diğer ekipmanları etkileyebilecek bir gürültü kaynağına dönüşür, böylece sürücünün topraklama 
terminalleri ve diğer hassas ekipmanlar ayrılmalıdır. 

Topraklama kablosu gürültüye duyarlı ekipmanların giriş ve çıkışından uzak tutulmalıdır. 
3.8.3 Sızıntı Akımı Bastırma 

Sızıntı akımı, sürücünün giriş ve çıkış taraflarındaki satırdan satıra ve zemine dağılmış 
kapasitörlerden geçer ve boyutu dağıtılmış kapasitörün kapasitörü ve taşıyıcı frekansı ile ilişkilidir. 
Sızıntı akımı zemin kaçağı akımı ve satırdan satıra sızıntı akımı olarak sınıflandırılır. 

Zemin kaçağı akımı sadece tahrik sistemi içinde dolaşmakla kalmıyor,  aynı zamanda zemin 
döngüsü ile diğer ekipmanları da etkileyebilir. Böyle bir sızıntı akımı RCD ve diğer ekipmanların 
arızalanmasına neden olabilir. Sürücünün taşıyıcı frekansı ne kadar yüksekse, yer kaçağı akımı da o 
kadar büyük olur. Motor kabloları ne kadar uzun sayılsa ve parazit kapasitanslar ne kadar büyükse, 
zemin kaçağı akımı da o kadar büyük olur. Bu nedenle, zemin kaçağı akımının bastırılması için en 
acil ve etkili yöntem taşıyıcı frekansı azaltmak ve motor kablolarının uzunluğunu en aza indirmektir. 

Sürücünün çıkış tarafındaki kablolar arasında geçen hat-satır sızdırma akımının yüksek 
harmonileri, kabloların yaşlanmasını accel hale getirir ve diğer ekipmanların arızalanmasına neden 
olabilir. Sürücünün taşıyıcı frekansı ne kadar yüksekse, satırdan satıra sızıntı akımı da o kadar büyük 
olur. Motor kabloları ne kadar uzun sayılsa ve parazitkapasiyan lar ne kadar büyükse, hat-to-line sızıntı 
akımı da o kadar büyük olur. Bu nedenle, zemin kaçağı akımının bastırılması için en acil ve etkili 
yöntem taşıyıcı frekansı azaltmak ve motor kablosu uzunluğunu en aza indirmektir. Line-to-line sızıntı 
akımı da etkili ek çıkış reaktörleri montaj tarafından bastırılabilir. 
3.8.4 Güç Kaynağı Filtresi Kullanımı 

AC sürücüler güçlü bir girişim oluşturaürettiğinden ve dış girişime karşı hassas olduğundan, güç 
kaynağı filtreleri önerilir. Kullanım sırasında aşağıdaki talimatlara dikkat edin: 

Filtrenin muhafazasının güvenilir bir şekilde topraklanması gerekir; 
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Filtrenin giriş satırları, karşılıklı bağlantıdan kaçınmak için çıkış hatlarından mümkün olduğunca 
uzak tutulmalıdır; 

Filtre sürücü tarafına mümkün olduğunca yakın olacaktır; 
Filtre ve sürücü aynı ortak zemine bağlı olmalıdır. 

 
 

4.1 Tuş Takımı Tanıtımı 
İnsan-makine arabirimi olarak, parametreleri değiştirebilir, çalışma durumunu izleyebilir ve tuş 

tuşunu çalıştırarak invertörü başlatabilir veya durdurabilirsiniz. Aşağıdaki şekilde gösterildiği gibi 
görünüm ve işlev alanı: 

 

Şekil.4-1 Tuş Takımı 
 

4.1.1 Tuş takımı üzerinde anahtar ve potansiyometre Fonksiyonları 
Tuş takımı üzerinde 8 tuş ve bir potansiyometre vardır ve işlevleri Tablo 4-1'de gösterildiği gibi. 

Tuş takımı üzerindeki Tablo 4-1 Tuş fonksiyonları 
Sembol

ü 
Adı Işlev 

 
Kaçış Seviye I menüsüne girin veya çıkın 

 
Girin 

Menü arabirimlerini düzeye göre girin ve 
parametre ayarını onaylayın 

 
Artış Verileri veya işlev kodunu artırma 

 
Azaltma Verileri veya işlev kodunu azaltma 

 

 

 
Üstkrkt 

Durakta sırayla görüntülenen parametreleri seçin 
veya çalışan durum ve parametreleri değiştirirken 
değiştirilecek basamak seçin 

 

 

 
Çok işlevli 

Fonksiyon geçişini gerçekleştirin (koşu çalıştırma 
ve hızlı geçiş gibi 
komut kaynağı veya yönü) F16.00 ayarına 
göre 

 Çalıştırmak Tuş takımı kontrol modunda inverter'i başlatın 

 

 

 
Durdurma/Sıfırl

ama 

Çalışan durumda olduğunda invertör durdurun ve 
hata durumunda olduğunda sıfırlama işlemini 
gerçekleştirin. Bu anahtarın işlevleri 
F16.01. 

Bölüm 4 Çalışma ve Çalışma 
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+ Tuş 
kombinasyonları 

İnvertör, çalıştırma ve durdurma tuşuna aynı 
anda basıldığında serbest durur 
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4.1.2 Tuş Takımı Göstergeleri 
Tuş takımı üzerinde, açıklamaları Tablo 4-2'de gösterildiği gibi 8 Gösterge vardır. 

Tablo 4-2 Göstergelerin tanımı 
Gösterge

si 
Adı Anlamı 

 
 
 

Birim 

Hz Frekans 
AÇIK: şu anda görüntülenen 
parametre frekans 

V Gerilim AÇIK: şu anda görüntülenen parametre 
gerilimdir 

A Şu anki AÇIK: şu anda görüntülenen parametre geçerli 

% Yüzde 
ON: şu anda görüntülenen 
parametre yüzdesi 

Hepsi kapalı Diğer birim Diğer birim veya hiç birim 
 
 
 
 

Durum 

 
FWD/REV 

İleri veya 
geri 

ON: sürücü ters çalışıyor  
KAPALI çalışıyor: sürücü ileri 
Flash çalışıyor: uykuda durum 

 
LOC/REM 

Tuş takımı, 
terminaller 

veya iletişim 

AÇIK: Terminal 
kontrolü KAPALI: 
Tuş takımı kontrolü 
Flash: İletişim kontrolü 

 

 
(Yeşil kenarlık) 

 
Çalışan 
durum 

AÇIK: State OFF'u 
çalıştırma: 
Durdurulan durum 
Flash: Durdurma işleminde 

 

 
(Kırmızı 
kenarlık) 

 
Hata durumu 

AI: Hata durumu 
KAPALI: Normal 
durum Flash: Uyarı 
durumu 

 
4.1.3 Tuş takımı dijital ekran 

Tuş takımı beş LED (dijital) ekrana sahiptir, belirli bir frekans, çıkış frekansı ve diğer parametreleri 
görüntüleyebilir, verileri ve alarm kodunu izleyebilir. Tablo 4-3 Tuş Takımı'nda görüntülenen 
karakterlerin anlamlarınıgösterir. 

 
Tablo 4-3 Görüntülenen karakterlerin anlamları 

Görüntüle
nen 
karakter 

Karakter 
Anlamı 

Görüntüle
nen 
karakter 

Karakter 
Anlamı 

Görüntüle
nen 
karakter 

Karakter 
Anlamı 

Görüntüle
nen 
karakter 

Karakter 
Anlamı 

 

 0 
 

 A 
 

 Ⅰ 
 

 S 
 

 1 
 

 B 
 

 J 
 

 T 
 

 2 
 

 C 
 

 Kahra
man 

 

 T 

 

 3 
 

 C 
 

 L 
 

 U 
 

 4 
 

 D 
 

 N 
 

 U 
 

 5 
 

 E 
 

 n 
 

 Y 
 

 6 
 

 F 
 

 o 
 

 - 
 

 7 
 

 G 
 

 P 
 

 8. 
 

 8 
 

 H 
 

 S 
 

. 
 

 9 
 

 H 
 

 R 
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4.1.4 İleti durumu 
Belirli işlemlerin tamamlanma durumu olduğunda bir ileti görüntülenir. İstem iletikarakterleri ve 

anlamları Tablo 4-4'te belirtilmiştir. 
Tablo 4-4 İstem karakterleri 

İstem simgesi Anlamı İstem simgesi Anlamı 
 

Err00~Err99 
 

Hata türü 
 

Ayarlamak 
İşlemde motor 

parametre 
tanımlama 

A00~A99 Alarm tipi -SONU- Parametre yaz 

4.2 İşlev Kodlarını Görüntüleme ve Değiştirme 

FR150'nin tuş takımı üç seviyeli menüyü benimser. 
◆ Üç düzeyli menü, şekil 4-2'de gösterildiği gibi işlev kodu grubu (Düzey I), 

işlev kodu (Düzey II) ve işlev kodu ayar değerinden (düzey III) oluşur. 
 
 

 
Durum 
parametresi 
(varsayılan ekran) 

 
 
 
 

Es
c 

 
Düzey-I menüsü 

(İşlevi seçin 
kod grubu) 

 

Yanıp sönen    bir  basamak varsa,   

  rakamı değiştirmek için 

 
 
 

Geçiş 
Durumu 
parametresi 

 

Menüyü değiştir 

 
Düzey-II menüsü 

(İşlevi seçin  
kodu) 

 
 
 
 

Esc 

Dönüş 

 

Kbb 
Girin 

 
 
 
 
 

Kbb 

Girin 

 

Esc 

Dönüş 

 
 
 
 
 

Sonraki 

fonksiyon 

 
 
 
 

Kbb 

Girin 

Düzey-III menüsü 
(Değeri ayarlama 

fonksiyonunun 
kodu) 

 

Esc 

Ayarı 
Kaydetm
e 

ENT 
 

Ayarı 
kaydetmek 
için 

code 

Tuş takımı üzerinde Şekil.4-3 Çalışma prosedürü 
Açıklama: Seviye III menüsünde, Seviye II menüsüne dönmek için ESC tuşuna veya KÜN tuşuna 

basabilirsiniz. Fark şudur: İşlev kodu ayarını değiştirmeniz yoksa, KTÜ tuşuna basın otomatik olarak bir 
sonraki işlev koduna aktarılır; İşlev kodu ayarları değiştirilirse,  K1T  tuşuna    bastığında    "-END-"  1  
saniye  menüyü görüntüler ve  geçerli  işlev  kodu ayarlarını yeniden görüntüler ve K1T tuşuna tekrar 
bastığında otomatik olarak bir sonraki işlev koduna aktarılır. Geçerli parametre değişikliklerini terk 
etmek için ESC tuşuna basın, düzey II'deki geçerli işlev kodunu doğrudan döndürür.   

◆ Burada F1-02 değerini 15,00 değişen bir örnektir Hz. 

 
 
 
 
 
 
 
 

Şekil.4-4 Parametre değerini değiştirme örneği 
Düzey III menüsünde, parametre yanıp sönen basamak yoksa, bu parametre değiştirilemez 

anlamına gelir. Bunun nedeni: 
（1） Böyle bir  işlev  kodu    yalnızca  AC  sürücü    modeli,    gerçekte  algılanmış  

parametre ve çalışan kayıt  parametresi gibi okunabilir. 
（2） Böyle bir işlev kodu çalışan durumda değiştirilemez ve yalnızca durakta değiştirilebilir. 

   

 

 

   

  

F01.02 
F01.02 

F01.00 

10.00 10.00 15.00 15.00 

F01.02 
F01.02 

F01 F00 F00.00 50.00 

F01.03 
F01.03 

F01 

0 11.2 
F00.0

F00.0

F050.00 
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4.3 Durum Parametrelerini Görüntüleme 

Durdurma durum parametreleri ve çalışan durum parametreleri vardır. 
Durdurma veya çalıştırma durumunda 4 durum parametresi vardır.  Durum parametrelerini 
görüntülemek için tuş takımı üzerinde ">>" tuşuna basabilirsiniz. Hangi parametrelerin 
görüntülendiği F16.03 ~ F16 değerleri ile belirlenir. 06.06.20 
(Running  sta teparameters  1~4)•F16. 07~F16. 10(stop  stateparameters1~4),it  cans  elect  t heU00 
grubu. 

4.4 Motor Otomatik Ayarı Otomatik Tuning 

Tuning yalnızca klavye komut modu geçerlidir. Ayarlama modunu (sabit veya dönen) ayarlayın, 
onaylamak için K1t tuşuna basın, klavye TUNE'yi görüntüler, sonra RUN tuşuna basın, invertör motor 
ivmesini ve yavaşlamasını, pozitif ters çevirme işlemini ve  çalışma gösterge ışıklarını 
yönlendirecektir. Ekran TUNE iletisi kaybolduğunda, normal parametre görüntü durumuna geri 
dönerek yaklaşık iki dakikalık ayarlama süresi, ayarlamanın tamamlandığı anlamına gelir. 

4.5 Parola Ayarı 

Inverter      parola  koruma  işlevi sağlar,  F00.00 sıfırolmayan ayarlandığında bir kullanıcının  
parolası      ayarlanır.  Tuş takımı çalıştırmadan beş dakika, parola koruması etkili ise ve tuş takımı "         
", ---------------------------   o zaman  kullanıcı  normal  menüye girmek için doğru şifreyi  girmeniz    
gerekir,   
aksi takdirde erişilemez. 

Kullanıcı parolasının yürürlüğe girmesinin üç yolu vardır: 
Yöntem 1: F00.00 parametresini sıfırsız olarak ayarlayın ve ESC + K1T tuşuna basın. 
Yöntem 2: F00.00 parametresini sıfırolmayan olarak ayarlayın, ardından tuş takımı beş 
dakika içinde kullanmayın. Yöntem 3: F00.00 parametresini sıfırsız olarak ayarlayın, 
ardından tamamen kapatın ve sonra güç. 
Parola koruma işlevlerini iptal etmek istiyorsanız, yalnızca girmek için bir parola ile ve F00.00 ile 0 

ayarlayın. 

4.6 Tuş takımı kilidi 

4.6.1 Tuş takımı kilidi 
Tuş       takımı düğmelerinin tamamını  veya  bir kısmını  hemen  kilitleyen    herhangi birine  

aşağıdaki  üç  yöntem;   işlev kodu F16.02  tanımına bakın. 
Yöntem 1:F16.02parametreyi sıfırsız olarak ayarlayın, ardından ESC + K1T tuşuna basın.  
Yöntem   2:F16.02 parametresini sıfıra ayarlayın ve tuş takımının beş dakika içinde 
kullanılmamasını bekleyin. Yöntem  3:F16.02 parametresini sıfırsız olarak ayarlayın, ardından 
tamamen kapatın ve sonra güç edin.  

4.6.2 Tuş takımı kilidini açmak 
Kilidini açmak için ESC + >> tuşlarına basın. Kilidini işlemi F16.02 değerini değiştirmez, Bu tuş 

takımı  kilitleme koşulları   karşılar  zaman  anlamına gelir,    tuş takımı yeniden   kilitlenir.     Kontrol 
panelinin artık kilitli olmamasını istiyorsanız, F16.02'nin kilidini açtıktan sonra değeri 0 olarak 
değiştirmeniz gerekir.     

4.7 Kısayol menüleri işlev kodu açıklaması 

Fabrika ayarı modu, V1.07'nin üzerindeki yazılım sürümünde kısayol menü modu 
(F00.01=1) olarak değiştirilir, grup 17 kısayol menüsünün parametreleri içindir. 

Kısayol kılavuzu ve temel menü arasındaki ekran farkı ikinci düzey menüde, lütfen fark 
ve anahtarlama yönteminin ayrıntılarına bakın. 

Menü modu Kısayol menüsü Temel menü 
 

Görüntü 
farkı 

 F01.01.  F01.01 
F01.01 fonksiyon kodu 

radix noktası olmadan ve yanıp sönen 
F01.01'in son basamağı. 
fonksiyon kodu radix noktası ile, 
yanıp sönen 
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Fonksiyo
n farkı 

1. F17 

fonksiyon koduna  basın   
veyayukarı-aşağı 
anahtarı için 

1.    Sıralamada   yukarı-
aşağı düğmeye basın veya 
yukarı-aşağı  

  
2. geri dönemez      

2. Birinci seviyeye geri dön  tuşuna  basın
  
Menü 

 birinci düzey menü  

 
 
 

Anahtarı 

Yöntem 1. F00.01=0'ı temel 
menüye ayarlama 
Yöntem 2. İkinci seviye 
menüyü görüntülediğinizde 

Uzun Basın,  
temel menüye geçin 
Otomatik olarak 

 
Yöntem 1. F00.01'i kısayol menüsüne 

ayarlama Yöntem 2. İkinci  seviye 

menüyü görüntülediğinizde uzun 
basın, otomatik olarak kısayol 
menüsüne geçin 

 

Kısayol menüsü yeterli değilse, kullanıcı kısayol menüsünü sıfırlayabilir, ayrıntılar için F17 grubuna 
bakın. 
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Grup F00 ~F16 standart parametreleridir. Grup U00, durum parametreleridir. 

U01 grubu hata ve paraidir. 
Fonksiyon kodu tablosunda siler: 
" 』  ", bu parametrenin ve bu parametrenin ve bu parametrenin ve çalışma yapma- ×", sürücü bu 

parametrenin inkile ve gelir; 
" 』  ", bu parametrenin, bu parametrenin bir değer in gelir; 
Varsayılan: Fabrika ayarlarına (varsayılanina) geri yükleriki değerdir. Ne ölçülen parametre ne de 

değer geri yüklenmeye. 
Ayar: FR150 parametre ve ayarinin ve listenin: 

  
  

Kategori Parametre Grubu 
Sistem Parametreleri F00: Sistem Parametreleri 

  
Temel parametre 

F01: Frekans Komutu-Frekans ile 
F02: Başlat / Dur Başlat / Dur 
F03: Hızlanma / Hıza Parametreleri 

  
  

Giriş ve Çıkış Terminalleri 

F04: Dijital Giriş 
F05: Dijital Çıkış 
F06: Analog ve Nabız  Girişi 
F07: Analog ve Nabız   
F22: Sanal Giriş / Çıkış 

  
Motor ve Kontrol Parametreleri 

F08: Motor 1'in Parametreleri 
F09: Motor 1'in V / f Kontrol Parametreleri 
F10: Motor 1'in Vektör Kontrol Parametreleri 

Koruma Parametreleri F11: Koruma Parametreleri 
  

Uygulama Parametreleri 
F12: Çoklu Referans ve Basit PLC işlevi 
F13: Proses PID'si 
F14: Dönüş Frekansı, Sabit Uzun, Sayım ve Uyandırma 

iletişim Parametreleri F15: Haberleşme Parametreleri 
Tuşlar ve Tuş Takımı 
Parametrelerinin Gösterimi F16: Tuşlar ve Tuş Parametrelerin Gösterimi 
Kullanıcı Tanımlı Görüntü Parametreleri F17: Kullanıcının Tanımladğı  Ekran Parametreleri 
para Parametreleri U00: Durum izleme 

U01: Hata 
  

Bölüm 5 Parametre Listesi 
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5.1  Beş digit LED (dijital) ekran Gösterge 
 

Şekil 5-1 LED göstergeleri 

5.2 Standart  Fonksiyon  Parametreleri 

Tablo 5-1 Standart işlev Parametreleri 
Param, 
ne kadar. 

Parametre adı Ayar Aralığı ve Açıklamalr Varsayılan 
(Fabrika 
Ayarı)  

Attr 

Grup F00: Sistem Parametreleri 
F00.00 Kullanıcı Parola 

Ayarları 0 ~65535 0 X 
  
  

F00.01 
F00.01 

  
  

işlev kodu (Parametrelerin) 

0: fonksiyon Tüm kodları (parametreleri) 
görüntüle 

  
  

1 

  
  

X 1: F00.00 ¤F00.01 ve kullanıcının 
parametreleri 
2: F00.00 •F00.01 ve 
fabrika abindan farklı parametreleri 
görüntüle 

  
F00.02 
F00.02 

  
Parametre Kilitleme 

0: Tüm parametre programlı (Kilit yok)   
0 

  
X 1: Sadece F00.02. Diğer tüm 

paametreler  kilitli 
  
  
  
  
  

F00.04 

  
  
  
  
  

Parametre Başlatma 

0: yok   
  
  
  
  

0 

  
  
  
  
  

X 

1: Tüm parametreleri fabrika ( 
varsayılanlara) geri çevir (motor 
parametreleri hariç) 
2: Hata (Hata) 
3: Yedekli kullanıcı parametrelerini geri 
yükle 
4: Kullanıcı parametrelerini yedekle 
5:  Fabrika (geri  dön  (  tüm 
motor parametreleri  ) 
6: Güç (U00.35) 

  
F00.06 

  
Parametre 

düzenleme 
modu 

0: Parametreler tuş 
veRS485 ile düzen 

  
0 

  
X 

1: Tuş takımı ile düzen 
2: RS485 ile düzen 

  
F00.08 

  
Motor 1 kontrol modu 

0: Gerilim / Frekans (V / F)   
1 

  
X 

1: Sensörsüz  vektör 1 

Ten'in yeri Yüz'ün yeri Binin yeri 

Birimin yeri 
Binin yeri 

üzerinde 

   Hz 
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2: Sensörsüz  vektör 2 
F00.09 
F00.09 

DI7 / HI giriş modu 0: Dijital giriş terminali 7 
0 X 

1: Pals  girişi 

F00.12 
F00.12 

PWM iyim Birler basamağı: PWM 
modülasyon  modu 100 X 

  

 
 
 

 
    0: Sabit taşıyıcı     

1: Rastgele 
2: Sabit taşıyıcının 
3: Rastgelenin 
Onlar basamağı: PWM 
modülasyon  modu 
0: Yedi bölümlü mod 
1: Beş bölümlü mod 
2: Beş bölümlü ve yedi 
bölümlü otomatik geçiş 

Yüzler basamağı: aşırı modülasyon 
ayarı 
0: Devre 
1: Etkin 

F00.13 
F00.13 

Taşıyıcı frekansı 0.700 ~16.000kHz Model 
△ 

F00.14 Üst taşıyıcı 
frekansı 0.700 ~16.000kHz 8.000 k 

Hz X 

F00.15 
F00.15 

Alt taşıyıcı 
frekansı 0.700 ~16.000kHz 2.000 k 

Hz X 

F00.16 
F00.16 

Çıkış gerilimi 5.0 ~% 150.0 % 100.0 X 

  
  
  

F00.17 
F00.17 

  
  
  

Avr 

0: Devre   
  
  

1 

  
  
  

X 

1: Etkin 
2: DC bara gerilimi> DC bara 

geriliminin nominal 
olarak   avr devresi  
DC bara gerilimi≤ DC bara nominal 
gerilimi ise AVR etkin . 

F00.18 
F00.18 

Fan kontrolü 0: FAN güçaçıkken çalıştır 1 X 
1: Fan inverter  RUN (start) 

F00.19 
F00.19 

Fabrika şifresi 0 ~65535 0 X 

F00.20 invertör nominal gücü 0.2 ~710.0kW Modele 
göre   Bu 

da 
F00.21 
F00.21 

invertör anma gerilimi 60 ~660V Modele 
göre   Bu 

da 
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F00.22 Inverter nominal 0.1 ~1500.0A Modele 
göre   Bu 

da 
F00.23 Inverter yazılım  

(Yazılım)   
0,00 ~655,35 Modele 

göre   Bu 
da 

F00.24 Satıcı 0 ~65535 0 X 
F00,25 
F00,25 

Çalışma ve Çalışma 0 ~65535h (0: Geçersiz) 0h X 

Grup F01: Frekans ile parametreler-Frekans  Komutu 
  
  
  

F01.00 

  
  
  

Frekans kaynağı 

0: Ana   (Master) frekans   
  
  

0 

  
  
  

X 

1: Yardımcı frekans 
2: Master + Yardımcı 
3: Master -  Yardımcı 
4: MAX {Master, Yardımcı} 
5: MIN {Master, Yardımcı} 
6: AI1 * (Master + Yardımcı) 
7: AI2 * (Master + Yardımcı) 

  
  

F01.01 

  
Ana komuta 
Frekans 
Kaynağı  ne olmalı, 
ne ayarlanabilmeli 

0: Ana frekans (F01.02)  ile.   
  

1 

  
  

X 
1: Tuş takımında  potansiyometre  ile 
2: AI1 analog girişi ile 
3: Haberleşme ile. 
4: Çoklu referans (Çoklu hız) 

  

 
 
 

 
    5: PLC     

6: Proses PID ile 
7: X7 / HI PULSE  girişi 
8: AI2 analog girişi ile. 

F01.02 
F01.02 

Ana Frekansın Dijital Ayarı 0.00 ~Fmax 50.00Hz 
△ 

  
  
  
  

F01.03 
F01.03 

  
  
  

Yardımcı Frekans 
Komut Kaynağı 

0: Yardımcı dijital ayar (F01.04) den.   
  
  
  

0 

  
  
  
  

X 

1: Tuş takımı  potansiyometersi 
2: AI1 analog girişi 
3: Haberleşme ile 
4: Çoklu referans (çoklu hız) 
5: PLC ile 
6: Proses PID ile 
7: X7 / HI nabız  girişi  ile 
8: AI2 analog girişi ile 

F01.04 Yardımcıın 
frekansında dijital 
ayarı 

0.00 ~Fmax 50.00Hz 
△ 

F01.05 Yardımcı frekans 0: Maksimum frekansa göre 
0 X 

1: Ana frekansa göre 
F01.06 Yardımcı frekans 

katsayısı 5.0 ~% 150.0 % 100.0 △ 
F01.07 
F01.07 

JOG frekansı  (MANUEL 
frekansı) 

0.00 ~Fmax 5.00Hz △ 
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F01.08 Maksimum frekans 20.00 ~600.00Hz 50.00Hz 
X 

  
F01.09 

  
Üst limit frekansı 

Fdown ~Fmax 
Alt sınır frekansı ~maksimum 
frekans 

50.00Hz   
X 

F01.10 
F01.10 

Alt sınır frekansı 0.00 ~Fup 0.00Hz X 

  
F01.11 F 

Komut frekansı alt  sınır 
frekansı düşük 

0: Alt sınır frekansında   
0 

  
X 1: 0 Hz'de  çalışma, F01.12  ve 

Girilen  gecikmen  zaman  ivez 
F01.12 
F01.12 

Alt limit çalışma süresi 0.0 ~6000.0s 60.0'lar X 

F01.13 
F01.13 

Bu frekansa kadar, bungıç  
frekansı  kompansasyonu 0,00 ~ 600,00Hz 50.00H 

Z △ 

F01.14 Her 50Hz de bir frekans  
kompanzasyonu 0,00 ~ 50,00Hz 0.00Hz △ 

Grup F02: Başlat / Dur Kontrolü 
  

F02.00 
  

ÇALIŞTIRMA komutu 
0: Tuş takımı(KEYPAD den)  kontrol. 
(LED kapalı)   

0 
  

X 
1: Kelemensten  kontrol  (LED  açık) 
2:     (yanıp  sönen LED) 

F02.01 Çalışma  0: ileri 
0 △ 

1: Geri 
F02.02 Ters koruma koruma 0: Ters 

0 X 
1: Ters 

F02.03 ileri ve geri çalışma  
ki  ölü zaman 0.0 ~6000.0s 0.0'lar X 

  
  
  

F02.04 

  
  
  

START modu  
(Başlatma  modu) 

   Birlerbasamağı:Başlat  
Modu 

    0: Doğrudan 
1: Dönüş  hızını  takip et, 

yakala ve yeniden 
başlat 

  
  
  

0000 

  
  
  

X 

Onlar basamağı: kısa devre devre 
0: Topraklı kısa devre 
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1: İlk başlatmadan 

önce topraklama kısa devre 
tespiti 

2: Her başlatmadan 
önce topraklama kısa devre 
tespiti 

    

Yüzler basamağı: Hız izleme  
      0: Sıfır hızdan takip 

1: Maksimum frekanstan takip 
Binler basamağı: Jog işlevinin 
önceliği alıp almayacağını seçin 

0:Devr
eDışı  
1: 
Etkin 



FR150 Serisi Çok Fonksiyonlu Kompakt 
Invertör 

- 67 - 

 

 

Onbinler basamağı: Takip yönü 
0: Durduğundaki son 
yön 
1 Pozitif yön 
2: Negatif yön 

F02.05 Başlangıç frekansı 0.00 ～10.00Hz 0.00Hz x 
F02.06 Başlangıç frekansı tutma süresi 0.0 ～100.0s 0.0s x 
F02.07 Başlangıç DC frenleme akımı 0.0 ～% 150.0 % 0.0 x 
F02.08 Başlangıçta DC frenleme süresi 0.0 ～100.0s 0.0s x 
F02.09 Hız arama akımı 0.0 ～180.0% % 100.0 △ 
F02.10 Arama hızı yavaşlama süresi 0.0 ～10.0s 1.0s x 
F02.11 Hız arama katsayısı 0.01 ～5.00 0.30 △ 
F02.12 Durma modu 0: Durdurmak için rampa 

0 x 
1: Sahil duracak 

F02.13 DC frenlemenin başlangıç frekansı 
0,01 ～50,00Hz 2.00Hz x 

F02.14 DC frenleme akımını durdurma 0.0 ～% 150.0 % 0.0 x 
F02.15 DC frenlemenin bekleme süresi 0.0 ～30.0s 0.0s x 
F02.16 DC frenleme süresini durdurun 0.0 ～30.0s 0.0s x 

  
F02.17 

  
Dinamik fren 

0: Devre dışı   
0 

  
x 1: Etkin 

2: Çalışırken etkin 
3: Yavaşlamada etkinleştirildi 

F02.18 Dinamik Fren Gerilimi 
480 ～800V 700V x 

F02.19 Fren kullanım oranı 5.0 ～% 100.0 % 100.0 x 
F02.20 0Hz çıkış seçimi 0: Gerilim çıkışı yok 

0 x 
1: Gerilim çıkışı 

F02.21 Yeniden enerjilenmenin  otomatik 
olarak yeniden başlatılması 

0: Geçersiz 
0 △ 

1: Geçerli 
  

F02.22 
Otomatik başlatma ve tekrar 

açılış arasında bekleme süresi 
  

0.0 ~ 10.0s 
  

0.5s 
  

△ 

Grup F03: Hızlanma / Yavaşlama Parametreleri 
F03.00 Hızlanma rampası süresi 0 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.01 Yavaşlama rampası süresi 0 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.02 Hızlanma rampası süresi 1 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.03 Yavaşlama rampası  süresi 1 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.04 Hızlanma rampası süresi 2 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.05 Yavaşlama rampası  süresi 2 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.06 Hızlanma rampası  süresi 3 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 

 
 

F03.07 Yavaşlama rampası  
süresi 3 

0.0 ～6000.0s 15.0s △ 

F03.08 Jog hızlanma süresi 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.09 Jog yavaşlama süresi 0.0 ～6000.0s 15.0s △ 
F03.10 Hızlanma 

/ Yavaşlama eğrisi 
0: Doğrusal Hızlanma / Yavaşlama 

0 x 
1: S-eğrisi Hızlanma / Yavaşlama 
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F03.11 S eğrisinin hızlanma 
başlangıç segmenti 
süresi 

0.0 ～6000.0s 0.0s x 

F03.12 Hızlanma ve 
yavaşlama zaman 
birimi 

0: 0.1s 
0 x 

1: 0.01s 

  
  

F03.13 

Frekans değiştirme 
noktası 

hızlanma süresi arasında 
0 

ve ivme süresi 1 

  
  

0.00 ～Fmax 

  
  

0.00Hz 

  
  

x 

  
  

F03.14 

Frekans değiştirme 
noktası 

yavaşlama süresi 
arasında 0 

ve yavaşlama süresi 1 

  
  

0.00 ～Fmax 

  
  

0.00Hz 

  
  

x 

F03.15 S eğrisinin hızlanma 
bitiş segmenti süresi 0.0 ～6000.0s 0.0s x 

F03.16 S eğrisinin 
yavaşlamadaki ilk 
segment süresi 

0.0 ～6000.0s 0.0s x 

F03.17 S eğrisinin yavaşlama 
bitiş segmenti zamanı 0.0 ～6000.0s 0.0s x 

Grup F04 Dijital Giriş 
F04.00 DI1 terminalinin işlevi 00: İşlev yok 

01: İleri çalışma (FWD) 02: 
Geri çalışma (REV) 03: Üç 
telli kontrol 
04: İleri JOG 
05: JOG tersi 
06: Serbest 
duruş 
07: Hata 
sıfırlama (RESET)  
08: Çalışma askıya 
alındı  
09: Harici hata girişi  
10: Terminal YUKARI 
11: Terminal AŞAĞI 
12: YUKARI / AŞAĞI ( ∧ / ∨ dahil 
anahtar) ayarlama açık 
13: Çok kademeli frekans (çoklu hız) 
terminali 1 
14: Çok kademeli frekans (çoklu hız  
terminali 2 
15: Çok kademeli frekans (çoklu hız  
terminali 3 
16: Çok kademeli frekans (çoklu hız  
terminali 4 
17: Hızlanma / Yavaşlama zamanı 
belirleyicisi 1 
18: Hızlanma / Yavaşlama zamanı 
belirleyicisi 1  
19: Hızlanma / Yavaşlama devre 
dışı ( rampa durdurma dahil değil) 
20: Yardımcı hız ayarına 
geçin 

1 x 
F04.01 DI2 terminalinin işlevi 2 x 
F04.02 DI3 terminalinin işlevi 7 x 
F04.03 DI4 terminalinin işlevi 13 x 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

F04.06 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

D17 terminalinin işlevi 

0 x 
0 x 
0 x 
0 x 
0 x 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

0 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

x 



FR150 Serisi Çok Fonksiyonlu Kompakt 
Invertör 

- 69 - 

 

 

21: PLC durum 
sıfırlama  
22: Basit 
PLC duraklatıldı  
23: Basit 
PLC duraklatıldı 
24: PID ayar yönü  
25: PID entegrasyonu 
duraklatıldı  
26: PID parametre anahtarı 
27: Dönüş frekansı duraklaması 
( mevcut frekans çıkışı) 

  
 
 

    28: Dönüş frekansını sıfırlama 
( merkezi frekansı çıkış ) 
29: çalıştırma komutunun 
KEYPAD (Tuş takımı ) ndan 
yapılması 
30: Çalıştırma komutunun 
terminal (klemens) den 
yapılması  
31: Çalıştırma komutunun 
haberleşme ile yapılması  
32: Sayıcı girişi 
33: Sayın temizleme (sıfırlama) 
34: Uzunluk sayıcı 
35: Uzunluk temizleme 
36: Durma anında  DC fren giriş 
komutu 
37: Hız / tork kontrol anahtarı 
38: Geri dönüş devre dışı 
39: İleri dönüş devre dışı 

50: Özel amaçlı 
makine işlevini etkinleştir 

    

F04.10 Dijital giriş terminalinin 
filtreleme süresi D11 ~ 
D17 

0.000 ～1.000s 0.010s △ 

F04.11 DI1 geçerli olmadan 
önceki gecikme 
süresi 

0.0 ～300.0s 0.0s △ 

F04.12 DI2 geçerli olmadan 
önceki gecikme 
süresi 

0.0 ～300.0s 0.0s △ 

  DI4 、DI3 、DI2 、DI1     
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F04.13   

Terminal DI1 ～DI4 
pozitif / negatif mantık 

0: Pozitif mantık ( Terminaller 
24V'de 0V / kapalıdır) 

  
0000 

  
x 

1: Negatif Mantık (Terminaller 
0V'de kapalı / 24V'da açık) 

  
F04.14 Terminal DI7 

pozitif / negatif mantık 
Ayrılmış DI7   

00 
  

x 0: Pozitif mantık 
1: Negatif Mantık 

  
  

F04.15 

  
FWD(ILERİ)  / REV 

(GERİ)  terminal 
kontrol modu 

0: İki telli mod 1   
  

0 

  
  

x 
1: İki telli mod 2 
2: Üç telli mod 1 
3: Üç telli mod 2 
4: Darbe işlemi durdurma 

  
  
  
  
  
  
  

F04.16 

  
  
  
  
  
  

Terminal YUKARI / 
AŞAĞI frekans ayar 

kontrolü 

Birler basamağı: durma eylemi 
0: Temizle 

1: Holding

  
  
  
  
  
  
  

00001 

x 
  

Onlar basamağı: güç kaybı eylemi 
    0: Temizle 

1: Holding 
Yüzler basamağı: integral 

fonksiyonu  
       0: İntegral fonksiyonu yok 

1: İntegral fonksiyonu etkin 
Binler basamağı: Negatif frekansa 
düşürülüp düşürülemeyeceğini seçin 

0: Devre dışı bırak 
1: Etkinleştir 

ONBinler basamağı: JOG'un 
YUKARI / AŞAĞI okuyabileceğini 
seçin 

0: Sıfır net değil 
1: Sıfır temizleme 

F04.17 Terminal YUKARI / 
AŞAĞI 

0.00 ～50.00Hz 0.00: Devre dışı 1.00 Hz 
/ 

△ 

 
 
  frekans  

değişim adımı boyutu 
  200 ms   

  
  

F04.18 
 

Güç açıldığında 
terminal eylem seçimi

0: Seviye etkili   
  

0 

  
  

x 
1: Kenar tetikleyici + Seviye etkili ( Güç 
açıldığında) 
2: Kenar tetikleme + Seviye etkili ( Her 
başlangıç) 

F04.19 DI1 geçersiz 
kalmadan 
önceki 
gecikme süresi 

0.0 ～300.0s 0.0s △ 

F04.20 DI2'den önceki 
gecikme süresi 
geçersiz 

0.0 ～300.0s 0.0s △ 

Grup F05 Dijital Çıkış 
F05.00 Y1 çıkış fonksiyonu 00: Çıktı yok 

01: Sürücü çalışıyor  
1 x 
2 x 
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F05.02 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

Röle 1 çıkış fonksiyonu 

02: Hata çıkışı 
03: Frekans seviyesi algılama FDT1 çıkışı 
04: Frekans seviyesi algılama FDT2 çıkışı 
05: Sürücü 0Hz'de çalışıyor 1 (dururken çıkış yok) 
06: Sürücü 0Hz'de çalışıyor 2 (dururken çıkış) 
07: Ulaşılan üst sınır frekansı  
08: Ulaşılan alt sınır frekansı 
 09: Ulaşılan frekans 
10: İnvertör çalışmaya hazır 
11: Sürücü (motor) aşırı yük alarmı  
12: İnvertör aşırı ısınma uyarısı 
13: Elde edilen mevcut çalışma süresi  
14: Elde edilen toplam güç açma süresi 
15: Ardışık çalışma süresi elde edildi 
16: PLC çevrimi tamamlandı  
17: Ayarlanan sayım değerine ulaşıldı 
18: Belirlenen sayım değerine ulaşıldı 
 19: Ulaşılan uzunluk 
20: Yük altında alarmı  
21: Fren çıkışı 
22: DI1 
23: DI2 
24: 
Ayarlanan frekans aralığına ulaşıldığında ( FDT1) 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

11 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

x 

F05.04 Y1 çıkış gecikme 
süresi 

0.0 ～6000.0s 0.0s △ 

F05.06 R1 çıkış gecikme 
süresi 

0.0 ～6000.0s 0.0s △ 

  
  
  
  

F05.08 

  
  
  

Dijital çıkışın  
,etkinlik durumu 

Birler basamağı: Y1   
  
  
  

0000 

  
  
  
  

x 

0: Pozitif mantık 
1: Negatif mantık 
Onlar basamağı: Y2 (Birler basamağıyle aynı) 

Yüzler basamağı: Röle 1 çıkışı (Birler basamağı 
ile aynı) 
Binler basamağı: Röle 2 çıkışı (Birler basamağı ile 
aynı) 

F05.09 Elde edilen 
frekansın tespit 
edilen değeri 

0.00 ～20.00Hz 5.00Hz x 

  
F05.10 FDT1 üst sınır 0.00 ～Fmax 30.00H 

z x 

F05.11 FDT1 alt sınırı 0.00 ～Fmax 30.00H 
z x 

F05.12 FDT2 üst sınırı 0.00 ～Fmax 30.00H 
z x 

F05.13 FDT2 alt sınırı 0.00 ～Fmax 30.00H 
z x 

F05.14 Ardışık çalışma süresi 
0,0 ~ 6000.0Min 0.0: Devre dışı 0.0Min x 
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F05.15 Birikmiş açılış zamanı ayarı 0 ～65535h 0: Devre dışı              0h x 

F05.16 Birikmeli çalışma süresi 
ayarı 0 ～65535h 0: Devre dışı              0h x 

F05.17 Fren kontrol seçimi 0: Devre dışı 
0 x 

1: Etkin 
F05.18 Frenin açılma frekansı Kapalı frekans ~ 30.00Hz 2.50Hz x 
F05.19 Fren açıılma akımı 0.0 ~% 200,0 % 0.0 △ 
F05.20 Fren açıılma bekleme 

süresi 
0,00 ~ 10.00s 0.00s x 

F05.21 Fren açıılma çalışma 
süresi 

0,00 ~ 10.00s 0.50s x 

F05.22 Fren kapanış frekansı 0.00Hz ~ açık frekans 2.00Hz x 
F05.23 Fren kapanma bekleme 

süresi 
0,00 ~ 10.00s 0.00s x 

F05.24 Fren kapanma çalışma 
süresi 

0,00 ~ 10.00s 0.50s x 

Grup F06 Analog ve Pals Girişi 
F06.00 AI1 eğrisinin minimum girişi % 0.0 ~ eğrisi AI1 bükülme 

Point1 giriş % 1.0 △ 
  

F06.01 
AI1 eğrisinin minimum 
girişine karşılık gelen 

set değeri 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 0.0 

  
△ 

  
F06.02 AI1 eğrisinin bükülme 

noktası 1'in girişi 
Eğrisi AI1 minimum giriş ~ eğri 
AI1 bükülme noktasının 2 giriş 

  
% 100.0 

  
△ 

  
F06.03 

AI1 eğrisinin bükülme 
noktası 1'in girişine 
karşılık gelen set değeri 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 100.0 

  
△ 

F06.04 AI1 eğrisinin bükülme 
noktası 2'nin girişi 

Eğrinin bükülme noktası 1'in girişi 
AI1 ~ eğrisi maksimum giriş AI1 % 100.0 △ 

  
F06.05 

Çekim girişine karşılık 
gelen set değeri 

AI1 eğrisinin 2. noktası 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 100.0 

  
△ 

F06.06 AI1 eğrisinin  
maksimum girişi 

Eğrinin bükülme noktası 2'nin girişi 
AI1 ～% 100.0 % 100.0 △ 

  
F06.07 

AI1 eğrisinin maksimum 
girişine karşılık gelen 

set değeri 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 100.0 

  
△ 

F06.08 AI2 eğrisinin minimum girişi % 0.0 ~ eğrisi AI2 bükülme 
Point1 giriş % 1.0 △ 

  
F06.09 

Karşılık gelen değeri 
ayarla 

AI2 eğrisinin minimum 
girişine 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 0.0 

  
△ 

F06.10 AI2 eğrisinin bükülme 
noktası 1'in girişi 

Eğrisi AI1 minimum giriş ~ eğri 
AI2 bükülme noktasının 2 giriş % 100.0 △ 

  
F06.11 

Çekim girişine karşılık 
gelen set değeri 

AI2 eğrisinin 1. noktası 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 100.0 

  
△ 

F06.12 AI2 eğrisinin bükülme 
noktası 2'nin girişi Eğrinin bükülme noktası 1'in girişi % 100.0 △ 
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    AI2 ~ eğrisi AI2 maksimum giriş     
  

F06.13 
AI2 eğrisinin bükülme 

noktası 2 girişine 
karşılık gelen set değeri 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 

100.0 

  
△ 

F06.14 AI2 eğrisinin maksimum girişi Eğrinin bükülme noktası A'nın girişi 
AI2 ～% 100.0 % 

100.0 
△ 

  
F06.15 

AI2 eğrisinin maksimum 
girişine karşılık gelen 

set değeri 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 

100.0 

  
△ 

F06.24 Minimum eğri tuş takımı 
potansiyometresi girişi 

0,0 ~ eğrisi tuş takımı 
potansiyometresi maksimum 
giriş 

% 0.1 △ 

  
F06.25 

Eğri tuş 
takımının minimum 

girişine karşılık 
gelen değeri ayarla 

potansiyometre 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 0.0 

  
△ 

F06.26 Maksimum eğri tuş 
takımı potansiyometresi 
girişi 

Minimum eğri tuş takımı girişi 
potansiyometre ～100,0 % 99.9 △ 

  
F06.27 

Eğri tuş 
takımının maksimum 

girişine karşılık 
gelen değeri ayarla 

potansiyometre 

  
-100.0 ～100.0% 

  
% 

100.0 

  
△ 

F06.28 AI1 terminal filtreleme 
süresi 

0.000 ～10.000s 0.100s △ 

F06.29 AI2 terminal filtreleme 
süresi 

0.000 ～10.000s 0.100s △ 

F06.31 Tuş takımı 
potansiyometresi 
filtreleme süresi 

0.000 ～10.000s 0.100s △ 

F06.32 HI eğrisinin minimum girişi 0.00 kHz ~ maksimum eğrisi HI 
giriş 

0.00kH 
z △ 

F06.33 HI eğrisinin minimum 
girişine karşılık gelen set 
değeri 

-100.0 ～100.0% % 0.0 △ 

F06.34 HI eğrisinin maksimum girişi Minimum eğri girişi HI ～
100.00kHz 

50.00k 
Hz △ 

F06.35 HI eğrisinin maksimum 
girişine karşılık gelen set 
değeri 

-100.0 ～100.0% % 
100.0 

△ 

F06.36 HI terminal filtreleme 
süresi 

0.000 ～10.000s 0.100s △ 

Grup F07 Analog ve Pals Çıkışı 
  
  
  
  
  
  

F07.00 

  
  
  
  
  
  

AO1 çıkış fonksiyonu 

00: Çıkış yok   
  
  
  
  
  

1 

  
  
  
  
  
  

x 

01: Çıkış frekansı 
02: Komut frekansı 
03: Çıkış akımı 
04: Çıkış voltajı 
05: Çıkış gücü 
06: Bara gerilimi 
07: + 10V 
08: tuş takımı potansiyometresi 
09: AI1 
10: AI2 
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12: HI 
13: Saklıdır 
14: İletişim verilen çıktı 

F07.03 AO1 ofseti -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F07.04 AO1 kazancı -2.000 ～2.000 1.000 △ 
F07.05 AO1 filtreleme süresi 0.000 ～10.000s 0.000s △ 
Grup F08 Motor 1 Parametreleri 
F08.00 Motor 1 tipi seçimi 0: Üç fazlı asenkron motorlar 

0 x 
  

    1: Ayrılmış     
2: Tek fazlı asenkron 
motorlar ( KAPASİTOR 
çıkartılmalıdır ) 
3: Tek fazlı asenkron motorlar 
(KAPASİTÖR lü 220 V ile 
çalışan tek faz motorlar)） 

F08.01 Motor gücü 1 0.1 ～1000.0kW Model 
tanımlandı x 

F08.02 Motorun anma gerilimi 1 60 ～660V Model 
tanımlandı x 

F08.03 Motorun nominal akımı 1 0.1 ～1500.0A Model 
tanımlandı x 

F08.04 Motorun nominal frekansı 
1 20.00 ～Fmax Model 

tanımlandı x 

F08.05 Motorun nominal hızı 1 1 ～30000 model 
tanımlanmış x 

F08.08 Asenkron  
motorun stator direnci R1 1 0.001 ～65.535Ω Model 

tanımlandı x 

F08.09 Asenkron motorun rotor 
direnci R2 1 0.001 ～65.535Ω Model 

tanımlandı x 

F08.10 Asenkron motorun sızıntı 
endüktansı L1 1 0.01 ～655.35mH Model 

tanımlandı x 

F08.11 Asenkron motorun 
karşılıklı endüktans L2 1 0.1 ～6553.5mH Model 

tanımlandı x 

F08.12 Asenkron motorun 
yüksüz akımı 1 0.1 ～1500.0A Model 

Tanımlı x 

F08.13 Asenkron motorun 1 
alan zayıflama katsayısı 1 0,0 ～100,0 % 87 x 

F08.14 Asenkron motorun 
alan zayıflama katsayısı 1 0,0 ～100,0 % 75 x 

F08.15 Asenkron motorun 
alan zayıflama katsayısı 1 0,0 ～100,0 % 70 x 

F08.21 Motor kutup sayısı 0 ～1000 4 ⊙ 
  

F08.30 
  

Motorun otomatik 
(AUTOTUNING)  ayarlama 
1 

0: Otomatik ayar yok (AUTO 
TUNING YOK) 

  
0 

  
x 

1: Motorun statik otomatik ayarı 
(Motor dururken auto tuning) 
2: Motor dönerken otomatik olarak 
ayarlanması(Motor dönerken auto 
tuning) 

Motor 1 Grup F09 V / f Kontrol Parametreleri 
  
  

  
  

0: Doğrusal V / f   
  

  
  1: Çok aşamalı V / f 

2: 1.2 güç V / F 
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F09.00 

  
V / f eğri ayarı 

3: 1.4 güç V / F   
0 

  
x 4: 1.6 güç V / F 

5: 1.8 güç V / F 
6: 2.0 güç V / F 

F09.01 Tork artışı % 0.1 -% 30.0% 0.0 (sabit tork artışı) 
% 0.0 △ 

F09.02 Tork yükseltme frekansının  
kesilmesi 0.00 ～Fmax 50.00H 

z △ 

F09.03 Çok noktalı  
V / F frekansı 1 (F1) 0.00 ～F09.05 0.00Hz △ 

F09.04 Çok noktalı  
V / F voltajı 1 (V1) 0,0 ～100,0 % 0.0 △ 

F09.05 Çok noktalı V / F frekansı 
2 (F2) F09.03 ～F09.05 5.00Hz △ 

F09.06 Çok noktalı V / F voltaj 2 (V2) 
0,0 ～100,0 % 14.0 △ 

  
F09.07 Çok noktalı V / F frekansı 3 (F3) 

F09.05 ～F09.09 25.00H 
z △ 

F09.08 Çok noktalı  
V / F voltaj 3 (V3) 0,0 ～100,0 % 50.0 △ 

F09.09 Çok noktalı V / F frekansı 4 (F4) F09.07 ～nominal motor frekansı 50.00H 
z △ 

F09.10 Çok noktalı V / F gerilimi 4 (V4) 0,0 ～100,0 Ue =% 100,0              % 
100.0 

△ 

F09.11 V / F kayma dengelemesi 
kazancı % 0.0 ～% 300.0 % 80.0 △ 

F09.12 Stator voltaj 
düşüşü dengeleme 
kazancı 

0.0 ～200.0% % 
100.0 

△ 

F09.13 Uyarma artış kazancı 0.0 ～200.0% 150,0% △ 
F09.14 Salınım Bastırma % 0.0 ～% 300.0 % 

100.0 
△ 

F09.18 VVF modunda IQ filtre 
süresini 0,5Hz'nin altına 

ayarlayın 
F09.19 ～3000ms 500 ms x 

F09.19 VVF modunda 
 IQ filtre süresini 2Hz üzerine 

ayarlayın 
1ms ～F09.18 100 ms x 

F09.20 İleri çalışmada  
tork revizyonu 0.0 ～% 5.0 % 0.0 △ 

F09.21 Ters çalıştırıldığında tork 
revizyonu 0.0 ～% 5.0 % 1.0 △ 

Motor 1 Grup F10 Vektör Kontrol Parametreleri 
F10.00 Hız / tork kontrolü 0: hız kontrolü 

0 x 
1: tork kontrolü 

F10.01 ASR düşük hızlı 
oransal kazanç Kp1 0,0 ～100,0 15.0 △ 

F10.02 ASR düşük hızlı 
entegrasyon süresi 
Ti1 

0.001 ～30.000s 0.100s △ 

F10.03 ASR 
anahtarlama 
frekansı 1 

0.00 ～F10.06 5.00Hz △ 

F10.04 ASR yüksek hızlı 
oransal kazanç Kp2 0,0 ～100,0 10.0 △ 
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F10.05 ASR yüksek hızlı 
entegrasyon süresi 
Ti2 

0.001 ～30.000s 0.500s △ 

F10.06 ASR 
anahtarlama 
frekansı 2 

F10.03 ～Fmax saat 
10.00 

'dır 
z 

△ 

F10.07 ASR giriş filtreleme süresi 0,0 ～500,0 ms 0.3ms △ 
F10.08 ASR çıkış filtreleme 

süresi 
0,0 ～500,0 ms 0.0ms △ 

F10.09 Vektör kontrol fişi kazancı % 50 ～% 200 100% △ 
  

F10.10 
Dijital tork ayarı 

hız kontrol modunda üst 
limit 

  
80.0 ～200.0% 

  
165.0% 

  
x 

F10.11 Uyarma ayarı oransal 
kazancı Kp1 0,00 ～10,00 0.50 △ 

F10.12 Uyarma ayar integrali 
kazancı Ti1 0,0 ～3000,0 ms 10.0ms △ 

F10.13 Tork ayarı oransal 
kazancı Kp2 0,00 ～10,00 0.50 △ 

F10.14 Tork ayar integrali kazancı Ti2 0,0 ～3000,0 ms 10.0ms △ 
F10.15 Uyarma kazanç katsayısı 50.0 ile% 200 100% △ 

  
F10.16 

  
Tork kontrolü altındaki 
tork ayar kaynağı 

0: F10.17 tarafından ayarlandı 
1: Tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 
3: AI2 

  
0 

  
x 

  

 
 
 

 
    5: Nabız ayarı (DI 7 / HI)      

6: İletişim ayarı 
 

F10.17 Dijital tork ayarı -200.0 ～200.0% 150,0% △ 
 

F10.18 Tork kontrolü altında ileri hız 
sınırlı değeri 0.00 ～Fmax 50.00H 

z △ 
 

F10.19 Tork kontrolü altında geri hız 
sınırlı değeri 0.00 ～Fmax 50.00H 

z △ 
 

F10.20 Tork hızlanma süresini ayarlama 0.0 ～6000.0s 0.0s △ 
 

F10.21 Tork yavaşlama zamanını ayarlama 0.0 ～6000.0s 0.0s △ 
 

F10.22 Statik sürtünme torku 
dengelemesi 0.0 ～% 100.0 % 5.00 △ 

 

F10.23 Statik sürtünme frekans aralığı 0.00 ～20.00Hz 1.00 Hz △ 
 

F10.24 Kayma sürtünme torku 
dengelemesi 0.0 ～% 100.0 % 1.0 △ 

 

  
F10.25 

  
SVC optimizasyon yöntemi 

0: Optimize Edilmiş Mod 0 
1: Optimize Edilmiş Mod 1 
2: Optimize Edilmiş Mod 2 

  
1 

  
x 

 

  
  

F10.26 

  
Tork kontrolü altında Maks 

Frekans kaynağı 

0: F10.18 ve F10.19 tarafından 
ayarlanır 

  
  

0 

  
  

x 

 

1: Tuş takımı potansiyometresi 
 

2: AI1 
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3: AI2 
 

5: Nabız ayarı (DI 7 / HI) 
 

Grup F11 Koruma Parametreleri 
 

  
F11.00 

  
Akım sınırlama kontrolü 

0: Akım sınırlama devre dışı   
2 

  
x 

 
1: Akım sınırlama modu 1 

 
2: Akım sınırlama modu 2 

 

F11.01 Akım sınırı 100.0 ～% 200.0 150,0% x 
 

  
F11.02 

Frekans azaltma süresi ( sabit hızla 
çalışırken akım limiti) 

  
0.0 ～6000.0s 

  
5.0s 

  
△ 

 

F11.03 Akım limit modu 2 oran kazancı 
0.1 ～% 100.0 % 3.0 △ 

 

F11.04 Akım limit modu 2 integral süresi 
0.00 ～10.00s 10.00s △ 

 

  
F11.05 

  
Aşırı Gerilim Durak Kontrolü 

0: Aşırı gerilim durak devre dışı   
2 

  
x 

 
1: Aşırı gerilim durak modu 1 

 
2: Aşırı gerilim durak modu 2 

 

F11.06 Aşırı Gerilim Durak Gerilimi 
600 ～800V 730V x 

 

F11.07 Aşırı Gerilim Durak Modu 2 
Oran Kazanımı 0.0 ～% 100.0 % 50.0 △ 

 

F11.08 Aşırı gerilim durak  
modu 2 frekans limiti 0.00 ～50.00Hz 5.00Hz x 

 

  
  
  
  
  

F11.10 

  
  
  
  
  

Koruma eylemi 1 

Birler basamağı: Bus düşük 
voltajı  

     0: Hata bildirildi ve 
Dur 

1: Durma moduna göre 
durma 

2: Hata bildirildi ancak 
çalışmaya devam ediyor 
3: Hata koruması devre dışı 

  
  
  
  
  

03330 

  
  
  
  
  

x 

 

Onlar basamağı: Güç giriş 
fazı Kaybı (Err 09) ( Birler 
basamağı ile aynı) 

 

Yüzler basamağı: Güç çıkışı 
 

 
    faz kaybı ( Err10) (Birler 

basamağı ile aynı) 
    

 
Binler basamağı: Motor aşırı yükü 
(Err 11) ( Birler basamağı ile aynı) 

 
    

ONBinler basamağı: 
İnvertör aşırı yükü ( Err11) 
(Birler basamağı ile aynı) 

    

 
  
  
  
  
  
  
  

  
  
  
  
  
  
  

Harici ekipman hatası （Err13) 0: 
Hata bildirildi ve 

Dur 
1: Durma moduna göre durma 
2: Hata bildirildi ancak çalışmaya 

devam ediyor 
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F11.11 Koruma eylemi 2 00000 x 
 

    
Onlar basamağı: EEPROM okuma / 
yazma 
hata (Err15) (Birler basamağı ile aynı) 

    

 
    

Yüzler basamağı: İletişim fazla 
mesai hatası (Err18) (Birler 
basamağı ile aynı) 

    

 
    

Binler basamağı: PID geri besleme 
kaybı (Err19) (Birler basamağı ile 
aynı) 

    

 
  
  
  
  
  
F11.12 

  
  
  
  
  
Koruma eylemi 3 

ONBinler basamağı: Sürekli çalışma 
süresine ulaşıldı (Err20) (Aynı 
birim yeri olarak) 

  
  
  
  
  
00030 

  
  
  
  
  
x 

 
Birler basamağı: Modül sıcaklık 

algılama bağlantısının 
kesilmesi （Err24) 0: Hata 

bildirildi ve 
Dur 

1: Durma moduna göre durma 
2: Hata bildirildi ancak çalışmaya 
devam ediyor  
Onlar basamağı: Yük olma 0 (Err25) 
(Birler basamağı ile aynı)  

  
  

F11.14 

  
Arıza durumunda 
çalışmaya devam 
etmek için frekans 

seçimi 

0: Geçerli çalışma frekansı   
  

1 

  
  

x 

 
    

1: Frekansı ayarla     
 

2: Frekans üst sınırı  
    

3: Frekans alt limiti     

 
    

4: Anormallik üzerine 
yedekleme sıklığı 

    

 
F11.15 
F11.17 

Anormallik üzerine 
yedekleme sıklığı 

Motor aşırı  
yük koruma süresi 

0.00 ～Fmax 0.00Hz 
60.0s 

x 
x 

 
30.0 ～300.0s 

 
         

 
  
  
  
  

F11.18 

  
  
  
  

Aşırı yük alarmı 

Birler basamağı: algılama 
seçeneği: 0: Her zaman algıla 

1: Yalnızca sabit hızda algılama 

  
  
  
  

00000 

  
  
  
  

x  
    

Onlar 
basamağı: karşılaştırılan 

nesne  
0: Motorun nominal akımı 

1: Sürücünün anma akımı 

    

 
    

Yüzler basamağı: hata bildir ya da 
bildirme 0: Hata bildirme 

1: Hata bildir  
2: Uyarıyı göster 
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F11.33 Anlık güç kapatma  

kazancı Kp 0.1 ～% 100.0 40,0% 
△  

F11.34 Anlık entegrasyon süresi Ti 0.00 ～10.00s （0. 00: 
Entegrasyon              
geçersiz ） 

0.10s 
△ 

 
Grup F12: Çoklu Referans ve Basit PLC İşlevi  

F12.00 Referans 0 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.01 Referans 1 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.02 Referans 2 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.03 Referans 3 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.04 Referans 4 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.05 Referans 5 -100.0 ～100.0% % 0.0 △  
F12.06 Referans 6 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 

  

 
 
 

 
F12.07 Referans 7 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.08 Referans 8 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.09 Referans 9 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.10 Referans 10 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.11 Referans 11 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.12 Referans 12 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.13 Referans 13 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.14 Referans 14 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 
F12.15 Referans 15 -100.0 ～100.0% % 0.0 △ 

  
  

F12.16 

  
  

Referans 0 kaynağı 

0: Dijital ayar （F12.00)   
  

0 

  
  

x 
1: tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 
3: Proses PID çıkışı 
4: X7 / HI darbe girişi 
5: AI2 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

F12.17 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

Basit PLC çalışma modu 

Birler basamağı: PLC çalışma modu 
0: Tek bir döngüden sonra durun 
1: Tek bir döngüden sonra son 

frekansta çalışmaya devam edin 
2: Tekrar döngüleri 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

0000 

  
  
  
  
  
  
  
  
  

x 

Onlar basamağı: başlangıç modu 
0: Durma adımından (veya hatadan) 

çalışmaya devam edin 
1: İlk 
adım “çoklu adım frekansı 0” 
dan çalıştırın 
2: Sekizinci adımdan yeniden 
başlatma 3: Sekizinci 
adımdan yeniden başlatma 
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Yüzler basamağı: güç kaybı 
hafızası 

0: Bellek güç kaybında devre 
dışı bırakıldı 

1: Güç kaybında bellek etkin 
Binler basamağı: basit PLC 
çalışma süresi birimi 

0: Saniye 
1: Dakika (dk) 

F12.18 0.admın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.19      1.adımın  çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.20 2. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.21 3. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.22 4. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.23 5. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.24 Adım 6'nın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.25 7. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.26 Adım 8'in çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.27 9. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.28 Adım 10'un çalışma 

süresi 
0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 

F12.29 Adım 11'in çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.30 Adım 12'nin çalışma 

süresi 
0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 

F12.31 13. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.32 14. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.33 15. adımın çalışma süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) △ 
F12.34 Hızlanma / yavaşlama 0 ～3 0 △ 

  

 
 
 

 
  Basit PLC referans 

süresi 0 
      

  
F12.35 

Basit PLC referans 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 1 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.36 

Hızlanma / yavaşlama 
Basit PLC referans süresi 

2 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.37 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 3 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.38 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 4 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.39 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 5 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 
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F12.40 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 6 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.41 

Basit PLC'nin hızlanma / 
yavaşlama süresi 

referans 7 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.42 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 8 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.43 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 9 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.44 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 10 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.45 

Hızlanma / yavaşlama 
timeof Basit PLC 

referansı 11 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.46 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 12 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.47 

Hızlanma / yavaşlama 
Basit PLC referans süresi 

13 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.48 

Basit PLC referansının 
hızlanma / yavaşlama 

süresi 14 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
F12.49 

Hızlanma / yavaşlama 
Basit PLC referans süresi 

15 

  
0 ～3 

  
0 

  
△ 

  
  
  

F12.50 

  
  

Çoklu referansın 
YUKARI / AŞAĞI işlev 

seçimi 

Birler basamağı: Güç kapalıyken 
eylem seçimi 

0: Güç 
kapalıyken sıfır temizleme 1: 
Güç kapalıyken tutun 

  
  
  

00 

  
  
  

x 
Onlar basamağı: Negatif 
değere indirgenebilir mi 

0: Devre 
Dışı 1: 
Etkin 

F12.51 Çoklu referansın 
YUKARI / AŞAĞI 
hızı 

0.0 ～% 100.0 (% 0.0 Geçersiz) % 0.0 △ 

Grup F13 İşlem PID'si 
  

 
 
 

 
  
  
  

F13.00 

  
  
  

PID ayarı 

0: F13.01 dijital ayar   
  
  

0 

  
  
  

x 

1: tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 
3: İletişim 
4: Çoklu Referans 
5: DI7 / HI darbe girişi 
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6: AI2 
F13.01 PID dijital ayarı 0.0 ～% 100.0 % 50.0 △ 

  
  
  

F13.02 

  
  
  

PID geribildirimi 

0: AI1   
  
  

0 

  
  
  

x 

1: AI2 
2: Haberleşme 
3: AI1 + AI2 
4: AI1-AI2 
5: Maks { AI1 ，AI2} 
6: Min { AI1 ，AI2} 
7: DI7 / HI darbe girişi 

F13.03 PID ayarı geri besleme 
aralığı 0,0 ～6000,0 100.0 △ 

F13.04 PID eylem yönü 0: İleri hareket 
0 x 

1: Geri hareket 
F13.05 PID ayarının filtreleme 

süresi 0.000 ～10.000s 0.000s △ 

F13.06 PID geri beslemesinin 
filtreleme süresi 0.000 ～10.000s 0.000s △ 

F13.07 PID çıkışının filtreleme 
süresi 0.000 ～10.000s 0.000s △ 

F13.08 Orantılı kazanç Kp1 0,0 ～100,0 1.0 △ 
F13.09 Entegrasyon süresi Ti1 0.01 ～10.00s 0.10s △ 
F13.10 Fark süresi Td1 0.000 ～10.000s 0.000s △ 
F13.17 PID ofset limiti 0.0 ～% 100.0 % 1.0 x 

  
F13.22 PID çıkış frekansı üst limiti PID çıkış frekansı alt limiti ～

100.0% （100.0% 
maksimum frekans ） 

  
% 

100.0 

  
x 

F13.23 PID çıkış frekansı alt limiti –100.0% ～PID çıkış frekansı alt 
limiti % 0.0 x 

F13.24 PID geri 
besleme kaybının 
düşük değeri 

0.1 ～% 100.0 
% 0.0: Geri bildirim kaybını 
yargılamamak 

% 0.0 x 

  
F13.25 

Düşük değeri için 
algılama süresi 

PID geri besleme kaybı 

  
0.0 ～30.0s 

  
1.0s 

  
x 

  
  
  
  
  
  

F13.26 

  
  
  
  
  
  

Durdurmada PID işlemi 

Birler basamağı: 
Durduğunda PID işlemi 
seçimi 

0: Durdurma sırasında 
çalışma 1: Durdurma 
sırasında çalışma 

  
  
  
  
  
  

00000 

  
  
  
  
  
  

x 
Onlar basamağı: çıkış, çıkış 
frekansı ile sınırlıdır 

0: 
Sınırsız 1: 
sınırlı 

Yüzler basamağı: PID verilen 
YUKARI / AŞAĞI dijital 

0: Güç 
kapalıyken sıfır temizleme 1: 
Güç kapalıyken tutun 

Bin'in yeri: Durduğunda PID geri 
besleme kaybı tespiti 

0: Durduğunda algılamıyor 
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    1: durduğunda algıla     

Sonra Binler basamağı: PID geri 
besleme kaybı için eylem 

0: Hata 1'i 
bildirin: 
Durdurmak için 
rampa 

F13.27 PID dijitalin  
UP / DWON hızı verildi 0.0 ～% 100.0 (% 0.0 Geçersiz) % 0.0 △ 

F13.28 PID geri 
besleme kaybının 
yüksek değeri 

0.1 ～% 100.0 
% 0.0: Geri bildirim kaybını 
yargılamamak 

% 
100.0 

x 

  
F13.29 

Yüksek değeri için 
algılama süresi 

PID geri besleme kaybı 

  
0.0 ～30.0s 

  
1.0s 

  
x 

  
  

F13.30 

  
  

PID üst limit kaynağı 

0: F 13.22 
1: F 13.22 * VP 
2: F 13.22 * AI1 
3: F 13.22 * AI2 
4: F 13.22 * HI 
5: F 13.22 * AI3 

  
  

0 

  
  

x 

  
  

F13.31 

  
  

PID alt sınır kaynağı 

0: F 13.23 
1: F 13.23 * VP 
2: F 13.23 * AI1 
3: F 13.23 * AI2 
4: F 13.23 * HI 
5: F 13.23 * AI3 

  
  

0 

  
  

x 

F14 Grubu: Dönüş Frekansı, Sabit Uzunluk, Uyandırma ve Sayma 
  

F14.00 
  
Dönüş frekansı ayar modu 

0: Ayar frekansına göre   
0 

  
x 

1: Maksimum frekansa 
göre 

F14.01 Dönüş frekansı 
genliği 0.0 ～% 100.0 % 0.0 △ 

F14.02 Atlama frekansı genliği 0.0 ～% 50.0 % 0.0 △ 
F14.03 Yükselen Salınım Zamanı 0.0 ～6000.0s 5.0s △ 

F14.04 Dönüş frekansının düşme 
süresi 0.0 ～6000.0s 5.0s △ 

F14.05 Set uzunluğu 0m ～65535m 1000m x 
F14.06 Metre başına darbe sayısı 0.1 ～6553.5 100.0 x 

F14.07 Uzunluk elde 
edildiğinde komut

0: Durma 
0 x 

1: Dur 
F14.08 Sayma değerini ayarla 1 ～65535 1000 x 
F14.09 Belirlenen sayım değeri 1 ～65535 1000 x 
F14.10 Uyandırma frekansı Hareketsiz frekans 

( F14.12) ～Fmax 0.00Hz △ 
F14.11 Uyanma gecikme süresi 0.0 ～6000.0s 0.0s △ 
F14.12 Hareketsiz frekans 0.00 ～Uyandırma frekansı 0.00Hz △ 
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F14.13 Hareketsiz gecikme süresi 0.0 ～6000.0s 0.0s △ 
F14.14 Uyandırma modu seçimi 0: Frekans 

0 x 
1: Basınç 

F14.15 Dinlenme modu seçimi 0: Frekans 
0 x 

1: Basınç 
  

F14.16 
  

Gerilim geri besleme 
kaynağı 

Birler basamağı: basınç geri 
besleme kanalı 

0: AI1 
1: AI2 

  
00 

  
x 

  

 
 
 

 
    2: DI7 / HI darbe girişi     

Onlar basamağı: basınç 
dinlenmesi modu 

0: Pozitif yön, büyük basınçta 
uyku hali ve küçük basınçta 
uyanma 

1: Negatif yön, küçük basınçta 
uyku hali ve büyük basınçta 
uyanma 

F14.17 Uyanma basıncı % 0,0 ～Dinlenme basıncı % 10.0 △ 
F14.18 Uykuya geçiş basıncı Uyanma basıncı ～100.0% % 50.0 △ 
Grup F15: Haberleşme Parametreleri 

  
  

F15.00 

  
  

Baud hızı 

0: 4800bps   
  

1 

  
  

x 
1: 9600bps 
2: 19200bps 
3: 38400bps 
4: 57600bps 
5: 115200bps 

  
  
  

F15.01 

  
  
  

Veri formatı 

Kontrol yok, RTU için veri formatı 
(1-8-N-2) 

  
  
  

0 

  
  
  

x 
1: Eşitlik kontrolü, RTU için veri 
formatı (1-8-E-1) 
2: Tek Parite kontrolü, RTU için 
veri formatı (1-8-O-1) 
3: Kontrol yok, RTU için veri 
formatı (1-8-N-1) 

F15.02 Yerel adres 1 ～247 0: Yayın adresi              1 x 
F15.03 Haberleşme zaman aşımı 0.0 ～60.0s 0.0s x 
F15.04 Tepki süresi gecikmesi 0 ～200 ms 1 ms x 
F15.05 Master-slave 

Haberleşme Modu 
0: İnverter köle 

0 x 
1: İnvertör ana 

  
F15.06 

Ana 
Haberleşme 

Veri Gönderme 
0: Frekansı ayarla   

0 
  

x 
1: Geçerli çalışma frekansı 

F15.07 Haberleşme hatası 
olduğunda bilgi iadesi 

Aralık: 0 ～1 1 △ 
  Grup U00.00 çıkışı 0: Pozitif ve negatif değer     
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F15.08 frekans sayısal özelliği 1: Mutlak değer 0 △ 
Grup F16 Tuşları ve Tuş Takımı Parametrelerinin Görüntülenmesi 

  
  

F16.00 

  
  

MF.K tuş ayarı 

0: İşlev yok   
  

1 

  
  

x 
1: Kesik çalıştırma 
2: İleri / geri değiştirme 
3: Çalıştırma komut kaynakları 
kaydırıldı 
4: Ters jog 

  
  
  

F16.01 

 
 

 
STOP / RST t(RESET) uşunun 

işlevi 

Birler basamağı: STOP / RESET 
tuşunun işlev seçimi 
0: STOP / RESET tuşunun 

durdurma işlevi yalnızca klavye 
çalışma modunda geçerlidir 

1: STOP / RES tuşunun 
durdurma işlevi herhangi bir 
çalışma modunda geçerlidir 

  
  
  

1 

  
  
  

x 

Onlar basamağı: Hız göstergesi 
  

 
 
 

 
    ( U00.05 ) 

0: Gerçek hıza göre 1: Frekansı 
hız ile çarpın 

katsayı ( F16.11) 

    

Yüzler basamağı: Ondalık Yer 0: 
Ondalık Yer Yok 

1: Bir 
ondalık basamak 2: İki 
ondalık basamak 
3: Üç ondalık basamak 

  
  
  

F16.02 

  
  
  

Tuşlar kilitleme 
 seçenekleri 

0: Kilitli değil   
  
  

0 

  
  
  

x 

1: Tam kilitli 
2: RUN, STOP / RST dışında 
kilitli tuşlar 
3: STOP / RST dışında 
kilitli tuşlar 
4: Tuşlar dışında kilitli >> 

F16.03 LED, çalışma durumunda 
parametre ayarı 1'i 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 0 △ 

F16.04 LED, çalışma durumunda 
parametre ayarı 2'yi 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 6 △ 

F16.05 LED, çalışma durumunda 
parametre 3 ayarını 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 3 △ 

F16.06 LED, çalışma durumunda 
parametre ayarı 4'ü 
gösterir 

0 ～99 (karşılık gelen U00.00 ～ 
U00.99) 2 △ 

F16.07 LED durma durumunda 
parametre ayarı 1'i 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 1 △ 
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F16.08 LED durma durumunda 
parametre ayarı 2'yi 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 6 △ 

F16.09 LED durma durumunda 
parametre ayar 3'ü 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 15 △ 

F16.10 LED durma durumunda 
parametre ayarı 4'ü 
gösterir 

0 ～99 (U00.00 ～
U00.99'a karşılık gelir ) 16 △ 

F16.11 Hız görüntüleme katsayısı 0,00 ~ 100.00 1.00 △ 
F16.12 Güç ekran katsayısı 0.0 ~ 300,0% % 100.0 △ 

  
F16.13 

U00.00 ve U00.01 
aralarındaki fark aralığı 

  
0.00Hz ~ 5.00Hz 

  
0.10Hz 

  
△ 

Grup F17 Kullanıcı Tanımlı Ekran Parametreleri 
F17.00 Kullanıcı tanımlı Ekran 

Parametresi 0 00.00 ～49.99 00,03 △ 

F17.01 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 1 00.00 ～49.99 01.01 △ 

F17.02 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 2 00.00 ～49.99 01.02 △ 

F17.03 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 3 00.00 ～49.99 01.08 △ 

F17.04 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 4 00.00 ～49.99 01.09 △ 

F17.05 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 5 00.00 ～49.99 02.00 △ 

F17.06 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 6 00.00 ～49.99 02.01 △ 

F17.07 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 7 00.00 ～49.99 02.12 △ 

F17.08 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 8 00.00 ～49.99 03.00 △ 
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F17.09 Kullanıcı Tanımlı Ekran 

Parametresi 9 00.00 ～49.99 03.01 △ 

F17.10 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 10 00.00 ～49.99 04.00 △ 

F17.11 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 11 00.00 ～49.99 04.01 △ 

F17.12 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 12 00.00 ～49.99 04.02 △ 

F17.13 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 13 00.00 ～49.99 04.03 △ 

F17.14 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 14 00.00 ～49.99 05.02 △ 

F17.15 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 15 00.00 ～49.99 08.01 △ 

F17.16 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 16 00.00 ～49.99 08.02 △ 

F17.17 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 17 00.00 ～49.99 08.03 △ 

F17.18 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 18 00.00 ～49.99 08.04 △ 

F17.19 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 19 00.00 ～49.99 08.05 △ 

F17.20 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 20 00.00 ～49.99 08.30 △ 

F17.21 Kullanıcı tanımlı Ekran 
Parametresi 21 00.00 ～49.99 11.10 △ 

F17.22 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 22 00.00 ～49.99 13.00 △ 

F17.23 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 23 00.00 ～49.99 13.01 △ 

F17.24 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 24 00.00 ～49.99 13.02 △ 

F17.25 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 25 00.00 ～49.99 13,08 △ 

F17.26 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 26 00.00 ～49.99 13.09 △ 

F17.27 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 27 00.00 ～49.99 00.00 △ 

F17.28 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametresi 28 00.00 ～49.99 00.00 △ 

F17.29 Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametre 29 00.00 ～49.99 00.00 △ 

F22 Grubu: Sanal G / Ç 
F22.00 Sanal VDI1 

terminalinin işlev 
seçimi 

İşlev kodu F04.00 ile aynı 0 x 

F22.01 Sanal VDI2 
terminalinin işlev 
seçimi 

İşlev kodu F04.00 ile aynı 0 x 

F22.02 Sanal VDI3 
terminalinin işlev 
seçimi 

İşlev kodu F04.00 ile aynı 0 x 
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F22.03 Sanal VDI4 
terminalinin işlev 
seçimi 

İşlev kodu F04.00 ile aynı 0 x 

F22.04 Sanal VDI5 
terminalinin işlev 
seçimi 

İşlev kodu F04.00 ile aynı 0 x 

F22.05 Geçerli durum ayar modu VDI5 、VDI4 、VDI3 、VDI2 、VDI1 00000 x 
  
  

 
 
 

 
  sanal VDI terminalleri 

0: Geçerlilik VDI 
bağlıdır Virual VDOx en statüsüne 

    

1: FDI.06 fonksiyon kodu ile 
ayarlanan VDI'nin geçerliliği 

  
F22.06 Sanal VDI terminal 

durumu ayarları 
VDI5 、VDI4 、VDI3 、VDI2 、VDI1   

00000 
  

△ 0: Geçersiz 
1: Geçerli 

  
F22.07 

Sanal VDO1 terminal 
çıkışının fonksiyon seçimi 

0 : Dahili kısa devre için              
fizik DIx 
Diğer: F05.00 fonksiyon koduyla 
aynı 

  
0 

  
△ 

  
F22.08 

Sanal VDO2 terminal 
çıkışının fonksiyon seçimi 

0 : Dahili kısa devre için              
fizik DIx 
Diğer: F05.00 fonksiyon koduyla 
aynı 

  
0 

  
△ 

  
F22.09 

Sanal VDO3 terminal 
çıkışının fonksiyon seçimi 

0 : Dahili kısa devre için              
fizik DIx 
Diğer: F05.00 fonksiyon koduyla 
aynı 

  
0 

  
△ 

  
F22.10 

Sanal VDO4 terminal 
çıkışının fonksiyon seçimi 

0 : Dahili kısa devre için              
fizik DIx 
Diğer: F05.00 fonksiyon koduyla 
aynı 

  
0 

  
△ 

  
F22.11 

Sanal VDO5 terminal 
çıkışının fonksiyon seçimi 

0 : Dahili kısa devre için              
fizik DIx 
Diğer: F05.00 fonksiyon koduyla 
aynı 

  
0 

  
△ 

F22.12 Sanal VDO1 çıkış 
gecikmesi 

zaman 
0.0s ~ 6000.0s 0.0s △ 

F22.13 Sanal VDO2 çıkış 
gecikmesi 

zaman 
0.0s ~ 6000.0s 0.0s △ 

F22.14 Sanal VDO3 çıkış 
gecikmesi 

zaman 
0.0s ~ 6000.0s 0.0s △ 

F22.15 Sanal VDO4 çıkış 
gecikmesi 

zaman 
0.0s ~ 6000.0s 0.0s △ 
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F22.16 Sanal VDO5 çıkış 
gecikmesi 

zaman 
0.0s ~ 6000.0s 0.0s △ 

  
F22.17 VDO çıkış terminali 

pozitif ve negatif mantık 
VDO5 、VDO4 、VDO3 、VDO2 、
VDO1 

  
00000 

  
△ 

0: Pozitif mantık 
1: Negatif mantık 

Grup U00 Durum İzleme 
U00.00 Çalışma frekansı 0.00 ～Fup 0.00Hz ⊙ 
U00.01 Frekans 0.00 ～Fmax 0.00Hz ⊙ 
U00.02 Çıkış gerilimi 0 ～660V 0.0V ⊙ 
U00.03 Çıkış akımı 0,0 ～3000,0A 0,0A ⊙ 
U00.04 Çıkış gücü 0,0 ～3000,0kW 0.0kW ⊙ 
U00.05 Tahmini Motor 

hız 0 ～60000rpm 0rpm ⊙ 
U00.06 Bara gerilimi 0 ～1200V 0V ⊙ 
U00.07 Senkron Frekans 0.00 ～Fup 0.00Hz ⊙ 
U00.08 PLC adımı 0 ～15 0 ⊙ 
U00.09 Program Çalışma Süresi 0,0 ～6000,0s (s) 0.0s (h) ⊙ 
U00.10 PID seti 0 ～60000 0 ⊙ 
U00.11 PID geribildirimi 0 ～60000 0 ⊙ 

  

 
 
 

 
U00.12  ～DI5 dijital giriş 

terminalinin durumu DI5 DI4 DI3 DI2 DI1 00000 ⊙ 

U00.13  ～DI7 dijital giriş 
terminalinin durumu DI7 DI6 00 ⊙ 

U00.14 Dijital çıkış terminalinin 
durumu R2 R1 Y2 Y1 0000 ⊙ 

U00.15 AI1 girişi 0.0 ～% 100.0 % 0.0 ⊙ 
U00.16 AI2 girişi 0.0 ～% 100.0 % 0.0 ⊙ 
U00.18 Tuş takımı  

potansiyometresi girişi 0.0 ～% 100.0 % 0.0 ⊙ 

U00.19 HI girişi 0,00 ～100,00 kHz 0.00kH 
z ⊙ 

U00.20 AO1 çıkışı 0.0 ～% 100.0 % 0.0 ⊙ 
U00.23 İnverter sıcaklığı -40,0 ℃ ~ 120.0 ℃ 0.0 ℃ ⊙ 
U00.24 Toplam GÜÇ AÇIK KALMA 

süresi 0 ～65535dk 0dakika ⊙ 
U00.25 Biriken çalışma süresi 0 ～6553.5 dakika 0.0min ⊙ 
U00.26 Kümülatif  

açık kalmazamanı 0 ～65535 saat 0h ⊙ 
U00.27 Kümülatif çalışma süresi 0 ～65535 saat 0h ⊙ 
U00.28 Sayma değeri 0 ～65535 0 ⊙ 
U00.29 Uzunluk değeri 0 ～65535m 0m ⊙ 
U00.35 Güç tüketimi 0 ～65535kWh 0kWh ⊙ 
U00.36 VDI1 ～VDI5 giriş durumu VDI5 VDI4 VDI3 VDI2 VDI1 00000 ⊙ 
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U00.37 VDO1 ～VDO5 çıkış 
durumu VDO5 VDO4 VDO3 VDO2 VDO1 00000 ⊙ 

  
U00.38 

Yüksek hızlı darbe X7 
veya dahili kart izleme 

hat numarası 

  
0 ～65535 

  
0 

  
⊙ 

Grup U01 Arıza Kaydı 
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

U01.00 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

En son verilen HATA 
kodu 

Err00: Hata yok   
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

Err00 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

⊙ 

Err01: Hızlanma aşırı akımı 
Err02: Yavaşlama aşırı akım 
Err03: Sabit hızlı aşırı akım 
Err04: Hızlanma aşırı gerilimi 
Err05: Yavaşlama aşırı gerilimi 
Err06: Sabit hızlı aşırı gerilim 
ERR07: Otobüs Düşük Gerilimi 
Err08: Kısa devre 
ERR09: Güç girişi faz kaybı 
Err10: Güç çıkışı faz kaybı 
Err11: Motor aşırı yükü 
ERR12: İnvertör aşırı yükü 
Err13: Harici ekipman hatası 
Err14: Modül aşırı ısındı 
Hata 15: EEPROM okuma / yazma 
hatası 
ERR16: Motor otomatik ayar iptal 
edildi 
ERR17: Motor otomatik ayar hatası 
Err18: Haberleşme fazla mesai 
Hatası 
Err19: PID geri besleme kaybı 
Err20: Sürekli çalışma süresi 
Ulaşıldı 
Err21: Parametre yükleme hatası 
Err22: Parametre indirme hatası 
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  Err23: Fren ünitesi arızası   

Err24: Modül sıcaklık 
algılama bağlantısı 
Err25: Yük 0 oluyor 
Err26: Dalga akım limiti arızası 
Err27: Inverter soft-start rölesi kapalı 
Err28: EEPROM sürümü 
uyumlu değil 
Err29: ayrılmış 
Err30: ayrılmış 
Err41: Aşırı yük uyarısı 
Err42: Nabız geri 
beslemesi kopukluğu 

 
U01.01 

En son hata 
oluştuğunda ki 

frekans 

 
0.00~Fup 

 
0.00Hz 

 
⊙ 

U01.02 
En son hata 

oluştuğunda çıkış 
akımı 

0.0~3000.0A 0.0A ⊙ 

U01.03 
Son arıza 
oluştuğunda bara 
gerilimi 

0~1200V 0v ⊙ 

 
U01.04 

En son hata olduğunda 
kümülatif çalışma süresi 

Oluştu 

 
0~65535h 

 
0h 

 
⊙ 

U01.05 Önceki hatanın kodu U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 
 

U01.06 
Önceki hata 
olduğundaki 

frekans 

 
0.00~Fup 

 
0.00Hz 

 
⊙ 

U01.07 Önceki hata 
oluştuğundaki çıkış 
akımı 

0.0~3000.0A 0.0A ⊙ 

U01.08 
Önceki arıza 

oluştuğundaki BUS 
bara gerilimi 

0~1200V 0v ⊙ 

 
U01.09 

Önceki hata oluştuğunda 
kümülatif çalışma süresi 

 
0~65535h 

 
0h 

 
⊙ 

U01.10 Önceki hata kodu U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

 
U01.11 

Önceki hata 
oluştuğundaki 

frekans 

 
0.00~Fup 

 
0.00Hz 

 
⊙ 

 
U01.12 

Önceki hata 
oluştuğundaki çıkış 

akımı 

 
0.0~3000.0A 

 
0.0A 

 
⊙ 

 
U01.13 

Daha önce arıza 
oluştuğundaki BUS 

gerilimi 

 
0~1200V 

 
0v 

 
⊙ 

 
U01.14 

Önceki hata 
oluştuğunda kümülatif 

çalışma süresi 

 
0~65535h 

 
0h 

 
⊙ 

U01.15 
Önceki 3 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.16 
Önceki 4 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 
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U01.17 
Önceki 5 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.18 
Önceki 6 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.19 Önceki 7 kategoride U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 
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 Hata    

U01.20 
Önceki 8 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.21 
Önceki 9 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.22 
Önceki 10 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.23 
Önceki 11 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.24 
Önceki 12 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

U01.25 
Önceki 13 hata kategorisi 

U01.00 ile aynı Err00 ⊙ 

H00 Grubu Darbe Geri Besleme Fonksiyonu 

H00,00 Özel amaçlı inverter 
olarak 
çalışsınmı  

0:Geçesi
z  
 
1:Evet 
çalışsın 

0 × 

H00.01 
h 

Devir başına 
darbe sayısı 

1~10000 600 △ 

H00.02 Motor direk numarası 2~10 4 × 
H00.03 Hız kontrol kazanç Kp 0,0~100,0 1.0% △ 

H00.04 
Hız kontrolü entegrasyon 

süresi Ti 
0.00~100.00s 1.00'lar △ 

H00.05  
PI kontrolü için 

frekans sınırı 
0.00~100.00Hz 10.00H 

Z △ 

H00.06 
Hata sinyali geri 

bildiriminin 
algılanması 

0.0: Fonksiyon devre dışı 
0.1~10.0s 1.0'lar × 

 
H00.07 

 
Hata sinyali geri bildirimi 

ile eylem seçimi 

0: Hata ver ve serbest duruş  
1:Hata ver ve rampa ile dur 
2:Hata ver ve çalışmaya devam 
et 

 
0 

 

× 

H00.08 
Hız geri bildiriminin 

filtreleme 
süresi 

0~10000ms 30 ms △ 

H00.09  Darbe numarası 0~99999 0 ⊙ 
H00.10 Devrim geri bildirimi 0.00~600.00Hz 0.00Hz ⊙ 
H00.11 
H00.11 

Master dan gelen frekans 0.00~600.00Hz 0.00Hz ⊙ 

H00.12 
sayılı 

PI denetimi ne zaman 
uygulanır? 

0: İstenen hıza 
ulaştığında 
1: çalışırken 

0 × 
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Grup F00 Sistem Parametreleri 
 

F00.00 Kullanıcı parolasının 
ayarlanması 

Aralık: 0~65535 Varsayılan: 0 

Şifrenin ayarı: 
    100'den  büyük   bir sayı  F00.00  içine  bu  şifreyi  girerek ve bir kez onaylamak için ENT tuşuna 

basarak  bir  kullanıcı  şifresi  girilebilir.Şifre  2 dakika içinde tuş takımı üzerinde herhangi bir işlem 
olmadığı zaman etkili olacak, ya da elektirkler gidip yeniden gelirse aktif olacaktır. Bir parola 
ayarlandıktan ve yürürlüğe girdikten sonra, menüye girmek için doğru parolayı girmeniz gerekir. Girilen 
parola yanlışsa parametreleri görüntüleyemez veya değiştiremezsiniz.   

Parolayı değiştir: 
Orijinal parolayı girdikten sonra F00.00'e erişin (bu noktada F00.00 kullanıcı parolası ayarını 

görüntüler) ve yukarıda belirtilen yordamı izleyerek yeni parolayı ayarlayın. 
Şifre temizleme: 
Orijinal parolayı girdikten sonra F00.00'e erişin (bu noktada F00.00 kullanıcı parolası ayarını 

görüntüler); F00.00 0 olarak ayarlanır ve onay yapmak için KT tuşuna basın. Bu şekilde, parola 
başarıyla temizlenir  ve parola koruma işlevi devre dışı bırakılır. 

F00.01 
F00.01 

İşlev kodu ekranı Aralık: 0~2 Varsayılan 
değer: 1 

0:Tüm fonksiyon kodunugörüntüleyin  
1:F00.00,F00.01 ve kullanıcı ayar fonksiyon kodunugörüntüleyin  
2:F00.00•F00.01 ve fabrika ayarı ile farklı fonksiyon kodunu görüntüleyin 
F00.02 
F00.02 

Parametre koruması Aralık: 0~1 Varsayılan: 0 

0: Tüm parametre programlama izin 
1: Yalnızca bu parametre programlamaya izin 
F00.04 Parametre başlatma Aralık:0~6 Varsayılan: 0 
0: Çalışma yok 
1: Tüm parametreleri fabrika varsayılanına geri yükleme (motor parametreleri hariç) 
F00.04 1 olarak ayarlanırsa, motor parametreleri, arıza kayıtları, birikimli çalışma süresi ve birikmiş 

güç zamanı dışında çoğu işlev kodu varsayılan fabrika ayarlara geri yüklenir. 
2: Hata kaydını temizle 
F00.04 2 olarak ayarlanırsa, U01 Grubu'nun tüm hata kaydı 
temizlenir. 3: Geçerli kullanıcı parametrelerini yedekleme 
F00.04 3 olarak ayarlanmışsa, geçerli parametre ayarları yedeklenir ve yanlış parametre ayarı 

gerçekleştirilirse ayarı geri yüklemenize yardımcı olur. 
4: Yedekleme parametrelerine tüm parametreleri geri yükleme 
F00.04 4 olarak ayarlanırsa, önceki yedekleme kullanıcı parametreleri 
geri yüklenir.  
5: Fabrika ayarlarına geri dönme (motor parametreleri dahil) 
1 yapmal ile aynı. Ancak 5 yapılınca motor parametreleri 
dahil fabrika ayarlarına ger, döner. 
6: Güç  tüketimi sıfır temizleme 
F00.04'ü 6 olarak ayarladıktan sonra, U00.35 parametresi sıfıra temizlendi 

F00.06 Parametre düzenleme modu Aralık:0~2 Varsayılan 
fabrika: 0 

0: Tuş takımı ve RS485 ile 
editlenebilir. 
1: Tuş takımı ile editlenebilir 
2: RS485 ile editlenebilir. 
F00.08 Motor 1 kontrol modu Aralık:0~1 Varsayılan 

fabrika:1 
0: V/f kontrolü 

Bölüm 6 Parametrelerin Özellikleri 
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Sabit gerilim ve frekans oranı kontrolü. Sürücüye performans gereksiniminin titiz olmadığı veya 
birkaç motoru sürmek için tek bir sürücü kullanmanın veya motor parametrelerini doğru şekilde 
tanımlamanın zor olduğu durumlar için geçerlidir. V/f kontrolü altındaki motor 1 seçildiğinde, ilgili 
parametreler Grup F09'u iyi ayarlamanız gerekir. 

1: Sensörsüz vektör kontrolü 1 
Bu, enkoder olmadan yüksek performanslı kontrol elde etmesine yardımcı olur . Bu seçimi yaomışsanız, 
lütfen F08 ve F09 Grubu parametrelerini doğru şekilde ayarlayın. 

2: Sensörsüz vektör kontrolü 2 
Bu, enkoder olmadan yüksek performanslı denetim elde etmesine yardımcı olur. Bu kontrol tekniği 

sensörsüz vektör kontrolü 1'den daha üstündür. Bu seçimkapsamında, lütfen F08 Grubu'nun motor 
parametrelerini ve F10 Grubu vektör kontrol parametrelerini doğru bir şekilde ayarlayın. 

F00.09 
F00.09 

DI7/HI giriş modu Aralık:0~1 Varsayılan 
fabrika: 0 

0: Dijital giriş terminali 7 
1: Pulse girişi 
F00.12 
F00.12 

PWM optimizasyonu Aralık:000~103 Varsayılan 
fabrika:100 

Birler basamağı: PWM modülasyon 
modu  
0: Sabit taşıyıcı 
İnvertör taşıyıcısı F00.12 tarafından belirlenen 
sabit bir değerdir.  
1: Rastgele taşıyıcı 
Inverter taşıyıcı doğrusal varyasyon çıkış frekansı ile değişir. Üst/Alt taşıyıcı frekansları F00.14 ve 

F00.15 kontrol altındadır. 
2: Sabit taşıyıcının deret 
Inverter, taşıyıcı değerini F00.12, taşıyıcı sıcaklığı ve taşıyıcı akımına göre ayarlayarak aşırı 

sıcaklığa karşı kendini koruyabilir. 
3: Rasgele taşıyıcı nın derating 
Inverter, taşıyıcı değerini rastgele taşıyıcı, taşıyıcı sıcaklığı ve taşıyıcı akımına göre ayarlayarak 

aşırı sıcaklığa karşı kendini koruyabilir. 
Onlar basamağı: PWM 
modülasyon modu  
0: Yedi segment modu 
Yüzler basamağı: aşırı modülasyon ayarı  
0: Devre dışı 
1: Etkin 
Düşük şebeke geriliminde veya uzun süreli ağır hizmet operasyonunda, aşırı modülasyon gerilim 

kullanımını artırabilir ve sürücünün maksimum gerilim çıkış kapasitesini artırabilir. Bu parametre 
yalnızca V/f denetimi için etkili olurken, aşırı modülasyon SVC deseni altında her zaman etkindir. 

F00.13 
F00.13 

Taşıyıcı frekansı Aralık:0.700~16.000kHz Varsayılan 
fabrika: Model 
tanımlı 

Daha düşük taşıyıcı frekansında, sürücünün çıkış akımı daha yüksek harmonikler, motor 
kaybı artar, sıcaklık ve motor gürültüsü artar, ancak sürücü sıcaklığı, sürücü sızıntısı akımı ve 
harici cihazlara sürücü paraziti daha düşük veya daha azdır. 

Daha yüksek taşıyıcı frekansı ile sürücü sıcaklığı yükselir, sürücü sızıntısı akımı daha büyük 
olur ve harici aygıtlara sürücü paraziti daha büyükolur. Ancak, motor kaybı ve gürültü daha düşük 
olacak ve motor sıcaklığı düşecektir. 

PWM taşıyıcı frekans ayarlama durumları ve yöntemi: 
1) Motor kablosu çok uzun olduğunda, taşıyıcı frekansını azaltın. 
2) Düşük hızda tork kararsız olduğunda, taşıyıcı frekansı azaltın. 
3) Sürücü çevredeki ekipmana ciddi bir parazit üretirse, taşıyıcı frekansını azaltın. 
4) Sürücünün sızıntı akımı büyükse, taşıyıcı frekansını azaltın. 
5) Sürücü sıcaklığındaki artış nispeten yüksekse, taşıyıcı frekansı azaltın. 
6) Motor sıcaklığındaki artış nispeten yüksekse, taşıyıcı frekansı artırın. 
7) Motor gürültüsü nispeten çoksa, taşıyıcı frekansı artırın. 
Dikkat: 
Taşıyıcı frekansı artırmak motor gürültüsünü ve ısıyı azaltabilir, ancak invertör ün sıcaklığını artırır. 
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Taşıyıcı frekansı varsayılan fabrikadan daha yüksek olduğunda, invertör nominal gücü her ek 1 kHz 
taşıyıcı frekansı için %5 oranında azaltılır. 

F00.14 Üst taşıyıcı frekansı Aralık:0.700~16.000kHz Varsayılan 
fabrika:8.000 kHz 

F00.15 
F00.15 

Daha düşük taşıyıcı 
frekansı 

Aralık:0.700~16.000kHz Varsayılan 
fabrika:2.000 kHz 

Inverter taşıyıcı doğrusal varyasyon çıkış frekansı ile değişir. Üst/Alt taşıyıcı frekansları F00.14 ve 
F00.15 ile kontrol altındadır. 

Çıkış geriliminin yüzdesini giriş gerilimine ayarlayın. 0:  

 

          0: Devre Dışı 
1: Etkin 
2:    DC veri günü  gerilimi  >        DC veri   tonunun  anma  gerilimi   ise AVR  devre dışı  bırakılır  

ve  DC veri  tonlama gerilimi≤DC veri tonlarının nominal gerilimi ise etkin    olacaktır.   
F00.18 
F00.18 

Fan kontrolü Aralık:0~1 Varsayılan 
fabrika:1 

Güç açık olduktan sonra, fan inverterin çalışma durumuna bakmaksızın 2 dakika çalıştıktan sonra 
kontrol moduna göre çalışır. 

0: Inverter POWER ON yapıldıktan sonra FAN direk çalışır 
1: AC sürücüsü çalışırken fan çalışır. AC sürücü durduğunda, soğutucu sıcaklık 42°C'den yüksekse 

soğutma fanı çalışır ve Soğutucu sıcaklığı 38°C'den düşükse çalışmayı durdurur. 
F00.19 
F00.19 

Fabrika şifresi Aralık:0~65535 Varsayılan 
fabrika: 0 

Fabrika parametresi 

F00.20 Inverter nominal güç Aralık:0.2~710.0kW Varsayılan 
fabrika: 
Model 
tanımlı 

F00.21 
F00.21 

Inverter anma gerilimi Aralık:220~380V Varsayılan 
fabrika: 
Model 
tanımlı 

F00.22 Inverter nominal akım Aralık:0.1~1500.0A Varsayılan 
fabrika: 
Model 
tanımlı 

F00.23 Yazılım sürümü Aralık:0.01~99.99 Varsayılan 
fabrika: 
Model 
tanımlı 

Parametreler yalnızca başvuru içindir ve düzenlenemez. 
F00.24 Bayi şifresi Aralık:0~65535 Varsayılan 

fabrika:0 

F00,25 
F00,25 

Zamanı kullanma 
Aralık:0~65535h(0:  

Invaild) Varsayılan 
fabrika:0 

Toplam çalışma süresi ≥F00.25 olduğunda, inverter çalışmaz. F00.24 ayarlarken, F00.24 bayi 
pasaport kilidini açmak gerekir, zaman ayarı sonra, kilitlemek için bayi pasaport giriş gerekir 

★ :Bu parametrenin ayarlanması, invertörün normal şekilde çalışamaz haline dönmesine neden 

olabilir,lütfen  dikkatlice ayarlayın.  

 
Grup F01 Frekans komutları 

 
 

Terminal 

YUKARı/YUKARı 

+ 

F00.16 
F00.16 

Çıkış gerilimi No:5.0~150.0% Varsayılan:100.0% 

F00.17 
F00.17 

Avr Araık:0~2 Varsayılan 
değer: 1 

0 
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Ana frekans 

Kaynak 
 

Tarafından değiştirildi 
terminal  tarafından 

anahtarlı  
terminal 

 
 

   Command frequency 

 
Yardımcı 

frekans kaynağı 

+ 

 
 

 
 

Jog 
frekansı 

- 
 

Max 
 

Dk 
 

+      
   X 

AI1 

+      
   X 

AI2 

 

Şekil 6-1 

 
 

F01.00 
Frekans kaynağı 

seçimi 
Aralık:0~7 Varsayılan 

fabrika: 0 
0: Ana frekans kaynağı 

1 

2 

7 

6 

5 

4 

3 
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Frekans kaynağı ana frekans kaynağı F01.01 tarafından belirlenir.  
1: Yardımcı frekans kaynağı 
Frekans kaynağı yardımcı frekans kaynağı F01.03 tarafından belirlenir.  
2: Master + Yardımcı 
Frekans kaynağı Master + Auxiliary tarafından belirlenir.  
3: Master - Yardımcı 
Frekans kaynağı Master - Auxiliary tarafından belirlenir. 
 4: MAX {Master, Yardımcı} 
Frekans kaynağı MAX {Master, Yardımcı} tarafından belirlenir. 
5: MIN {Master, Yardımcı} 
Frekans kaynağı MIN {Master, Auxiliary} tarafından belirlenir.  
6: AI1*(Master + Yardımcı) 
Frekans kaynağı AI1*(Master + Yardımcı) tarafından belirlenir. 
7: AI2*(Master + Yardımcı) 
Frekans kaynağı AI2*(Master + Yardımcı) tarafından belirlenir. 
F01.01 Ana frekans kaynak seçimi Aralık:0~8 Varsayılan 

fabrika:1 
0: Dijital ayar (F01.02) 
Inverter açık olduğunda, F01.02 değeri ana frekans kaynağı olarak alınır.  
1: Tuş takımı potansiyometresi 
2: Analog giriş AI1 
AI1 ve AI2 (0~10V) gerilim girişi ve (0~20mA) akım girişi programlanabilir. Kontrol panosundaki 

AI1 ve AI2 geçiş anahtarları ile voltaj veya akım girişi seçilebilir. 
3: Haberleşme 
Üst bilgisayar, sürücüdeki standart RS485 Haberleşme arabirimi üzerinden sürücünün ana frekans 

komut kaynağıdır. Haberleşme protokolü ve programlama, vb. hakkında daha fazla bilgi için bu 
kılavuzdaki F15 grubu ve ekine bakın. 

4: Çoklu Hız ayarlama 
Çoklu hız başvuru modunda, farklı DI (dijital giriş) terminal (klemens)  durumlarının 

kombinasyonları ile 16 farklı hızı destekler farklı küme frekanslarına karşılık gelir. FR150, F04 grubunda 
dört DI terminalinin (13 ila 16 fonksiyonlarıyla ayrılmış) Birden çok başvuru F01.08 (Maksimum frekans) 
değerinin yüzdelerini gösterir. 

Çoklu başvuru işlevi için bir DI terminali kullanılıyorsa, ilgili ayarı F04 grubunda gerçekleştirmeniz 
gerekir. 

5: PLC 
Ana frekans komutu basit PLC tarafından belirlenir. Ayrıntılar için F12 grubu parametreye bakın. 
6: Proses PID çıkışı 
Ana frekans komutu işlem kapalı döngü PID hesaplaması sonucu ile belirlenir. Ayrıntılar için F13 

grubu parametreye bakın. 
7: DI7/HI pulse girişi 
Bu parametre değeri seçilirse, komut frekansı yalnızca TERMINAL DI7/HI üzerinden pulse frekansı 

girişi ile belirlenir. Böyle bir durumda, F00.09 1 olarak ayarlanmalıdır. Pulse frekansı ile komuta frekansı 
arasındaki karşılık gelen ilişki F06.32~F06.35'te belirtilir. 

8:AI2 
Ana frekans komutu analog giriş AI2 ile belirlenir. Not: 
AI2( 0~10)V voltaj girişi veya (0~20) mA akım girişi AI2 için isteğe bağlıdır. Voltaj veya akım girişi 

kontrol paneli girişi ve(0~ 20mA)üzerinde geçiş anahtarı tarafından seçilebilir , analog değer ve frekans 
arasındaki yazışma larişlev koduF06.00 ~ F06.15 özel talimatları bakın. Dış analog doğrudan giriş 
kullanırken, gerilim/akım analog girişinin bağlantı diyagramı şekil 6-2 olarak gösterilir. 
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Şekil 6-2 Dış güç kaynağı ile analog giriş diyagramı 

Dahili 10V güçlü inverter kullanırken, şekil 6-3 olarak gösterilen bağlantı diyagramı, geçiş anahtarının 
şu anda voltaj giriş tarafını tutması gerektiğini unutmayın. 

 
 
 

Ayarlanabili
r Direnç 

 
 
 
 
 

Not: 
Figure 6-3 Diagram for internal 10V power analog input 

FR150 serisi inverterin son ayar frekansı esas olarak frekans tuş takımı UP/DOWN düğmesi veya 
UP/DOWN terminalinin işlevi ile istiflenebilirken, yardımcı frekans kaynağının son ayar frekansı için 
böyle bir işlev yoktur. 

F01.02 
F01.02 

Ana frekansın dijital 
ayarı 

Aralık:0.00~Fmax Hz Varsayılan 
fabrika:0.00Hz 

Ana frekans kaynak seçimi F01.01 1 olarak ayarlandığında, bu parametre değeri ana frekans 
komutunun başlangıç değeri olacaktır. 

F01.03 
F01.03 

Yardımcı frekans komut 
kaynağı 

Aralık:0~9 Varsayılan 
fabrika: 0 

0: Dijital ayar (F01.04) 
Inverter açık olduğunda, F01.02 değeri ana frekans kaynağı olarak alınır.  
1: Tuş takımı potansiyometresi 
Yardımcı frekans komutu tuş takımı potansiyometresi ile belirlenir.  
2: Analog giriş AI1 
Yardımcı frekans komutu analog giriş AI1 ile belirlenir.  
3: Haberleşme 
Üst bilgisayar, sürücüdeki standart RS485 Haberleşme arabirimi üzerinden sürücünün yardımcı frekans 

komut kaynağıdır. 
4: Çoklu başvuru 
Yardımcı frekans komutu çoklu referans ile belirlenir. Ayrıntılar için F04 grubu parametreye bakın. 
5: PLC 
Yardımcı frekans komutu basit PLC ile belirlenir. Ayrıntılar için F12 grubu parametreye bakın.  
6: Proses PID çıkışı 
Yardımcı frekans komutu proses PID hesaplama sonucuna göre belirlenir. Ayrıntılar için F13 grubu 

parametreye bakın. 
7: DI7/HI pulse girişi 
Yardımcı frekans komutu DI7/HI pulse girişi ile belirlenir. 
 8:AI2 

 
 

 
 

 

 

 

+10V 
 

AI(i) 
(i=1,2 ) 
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Yardımcı frekans komutu analog giriş AI2 ile belirlenir. 
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F01.04 
Yardımcı frekansın dijital 

ayarı 
Aralık:0.00~Fmax Varsayılan 

fabrika:0.00Hz 
Yardımcı frekans komutu F01.03 0 olarak ayarlandığında, bu parametre değeri yardımcı frekans 

komutunun başlangıç değeri olmalıdır. 
F01.05 Yardımcı frekans aralığı Aralık:0~1 Varsayılan 

fabrika: 0 
0: Maksimum frekansa göre 1: Ana 
frekansa göre ayrıntılar için F01.06 
belirtimine bakın.   
F01.06 Yardımcı frekansın Coeff'i Aralığı:0.0~150.0% Varsayılan 

fabrika:100.0% 
F01.05 ve F01.06 yardımcı frekans komutunun nihai çıkış değerini belirler. F01.05 0 
olarak ayarlandığında (maksimum frekansa göre): 
Yardımcı frekans= yardımcı frekans *F01.06. F01.05 1 
olarak ayarlandığında (ana frekansa göre): 
Yardımcı frekansın ayar aralığı ana frekansa göre değişir. 
Yardımcı frekans= yardımcı frekans *F01.06*abs (ana frekans)/F01.08. Bu parametre koşu 

sırasında çalışan frekansı ayarlar. 

F01.08'in maksimum frekansı sürücünün izin verilen maksimum çıkış frekansıdır. 
F01.09 Üst sınır frekansı Aralık:Fdown~Fmax Varsayılan 

fabrika:50.00Hz 
F01.10 
F01.10 

Alt sınır frekansı Aralık:0.00~Fup Varsayılan 
fabrika:50.00Hz 

F01.09upper limit frekansı kullanıcı tarafından tanımlanan maksimum izin verilen çalışma 
frekansıdır; F01.10 alt limit frekansı kullanıcı tarafından tanımlanan minimum izin li çalışma frekansıdır. 

Dikkat: 

1. Fup ve  Fdown,  motor  isim plakası parametreleri    ve  çalışma koşullarına göre     
belirlenecektir.    Motor   uzun süre düşük  frekansta     çalışmaz.     Aksi takdirde, aşırı 
ısınma   nedeniyle  motor  servis  ömrü  kısalır.     

2. Fmax,  Fup  ve  FdownKorelasyon : 0.00Hz ≤Fdown  ≤Fup≤Fmax  ≤600.00Hz 
 

F01.11 
F 

Komut olduğunda işlem 
frekans alt sınır 

frekansından daha 
düşük 

 
Aralık:0~1 

 
Varsayılan 
fabrika: 0 

F01.12 
F01.12 

Alt sınır frekans 
çalışma süresi 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

0: Alt sınır frekansında çalıştırın 
Komut sıklığının alt sınır frekansından daha düşük olması durumunda, çalışan alt sınır 

frekansında olmalıdır. 
1: 0 Hz'de çalıştırın zaman gecikmesi sonra etkinleştirilir 
Frekans komutu alt sınır frekansından daha düşükse, F01.12 tarafından belirlenen zaman 

gecikmesinden sonra 0 Hz hızında çalıştırın. Alt sınır sıklığı 0 olduğunda, bu sınırlama geçersizdir. 

F02 Grubu Start/Stop Control Başlat/Durdur Denetimi 
 

F02.00 Çalıştır komutu Aralık:0~2 Varsayılan fabrika: 0 
Bu parametre komut kaynağını çalıştırın. Çalıştır komutları arasında "başlat, durdur, ileri , 

ters,jog", vb. 
0: Tuş takımı kontrolü (LED kapalı) 
Tuş takımı üzerinde RUN, STOP/RESET ve MF.K tuşları ile çalıştırma komutunu kontrol edin (çok 

fonksiyonlu tuşu MF ayarlayın. F16.00 tarafından JOG K). Tuş takımının çalışması yla ilgili Bölüm 4'e 
bakın. 

1: Terminal kontrolü (LED üzerinde) 
Denetimler DI terminalleri üzerinden komut çalıştırın. DI terminalleri ile ILERI  ve TERS 

F01.07 
F01.07 

Jog frekansı Menzil:0.00~Fmax Varsayılan:5.00Hz 

F01.08 Maksimum frekans Menzil:20.00~600.00 Varsayılan:50.00Hz 
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Çıkış frekansı(Hz) 

 

gerçekleştirin. Kontrol modları iki telli mod ve seçilebilir üç tel moduvardır. DI terminallerinin atama ve 
kablolama düzenlemesi ile ilgili ayrıntılar için Grup F04'e bakın. 

2: Haberleşme kontrolü (LED yanıp sönüyor) 
Ana aygıt,  sürücünün yerleşik RS485 seri Haberleşme arabirimi üzerinden run komutunu kontrol 

edebilmektedir. Programlama hakkında daha fazla bilgi için F15 Grubu ve ekparametrelerine bakın. 
Tuş takımı, terminaller ve Haberleşme den çalıştır komutu terminalleri tarafından değiştirilebilir 
"çalıştırın 

tuş takımı denetimine geçti", "run komutu terminal kontrolüne geçti" ve "run komutu Haberleşme denetimine 
geçti". 

Çok fonksiyonlu anahtar MF.K  parametre F16.00 ile "komut kaynakları kaydırılmış çalıştırmak" için 
ayarlanabilir. MF tuşuna bu ayarın altında basıldığında; tuş takımı kontrolü, terminal kontrolü ve 
Haberleşme kontrolü sırasında run komutu dairesel olarak değiştirilecektir. 

F02.01 Koşu yönü Aralık:0~1 Varsayılan fabrika: 0 
0: İleri 
1: Ters 
Motor kablolarını değiştirmeden bu parametreyi değiştirerek motorun dönüş yönünü 

değiştirebilirsiniz.       Bu  parametrenin değiştirilmesi,  motorun U,  V,  W kablolarından   herhangi    
ikisinin  değiş tokuşuna    eşdeğerdir.     

Not: 
Parametre başlatmadan sonra motor orijinal yönde çalışmaya devam edecektir. Sistem devreye 

alma tamamlandıktan sonra motorun döner yönünün değiştirilmesinin yasak olduğu uygulamalarda bu 
işlevi kullanmayın. 

F02.02 Ters geçirmez eylem Aralık:0~1 Varsayılan fabrika: 0 
0: Ters etkin 
1: Ters devre dışı 
Bazı uygulamalarda, ters ekipman hasarına neden olabilir. Bu parametre ters çalışmasını önlemek 

için kullanılır. 

F02.03 
İleri ve geri ölüm zamanı Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 

fabrika:0.0s 

      İleriden    geri veya geriden   ileriye   geçiş  sırasında  0Hz  çıkışlı  ölü    zaman.     Fig'de 
gösterildiği gibi. 6-4. 

 
 
 
 
 
 
 
 

Ölü zaman Ileri ve 
ters 

 
İleri ve geri ölüm 

zamanı 
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Şekil 6-4 
F02.04 Başlangıç modu Aralık:00000~21111 Varsayılan fabrika: 

0000 
Birler basamağı: Başlangıç modu 
0: Başlangıç frekansından 
DC frenleme süresi   (F02.08)  0 olarak ayarlanırsa, AC sürücüsü başlangıç frekansında (F02.05) 

çalıştırmaya başlar ve bu frekansı F02.06 tarafından belirlenen bir süre boyunca tutar ve sonra accel 
yöntemi ve zamanına uygun olarak komuta frekansına hızlandırılır... 

  DC  frenleme  süresi             (F02.08)0     değilse,   AC sürücü önce DC frenleme yapar ve  daha 
sonra başlangıç frekansında  çalıştırmaya    başlar.   Motorun başlangıçta dönme olasılığının yüksek 
olduğu        küçük atalet  yükü  uygulaması için geçerlidir.     

1: Dönme hızı izleme yeniden başlatma 
AC sürücüsü önce motorun dönüş hızını ve yönünü yargılar ve ardından izlenen frekanstan başlar. 

Böyle  düzgün bir başlangıç  dönen motor üzerinde   hiçbir etkisi  yoktur.      Büyük atalet   yükünün 
anında güç arızası üzerine yeniden başlatma için geçerlidir.    Döndürme hızı izleme yeniden başlatma 
performansını sağlamak için, motor parametrelerini  doğru ayarlayın. 

Onlar basamağı: Topraklama kısa devre algılama 
0: Topraklama kısa devre algılama 
yok Topraklama kısa devre algılama 
1: Topraklama shourt-devre algılama ilk başlamadan önce 
İnvertör gücü başladıktan sonra, ilk kez  çalışma  komutu geri çekildiğinde,  inverter otomatik olarak 

çıkış terminalinde kısa devre algılama topraklamaya başlar,kısa  devre hataları varsa  
inverter çıkış terminali ve zemin arasında, inverter  Err44 fay alarm olacaktır. 

2: Her başlamadan önce kısa devre algılama topraklama 
Inverter otomatik olarak her başlamadan önce çıkış terminalinde kısa devre algılama topraklama 

başlar,inverter çıkış terminali arasında kısa devre hataları  varsa bir zemin, inverter  Err44 fay alarm 
olacaktır.  

Yüzler basamağı: İz yönü 
0: Sıfır hızdan takip 
Hız izleme yeniden başlatma modu altında, başlatıldığında, invertör motorun mevcut hızını 

sıfırdan maksimum frekansa doğru yavaşça izler 
1: Maksimum frekanstan izleme 
Hız izleme yeniden başlatma modu altında, başlatıldığında, inverter motorun akım hızını 

maksimum frekanstan sıfıra yavaş takip eder 
Binler basamağı: Jog komutu ilk önce harekete geçsin 
0:Normal başlangıç ve Jog başlangıç komutu aynı anda geldiğinde, normal başlangıç 
hareketi ilk olarak; 1:Normal başlangıç ve Jog başlangıç komutu aynı anda geldiğinde, Jog 
ilk olarak harekete başlar; On binin yeri: İz yönü 
0: Durduğunda son yön 
Takip yönü, inverterin durduğu yöndür. 1: Pozitif yön 
İzleme yönü pozitif yönde2: Negatif 
yön 
İzleme yönü negatif yöndür 

 
F02.05 Başlangıç frekansı Aralık:0.00~10.00Hz Varsayılan 

fabrika:0.00Hz 
F02.06 Başlangıç frekansı tutma 

süresi 
Aralık:0.0~100.0s Varsayılan 

fabrika:0.0s 
AC sürücü başlangıcında motor torku sağlamak için uygun bir başlangıç frekansı ayarlayın. Buna 

ek olarak, motor çalıştırıldığında uyarma oluşturmak için, başlangıç sıklığı belirli bir süre için 
tutulmalıdır. 

Başlangıç sıklığı (F02.05) frekans alt sınırı ile sınırlı değildir. Ayarlanan     hedef frekans 
başlangıç    sıklığından daha      düşükse,  AC  sürücüsü      başlamaz    ve  bekleme durumunda 

kalır.   İleri döndürme ve  ters    döndürme  arasındaki  geçiş  sırasında,  başlatma  frekansı  tutma 
süresi devre dışı bırakılır.                  Bekleme    süresi    ivme  süresine  değil,   

basit PLC. 
F02.07 Başlangıç DC fren leme 

akımı 
Aralığı:0.0~150.0% Varsayılan 

fabrika:0.0 
F02.08 Başlangıç DC frenleme Aralık:0.0~100.0s Varsayılan 
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süresi fabrika:0.0 

Başlangıç DC frenleme genellikle dönen motor durduktan sonra AC sürücüsünün yeniden 
başlatılması sırasında kullanılır. Ön uyarma, AC sürücüsünün yanıt verme yeteneğini artırmak için 
başlatmadan önce asynchronous motor için manyetik alan oluşturması için kullanılır. 

Başlangıç DC  frenleme  yalnızca  doğrudan  başlangıç  için  geçerlidir    (f02.05  =  0). Bu     
durumda,  AC sürücü set başlangıç  DC fren leme   akımında    DC frenleme    gerçekleştirir.   Başlangıç  
DC frenleme  süresinden sonra    AC sürücüler  çalıştırmaya başlar.   Başlangıç    DC  frenleme  süresi 
0 ise, AC sürücüler  doğrudan DC frenleme  olmadan  başlar.   Başlangıç DC frenleme akımı ne kadar 
büyükse, frenleme kuvveti de o kadar  büyüktür.   

F02.09 Hızlı arama akımı Aralık:0.0~180.0 Varsayılan 
fabrika:100.0% 

%100 sürücünün nominal akımına karşılık gelir. Sürücünün çıkış akımı bu parametre değerinden 
daha düşük olduğunda, sürücünün çıkış sıklığının motor hızıyla aynı hızda tutulduğu ve arama 
eyleminin tamamlandığı kabul edilir. 

F02.10 Sped arama decel  zaman Aralık:0.0~10.0 Varsayılan 
fabrika:1.0s 

Bu Parametre Ayarlar ve Çıkış Frekans Decel Zaman onun Hız Arama Eylem. Bu Zaman Anlamına 
gelir için gereken süre Decel maksimum frekanstan 0.The daha kısa hız arama Decel zaman, daha 
hızlı arama olacaktır. Ancak, aşırı hızlı arama arama sonucunun yanlışlığı hakkında getirebilir. 

Sped arama katsayısı 

0: Rampa ile 

durdurmak için 
Durdurma komutu alındıktan sonra, sürücü belirlenen Yavaşlama süresine göre çıkış sıklığını 

kademeli olarak azaltacak ve frekans 0'a ulaştığında durur. 
1: Serbest durdurmak için 

F02.11 
F02.11 

Hızlandırılmış arama katsayısı Menzil:0.01~5.00 Saat:0.30 

F02.12 Durdurma Menzil:0~1 Varsayılan: 0 
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Durdurma komutu alındıktan sonra, sürücü çıkışı hemen kilitler ve motor mekanik ataleti ile durur. 

F02.13 
Durdurma DC frenlemenin 

başlangıç 
frekansı 

Aralık:0.00~50.00Hz Varsayılan 
fabrika:2.00Hz 

F02.14 DC fren akımını durdurun Aralığı:0.0~150.0% Varsayılan 
fabrika:0.0% 

F02.15 DC frenleme durdurma bekleme 
süresi 

Aralık:0.0~30.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F02.16 DC frenleme süresini durdurun Aralık:0.0~30.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

Dc frenleme stop ilk frekansı: 
Durma yavaşlama işlemi sırasında, çalışan frekans F02.13'te ayarlanan değerden daha 

düşük olduğunda AC sürücü DC frenleme başlar. 
DC fren akımını durdurun: 
Bu parametre, DC frenlemedeki çıkış akımını belirtir ve temel değere göre bir yüzdedir. 
Nominal motor akımı, nominal AC sürücü akımının %80'inden az veya eşitse, temel değer nominal 

motor akımıdır. 
Nominal motor akımı, nominal AC sürücü akımının %80'inden büyükse, temel değer nominal AC 

sürücü akımının %80'idir. 
DC frenlemedurdurma bekleme süresi: 

Çalışma frekansı DC frenlemeyi durdurmanın başlangıç frekansına düştüğünde, AC 
sürücü çıkışı belirli bir süre durdurur ve dc frenlemeyi başlatır. Bu, yüksek hızda DC frenleme 
nedeniyle oluşan akım üzerinde gibi hataları önler. 

DC frenleme süresini durdurun: 
Bu parametre, DC frenlemenin bekleme süresini belirtir. 0 olarak ayarlanırsa, DC frenleme iptal edilir. 
Dikkat: 
Stopsırasında harici terminalin DC fren sinyali varsa, DC fren süresi terminalin aktif süresi ile 

F02.16'nın ayar süresi arasında daha büyük bir değer alır. 
 

Stop DC frenleme işlemi aşağıdaki şekilde gösterilmiştir. 
Şekil 6-5 Stop DC frenleme işlemi 

Çıkış  frekansı(Hz) 

 
 
 

Durdurma DC 
frenlemenin 
başlangıç 
frekansı 

 
 

Zaman(S) 

 
DC frenleme 
durdurma bekleme 
süresi 

 
Çıkış gerilimi 

RMS 

 
 

 
Zaman(S) 

 

 
Çalıştır komutu 

 
 

Şekil 6-
5 

Stop DC braking 
   time 
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F02.17 Dinamik fren Aralık:0~3 Varsayılan 
fabrika: 0 

Dinamik fren    etkinleştirildiğinde, Decel sırasında üretilen elektrik enerjisi, hızlı  Decel'e ulaşmak 
için fren  rezistansı  tarafından  tüketilen  ısı  enerjisine    dönüştürülecektir.  Bu  fren  yöntemi yüksek 
atalet yükü veya hızlı stop gerektiren durumlar fren için geçerlidir.  Böyle bir durumda uygun dinamik 
fren rezistansı ve kopan ünitenin seçilmesi gerekmektedir. AC sürücüler eşit ve 30kW altında standart 
bir dahili fren ünitesi ile sağlanır. Dahili fren ünitesi AC sürücü  37kW~75kW için isteğe bağlıdır. 

0: Devre Dışı 
1: Etkin 

2: Çalışma da etkin 
3: Yavaşlamada etkin 

F02.18 
Dinamik fren eşik gerilimi Aralık:480~800V Varsayılan 

fabrika:700V 
Bu parametre yalnızca dahili fren ünitesine sahip sürücüler için geçerlidir. 
AC sürücüsünün bara gerilimi F02.18 değerine ulaştığında dinamik fren uygulanır. Enerji fren 

rezistansı ile hızla tüketilecektir. Bu değer fren ünitesinin fren etkisini düzenlemek için kullanılır. 
F02.19 Fren kullanım oranı Aralığı:5.0~100.0% Varsayılan 

fabrika:100.0% 
Yalnızca dahili fren ünitesine sahip AC sürücü için geçerlidir ve fren leme ünitesinin görev oranını 

ayarlamak için kullanılır. Bu parametrenin değeri ne kadar büyükse, frenleme sonucu o kadar iyi olur. 
Ancak, çok daha büyük bir değer frenleme işlemi sırasında AC sürücü veri yolu voltajında büyük 
dalgalanmaya neden olur. 

F02.20 0Hz Çıktı seçimi Aralık:0~1 Varsayılan 
fabrika:0 

0: Gerilim çıkışı yok 
1: Gerilim çıkışı 

Grup F03 Accel/Decel  Parametreleri 
 

F03.00 Hızlanma Rampası 
Süresi 0 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.01 Yavaşlama Rampası 
Süresi 0 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.02 Hızlanma Rampası 
Süresi 1 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.03 Yavaşlama Rampası 
Süresi 1 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.04 Hızlanma Rampası 
Süresi 2 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.05 Yavaşlama Rampası 
Süresi 2 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.06 Hızlanma Rampası 
Süresi 3 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

F03.07 Yavaşlama Rampası 
Süresi 3 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:15.0s 

Accel süresi, sürücünün sıfır frekanstan maksimum f01.08'e kadar hızlanması için gerekli süre 
anlamına gelirken, Yavaşlama Rampası Süresi olarak sürücünün maksimum frekanstan f01.08 
frekansından sıfır frekansa yavaşlaması için gereken süreyi ifade eder. 

Bu dört tür Hızlanma/Yavaşlama  zaman, AİLE/KAPALI kombinasyonu ile 
DI terminalleri"  Hızlanma/Yavaşlama  zaman  belirleyici  1"  ve  "Hızlanma/Yavaşlama  zaman  
belirleyici  2". Aşağıdaki tabloya  bakın. 

Hızlanma/Yavaşl
ama  zaman 
belirleyici 2 

Hızlanma/Yavaşl
ama  zaman 
belirleyici 1 

Hızlanma/Yavaşlama  zamanlı 

KAPALI KAPALI Hızlanma/Yavaşlama  süresi  
1(F03.00-F03.01) 

KAPALI AÇIK Hızlanma/Yavaşlama  zamanlı  
2(F03.02•F03.03) 
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AÇIK KAPALI Hızlanma/Yavaşlama  zamanlı  
3(F03.04,F03.05) 

AÇIK AÇIK Hızlanma/Yavaşlama  süresi  
4(F03.06•F03.07) 

 
F03.08 Jog Hızlanma Rampası 

Süresi 
Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 

fabrika:15.0s 
F03.09 Jog /Yavaşlama  

zamanlı 
Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 

fabrika:15.0s 
F03.08 ve F03.09 Accel //Yavaşlama  Jog, F03,00 ~ F03,07 ile benzeroranınıayarlayın. 

F03.10 
F 

Hızlanma/Yavaşlama  
eğrisi 

Aralık:0~1 Varsayılan fabrika: 
0 

F03.11 
F 

Hızlanma/Yavaşlama  
eğrisi 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F03.15 
S eğrisinin 
ivmelenmenin ilk 
segment zamanı 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F03.16 
S eğrisinin ivmelenme 
sinin son segment 
zamanı 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F03.17 
S eğrisinin 
yavaşlamasının ilk 
segment zamanı 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

0: Lineer 
Hızlanma/Yavaşlama  
Hızlanma/Yavaşlama  
doğrusal modda.  
1: S-eğrisi 
Hızlanma/Yavaşlama 
Hızlanan veya yavaşlamada birinci bölüm ve son bölüm sorunsuz bir geçiş sürecindedir. 
Hızlanma/yavaşlama eğrisi S eğrisine benzer.  S eğrisinde olduğunda, son 
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ivme/yavaşlama süresi= S eğrisi süresi+ Doğrusal ivme/yavaşlama süresi. 2 hızlanma/yavaşlama 
modu için Şekil 6-13'e bakın. 
2 hızlanma/yavaşlama modları için Şekil 6-6'ya bakınız. 

 
Çıkış  frekansı(Hz) 

Fmax 

 
Fset 

 
 
 
 

0 

 (1) (2) (3) (4) T 

(5) 
 Setting ivmelendirme 

Zaman 

⑥ 
     Ayarı 

yavaşlama süresi 

(1)F03.11 
(2)F03.15 

(3)F03.16 

④F03.17 
(5)Hızlanma süresini ayarlama 

(6)Yavaşlama süresini ayarlama 

Şekil 6-6 

F03.12 
Hızlanma ve 

yavaşlama zaman 
birimi 

0: 0.1s 
0 × 1: 0.01s 

Hızlanma ve yavaşlama nın zaman birimini seçmek için 
0: 0,1s 
Tüm hızlanma  ve  yavaşlama  zaman  birimi    0.1s,      fonksiyon  kodu  4  adım acc /dec  time 

ondalık  noktası ((  F03. 00~F03. 07),Inching  acc/dec  time  (F03. 08f03. 09)4  step  S  csizinve  time  (F03. 
1 1•F03. 15~  F03.17) bir bit.   

1: 0.01s 
Tüm hızlanma ve yavaşlama zaman birimi 0.01s, fonksiyon kodu 4 adım ondalık noktası ac/dec  

time((F  03. 00~F03. 07)•Inching  acc/dec  time  (F03. 08•F03. 09)4  step  S  cseninve  time  (F03. 11•  
F03.15~F03.17) 2 bittir.   

 
F03.13 

Hızlanma süresi 1 ve arasındaki 
frekans geçiş noktası 

ivme süresi 2 

 
Aralık:0.00~Fmax 

 
Varsayılan 
fabrika:0.00Hz 

 
F03.14 

Yavaşlama süresi 1 ile 
yavaşlama süresi arasındaki 

frekans geçiş noktası 2 

 
Aralık:0.00~Fmax 

 
Varsayılan 
fabrika:0.00Hz 

Bu fonksiyon, motor 1 seçildiğinde ve di terminali       ile hızlanma/yavaşlama süresi geçişi 
yapılmadığında  geçerlidir.    AC   sürücüsünün  çalışma işlemi sırasında DI terminali yerine çalışan 
frekans aralığına göre farklı hızlanma/yavaşlama süresi    grupları  seçmek için kullanılır. 

İvme sırasında,    çalışma  frekansı  F03.13      değerinden  küçükse,      hızlanma süresi 2   seçilir. 
Çalışan frekans F03.13 değerinden büyükse, hızlanma süresi 1 seçilir. 

Yavaşlama sırasında, frekans F03.14 değerinden büyükse, yavaşlama süresi 1 seçilir. Frekans 
F03.14 değerinden küçükse, yavaşlama süresi 2 seçilir. 

Şekil 6-7 İvme/yavaşlama zaman geçişleri. 
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Şekil 6-7 

 

Grup F04 Dijital Giriş 
 

F04.00 TERMINAL DI1'in işlevi Aralık:0~99 Varsayılan 
fabrika:1 

F04.01 
F04.01 

TERMINAL DI2'nin işlevi Aralık:0~99 Varsayılan 
fabrika:2 

F04.02 TERMINAL DI3'ün işlevi Aralık:0~99 Varsayılan 
fabrika:7 

F04.03 TERMINAL DI4'ün işlevi Aralık:0~99 Varsayılan 
fabrika:13 

F04.06 TERMINAL DI7'nin işlevi Aralık:0~99 Varsayılan 
fabrika:0 

 
Değer Işlev Açıklama 

0 İşlev yok Arızayı önlemek için ayrılmış terminaller için 0 ayarlayın. 

1 
İleri RUN 

(FWD) Terminaller sürücünün ileri ve geri çalışmasını kontrol eder. 
İlk güç kadar etkin koşullar için F04.15 bakın. 

2 
Ters RUN 

(REV) 

3 Üç tel kontrolü 
Terminal, AC sürücüsünün üç satırlık denetimini belirler. 
Ayrıntılar için F04.15'in açıklamasına bakın. 

4 
İleri JOG 

(FJOG) 
FJOG ileri JOG çalışan gösterir, RJOG ters JOG çalışan 
gösterir. JOG frekansı, hızlanma süresi ve yavaşlama süresi 
sırasıyla F01.07, F03.08 ve F03.09'da tanımlanmıştır. 

5 
Ters JOG 

(RJOG) 
 

6 
 

Kıyı durdurmak için 
AC sürücü çıkışını engeller, motor kıyıları dinlenmek için ve 
AC sürücü tarafından kontrol edilmez. F02.12'de tanımlanan 
durdurmak için kıyı ile aynıdır. 

 
7 

 
Hata sıfırlama 

(RESET) 

Terminal, işlem panelindeki RESET anahtarının işleviyle 
aynı olan hata sıfırlama işlevi için kullanılır. Uzaktan  hata 
sıfırlama bu işlev tarafından uygulanır. 

 
8 

 
RUN duraklama 

AC sürücüsü durdurmak için yavaşlar, ancak çalışan 
parametrelerin tümü PLC, salıncak frekansı ve PID 
parametreleri gibi ezberlenir. Bu işlev devre dışı bırakıldıktan 
sonra, AC sürücüsü durmadan önce durumunu devam ettirer. 

 
 
 
  
ayarlam

a 

 

  Çok fazla   
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9 

Normalde açık (NO) 
girişi 

dış fay 

Bu terminal AÇILAşsa AC sürücü Err13 ve 
hata dansı eylemini gerçekleştirir. Daha fazla bilgi için 
F11.11'in açıklamasına bakın. 

10 Terminal UP Frekans dış terminaller tarafından belirlenirse, iki 
fonksiyona sahip Terminaller frekans modifikasyonu için 
artış ve kararname komutları olarak kullanılır. 11 Terminal DOWN 

 
 

12 

YUKARı ve 
AŞAĞı 
ayarı 

net (klemens, 
tuş takımı) 

Frekans kaynağı ana frekans kaynağı ayarı ise, up/UP işlevini 
veya 
tuş takımı, ana frekans kaynak ayarı değerine ayarlanan 
frekansı döndürerek. 

13 Çoklu 
referanslı 
kelemens 1 

 

 
16 hız veya 16 diğer başvurunun ayarı, bu dört terminalin 16 
eyaletinin kombinasyonları aracılığıyla uygulanabilir. 14 

Çoklu 
referanslı 
kelemens 2 

15 
Çoklu referans 

lı kelemens 
3 

16 
Çoklu referans 

lı kelemens 
4 

 
17 

Hızlanma için 
kelemens 1/ 

yavaşlama zamanı 
seçimi 

 

 
Bu iki terminalin iki durum birleşimi ile toplam dört 
ivme/yavaşlama süresi grubu seçilebilir. 

 
18 

Hızlanma için 
kelemens 2/ 

yavaşlama zamanı 
seçimi 

 
 

19 

 
İvme/Yavaşlama   

Yasak 

"Hızlanma/Yavaşlama  devre dışı" terminali 
etkinleştirildiğinde, sürücü mevcut çıkış frekansını korur ve 
artık komut frekansındaki değişikliğe yanıt vermez. Ama 
yine de durdurma komutu alırken ramp-down stop 
gerçekleştirecektir. Bu terminal normal ramp-down 
durağında devre dışı bırakılır. 

 
20 

Yardımcı ya da 
yardımcı ya da 
frekans kaynak 

ayarı 

Entegre frekans kaynağı ayar modunu yardımcı frekans 
kaynağı ayarı moduna geçin. 

 
21 

 
PLC durum sıfırlama 

Basit PLC çalışırken  ve bu terminal etkinleştirildiğinde. 
PLC'nin durumu (çalışma süresi ve adım) temizlenir ve çıkış 
frekansı adım 0'dır. Bu terminal devre dışı bırakıldığında 
yine, sürücü adım 0 çalışan PLC devam eder. 

 
22 

 
Basit PLC duraklatıldı 

Basit PLC çalışırken ve bu terminal etkinleştirildiğinde, geçerli 
PLC durumu (çalışma süresi ve adım) ezberlenir ve sürücü 
0Hz'de çalışır. Bu terminal devre dışı bırakıldığında, sürücü 
ezberlenen andan itibaren çalışmasını geri yüklenir. 

 
23 

 
PID duraklama 

Bu terminal etkinleştirildiğinde, PID ayarı duraklatılır ve 
sürücü geçerli çıkış sıklığını korur. Bundan sonra 
terminal devre dışı kalır, PID ayarı kurtarır. 

24 
Ters PID eylem 

yönü 
Bu terminal A)'ya döndükten sonra PID eylem yönü 
F13.04'te ayarlanan yöne geri döndürülür. 

 
25 

 
PID integral 
duraklama 

Bu terminal A)'ya geçtikten sonra, integral ayarı 
işlevi duraklar. Ancak, orantılı ve farklılaştırma ayarlama 
işlevleri hala geçerlidir. 
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26 

 
 

PID parametre 
geçişi 

PID parametre anahtarı "2: terminal tarafından değiştirilir" 
olarak ayarlandığında, bu terminal pid parametrelerinin iki 
grubu arasındaki geçişi gerçekleştirmek için kullanılabilir. Bu 
terminal etkinleştirildiğinde PID parametreleri Kp1 ve Ti1, 
Td1'dir. 
Bu terminal devre dışı bırakıldığında PID parametreleri Kp2, 
Ti2 ve Td2'dir. 

 
27 

Salıncak frekans 
ı (akımfrekansı 
çıkışı) 

AC sürücüsü geçerli frekansı çıkar ve salıncak frekansı 
işlevi duraklar. 

 
28 

Salıncak frekans 
ıstırabı(çıkış 

merkezi frekans) 

AC sürücüsü merkezi frekansı çıkar ve salıncak frekans ı 
duraklar. 

29 Çalıştır komutu Bu terminal tetik kenarı tarafından etkinleştirilmelidir. Ne zaman 
bu 

 
 tuş takımı 

kontrolüne 
geçti 

terminal durumu KAPALI'den AIŞ'a değiştirilir, çalıştır komutu 
tuş takımı kontrolüne geçer. 

 
30 

Run komutu 
terminal denetimine 

geçti 

Bu terminal tetik kenarı tarafından etkinleştirilmelidir. Bu 
terminal durumu KAPALI'den A)'ya açıldığında, run komutu 
terminal denetimine geçer. 

 
31 

Çalıştır komutu 
Haberleşmee 
denetimine 

geçti 

Bu terminal tetik kenarı tarafından etkinleştirilmelidir. Bu 
terminal KAPALI'den AİLE'ye geçildiğinde, run komutu 
Haberleşme denetimine geçer. 

 

 
32 

 

 
Giriş sayısını say 

Sayım pulse giriş terminalinde maksimum frekans 200Hz'dir 
ve güç kaybı durumunda sayım değeri ezberlenebilir. F14.07 
(ayarlı sayım değeri) ayarı ile 
14.08 (belirlenmiş sayım değeri), bu terminal dijital çıktıyı 
"ulaşılan ayarsayım değeri" ve "belirlenmiş sayım 
değere ulaşıldı". 

33 Net say Pulse sayısı değerini temizlemek için "count input" terminali ile 
kullanılır. 

 

 
34 

 

 
Uzunluk sayısı 

Sabit uzunlukta kontrol için kullanılır ve yalnızca dijital giriş 
terminali DI7/HI üzerinde etkili olur. Uzunluk pulse girişi ile 

hesaplanır. Ayrıntılar için lütfen 14.04~F14.06 
parametrelerinin belirtiminebakın. Uzunluğa 
ulaşıldığında, dijital çıkış terminali "ulaşılan uzunluk" etkili 
sinyal çıkaracaktır.   
Geçerli uzunluk değeri güç kaybı nda ezberlenir. 

35 Uzunluk açık 
Hesaplanan uzunluğu temizlemek için "uzunluk 
sayısı" terminali ile kullanılır. 

 
 
 

36 

 

 
Dur noktada DC 

fren giriş komutu 

Inverter rampa-to-stop sürecindeolduğunda, ve  çalışma 
frekansı < DC fren frekansı (F02.13 tarafından ayarlanır) 
durdurmak, terminal ACI ise, DC fren başlar, terminal KAPALI 
olana kadar, DC fren biter. 
Terminal ACI ysa ve DC fren ayar süresi etkiliyse, 
terminalin ON ve DC fren ayar süresi nin durduğu zaman 
arasında daha büyük bir değer alın. 

 
37 

Hız/tork 
kontrol 
anahtarı 

Motor kontrol modu sensörsüz vektör kontrolü 2 ve inverter 
durdurma olduğunda, invertör bu fonksiyon geçerliyse hız 
kontrol modundan tork kontrol moduna geçer 

38 Ters yok terminal ACI olduğunda, ters fonksiyon devre dışı bırakılır 
39 Forvet yok terminal ACI olduğunda, ileri işlev devre dışı bırakılır 

50 
Özel amaçlı 

makine 
terminal ACI olduğunda, Özel amaçlı makine için fonksiyon 
etkinleştirilir. 
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Dört çok başvuru terminalinde, aşağıdaki tabloda listelenen 16 referans değerine karşılık gelen 16 
durum birleşimleri vardır. 
Tablo 1 Dört çok referanslı terminalin durum birleşimi 

 
Çoklu referans lı 

terminal 4 
Çoklu referans lı 

terminal 3 
Çoklu referanslı 

terminal 2 
Çokreferenc  
e terminal 1 

Başvuru 
Ayarı 

İlgili Parametre 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

KAPALI 
Referans 

0 F12.16 
F12.16 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

AÇIK Referans 
1 

F12.01 
F12.01 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

AÇI
K 

KAPALI Referans 
2 

F12.02 

KAP
ALI 

KAP
ALI 

AÇI
K 

AÇIK 
Referans 

3 
F12.03 
F12.03 

KAP
ALI 

AÇI
K 

KAP
ALI 

KAPALI 
Referans 

4 
F12.04 

KAP
ALI 

AÇI
K 

KAP
ALI 

AÇIK 
Referans 

5 
F12.05 

KAP
ALI 

AÇI
K 

AÇI
K 

KAPALI 
Referans 

6 
F12.06 
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KAP
ALI 

AÇIK AÇI
K 

AÇIK 
Referans 

7 
F12.07 
F12.07 

AÇI
K 

KAPALI KAP
ALI 

KAPALI 
Başvuru 

8 F12.08 

AÇI
K 

KAPALI KAP
ALI 

AÇIK 
Başvuru 

9 F12.09 

AÇI
K 

KAPALI AÇI
K 

KAPALI 
Başvuru 

10 F12.10 
F12.10 

AÇI
K 

KAPALI AÇI
K 

AÇIK 
Başvuru 

11 F12.11 
F 

AÇI
K 

AÇIK KAP
ALI 

KAPALI Referans 
12 

F12.12 

AÇI
K 

AÇIK KAP
ALI 

AÇIK 
Başvuru 

13 F12.13 
F 

AÇI
K 

AÇIK AÇI
K 

KAPALI 
Başvuru 

14 F12.14 

AÇI
K 

AÇIK AÇI
K 

AÇIK 
Başvuru 

15 F12.15 
F 

 

Tablo 2 Hızlanma/yavaşlama zamanı seçimi için iki terminalin durum kombinasyonları 
Hızlanma 

/Yavaşlama    
süresi determinant 2 

Hızlanma/Yavaşlam
a    süresi 

determinant 1 

Hızlanma /Yavaşlama  n 
Zaman Seçimi 

Karşılık Gelen 
Parametreler 

KAPALI KAPALI 
Hızlanma/Yavaşlama  n 

zaman 1 
F03.00-F03.01 

KAPALI AÇIK 
Hızlanma/Yavaşlama  n 

zaman 2 
F03.02-F03.03 

AÇIK KAPALI 
Hızlanma/Yavaşlama  n 

zaman 3 
F03.04-F03.05 

AÇIK AÇIK Hızlanma/Yavaşlama  n 
zaman 4 

F03.06-F03.07 

 

F04.10 
F04.10 

Dijital giriş 
terminalinin 
filtreleme süresi 

Aralık:0.000~1.000s Varsayılan 
fabrika:0.010s 

DI1~DI7 'nin filtreleme süresini(DI7/HI sıradan düşük hızlı terminal olarak kullanıldığında), AI1, 
AI2 (dijital giriş terminali olarak kullanıldığında) ayarlayın. Dijital giriş terminallerinin girişim 
dokunulmazlığı uygun filtreleme süresi ile geliştirilebilir. Ancak, filtreleme süresi artırıldığında dijital 
giriş terminalinin yanıt süresi yavaşlar. 

Dikkat: 
DI7/HI terminali DI yüksek hızlı giriş terminali olarak kullanıldığında bu filtreleme süresi DI7/HI 

üzerinde hiçbir etki yaratmazken, DI'nin filtreleme süresi F06.36 parametresi ile belirlenir. 
F04.11 
F04.11 

DI1 geçerli olmadan önce 
gecikme süresi 

Aralık:0.0~300.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F04.12 
F04.12 

DI2 geçerli olmadan önce 
gecikme süresi 

Aralık:0.0~300.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F04.19 
F 

DI1 geçersiz olmadan önce 
gecikme süresi 

Aralık:0.0~300.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

F04.20 DI2 geçersiz olmadan önce 
gecikme süresi 

Aralık:0.0~300.0s Varsayılan 
fabrika:0.0s 

Dört parametre, DI1/DI2 geçerli veya geçersiz olmadan önce gecikmeli yanıt süresini ayarlar. 
Dikkat: 
Terminal gecikme süresi F04.11 ve F04.12 aynı anda filtreleme süresi F04.10 ile ayarlanabilir. 
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Sürücü, DI1 ve DI2 üzerinden sinyaller filtreleme süresinden geçtikten sonra yanıt verir ve sonra zamanı 
geciktirir.  Terminaller  DI3~DI7 hiçbir gecikme süresi fonksiyonu var. 

F04.13 
F04.13 

Terminal DI1~DI5 
pozitif/negatif mantık 

Aralık:00000~11111 Varsayılan 
fabrika:00000 

Bu parametreler, DI terminallerinin geçerli modunu ayarlamak 
için kullanılır. Birler basamağı: DI1 
0: Pozitif mantık 

DI terminali COM'a bağlanırken geçerlidir ve COM bağlantısı kesildiğinde geçersizdir. 
1: Negatif Mantık 
DI terminali COM'a bağlanırken geçersiz, COM ile bağlantısı kesildiğinde geçersizdir. 
Ten'in yeri: DI2 (DI1 ile aynı) Yüz'ün 
yeri: DI3 (DI1 ile aynı) Binin yeri: DI4 
(DI1 ile aynı) On binlik yer: ayrılmış 

F04.14 
Terminal DI6~AI2 

pozitif/negatif mantık 
Aralık:00000~11111 Varsayılan 

fabrika:00000 
Giriş terminali Ünitesi'nin yerinin geçerli durum modunu 
ayarlamak için kullanın: DI1 
0: Pozitif mantık 
DI terminali COM'a bağlanırken geçerlidir ve COM bağlantısı kesildiğinde geçersizdir. 
1: Negatif Mantık 
DI terminali COM'a bağlanırken geçersiz, COM ile bağlantısı kesildiğinde geçersizdir. 

F04.15 
F04.15 

Terminal komut modu Aralık:0~4 Varsayılan fabrika: 0 

Bu parametre, AC sürücüsünün dış terminaller tarafından kontrol edildiği modu ayarlamak için 
kullanılır. Aşağıda DI1 ile DI7 arasında DI1, DI2 ve DI3 örnek olarak, F4-00'ı F4-02'ye ayarlayarak DI1, 
DI2 ve DI3 işlevlerini ayırarak kullanır. 

0: İki satırlı mod 1 
Motorun ileri/geri dönüşüNE DI1 ve DI2 tarafından karar verilen en yaygın olarak kullanılan iki 

satırlı moddur. Parametreler aşağıdaki gibi ayarlanır: 
Fonksiyon Kodu Parametre Adı Değer Fonksiyon Açıklaması 
F04.15 F04.15 Terminal komut modu 0 İki satırlı 1 
F04.00 DI1 fonksiyon seçimi 1 İleri RUN (FWD) 
F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon seçimi 2 Ters RUN (REV) 

 

Şekil 6-8 iki satırlı mod 1 ayarı 
Önceki şekilde gösterildiği gibi, yalnızca K1 AÇIK olduğunda, AC sürücü ileri döndürme talimatı verir. 

Yalnızca K2 AÇIK olduğunda, AC sürücüsü ters döndürme talimatı verir. K1 ve K2 aynı anda 
AÇIK & KAPALI olduğunda, AC sürücüleri durur. 

1: İki satırlı mod 2 
Bu modda, DI1 RUN etkin terminalidir ve DI2 çalışma yönünü belirler. Parametreler 
aşağıdaki gibi ayarlanır: 

Fonksiyon 
Kodu 

Parametre Adı Değer Fonksiyon Açıklaması 

F04.15 F04.15 Terminal komut modu 1 İki satırlı 2 
F04.00 DI1 fonksiyon seçimi 1 İleri RUN (FWD) 

Fwd Rev RUN komutu 
Kara
bulut 

Karabul
ut 

En Son 

Kara
bulut 

-ı Ters RUN 

-ı Karabul İleri RUN 

K
1 

Fw
d   K2 

Rev 
 

Gn

d 
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F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon seçimi 2 Ters RUN (REV) 

 
 
 
 
 

  
Şekil 6-9 iki satırlı mod ayarı 2 

Önceki şekilde gösterildiği gibi, K1 AÇIKsa, K2 KAPALI olduğunda AC sürücü ileri döndürme yi 
bildirir ve K2 AÇIK olduğunda ters döndürme yi bildirir. K1 KAPALI ise, AC sürücüleri durur. 

2: Üç satırmodu 1 
Bu modda, DI3 RUN etkin terminalidir ve yön DI1 ve DI2 tarafından belirlenir. 
Parametreler aşağıdaki gibi ayarlanır: 

 
Fonksiyon 

Kodu 
Parametre Adı Değer Fonksiyon Açıklaması 

F04.15 F04.15 Terminal komut modu 2 Üç satırlı 1 
F04.00 DI1 fonksiyon seçimi 1 İleri RUN (FWD) 

F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon seçimi 2 Ters RUN (REV) 
F04.02 DI3 fonksiyon seçimi 3 Üç satırlı kontrol 

 

Şekil 6-10 üç satırlı mod 1 ayarı 
Yukarıdaki şekilde gösterildiği gibi, SB1 AİlE ise, Ac sürücü SB2'ye A)'ya basıldığında ileri 

döndürme talimatı verir ve SB3'e AYılmak üzere basıldığında ters döndürme yi bildirir. AC sürücüleri, 
SB1 KAPALI olduktan hemen sonra durur. Normal başlatma ve çalıştırma sırasında SB1'in a/açık 
kalması gerekir. AC sürücüsünün çalışma durumu, SB1, SB2 ve SB3 üzerindeki son eylemlerle 
belirlenir. 

3: Üç satır modu 2 
Bu modda, DI3 RUN etkin terminaldir. RUN komutu DI1 tarafından verilir ve yön DI2 tarafından 

belirlenir. Parametreler aşağıdaki gibi ayarlanır: 
 

Fonksiyon Kodu Parametre Adı Değer Fonksiyon Açıklaması 

F04.15 F04.15 
Terminal komut 
modu 

3 
Üç satırlı 2 

F04.00 DI1 fonksiyon seçimi 1 İleri RUN (FWD) 

 
 

 
 

 

  

Fwd Rev RUN komutu 
Karab
ulut 

Karabul
ut 

En Son 

Karab
ulut 

-ı En Son 

-ı Karabul İleri RUN 
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F04.01 F04.01 DI2 fonksiyon seçimi 2 Ters RUN (REV) 
F04.02 DI3 fonksiyon seçimi 3 Üç satırlı kontrol 

 

 
Şekil 6-11 üç satırlı mod ayarı 2 

Yukarıdaki şekilde gösterildiği gibi, SB1 AİLe ise, SB2'ye ASı'ya basıldığında AC sürücüsü 
çalışmaya başlar; AC sürücüsü K KAPALI olduğunda ileri döndürme yi bildirir ve K AÇIK olduğunda 
ters döndürme yi bildirir. AC sürücüleri, SB1 KAPALI olduktan hemen sonra durur. Normal başlatma 
ve çalıştırma sırasında SB1'in a/açık kalması gerekir. AC sürücüsünün çalışma durumu, SB1, SB2 ve 
K'nin son eylemleri ile belirlenir. 

4: Pulse işlemi durdurmak 
Bu model tek bir dokunmatik kontrol kullanıyor, Pulse ile inverter başlatmak ve durdurmak 

için, motor ileri ve geri çalışma DI1 ve DI2 tarafından belirlenir 
İşlev kodu ayarı: 

İşlev 
kodu 

Adı 
Değer 
ayarla
ma 

Fonksiyon açıklaması 

F04.15 
F04.15 

FWD/REV terminal 
kontrol modu seçimi 4 Pulse operasyonu dur 

F04.00 DI1 fonksiyon seçimi 1 İleri çalışma(FWD) 
F04.01 
F04.01 

DI2 fonksiyon seçimi 2 Ters çalışma(REV) 

 

Şekil 6-12 Pulse işlemi durdurma kontrol diyagramı 
SB1 tuşuna basın, inverter ileri işlemi, SB1 tekrar inverter durdurmak tuşuna basın; SB2 tuşuna 

basın, ters çalışma, Tekrar SB2 tuşuna basın, inverter durdurmak 
SB1 tuşu invertöre saat yönünde basın, SB2 tuşuna basarak tekrar konvertöre basıldığında 

SB1 düğmesine basın; inverter ters işlem, tekrar inverter durdurmak için SB2button tuşuna basın 
 

F04.16 
F04.16 

Terminal UP/DOWN frekans 
ayarlama tedavisi 

Aralık:00000~11111 Varsayılan:0000 

Birler basamağı: durduğunda eylem 
0: Temiz 
Terminal UP/DOWN frekans ayarlama değeri sürücü durduğunda temizlenir. 1: 

 

 

 
 

 
 

 

Fwd ↑ ↑ 
komutu Fwd En Son 

Rev ↑ ↑ 
komutu 

Rev En Son 
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Holding 
Terminal UP/DOWN frekans ayarlama değeri sürücü durduğunda korunur. 
Onlar basamağı: güç kaybı eylemi 
0: Temiz 

Terminal UP/UP frekans ayarlama değeri güç kaybı durumunda temizlenir. 1: 
Holding 
Terminal UP/UP frekans ayarlama değeri güç kaybı durumunda kaydedilir. 
Yüzler basamağı: integral fonksiyonu 
0: İntegral fonksiyonu yok 
F04.17'ye uygun olarak terminal YUKARı/AŞ ayarı sırasında ayarlama adım boyutu sabit 

tutulur. 
1: İntegral fonksiyonu etkin 
Frekans terminal YUKARı/AŞ'den ayarlandığında, ilk adım boyutu F04.17 ile ayarlanır. 

Terminallerin etkin ve kalıcı süresi yle, ayarlama adım boyutu kademeli olarak artacaktır. 
Binler basamağı: UP/DOWN frekans ı seçimi ayarla 
0: Negatif frekansa indirgenemez 

Terminal UP/DOWN ile ayarlandığında, frekans negatif değere düşürülemez 
1:Negatif  frekansa indirgenebilir 

Terminal UP/UP ile ayarlandığında, frekans negatif değere düşürülebilir 
ONBinler basamağı: JOG YUKARı / DOWN veya açık olup olmadığını seçin 
0: Sıfır-net 
1:Sıfır-net 

F04.17 
F04.17 

Terminal UP/UP frekans 
değişikliği adım boyutu 

Aralık:0.00~50.00Hz Varsayılan:1.00Hz/200
ms 

Frekans terminal YUKARı/DOWN ile ayarlandığında frekans değişim oranını ayarlamak için 
kullanılır. 

F04.18 F Terminal eylem seçimi 
çalıştırma gücü 

Aralık:0~2 Varsayılan:0 

Yalnızca 1,2,4,5 numaralı olarak ayarlanan komuta terminalini çalıştırmak için geçerlidir 
(İleri ye doğru koşmak, geri koşmak, JOG ileri, JOG ters) ve yalnızca güçten sonra ilk çalıştırma 
için geçerlidir 

0: Elektrik seviyesi etkili 
Terminale çalışan komutu verildiğinde, çalışan terminalIN AÇI OLDUĞU algılanır, invertör 

çalışmaya başlar. Lütfen güç başlamadan önce terminal heykelini temin edin. 
1: Kenar tetikleme + Elektrik seviyesi etkili (Güçüzerindeyken) 
Terminale çalışan komutu verildiğinde, terminalIN OFF'tan ON'a atlaması ve on'u koruduğu 

algılanır, invertör çalışmaya başlar. 
2: Kenar tetikleme + Elektrik seviyesi etkili (Herbaşlangıç) 
Terminale çalışan komutu verildiğinde, terminalIN OFF'tan ON'a atlaması ve on'u koruduğu 

algılanır, invertör çalışmaya başlar. 

Grup F05 Dijital Çıktı 
 

F05.00 Y1 çıkış fonksiyonu Aralık:0~99 Varsayılan:1 
F05.02 Röle 1 çıkış fonksiyonu Aralık:0~99 Varsayılan:2 

 

Ayarı 
Karşılık gelen 

fonksiyon 
Açıklama 

0 Çıkış yok Çıktı terminali devre dışı bırakılır ve çıktı yoktur. 

1 Sürücü çalışıyor 
Sürücü çalışırken çıkış AÇIK, sürücü durduğunda çıkış da 
KAPALI. 

2 Hata çıkışı Sürücü hatalı olduğunda, çıkışlar AÇIK. 
 

3 
Frekans seviyesi 
algılama FDT1 

çıkışı 

 
F05.10 ve F05.11 açıklamalarına bakın. 

 
4 

Frekans seviyesi 
algılama FDT2 

Çıkış 

 
F05.12 ve F05.13 açıklamalarına bakın. 
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5 

0Hz'de 
sürücü 
1(stop'ta çıkış 
yok) 

0Hz'de çalışırken, bu ilgili terminal on sinyali nden 
çıkar. Dur noktada on sinyali verilecektir. 

6 
0Hz'de sürücü 

2(çıkış 
0Hz'de çalışırken ON sinyali ve aynı zamanda  durağınızda 
ON sinyali çıkar. 
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 durakta)  

7 
Ulaşılan üst 

sınır frekansı 
Çıkış frekansı F01.09 'a (üst sınır frekansı) 
eriştiğinde, çıkışlar AÇIK. 

 
8 

Ulaşılan alt 
sınır frekansı 
(duramada çıkış 
yok) 

Çıkış frekansı F01.10 'a (alt sınır frekansı) eriştiğinde, 
çıkışlar AÇIK. Durdurma durumunda, terminal 
KAPALI olur. 

9 
Ulaşılan 

frekans 
F05.09 açıklamalarına bakın. 

 
10 

 
RUN için hazır 

AC sürücü ana devresi ve kontrol devresi 
kararlı ve AC sürücü hiçbir hata algılar ve RUN için 
hazır, terminal ACI olur. 

 
 

11 

 
Sürücü (motor) 

aşırı yüklü alarm 

Sürücü çıkış akımının F11.19'u aşması durumunda (aşırı 
yük alarmı eşiği) ve son kez F11.20'yi (eşiği aşan aşırı yük 
alarmı etkinleştirilen süre) aşarsa, çıkışlar AÇIK. Bilgi için 

F11.18~  F11.20 parametrelerine bakın 
sürücü (motor) aşırı yüklü alarm ile ilgili. 

12 
Sürücü aşırı 

ısınma 
alarmı 

Sürücü dahili olarak algılanan sıcaklık F11.21'i (Sürücü aşırı 
ısı alarm eşiği) aştığında, ON sinyali çıktı olacaktır. 

 
13 

Ulaşılan geçerli 
çalışma süresi 

Geçerli çalışma süresi F05.14 değerine ulaştığında, ilgili 
terminal çıkışları AÇIK. Durduğunda geçerli çalışma süresi 
temizlenir. 

 
14 

Birikmiş güç-
on zaman 

elde 

Birikmiş güç zamanı F05.15 değerine eriştiğinde, ilgili 
terminal çıkışları AÇIK. Birikme gücü durduğunda 
korunur. 

 
15 

Birikimli 
çalışma 
süresi 
Elde 

Birikmiş çalışma süresi F05.16 değerine ulaştığında, ilgili 
terminal çıkışları AÇIK. Biriktirici 
durduğunda çalışma süresi korunur. 

16 
PLC 
döngüsü 
tamamlan
dı 

Basit PLC çalışma döngüsünün tamamlanmasından 
sonra, 250ms genişliğinde ON sinyal çıktı olacaktır. 

17 
Ulaşılan sayım 

değerini 
ayarlama 

Sayım değeri F14.07'de ayarlanan değere ulaştığında 
terminal AI olur. 

 
18 

Atanan sayım 
değeri elde 

Sayım değeri F14.08'de ayarlanan değere ulaştığında 
terminal AI olur. F14.07 ve F14.08 parametresinin 
belirtimine bakın. 

 
19 

 
Ulaşılan uzunluk 

Algılanan fiili uzunluk F14.04'te ayarlanan değeri aştığında 
terminal A)olur. Belirtime bakın 
parametre F14.05~F14.07. 

20 Yük alarmı altında Yük altında invertör olduğunda, çıkış ON sinyali 

21 Fren Çıkışı 
Fren fonksiyonu seçimi etkili olduğunda ve fren açık 
durumuna ulaştığında, çıkış sinyali ON 

22 DI1 Çıktı DI1 durumu 
23 DI2 Çıktı DI2 durumu 

24 
FDT1 aralığına 

ulaşın 
Çalışma frekansı FDT1'in üst limitve alt sınırınaralığına 
ulaştığında, çıkış sinyali ON 

 

Dijital çıkış terminallerinin Y1 ve r1 işlevlerini tanımlayın. Çıkış terminali işlev seçimleri aşağıdaki 
gibidir: 

F05.04 Y1 çıkış gecikme süresi Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan:0
.0s 

F05.06 Röle 1 çıkış gecikme 
süresi 

Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan:0
.0s 
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Bu iki parametre, dijital çıkış terminalleri Y1 ve r1 gecikme yanıt süresini tanımlar. 

F05.08 
Dijital çıktının etkin 

durumu 
Aralık:0000~1111 Varsayılan:0000 

Birler basamağı: Y1 
0: Pozitif mantık; Akım geçtiğinde A 
1: Negatif mantık; On'un yerine akım geçince ACI: Y2 

(Y1 ile aynı) 
Yüzler basamağı: röle 1 çıkış 

0: Pozitif mantık; Bobin uyarma olduğunda A 
1: Negatif mantık; Bobin uyarma olmadığında A 

 
Şekil 6-12 

F05.09 
Ulaşılan frekansın 
algılama genişliği 

Aralık:0.0~20.0Hz Varsayılan:5.0Hz 

Bu parametre dijital çıkış terminali "frekans elde" ile ayarlanmalıdır. Çıkış frekansı ve komut 
frekansı arasındaki fark bu değerden daha az olduğunda, terminal "frekans elde" bir  çıkış ON. Bkz. 
Şekil 6-13: 

 
 

Şekil 6-13 

Time（S） 

F05.10 
F05.10 

FDT1 üst sınır Aralık:0.00~Fmax Varsayılan:30.00Hz 

F05.11 
F05.11 

FDT1 alt sınır Aralık:0.00~Fmax Varsayılan:30.00Hz 

Bu parametreler dijital çıkış terminalleri "FDT1" ve "FDT2" ile ayarlanmalıdır. 
Örneğin FDT1'i ele alalım, çıkış frekansı FDT1'in üst sınırını aştığında sürücü çıkışları ON 

sinyaline ve çıkış frekansı FDT1'in alt sınırının altına düşmedikçe KAPALI sinyal ilerler. Lütfen 
F05.10'u F05.11'den belirli bir ölçüde daha büyük olacak şekilde ayarlayın ve sık sık durum 
değişikliğini önleyin. Bkz. Şekil 6-14: 

 
 
 
 

 

 

 
 

 

 

 

Zaman(S)  
 

 
Geçerli 

 
 

 
Geçerli 
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Çıkış  frekansı(Hz) 

 
 

FDT üst sınır FDT 

alt sınır 

 
Zaman（S） 

Y1 
 
 

 Zaman(S) 

 
Geçe

rli 
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Şekil 6-14 
F05.14 Ardışık çalışma süresi Aralık:0.0~6000.0Min Varsayılan: 0.0Min 
Bu parametre dijital çıkış terminali "Ardışık çalışma süresi elde" ile ayarlanmalıdır. Geçerli 

çalışma süresi F05.14 değerine ulaştığında, ilgili terminal çıkışları AÇIK. Durduğunda geçerli 
çalışma süresi temizlenir. Bu parametre değeri 0,0 olarak ayarlandığında, bu işlev geçersizdir. 

F05.15 Birikmiş güç zamanı Aralık:0~65535h Varsayılan: 0h 
Bu parametre dijital çıkış terminali "Birikmiş güç-on time ulaşılan" ile ayarlanmalıdır. Birikmiş güç 

zamanı F05.15 değerine eriştiğinde, ilgili terminal çıkışları AÇIK. Birikme gücü durduğunda korunur. 
Bu parametre değeri 0 olarak ayarlandığında, bu işlev geçersizdir. 

F05.16 Birikimli çalışma süresi Aralık:0~65535h Varsayılan: 0h 
Bu parametre dijital çıkış terminali "Birikmiş çalışma süresi elde" ile ayarlanmalıdır. Birikmiş 

çalışma süresi F05.16 değerine ulaştığında, ilgili terminal çıkışları AÇIK. Birikme çalışma süresi 
durduğunda korunur. Bu parametre değeri 0 olarak ayarlandığında, bu işlev geçersizdir. 

F05.17 Fren kontrol seçimi Aralık: 0~1 Varsayılan değer: 0 
0:Devre 
Dışı 
1:Etkin 

F05.18 Fren açık frekansı Aralık: 0.00~20.00Hz Varsayılan 
değer: 
2.50Hz 

F05.19 F Fren açık akım Aralık: 0.0~200.0% Varsayılan 
değer: 0.0% 

F05.20 Açık bekleme süresi fren Aralık: 0.00~10.00s Varsayılan 
değer: 0.00s 

F05.21 
F05.21 

Fren açık çalışma süresi Aralık: 0.00~10.00s Varsayılan 
değer: 0.50s 

F05.22 Fren kapalı frekans Aralık: 0.00~20.00Hz Varsayılan 
değer: 
2.00Hz 

F05.23 Fren yakın bekleme süresi Aralık: 0.00~10.00s Varsayılan değer: 
0.00s 

F05.24 Fren yakın çalışma süresi Aralık: 0.00~10.00s Varsayılan değer: 
0.50s 

Fren kontrol sürecinin şeması: 
 

Frekans 

 
 
 
 
 

F05.18 
 

F05.22 

 
 

FWD/REV 
 

Dahili 
çalışma 

 
Fren 

 
F05.2 

0 

 
F05.2 

1 

 
F05.2 

3 

 
F05.2 

4 

 
 

Şu anki 
 

F05.19 F 
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Şekil 6-15 Kesme kontrol mantığı şeması 
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1) Inverter  bir  koşu komutu aldıktan   sonra,  F05.18  fren  açık    frekansı ayarlamak  için  
çalıştırmak  hızlandırmak.   2)Frekans F05.18 ayar frekansına ulaştıktan sonra, invertör sabit çalışır 

ve    süre F05.20 ayarlı fren açık bekleme süresine ulaşır, inverter sürekli hız çalıştırmaya devam 
eder   

F05.20 ayar fren açık bekleme süresi, çıkış anahtarlama "fren çıkışı" terminal çıkışı OFF sinyali. 3)   
Mola  açık    bekleme    süresiulaştıktan  sonra,  inverter  akımı  daha fazla  veya    eşit   ise   

F05.19 ayar fren açık  akım, şu anda çıkış anahtarlama "fren çıkışı" terminal çıkış sinyali ON, inverter 
F05.18 set frekansı üzerinde çalışmaya devam, çalışma süresi F05.21set zaman ulaştığında, çalışan 
frekans ayarlamak için ivme başlar. 

4） Inverter durdurma komutunu aldıktan sonra, F05.22 ayarfren kapatma frekansına yavaşyavaş 
çalışan ve sonra sabit frekansta çalışır. 

5） Koşu frekansı F05.22 ayar frekansına ulaştıktan sonra, gecikmeden sonra F05.23 ayarlanan 
fren kapatma gecikme süresi, bu süre zarfında"Fren Çıkışı" çıkışı  sinyali. 

6） F05.23 ayarlanan zaman ulaştıktan sonra, "Fren Çıkışı "terminal çıkış OFF sinyali, invertör 
çıkış frekansı F05.22 set değeri tutar, F05.24 set değeri ulaşmak geciktirdikten sonra, inverter blokları 
çıkış, durdu durumuna olsun. 

Grup F06 Analog ve Pulse Girişi 
 

F06.00 Eğri AI1 minimum giriş 
Aralık:0.0%~eğri AI1 dönüm 
noktası1 girişi 

Varsayılan:1.0% 

 
F06.01 

Eğrinin minimum girdisine 
karşılık gelen değeri 

ayarlama 
AI1 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:0.0% 

 
F06.02 

Eğri AI1'in dönüm 
noktası 1'in 
inkiştirimi girişi 

Aralık:Eğri AI1~çekim girişi 
minimum giriş 
eğrinin 2 noktası AI1 

 
Varsayılan:100.0% 

 
F06.03 

Eğri AI1'in 1'in dönüm 
noktasının girişine 
karşılık gelen değeri 
ayarlama 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:100.0% 

 
F06.04 Eğri AI1'in çekim 

noktası 2'nin girişi 

Aralık:Eğri AI1~Maksimum 
inflection noktası 1 
girişi 
eğri AI1 girişi 

 
Varsayılan:100.0% 

 
F06.05 

Eğri AI1'in 2 dönüm 
noktasının girişine 
karşılık gelen değeri 
ayarlama 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:100.0% 

F06.06 
Eğri AI1 maksimum 

giriş 
Aralık:Çekim noktası girişi 
2 eğri AI1~100.0% 

Varsayılan:100.0% 

F06.07 
Eğri AI1'in maksimum 
girdisine karşılık gelen 
değeri ayarlama 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:100.0% 

AI1 eğrisi yukarıda belirtilen 8 parametre ile 
tanımlanır. Giriş değerleri F06.00-F06.02•F06.04 • 
F06.06: 
AI1~AI2kontrol kartı jumper tarafından programlanabilir 0~10V veya 0~20mA 
vardır. 0~10V seçilirse: 0V %0'a, 10V ise %100'e karşılık gelir. 
0~20mA seçilirse: 0mA %0'a karşılık gelirken, 20mA %100'e karşılık gelir. Karşılık 
gelen set değerleri F06.01¤F06.03•F06.05 • F06.07: 
Karşılık gelen set değeri frekans olduğunda: 100% maksimum frekans, süre 
-100% maksimum negatif frekanstır. 
Buna karşılık gelen set değeri tork olduğunda: %100 nominal torkun 2 katı, %-100 ise 

negatif "anma torkunun 2 katı" anlamına gelir. 
Karşılık gelen set değeri çıkış gerilimi olduğunda (örneğin V/f ayrılmış grafiğ durumunda 
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gerilim ayarı): %100 motorun nominal gerilimine karşılık gelir. "%0'dan az veya eşit" 0V 
gerilime karşılık gelir. 

Eğri diyagramı aşağıdaki gibi gösterilmiştir: 
Örneğin: 
Aşağıdaki açıklama örnek olarak AI1 alınır. 
(1) Parametre ayarı 

 

Tablo 6-3(1) Parametre ayarı  1 Tablo 6-3(2) Parametre ayarı  2 

  
Sırasıyla Tablo 6-3(1) ve Tablo 6-3(2)'nin giriş/çıkış önyargısı için Şekil 6-15 (1) ve Şekil 6-15 

(2) bölümüne bakınız. 
 
 

F06.0
7 

%10
0 

Set frequency 

Fmax 

 

F06.05 
%7
0 

 
10v 

25% 75%

 100% 

Analog input 

F06.02 F06.04 F06.06 
 

F06.03 

-50% 
 

F06.01 

-

100% 
 
 

F06.07 
%100 

 
 
 

Frekansı ayarlama 

Fmax 

 
 

Şekil 6-16(1) 

 
F06.05 

%70 

 
4V 7.5V 10V Analog giriş 

 

 
F06.03 

-50% 

0.0% 40% 
F06.00 F06.02 

75% 
F06.04 

100% 
F06.06 

 
F06.01 

-100% 

 
Şekil 6-16 (2) 

F06.08 Eğri AI2 minimum giriş 
Aralık:0.0%~eğri AI2 dönüm 
noktası1 girişi Varsayılan:1.0% 

Kod Değer Kod Değer 

F06.01 -100 
% F06.00 0.0% 

F06.03 -50% F06.02 25.0% 

F06.05 40F F06.04 75.0% 

F06.07 
100 
% F06.06 

100.0 
% 

Kod Değer Kod Değer 
F06.01 100% F06.00 0% 
F06.03 70% F06.02 40% 

F06.05 -50% F06.04 75% 

F06.07 -100% F06.06 
100 
% 

0.0% 

F06.00 

7.5V 2.5V 
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F06.09 
Eğri AI2'nin minimum 
girdisine karşılık gelen 
değeri ayarlama 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan: 100.0% 

 
F06.10 

Eğri AI2'nin 1 dönüm 
noktasının girişi 

Aralık: Eğri AI2~inflection 

girişi minimum giriş 
eğrinin 2 noktası AI2 

 
Varsayılan: 100.0% 

F06.11 
F06.11 

Çekim girişine karşılık 
gelen değeri 
ayarlama 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan: 100.0% 



FR150 Serisi Çok Fonksiyonlu Kompakt 
Invertör 

- 97 - 

 

 

 eğrinin 1.   

 
F06.12 

Eğri AI2'nin çekim 
noktası 2'nin girişi 

Aralık: Eğri AI2'nin çekim 
noktası 1 girişi~ 
Eğri AI2 maksimum giriş 

 
Varsayılan:100.0% 

 
F06.13 

Karşılık gelen değeri 
ayarlama 

eğri AI2'nin 2 
dönüm noktasının 

girişine 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:100.0% 

F06.14 
Eğri AI2 maksimum 

giriş 
Aralık: Çekim girişi 
noktası 2 eğri AI2~100.0% Varsayılan:100.0% 

F06.15 
Karşılık gelen değeri 
ayarlama 
eğri AI2 maksimum giriş 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:100.0% 

AI1 olarak tanımlanan Eğri AI2. 
 

F06.24 
Eğri tuş takımı 
potansiyometresinin 
minimum girişi 

Aralık:0.0~Maksimum giriş 
eğri tuş takımı 
potansiyometresi 

 
Varsayılan:0.0% 

 
F06,25 
F06,25 

Eğri tuş takımı 
potansiyometresinin 

minimum girişine karşılık 
gelen değeri ayarlama 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:0.0% 

 
F06.26 

Eğri tuş takımı 
potansiyometresinin 
maksimum girişi 

Aralık: Eğri tuş takımının 
minimum girişi 
potansiyometre~100.0% 

 
Varsayılan:100.0% 

 
F06.27 

Eğrinin maksimum 
girdisine karşılık gelen 
değeri ayarlama 
tuş takımı 
potansiyometresi 

 
Aralığı:-100.0~100.0% 

 
Varsayılan:100.0% 

Eğri tuş takımı potansiyometresi yukarıda belirtilen 4 parametre ile 
tanımlanır. Giriş değerleri F06.24•F06.26: 
tuş takımı potansiyometresi kontrol panosunda 0~5V'dur. 0V %0'a karşılık gelirken 5V %100'e 

karşılık gelir. 
Karşılık gelen set değerleri F06.25•F06.27: 
Karşılık gelen set değeri frekans olduğunda: 100% maksimum frekans, -100% maksimum negatif 

frekans. 
Buna karşılık gelen set değeri tork olduğunda: %100 nominal torkun 2 katı, %-100 ise 

negatif "2 kez nominal tork" anlamına gelir. 
Karşılık gelen set değeri çıkış gerilimi olduğunda (örneğin V/f ayrılmış grafiğ durumunda gerilim 

ayarı): %100 motorun nominal gerilimine karşılık gelir. "%0'dan az veya eşit" 0V gerilime karşılık 
gelir. Fark eğri tuş takımı potansiyometresi eğri bir çizgi ise eğri AI1~AI2 iki çekim noktaları ile kırık 
bir çizgi olmasıdır. 

F06.28 AI1 terminal filtreleme 
süresi 

Aralık:0.000~10.000s Varsayılan:0.1
00'ler 

F06,29 AI2 terminal filtreleme 
süresi 

Aralık:0.000~10.000s Varsayılan:0.1
00'ler 

F06,31 
F06,31 

Tuş takımı 
potansiyometre 
filtreleme süresi 

Aralık:0.000~10.000s Varsayılan:0.1
00'ler 

F06.28~F06.31 analog giriş terminalleri AI1, AI2 ve Tuş Takımı potansiyometre filtreleme süresini 
tanımlar. Uzun filtreleme süresi, parazite karşı güçlü bağışıklık sağlarken, kısa filtreleme süresi hızlı 
tepki verir ken, girişime karşı zayıf bağışıklık sağlar. 

F06,32 
F06,32 

Eğri HI minimum giriş 
Aralık:0.00kHz~Eğri HI 
maksimum giriş Varsayılan:0.00kHz 
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F06,33 
F06,33 

Hi eğrisinin minimum 
girdisine karşılık gelen 
değeri ayarlama 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F06,34 
F06,34 

Eğri HI maksimum giriş 
Aralık: Minimum giriş 
eğri HI~100.00kHz Varsayılan:100.00kHz 

F06,35 
F06,35 

Hi eğrisinin maksimum 
girdisine karşılık gelen 
değeri ayarlama 

Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:100.0% 

Eğri HI yukarıda belirtilen 4 parametre ile 
tanımlanır. Giriş değerleri F06.32•F06.34: 
HI 0~100kHz olduğunu. 
Karşılık gelen set değerleri F06.33•F06.35: 
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Karşılık gelen set değeri frekans olduğunda: 100% maksimum frekans, -100% maksimum negatif 
frekans. 

Buna karşılık gelen set değeri tork olduğunda: %100 nominal torkun 2 katı, %-100 ise 
negatif "2 kez nominal tork" anlamına gelir. 

Karşılık gelen set değeri çıkış gerilimi olduğunda (örneğin V/f ayrılmış grafiğ durumunda 
gerilim ayarı): %100 motorun nominal gerilimine karşılık gelir. "%0'dan az veya eşit" 0V 
gerilime karşılık gelir. 

Dikkat: 
Frekans komutu olarak Pulse girişi seçildiğinde, DI7/HI terminali "Pulse girişi" fonksiyonuna 

göre ayarlanır (F00.09 1 olarak ayarlanır). 
F06,36 HI terminal filtreleme süresi Aralık:0.000~10.000s Varsayılan:0.100'ler 
F06.36, Pulse giriş terminallerinin DI7/HI filtreleme süresini tanımlar. Uzun filtreleme süresi, 

parazite karşı güçlü bağışıklık sağlarken, kısa filtreleme süresi hızlı tepki verir ken, girişime karşı 
zayıf bağışıklık sağlar. 

Grup F07 Analog ve Pulse Çıkışı 
 

F07.00 AO1 çıkış fonksiyonu Aralık:0~99 Varsayılan:1 
AO1 ve AO2 analog çıkış terminalleri, çıkış gerilimi (0~10)V. 

Değer Işlev Aralığı 
0 Çıkış yok Çıkış yok 
1 Çıkış frekansı 0.00~Fmax 
2 Komut frekansı 0.00~Fmax 
3 Çıkış akımı 0~2 kez inverter nominal akım 
4 Çıkış gerilimi 0~2 kez motorun nominal gerilimi 
5 Çıkış gücü 0~  2 kez nominal güç 
6 Otobüs gerilimi 0~1000V 
7 +10V +10V 
8 Tuş takımı 

potansiyometresi 
0~5V 

9 AI1 0~10V/0~20mA 
10 AI2 0~10V/0~20mA 
11 Saklı -dır  

12 Pulse girişi 0.01kHz~100.00kHz 
13 Saklanan 0~2 kez nominal tork 
14 Verilen Haberleşme 0.0~100.0% 

 
F07.03 AO1 ofset Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F07.04 AO1 kazancı Aralık:-2.000~2.000 Varsayılan:1.000 
Kullanıcıların AO1 ölçüm aralığını düzeltmeleri  veya sayaç hatalarını düzeltmeleri gerektiğinde 

F07.03 ve F07.04 ayarı ile gerçekleştirilebilir. Fabrika varsayılan seti kullanırken: 0~10V (veya 
0~20mA) AO1 "0~maximun" karşılık gelir. AO1'in standart çıktısını x, ayarlı AO1 çıktısını y, kazanç k 
ve ofset (10V veya 20mA'nın %100'ü) olarak ifade ederek denklem vardır: 

Y = kx+b  
Örnek: 
F07.00 ile 1: çıkış frekansı ayarlayın. Standart AO1 çıkışı: Çıkış frekansı 0 olduğunda AO1 çıkışı 

0V, çıkış frekansı maksimum frekans olduğunda ise 10V çıkış çıkar. Çıkış frekansı 0 olduğunda 2V 
çıktısı için AO1 istenirse. 00Hz ve  çıkış frekansı maksimum frekans olduğunda çıkış 8V istenir. Var: 
2=k*0+b; 8=k*10+b. Bu iki denklem sayesinde, elde: k = 0.6, b = 2V, yani F07.03% 20.0 olarak ayarlanır 
f07.04 0.600 ayarlanır. 

F07.05 AO1 filtreleme süresi Aralık:0.000~10.000s Varsayılan:0.000s 

AO1 terminalinin çıkış filtreleme süresini tanımlayın. 
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Grup F08 Motor 1 Parametreleri 
 

F08.00 Motor 1 tipi seçimi Aralık:0~3 Varsayılan:0 

0: Üç fazlı asenkron motorlar  

1: Ters çalışma 
2: Tek fazlı asenkron motorlar(kapasitör kaldırılmalı) 
Inverter tek faza bağlanır:FR150'nin ileri ye doğru kablolanması (şekil 6-18) 

 
Şekil 6-18 

 
Inverter tek faza bağlanır: FR150 ters kablolama (şekil6-19) 

 

 
 

3:tek fazlı asenkron motor 

Fig. 6-19 

Aşağıda tek fazlı motora bağlı FR150'nin kablolama, çalışma yönü VW'nin kablolama sırasına 
göre belirlenir (şekil 6-20). 

 

 

Şekil 6-20 
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1  
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F08.01 Motor 1'in güç derecesi Aralık:0.1~1000.0kW Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.02 Motorun anma gerilimi 1 Aralık:60~660V Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.03 Motor 1'in nominal akımı Aralık:0.1~1500.0A Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.04 Motor 1'in nominal frekansı Aralık:20.00~Fmax Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.05 Motor 1'in nominal hızı Aralık:1~60000rpm Varsayılan: Model 
tanımlı 

V/F kontrolü veya vektör kontrolü benimsense de parametreleri motor isim plakasına göre 
ayarlayın. 

Daha iyi V/F veya vektör kontrol performansı elde etmek için motor otomatik ayarı gereklidir. 
Motor otomatik ayar doğruluğu, motor isim plakası parametrelerinin doğru ayarlanmasına bağlıdır. 

F08.08 
Async motor 1 stator 

direnci R1 
Aralık:0.001~65.535Ω Varsayılan: Model 

tanımlı 

F08.09 
Async motor 1'in rotor 

direnci R2 
Aralık:0.001~65.535Ω Varsayılan: Model 

tanımlı 

F08.10 
Sızıntı endüktesiL1 

async motor 1 Aralık:0.001~65.535mH Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.11 
F 

Ansenkron motor 1'in 
karşılıklı endükasyon 
L2'si 

Aralık:0.1~6553.5mH Varsayılan: Model 
tanımlı 

F08.12 
Async motor 1'in yük yok 

akımı 
Aralık:0.1~1500.0A Varsayılan: Model 

tanımlı 

F08.13 Async motor 1'in alan 
zayıflatıcı coeff 
1 

Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:87%(1.1) 

F08.14 
Async motor 1'in alan 

zayıflatıcı coeff 
2 

Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:75%(1,6) 

F08.15 Async motor 1'in alan 
zayıflatıcı coeff 
2 

Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:70%(3) 

F08.08 ile F08.15 parametreleri asynchronous motor parametreleridir. Bu parametreler motor isim 
plakası üzerinde kullanılamaz ve motor otomatik ayarı yoluyla elde edilir. Statik motor otomatik ayarı 
ile sadece F08.08 ile F08.10 elde edilebilir. Tam motor otomatik ayar sayesinde, kodlayıcı faz sırası ve 
akım döngüsü PI F08.08 f08.12 parametreleri yanında elde edilebilir.Her zaman "Nominal motor gücü" 
(F08.01) veya "Nominal motor voltajı" (F08.02) değiştirilir, AC sürücü otomatik olarak geri yüklenir 
f08.08 ile F08.12 değerleri, ortak standart Y serisi asynchronous motor için parametre ayarı. 

Motor otomatik ayarı ( Auto tuning ) yerinde gerçekleştirmek mümkün değilse, motor 
üreticisi tarafından sağlanan verilere göre bu parametrelerin değerlerini el ile giriş yapın. 

F08.21 Motorun kutup numarası Aralık: 0~1000 Varsayılan: 4 
F08,30 
F08,30 

Motor 1'in otomatik 
ayarlanması (Auto tuning) 

Aralık: 0~2 Varsayılan: 0 

0: otomatik ayar yok (Auto tuning yok), 
otomatik tuning yasaktır.  
1: Motor statik otomatik ayarı( Motor 
dururken auto tuning) 
Motorun yükten kesilemeyeceğinden, tam otomatik ayarı yapamadığı senaryolar için geçerlidir. 

statik otomatik ayarlamayı gerçekleştirmeden önce, F08.00 ile F08.07     motor tipi ve  motor  isim 
plakası  parametrelerini doğru şekilde ayarlayın.     AC  sürücü statik otomatik ayarı ile F08.08 ile 
F08.10 parametrelerini  elde  edecektir.  Bu parametreyi 1 olarak ayarlayın ve RUN tuşuna basın. 
Ardından, AC sürücü statik  otomatik tuning başlar. 
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2: Motor komple otomatik ayarı 
Bu tür otomatik tuning gerçekleştirmek için, motorun yükten bağlantısının kesildiğinden emin 

olun. Tam otomatik atoklama işlemi sırasında, AC sürücü önce statik otomatik ayarı gerçekleştirir ve 
daha sonra hızlanma süresi içinde nominal motor frekansının %80'ine kadar hızlanır 4. AC sürücü 
belirli bir süre için çalışmaya devam eder ve sonra yavaşlama süresi içinde durdurmak için yavaşlar 
4 

Tam otomatik ayarlama yapmadan önce, F08.00 ile F08.07 motor isim plakası 
parametrelerini düzgün bir şekilde ayarlayın. 

AC sürücü tam otomatik ayarı ile F08.08 ile F08.12 motor parametrelerini elde edecektir. 
Bu parametreyi 2 olarak ayarlayın ve RUN tuşuna basın. Ardından, AC sürücü tam 
otomatik ayarı başlatır.  
Dikkat: 
1) Otomatik tuning (Auto tuning) dan önce motorun sabit bir durumda olduğundan veya otomatik 

Auto tuning normal şekilde gerçekleştirilemediğinden emin olun. 
2) Tuş takımı "TUNE"yi görüntüler ve OTOMATIK ayarlama sırasında RUN göstergesi 

yanıyor. Otomatik atolandırma tamamlandıktan sonra RUN göstergesi 
kapanır. 

3) Otomatik atonlama başarısız olduysa, "Err17" hata kodu görüntülenir. 

Grup F09 V/f Motor 1 Kontrol Parametreleri 
 

F09,00 
F09,00 

V/f eğrisi ayarı Aralık:0~6 Varsayılan: 0 

Motor 1 V/f kontrolü altındayken sürücünün çıkış gerilimi ile çıkış frekansı arasındaki ilişkiyi 
ayarlayın. 

0: Doğrusal V/f 
Genel sabit tork yükü için geçerlidir. Sürücü çıkış frekansı 0 olduğunda, çıkış gerilimi 0 olurken, 

çıkış frekansı motorun frekansı olarak derecelendirildiğinde, çıkış gerilimi motorun gerilimi olarak 
derecelendirilir. 

1: Kırık hat V/f (F09.03~F09.10 tarafından belirlenir) 
Spin kurutucu, santrifüj, endüstriyel çamaşır makinesi ve diğer özel yükler için geçerlidir. Sürücü 

çıkış frekansı 0 olduğunda, çıkış gerilimi 0 olurken, çıkış frekansı motorun frekansı olarak 
derecelendirildiğinde, çıkış gerilimi motorun gerilimi olarak derecelendirilir. Ne farklı bu grafiğ 
F09,03~F09,10 tarafından 4 çekim noktaları ayarlayabilirsiniz. 

2: 1.2 güç 
3: 1.4 güç 
4: 1.6 güç 
5: 1.8 güç 
6: 2.0 güç 
Parametre değerleri 2~6 fanlar ve su pompaları gibi tork düşüren yükler için geçerlidir. Bkz. Fig. 

6-16. 
 
 

Çıkış gerilimi (V) 

2.0 power 

1.8 güç 

1.6 güç 

1.4 Güç 

1.2 güç 

Motorun nominal gerilimi 
 

SL V/F 

 
 

 
Çıkış frekansı(Hz) 

0 Motorun nominal frekansı 

 

Şekil 6-21 
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F09.01 Tork takviyesi Aralığı:0.0~30.0% Varsayılan: 0.0% 

F09.02 
Tork takviyesinin kesme 

frekansı 
Aralık:0.0~Fmax Varsayılan:50.0Hz 

Tork artırma: 
V/f grafiğine göre, düşük frekanstaki çıkış gerilimi bu parametre ile telafi edilerek tork çıkışı 

iyileşir. %0,0 otomatik tork artışına karşılık gelir ve sürücü çıkış gerilimi yük akımının algılanması yla 
otomatik olarak dengelenir. Otomatik tork desteği yalnızca doğrusal V/f grafiği için geçerlidir. Tork 
artışının %100'ü motorun nominal gerilimine karşılık gelir. Sıfır olmayan değer, çıkış geriliminin V/f 
eğrisi bazında yükseldiği ve f09.00'ın 0~6 parametre değerlerinde etkili olduğuanlamınagelir. Bu 
parametre değerinin, başlangıç gereksinimi karşılanana kadar kademeli olarak sıfırdan artırılması 
önerilir. Daha büyük bir sürücü akımı ve daha yüksek motor sıcaklığı getirmesi muhtemel olduğundan, 
artış değerinin nispeten büyük bir değere ayarlanması önerilmese de. 

Tork takviyesinin kesme frekansı: 
F09.02, tork artışının geçerli olduğu frekansı belirtir. Tork artışı, aşağıdaki şekilde gösterildiği 

gibi, bu frekans aşıldığında geçersiz hale gelir. 
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Çıkış gerilimi (V) 
 

 
Motorun nominal gerilimi 

 
 
 
 

Tork takviyesi 
 
 
 

0  Tork  
takviyesinin 
kesme 
frekansı    

Output frequency（Hz) 

Rated frequency of motor 
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Şekil 6-22 
F09.03 Çok noktalı V/F frekansı 1(F1) Aralık:0.0~F09.05 Varsayılan:0.00H

z 
F09.04 Çok noktalı V/F gerilimi 1(V1) Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F09.05 Çok noktalı V/F frekansı 2(F2) Aralık:F09.03~F09.07 Varsayılan:5.00H

z 
F09.06 Çok noktalı V/F gerilimi 2(V2) Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:14.0

% 

F09.07 Çok noktalı V/F frekansı 3(F3) Aralık:F09.05~F09.09 Varsayılan:25.
00H z 

F09.08 Çok noktalı V/F gerilimi 3(V3) Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:50.0
% 

F09,09 
F09,09 

Çok noktalı V/F frekansı 4(F4) Aralık:F09.07~nominal 
motorfrekansı 

Varsayılan:50.
00H z 

F09.10 Çok noktalı V/F gerilim4(V4) Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:100.0
% 

F09.03~F09.10 kırık hat V/f modu için kullanılır. Voltaj değeri %100 motorun nominal gerilimine 
karşılık gelir. Lütfen motor ve yük özelliklerine göre dizlerde frekans ve voltaj değerlerini rasyonel 
olarak ayarlayın. Yanlış ayar çıkış akımını artırabilir hatta motoru yakabilir. Şekil 6-23 çok noktalı V/F 
eğrisinin ayarı. 

Çıkış gerilimi (V) 
 

 
Motorun nominal gerilimi 

V4 

V3 
 

V2 

V1 

Çıkış frekansı(Hz) 

0 F1 F2 F3 F4  Motorun Nominal frekansı 

 

Şekil 6-23 
Dikkat: 
Çok noktalı V/F eğrisi motorun yük özelliğine göre ayarlanır. Voltajlar ve frekanslar arasındaki 

ilişki:V1≤V2≤V3≤V4,F1≤F2≤F3≤F4.Düşük frekansta, yüksek voltaj aşırı ısınmaya, hatta motorun ve 
aşırı akım kabininin yanarak veya AC sürücüsünün aşırı akım korumasına neden olabilir. 

F09.11 
F09,11 

V/F slip tazminat kazancı Aralığı:0.0~300.0% Varsayılan: 0.0% 

Bu parametre yalnızca asynchronous motor için geçerlidir. 
Motorun yükü arttığında asynchronous motorun dönme hızını dengeleyebilir ve yük değişimi 

durumunda motor hızını dengeleyebilir. 

F09.12 
Stator voltaj damla  
tazminat kazanç 

Aralığı:0.0~200.0% Varsayılan:100.0% 

Stator gerilim idamı, stator direnci ve bağlantı kablosu tarafından üretilen voltaj damlasını  
telafi etmektir.   

F09.13 Uyarma artışı kazancı Aralığı:0.0~200.0% Varsayılan:100.0% 
F09.14 Salınım Bastırma Aralığı:0.0~300.0% Varsayılan: 100.0% 
V/F denetimi üzerindeki etkiyi önlemek için bu parametreyi verimli salınım bastırma ön 

koşulunda mümkün olduğunca küçük bir değere ayarlayın.  Motorun salınımı yoksa bu parametreyi 
0 olarak ayarlayın. Yalnızca motor belirgin salınıma sahipse değeri düzgün bir şekilde artırın. Değer 
ne kadar büyükse, salınım bastırma sonucu o kadar iyi olur. 

Salınım bastırma işlevi etkinleştirildiğinde, nominal motor akımı ve yük yok akımı doğru olmalıdır. 
Aksi takdirde, V/F salınım bastırma etkisi tatmin edici olmayacaktır. 
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F09.18 
VVF modunda IQ filtre 
süresini 0,5Hz'in altına 
ayarlama 

Aralık: F09.19~3000ms Varsayılan: 500ms 

F09.19 
VVF modunda IQ filtre 
süresini 2,0Hz'in üzerine 
ayarlama 

Aralık: 1ms~F09.18 Varsayılan: 100ms 

F09.18~F09.19 torkun mevcut filtre süresini ayarlar 

F09,20 
F09,20 

İleri çalıştırıldığında tork 
revizyonu 

Aralık: 0.0~5.0% Varsayılan: 0.0% 

F09,21 
F09,21 

Ters çalıştırıldığında tork 
revizyonu 

Aralık: 1ms~F09.18 Varsayılan: 1.0% 

F09.20~F09.21 tork revizyon katsayısını ayarlayın. 
 

Grup F10 Motor 1 Vektör Kontrol Parametreleri 
 

F10.00 Hız/tork kontrolü Aralık:0~1 Varsayılan: 0 
Sensörsüz vektör kontrolü 2 ve yakın döngü vektör kontrolü tork kontrolü desteği. Bu iki kontrol 

delemi altında hız  kontrolü  ve  tork  kontrolü  bu parametre ile      programlanabilir.  Buna ek  olarak,  
hız kontrolü ve tork kontrolü arasındaki geçiş dijital giriş terminali "hız/tork kontrol anahtarı" ile de 
gerçekleştirilebilir. Geçişin terminal ve parametre ile ilişkisi aşağıdaki tabloda gösterilmiştir:   

F10.00 
Hız/tork kontrol 

anahtarı terminali 
Kontrol modu 

0 KAPALI Hız kontrolü 
0 AÇIK Tork kontrolü 
1 KAPALI Tork kontrolü 
1 AÇIK Hız kontrolü 

Hız kontrolü altında, motorun çıkış torku otomatik olarak yük eşleşecektir. Aşırı çıkış torkunun 
neden olduğu aşırı akım arızasını önlemek için uygun tork sınır değeri ayarlamak ve motorun çıkış 
torkubu bu sınır içinde tutmak gerekir. Tork sınırlı bilgi için F10.10 belirtimine bakın. 

Tork kontrolü altında, tork f10.16 ile farklı kaynaklartarafından ayarlanabilir. Tork kontrolü altında, 
motor hızı set tork ve yük torku arasındaki fark tarafından belirlenir. Ayarlanan tork yük torkundan 
büyük olduğunda, motor sürekli olarak hızlanır. Ayarlanan tork yük torkundan daha küçük olduğunda, 
motor sürekli olarak yavaşlar. Ayarlanan tork yük torkuyla iyi eşleştiğinde, motorun hızı korunur. Bu 
nedenle, motorun sürekli ivmesinin neden olduğu aşırı çalıştırmayı önlemek için tork kontrolü sırasında 
ileri veya geri hız sınırı değeri ayarlamak gereklidir. 
Lütfen F10.18~F10.19'daki hız limitlerini tork kontrolü altında ayarlayın. 

Dikkat: 
Jog modu hız kontrolü şeklinde çalışacak ve tork kontrolü devre dışı bırakılır. 

 
F10.01 
F10.01 

ASR düşük hızlı orantılı 
kazanç Kp1 

Aralık:0.0~100.0 Varsayılan:30.0 

F10.02 
F10.02 

ASR düşük hızlı 
entegrasyon 
süresi Ti1 

Aralık:0.00~10.00s Varsayılan:0.50s 

F10.03 
F10.03 

ASR anahtarlama frekansı 1 Aralık:0.0~F10.06 Varsayılan:5.0Hz 

F10.04 ASR yüksek hızlı 
orantılı kazanç Kp2 

Aralık:0.0~100.0 Varsayılan:15.0 
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F10.05 ASR yüksek hızlı 
entegrasyon 
süresi Ti2 

Aralık:0.00~10.00s Varsayılan:1.00s 

F10.06 ASR anahtarlama frekansı 2 Aralığı:F10.03~Fup Varsayılan:10.0Hz 
Hız döngüsü PI parametreleri AC sürücüsünün çalışma frekanslarına göre değişir. 
Çalışma frekansı "Geçiş frekansı 1" (F10.03)'den daha az veya eşitse, hız döngüsü PI 

parametreleri F10.00 ve F10.01'dir. 
Çalışma frekansı "Geçiş frekansı 2" (F10.06) ile eşit veya daha büyükse, hız döngüsü PI 

parametreleri F10.04 ve F10.05'tir. 
Çalışma frekansı F10.03 ile F10.03 arasındaysa, hız döngüsü PI parametreleri iki PI 

parametre grubu arasındaki doğrusal geçişten elde edilir. 
Vektör kontrolündeki hız dinamik tepki karakteristikleri, hız düzenleyicisinin orantılı kazancı ve 

integral süresini ayarlayarak daha hızlı bir sistem tepkisi elde etmek, orantılı kazancı artırmak ve 
integral süresini azaltmak için ayarlanabilir. Bunun sistem salınımına yol açabileceğini unutmayın. 

Önerilen ayarlama yöntemi aşağıdaki gibidir: 
Fabrika ayarı gereksinimleri karşılayamıyorsa, uygun ayarlamayı yapın. Sistemin salınım 

sağlamadığından emin olmak için önce orantılı kazancı artırın ve ardından sistemin hızlı yanıt ve küçük 
bir fazlaya sahip olduğundan emin olmak için integral süresini azaltın. 

Dikkat: 
Yanlış PI parametre ayarı çok büyük hız aşırı çekimine neden olabilir ve aşırı gerilim hatası, 

aşırı çekim düştüğünde bile oluşabilir. 
F10.07 
F10.07 

ASR giriş filtreleme 
süresi 

Aralık:0.0~500.0ms Varsayılan:0.3ms 

F10.08 ASR çıkış filtreleme 
süresi 

Aralık:0.0~500.0ms Varsayılan:0.3ms 

ASR'nin giriş/çıkış filtreleme süresini ayarlar. Özel gereksinimi yoksa varsayılan ayarını 
değiştirmenize gerek yoktur. 

F10.09 
F10.09 

Vektör kontrol fişi kazancı Aralık:50~200% Varsayılan:100% 

SFVC için, motorun hız stabilite doğruluğunu ayarlamak için kullanılır. Yüklü motor çok  düşük  bir  
hızda  çalıştığında,  bu  parametrenin    değerini  artırın;         yüklü  motor   çok büyük bir hızda 
çalıştığında, bu parametrenin  değerini düşürün. 

CLVC için, AC sürücüsünün çıkış akımını aynı yüke göre ayarlamak için kullanılır. 

F10.10 F 
Hız kontrol modunda tork üst 

limitinin dijital ayarı 
Aralığı:50.0~200.0% Varsayılan:100

% 
Hız kontrol modunda, AC sürücüsünün maksimum çıkış torku F10.10 ile sınırlıdır. 

 

F10.11 
F 

Uyarma ayarlaması 
orantılı kazanç Kp1 

Aralık:0.00~10.00 Varsayılan:0.50 

F10.12 
F 

Uyarma ayarı integral kazanç 
Ti1 

Aralık:0.0~3000.0ms Varsayılan:10.0
ms 

F10.13 
F 

Tork ayarı orantılı 
kazanç Kp2 

Aralık:0.00~10.00 Varsayılan:0.50 

F10.14 
Tork ayarı integrali 

kazanç Ti2 Aralık:0.0~3000.0ms Varsayılan:10.0
ms 

Bunlar vektör kontrolü için geçerli döngü PI parametreleridir. Bu parametreler otomatik olarak 
"Asynchronous motor komple otomatik ayar" veya "Synchronus motor no-load otomatik ayar " yoluyla 
elde edilirve  değiştirilmesi gerekmez. 

 

F10.16 
F 

Tork kontrolü altında tork 
ayarı kaynağı 

Aralık:0~6 Varsayılan:0 

F10.17 
F 

Tork dijital ayarı Aralık:-200~200% Varsayılan:150.0
% 

F10.16 tork ayar kaynağını ayarlamak için kullanılır. Toplam 6 tork ayar kaynağı vardır. 
Tork ayarı göreceli bir değerdir. %100.0'ı AC sürücülere karşılık gelen tork. Ayar aralığı -200,0% 
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ila %200,0, AC sürücünün maksimum tork ac sürücünün nominal tork iki katı olduğunu gösterir. 
Tork ayarı pozitifse, AC sürücü ileri yönde döner. Tork ayarı negatifse, AC sürücü ters yönde döner. 
0: Dijital ayar (F10.17) 
Hedef tork doğrudan F10.17'de ayarlanan değeri kullanır. 

1: Tuş takımı potansiyometresi 
2: AI1 
3: AI2 
5: Pulse ayarı (DI7/HI) 
Hedef tork DI7/HI (yüksek hızlı Pulse) tarafından ayarlanır. Pulse ayar sinyal özellikleri 9-30 V 

(voltaj aralığı) ve 0-100 kHz (frekans aralığı) 'dir. Pulse sadece DI7 üzerinden giriş yapılabilir. 
6: İletişim ayarı 
Hedef tork Haberleşme yoluyla ayarlanır. 

F10.18 
F 

Tork kontrolü altında ileri hız 
sınırlı değeri 

Aralık:0.0~Fmax Varsayılan:50.0
Hz 

F10.19 
F 

Tork kontrolü altında ters hız 
sınırlı değeri 

Aralık:0.0~Fmax Varsayılan:50.0
Hz 

F00.26=0,Tork  kontrol modunda ileri veya geri dönüşte maksimum frekansı ayarlamak için iki 
parametre kullanılır. 

Tork kontrolünde, yük torku motor çıkış torkundan daha küçükse, motorun dönüş hızı sürekli olarak 
yükselir. Mekanik sistemin kaçmasını önlemek için  motorun maksimum dönüş hızı tork kontrolünde 
sınırlandırılmalıdır.   

Frekans üst sınırını kontrol ederek tork kontrolündeki maksimum frekansın sürekli değişimini dinamik 
olarak gerçekleştirebilirsiniz.   

F10.20 Tork ivme süresini ayarlama Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan:0.0s 
F10.21 F Tork yavaşlama süresini ayarlama Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan:0.0s 
Tork kontrolünde, motor çıkış torku ile yük torku arasındaki fark, motor ve yükün hız değişim hızını 

belirler. Motor dönüş hızı hızlı bir şekilde değişebilir ve bu gürültü veya çok büyük mekanik strese neden 
olur. Tork kontrolünde hızlanma/yavaşlama süresinin ayarlanması motorun dönüş hızının yumuşak bir 
şekilde değişmesini sağlar. 

Ancak, hızlı  tork   tepkisi gerektiren  uygulamalarda,      tork kontrolündehızlanma/yavaşlama   
süresini  0,00'lara  ayarlayın. 

Örneğin, aynı yükü sürmek için iki AC sürücü bağlanır.   Yük dağılımını dengelemek için, bir AC 
sürücüsünün hız kontrolünde usta, diğerini de tork kontrolünde köle olarak ayarlayın. Köle, anacın çıkış 
torkukomutu olarak alır ve ustayı hızla takip etmelidir. Bu durumda, tork kontrolündeki kölenin 
hızlanma/yavaşlama süresi 0,0'lara ayarlanır. 

F10.22 
Statik sürtünme tork 

telafisi 
Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:5.0% 

F10.23 Statik sürtünme frekans aralığı Aralık:0.0~20.0Hz Varsayılan:1.0Hz 
Bu parametre yalnızca tork kontrolünde etkili olur. Başlangıçta sistemin statik sürtünmesini telafi 

etmek için ek tork gerekebilir. Motor çalıştığında statik sürtünme tork telafisi devre dışı bırakılır. %100 
motorun nominal torkuna karşılık gelir. 

F10.24 
Sürgülü sürtünme 

tork telafisi 
Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:1.0

% 
Bu parametre yalnızca tork kontrolünde etkili olur. Çalışma sırasında kayan sürtünmeyi telafi etmek 

için ek tork gerekebilir. %100 motorun nominal torkuna karşılık gelir. 
 

F10.25 
Döner atalet telafi katsayısı Aralığı:50.0~200.0% Varsayılan:100.0

% 
Bu parametre yalnızca tork kontrolünde etkili olur. Bu parametre değeri, hızlanma/yavaşlama 

sırasında mekanik döner ataletitelafi etmek içindir. 
 
 

F10.26 

 

Tork kontrolü altında Maksimum 
Frekans kaynağı 

0: F10.18 & F10.19 
tarafından ayarlayın 

 
 

Varsayılan:0 1: Tuş takımı 
potansiyometresi 
2:AI1 
3:AI2 
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5: Pulse ayarı ( DI7/HI ) 
Bu parametre yalnızca tork kontrolünde etkili olur. F10.26, Max frekans kaynağını tork kontrolü 

altında ayarlamak için kullanılır. 

Grup F11 Koruma Parametreleri 
 

F11.00 Geçerli sınır kontrolü Aralık:0~2 Varsayılan:2 

F11.01 
F11.01 

Geçerli sınır Aralığı:100.0~200.0% Varsayılan:150.0% 

F11.02 
F11.02 

Frekans azalan zaman (limit 
sabit hız işleminde akım) Aralık:0.0~6000.0s Varsayılan:5.0s 

F11.03 
F11.03 

Geçerli sınır modu 2 oran kazancı Aralığı:0.1~100.0% Varsayılan:3.0% 

F11.04 Geçerli sınır modu 2 integral süresi Aralık:0.00~10.00s Varsayılan: 10.00s 
F11.00=0:Geçerli  limit devre 
dışı F11.00=1:Geçerli sınır 
modu 1 
Hızlanma ve yavaşlama sırasında, çıkış akımı akım sınırını (F11.01) aşarsa, inverter 

ivmeyi/yavaşlamayı durdurur ve şu anki çalışma frekansında kalır ve çıkış akımı azaldıktan sonra 
önceki ivme/yavaşlama süresine göre hızlanır/yavaşlar. 

Sabit durum sırasında, çıkış akımı geçerli sınırı (F11.01) aştıktan sonra, inverter sabit hız akım 
frekansının azalan zamanına (F11.02) göre yavaşlar ve minimum yavaşlama daha düşük sınır 
frekansına (F01.10) ulaşabilir. Çıkış  akımı düştükten sonra,  inverter, ayar ivme süresine göre 
frekans ayarlamaya hızlanır, bkz. 

Çıkış Şu anki (A) 
 
 

Geçerli sınır 

 
 
 

Çıkış frekansı(Hz) 

 
 
 
 

 
 

F11.00=2: Geçerli sınır modu 2 
Figure 6-24 

Zam
an 

Hızlanma Sabit  hız Çok fazla

 Zaman bu kadar   bu 
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Hızlanma/yavaşlama süresine duyarlı uygulamalara geçerli sınır modu 2 uygulanır. Bu modda, 
motor akımı F11.03 ve F11.04'te ayarlanan PI parametrelerine göre çıkış frekansı düzenlenerek 
otomatik olarak ayarlanır. 

Hızlanma    sırasında  aşırı akım  oluşursa,  daha büyük  ataleti  olan  yük için orantılı  kazanç  
artırılabilir.   Yavaşlama sırasında aşırı akım      için,  orantılı  kazanç   azaltılabilir.   Daha  küçük ataleti 
olan yük    için, orantılı  kazanç daha küçük       tutulabilir.   İntegral  süresi      her iki durumda da    ince  
ayar  için  ayarlanabilir 

 
F11.05 Aşırı voltaj durak kontrolü Aralık:0~2 Varsayılan:2 
F11.06 Aşırı gerilim durak gerilimi Aralık:600~800V Varsayılan:730V 

F11.07 
F11.07 

Aşırı gerilim durak modu 
2 oran kazancı 

Aralığı:0.1~100.0% Varsayılan:3.0% 

F11.08 
F11.08 

Aşırı gerilim durak modu 
2 integral süresi 

Aralık:0.00~10.00s Varsayılan: 10.00s 

 
F11.05=0: Aşırı Voltaj Durak Devre 
Dışı. F11.05=1: Aşırı gerilim Durak 
Modu 1 
Yavaşlama işleminde, DC veri günü gerilimi aşırı voltaj durak gerilimini (F11.06) aştıktan sonra, 

inverter yavaşlama işlemini durdurur ve şu anda çalışma frekansında kalır. DC veri günü gerilimi 
düştükten sonra, inverter önceki yavaşlama süresine göre yavaşlar, bkz. 

Dc Otobüs gerilim(V) 
 

 
Aşırı gerilim durak  seviyesi 

 
 
 

Çıkış frekansı(Hz) 

 
 
 
 
 

 
F11.05=1: Aşırı gerilim Durak Modu 
2 

Figure 6-24 

Zam
an 

Hızlanma Sabit  hız Çok fazla

 Zaman bu kadar 
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Hızlanma/yavaşlama süresine duyarlı uygulamalara aşırı gerilim durak modu 2 uygulanır. Bu 
modda motor frekansı, F11.07 ve F11.08'de ayarlanan PI parametrelerine göre DC veri günü 
gerilimi ile otomatik olarak ayarlanır. 

Yavaşlama sırasında aşırı gerilim durması meydana gelirse, daha büyük ataleti olan yükiçin 
orantılı kazanç artırılabilir. Daha küçük ataleti olan yük için, orantılı kazanç daha küçük tutulabilir. 
İntegral süresi her iki durumda da ince ayar için ayarlanabilir. 

Aşırı voltaj durak koruyucu gerilim ayarı 100% baz değerlere karşılık gelir. 
Gerilim Sınıfı Karşılık Gelen Taban 

Değer 
Tek fazlı 220 V 311V 311V 
Üç fazlı 380 V 537V 

 
 

F11.10 F Koruma eylemi 1 Aralık:00000~33333 Varsayılan:03000 
Birler basamağı: Otobüs gerilim 
altında(Err07) 0: Arıza rapor ve 
durdurmak için sahil 
1: Stop moduna göre durdurun 2: 
Hata bildirilen ancak çalışmaya 
devam ediyor 3: Hata koruması 
devre dışı 
Onlar basamağı: Güç giriş fazı Kaybı (Err09) (Birler basamağı ile aynı)  
Yüzler basamağı: Güç çıkış fazı kaybı (Err10) (Birler basamağı ile aynı)  
Binler basamak: Motor aşırı yükü (Err11) (Birler basamağı ile aynı) 
On binler basamak: Inverter aşırı yükleme (Err11) (Birler basamağı ile aynı) 
Not: 
"Durmak için sahil" seçilirse, AC sürücü Err** görüntüler ve doğrudan durur. 
"Dur moduna göre dur" seçilirse, AC sürücü A** görüntüler ve durdurma moduna göre durur. 

Durduktan sonra, AC sürücü Err**'yi görüntüler. 
"Çalıştırmaya devam et" seçilirse, AC sürücüsü çalışmaya devam eder ve A**'yı görüntüler. 

Çalışma frekansı F11-14 olarak ayarlanır. 
F11.11 F Koruma eylemi 2 Aralık:00000~22222 Varsayılan:00000 
Birler basamağı: Dış ekipmanarızası(Err13) 0: 
Arıza rapor ve kıyı durdurmak için 
1: Stop moduna göre durdurun modu 
2: Hata rapor edildi ancak çalışmaya 
devam ediyor 
Onlar basamağı: EEPROM okuma/yazma hatası (Err15) (Birler basamağı ile 
aynı)  
Yüzler basamağı: İletişim fazla mesai hatası (Err18) (Birler basamağı ile aynı)  
Binler basamaüı: PID geri besleme kaybı (Err19) (Birler basamağı ile aynı) 
On binler basamağı: Sürekli çalışma süresine ulaşıldı (Err20) (Birler basamağı ile aynı) 

F11.12 F Koruma eylemi 2 Aralık: 00~32 Varsayılan: 30 
Birler basamağı: Modül sıcaklık algılama bağlantısı(Err24) 0: 
Arıza rapor landı ve kıyı durdurmak için  
1: Durdurma moduna göre durdurun 
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Soğuk 
başlangı

Sıcak 
başlang

2: Hata raporu verir ama çalıştırmaya devam eder 
Onlar basamağı: Yük 0 olur (Err25) (Birimin yeri ile aynı) 

F11.14 
Hata üzerine çalışmaya 

devam etmek için frekans 
seçimi 

Menzil: 0~4 Varsayılan: 00 

F11.15 
F 

Anormallik üzerine 
yedekleme 
frekansı 

Menzil:0.0~Fmax Varsayılan: 0.0Hz 

0: Akım çalışma frekansı 1: 
Frekansı ayarlama 
2: Frekans üst sınırı 3: 
Frekans alt sınırı 
4: Anormallik üzerine yedekleme frekansı(F11.15) 

F11.16 F 
Motor aşırı yük koruma 

seçeneği 
Menzil:0~1 Varsayılan:1 

 
0: Yasak 
Motor aşırı yük koruması hiçbir fonksiyonu, Motor aşırı ısınma zarar tehlikeli olabilir, termal röle 

burada inverter ve motor arasında yapılandırmak için önerilen. 
1: İzin verilen 
Inverter, motoraşırı yük korumasının ters zaman sınırı eğrisine göre aşırı motor yükünü veya aşırı 

yüklemeyi yargılar. 
F11.17 F Motor aşırı yük koruma süresi Menzil:30.0~300.0s Varsayılan:60s 
Varsayılan olan, %150 aşırı yük sıcak başlangıçta 1 dakika sürerse Err11 arızasını 

çalıştırıyorsa, motor aşırı yükten korunma süresi için Şekil 6-21'e bakın. Normal çalışma sırasında, 
motor aşırı yük koruması soğuk bir başlangıç ve sıcak bir başlangıç arasındaki alanda çalışır. 

Soğuk başlangıç: Sabit bir motor çalıştırıldığında aniden ulaşılan aşırı yük durumuna yanıt olarak 
motor koruma çalışma süresi. 

Sıcak başlangıç: Sürekli çalışma sırasında nominal akımda meydana gelen aşırı yük 
durumuna yanıt olarak motor koruma çalışma süresi. 

Çalışma süresi(Dakika) 

 
 

 
7.8 

 
 
 

1 

 
 

0 100 150
 200 

Şekil 6-25 

 
Motor akımı(%) 

F11.18 F Aşırı yükleme alarmı Menzil:00000~11111 Varsayılan:00000 
Birler basamağı: algılama 
seçeneği 0: Her zaman 
algılama 
Aşırı yükleme alarmı sürücü çalışırken her zaman 
çalışır. 1: Yalnızca sabit hızda algılama 
Aşırı yük ön alarmı yalnızca invertörün sabit hızlı çalışması sırasında 
çalışır. 
 Onlar basamağı: karşılaştırıldığında nesne 
0: Motorun nominal akımı 
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Karşılaştırıldığında nesne motora göre nominal akımdır ve alarm bu ayar altında verildiğinde "A11" 
1: Sürücünün nominal akımı 
Karşılaştırıldığında nesne sürücünün nominal akımıdır ve alarm bu ayar altında verildiğinde 

"A12" görüntülenir. 
Yüzler basamağı: hata bildirin veya bildirme 
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0: Hata bildirme. 
1: Rapor hatası 
2: Uyarı göster 
Binker basamağı: yavaşlama ya da 0 
değil: Yavaşlama değil 
1: Yavaşlama 
On Binler basamağı: aşırı yükleme eşiği için verilen mod 
0: F11.19 kümesi 
1: F11.19*VP(tuş takımı potansiyometresi) 
2: F11.19*AI1 
3: F11.19*AI2 
4: F11.19*AI3 
F11.19 F Aşırı yük alarmı eşiği Aralığı:20.0~200.0% Varsayılan:130.0% 
0, F11.18'in on yılı olarak ayarlandığında, bu ayarlanan değer motorun nominal akımına göre 

bir yüzdedir. 1 buna göre ayarlandığında, bu ayardeğeri sürücünün nominal akımıyla 
karşılaştırıldığında bir yüzdedir. 

F11.20 
Eşik aşılması nda 

etkinleştirilen aşırı yükleme 
alarmı 

Menzil:0.1~60.0s Varsayılan:5.0s 

Sürücünün çıkış akımı F11.19 tarafından ayarlanan eşikten daha büyük olduğunda aşırı yükleme 
alarmının devreye sokulduğu uzun süreyi ayarlayın. 

 

F11.21 
Inverter aşırı ısı uyarı 

eşiği 
Menzil:50°C~Isı sıcaklığı 
üzerinde 

Model 
tanımlı 

Sürücü t aşırı ısınma alarmı eşiğini ayarlar. Sürücünün maksimum iç sıcaklığı bu değerden 
yüksek olduğunda, sürücü termal alarm kodunu "A14" görüntüler, ancak çalıştırmayı etkilemez. 

F11.22 Güç kaybının algılama düzeyi Aralığı:5.0~100.0% Varsayılan:20.0% 
F11.23 Güç kaybının tespit süresi Menzil:0.1~60.0s Varsayılan:5.0s 
AC sürücüsünün çıkış akımı algılama seviyesinden (F11.22) daha düşük olduğunda ve kalıcı 

süre algılama süresini (F11.23) aştığında, hata rapor landığında(Err25)ve kıyı nın durması.  
F11.24 Anlık güç kesintisinde 

eylem seçimi 
Menzil: 0~2 Varsayılan:0 

0:Devre Dışı 
1:Yavaşlama 
Elektrik kesildikten sonra, BUS voltajı BUS voltajı F11.30 kapalı anlık güç daha az, ve gerilim 

hakim zaman F11.32 anlık güç kapalı anında güç tutmak, invertör anlık güç kesintisi de yavaşlama 
süresi ile çalışan frekansı azaltmak için başlar, motor güç üretim durumu, güç geribildirimi BUS 
geriliminin normal çalışmasını sağlamak için veriyolu gerilimi kadar anlık güç kapalı kurtarma gerilimi 
F11.31 daha büyük, daha sonra hedef frekanskadar çalışmaya devam. 

2: BUS voltaj sabit kontrolü 
Elektrik kesildikten sonra, BUS voltajı, veri günü gerilimi F11.30'dan anlık güçten daha azdır, 

invertör pi ayarı F11.33 ile çıkış frekansını otomatik olarak ayarlar 

F11,25 
F11,25 

Anlık güç kesintisinde 
decel zamanı 

Menzil: 0.0~6000.0s Varsayılan: 5.0s 

F11.30 
BUS voltajı kapalı anlık güç Aralık: 60.0%~F11.31 Varsayılan: 80.0% 

F11.31 
Kurtarma geriliminin 
anında güç kapama 

Aralık: F11.30~100.0% Varsayılan: 85.0% 

F11,32 
F11,32 

Anında güç kapalı voltaj 
yargıç süresi 

Menzil: 0.01~10.00s Varsayılan: 0.10s 

F11,33 
F11,33 

Anlık güç kapalı kazanç Kp Aralık: 0.1~100.0% Varsayılan: 40.0% 

F11,34 
F11,34 

Anında entegrasyon süresi Ti Aralık: 0.00~10.00 
(0.00:Entegrasyon 
geçersiz) 

Varsayılan: 0.10s 

Fark: 
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1. F11.25'in uygun şekilde ayarlandığında, güç anahtarı olduğunda invertörün 
korunması nedeniyle üretim durması önlenebilir 

2. Bu özelliği etkinleştirmek için giriş fazı eksikliği koruma fonksiyonu 
yasaklanmalıdır 
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F11.27 Otomatik sıfırlama süreleri Menzil:0~20 Varsayılan: 0 
Bu işlev kullanılırsa hata otomatik sıfırlama zamanlarını ayarlamak için kullanılır. Değer 

aşıldıktan sonra, AC sürücüsü hata durumunda kalır. 
F11.28 Otomatik sıfırlama aralığı Menzil:0.1~100.0s Varsayılan:1.0s 

AC sürücüsünün alarmından arıza otomatik sıfırlamasına bekleme süresini ayarlamak için kullanılır. 

F11,29 
F11,29 

Hata otomatik sıfırlama 
sırasında DO 
eylem 

Menzil:0~1 Varsayılan: 0 

0: Hareket değil 
1: Hareket 
Hata otomatik sıfırlama işlevi seçilirse, DO'nun hata otomatik sıfırlama sırasında hareket edip 

etmediğine karar vermek için kullanılır. 

Grup F12 Çoklu Referans ve Basit PLC Fonksiyonu 
 

F12.00 Referans 0 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.01 
F12.01 

Referans 1 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F12.02 Referans 2 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.03 
F12.03 

Referans 3 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F12.04 Referans 4 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.05 Referans 5 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.06 Referans 6 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.07 
F12.07 

Referans 7 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F12.08 Referans 8 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.09 Referans 9 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.10 
F12.10 

Referans 10 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F12.11 F Referans 11 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.12 Referans 12 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.13 F Referans 13 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.14 Referans 14 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
F12.15 F Referans 15 Aralığı:-100.0~100.0% Varsayılan:0.0% 
Çoklu başvurunun en fazla 16 adımı,dijital girişin "çok referanslı terminalleri 1~4" 

farklı durum kombinasyonları ile ayarlanabilir. 
Çoklu referans frekans, V/F ayrılmış gerilim ve proses PID ayar kaynağı olabilir. Çoklu referans 

göreli değerdir ve -100,0% ile %100,0 arasında değişmektedir. 
Frekans kaynağı olarak, maksimum frekansa göre bir yüzdedir. V/F ayrılmış gerilim kaynağı 

olarak, nominal motor gerilimine göre bir yüzdedir. Proses PID ayar kaynağı olarak, dönüştürme 
gerektirmez. 

Çok referans, farklı DI terminal durumlarına göre değiştirilebilir. Ayrıntılar için F4 grubunun 
açıklamalarına bakın. 

F12.16 
F12.16 

Referans 0 kaynak Menzil:0~6 Varsayılan: 0 

0: Dijital ayar(F12.00) 
1: tuş takımı 
potansiyometresi 2:AI1 
3: Proses PID çıkışı  4: 
X7/HI pulse girişi 5:AI2 
Başvuru 0 ayar kanalını belirler. Ayar kanalları arasında uygun geçiş yapabilirsiniz.   Çok referanslı  

veya  basit  PLC      frekans kaynağı olarak  kullanıldığında, iki frekans kaynağı arasındaki geçiş kolayca   
gerçekleştirilebilir.   

F12.17 
F12.17 

Basit PLC'nin çalışma modu Menzil:0000~1132 Varsayılan:000 
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Birler basamağı: PLC çalışma 
modu 0: Tek bir döngüden 
sonra durdurun 
PLC bir döngü tamamlandıktan sonra durur ve Başka bir çalıştırma komutu verilmedikçe 

başlatılmaz, Şekil 6-26 olarak gösterilir. 



FR150 Serisi Çok Fonksiyonlu Kompakt 
Invertör 

- 119 - 

 

 

Çıkış frekansı(Hz) 

 
PLC döngüsü tamamlandı 

 
 

Çalıştır komutu 

Fig. 6-26 

1: Tek bir döngüden sonra son frekansla çalışmaya devam edin 
Bir döngü tamamlandıktan sonra, PLC son adımın frekansnı ve yönünü korur. Aşağıdaki 

şekilde bakınız: 
Çıkış frekansı(Hz) 

 
PLC döngüsü tamamlandı 

 
 

 

2: Döngüleri 
yineleme 

Run 
command 

 
Şekil 6-27 

PLC, Şekil 6-28 olarak gösterilen bir durdurma komutu olana kadar bir döngüyü bitirdikten 
sonra otomatik olarak başlatır. 

 

 

 

 

  
 

 

 

  
 

 

 

 
    

 
 

 

  

 

 

 

Niçin:250ms 

 

 

 

 

  
 

 

 
 

 

  
 

 

   
 

 

 

  

 

 

 
 

Niçin:250ms 
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Çıkış frekansı(Hz) 

 
PLC döngüsü tamamlandı 

 
 

Çalıştır komutu 
 
 

Onlar  basamağı: 
başlatılan mod 

Fig. 6-28 

0: Durdurma (veya hata) adımından çalıştırmaya devam edin 
Sürücü durduğu   anda,    sürücü    geçerli  adımın    çalışma  süresini  otomatik olarak  kaydeder.   

Yeniden başlatıldığında, sürücü bu adıma geçer, bu adımın sıklığı ile remanent süresini çalıştırmaya 
devam edecektir. 

1: İlk adımdan çalıştırın "çok adımlı başvuru 0" 
Durakladıktan sonra yeniden başlatıldığında, sürücü "adım 
0"dan çalışmaya başlar. 2: Sekizinci adım "çok adımlı başvuru 8" 
çalıştırın 
Durakladıktan sonra yeniden başlatıldığında, sürücü "adım 
8"den çalışmaya başlar. 3: Onbeşinci adımdan çalıştırın "çok 
adımlı başvuru 15" 
Durakladıktan sonra yeniden başlatıldığında, sürücü "adım15"ten 

çalışmaya başlar. Yüzlerce yer: güç kaybı bellek 
0: Güç kaybında devre dışı bırakılan bellek 
Sürücü güç kaybı plc çalışma durumunu ezberlemek değildir ve tekrar güç sonra adım 0 çalışan 

başlar. 
1: Bellek güç kaybı etkin 
Sürücü, çalışan adım, çalışma frekansı ve güç kaybı anında ki çalışma süresi de dahil olmak 

üzere güç kaybında PLC çalışma durumunu kaydeder. Bir sonraki güç yükseldikten sonra, koşu 
ezberlenen duruma göre devam edilecektir. 

Binler basamağı: basit PLC çalışma süresi birimi 
0: İkinci 
1: Saat 
Basit PLC'nin çalışma süresini ve Accel/Decel süresini ayarlayın. 

F12.18 Adım 0'ın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.19 
F12.19 

Adım 1'in çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 

F12.20 Adım 2'nin çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.21 F Adım 3'ün çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.22 4. adımın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.23 Adım 5'in çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.24 Adım 6'nın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.25 7. adımın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.26 8. adımın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.27 9. adımın çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.28 Adım 10'un çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12,29 Adım 11'in çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 

f5 

f4 a5 

f3 a4 
f2 a3 

f1 a2 d6 

f0 a1 

f14 
f13 a14 
a 

f15 
a15 

 d0 

a0 
0 T0 T1 T2 T3 T4 T5 T6 a6 

f12 a13 a  
T7 T8 T9 T10 T11a12 

T12 T13T14 T15 

f6 a7 
f7 a8 

f8 a9 d12 

f9 a10 
f10 a11 
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F12,29 
F12.30 Adım 12 çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12.31 F Adım 13 çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
F12,32 
F12,32 

Adım 14 çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 

F12,33 
F12,33 

Adım 15 çalışma süresi Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 
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F12.34 
Basit PLC referansının 

hızlanma/yavaşlama süresi 
0 

Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,35 
F12,35 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 1 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,36 
F12,36 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 2 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,37 
F12,37 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 3 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,38 F 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 4 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,39 
F12,39 

Basit PLC referansının 
hızlanma/yavaşlama süresi 
5 

Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12.40 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 6 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12.41 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 7 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,42 
F12,42 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans ı 8 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,43 
F12,43 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 9 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12.44 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 10 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,45 
F12,45 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 11 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,46 
F12,46 

Hızlanma/yavaşlama süresi 
basit PLC referans 12 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12.47 F 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 13 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,48 F 
Hızlanma/yavaşlama süresi 

basit PLC referans 14 Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

F12,49 
F12,49 

Basit PLC referansının 
hızlanma/yavaşlama süresi 
15 

Menzil: 0~3 Varsayılan: 0 

Basit PLC'nin her segmentinde seçim için dört çeşit hızlanma-yavaşlama süresi vardır. 

F12,50 
F12,50 

Çok referanslı UP/DOWN 
fonksiyon seçimi 

Menzil: 00~11 Varsayılan: 00 

F12,51 
F12,51 

Çoklu referansın 
UP/DOWN hızı 

Menzil: 0.0~100% Varsayılan: 0.0% 

Çoklu başvuru sıklığı UP/DOWN fonksiyonu ile ayarlanabilir, ayarlama hızı F12.51 fonksiyon 
kodu ile ayarlanır 

Birler basamağı: Güç kapandığında eylem seçimi 
0:Güç kapalıyken sıfır takas 
1:güç kapalıyken değeri koruyun 
Onlar basamağı: negatife indirgenebilirse seçin 
0:Devre 
Dışı: 
1:Etkinle
ştir 
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Grup F13 Proses PID 

Proses PID denetiminin amacı, geri bildirim değerini ayarlanan değerle tutarlı hale 
getirmektir. PID kontrol diyagramı Şekil 6-29'da gösterildiği gibi. 

 

 
Şekil 6-29 

F13.00 PID ayarı Menzil: 0~6 Varsayılan: 0 
PID denetiminin ayar kaynağını seçin. 
0: F13.01 dijital ayarı 
1: tuş takımı 
potansiyometresi  
2:AI1 
3: Haberleşme  
4:Çoklu Başvuru 
5: DI7/HI pulse girişi 
6: AI2 

F13.00 0 olarak ayarlandığında, bu parametre değeri PID'nin ayardeğeri 

olarak alınır. PID denetiminin geri bildirim kaynağını seçin. 
0:AI1 
1:AI2 
2: Haberleşme  
3:AI1+AI2 
4:AI1-AI2 
5:Max{AI1,AI2} 
6:Min{AI1,AI2} 
7: DI7/HI pulse girişi 

F13.03 PID ayar geri bildirim aralığı Menzil:0~60000 Varsayılan:1000 
Bu parametre boyutsal olmayan bir birimdir. PID ayar ekranı (U00.11) ve PID geri besleme 

ekranı (U00.12) için kullanılır. PID ayar geri bildiriminin %100'ü F13.03 değerine karşılık gelir. 
F13.03 1000'e ayarlanmışsa ve PID ayarı %50.0 ise, PID ayar ekranı (U00.11) 500'dür. 

F13.04 PID eylem yönü Menzil:0~1 Varsayılan:0 
0: Pozitif ayarlama 
1: Negatif ayarlama 
Bu parametre, PID'nin pozitif veya negatif ayarını seçmek için dijital giriş terminali "PID ayarlama 

yönü" ile kullanılabilir. 

F13.01 
F13.01 

PID dijital ayarı No:0.0~100.0% Varsayılan:50.0% 

F13.02 PID geri bildirimi Menzil:0~7 Varsayılan:0 
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F13.04 PID ayar yön terminali Ayarlama 

0 KAPALI Pozitif 
0 -ını Negatif 
1 KAPALI Negatif 
1 -ını Pozitif 

Pozitif ayarlama: 
Geri besleme sinyali PID ayarından daha küçük olduğunda, sürücünün çıkış frekansı 

YÜKSELEREK PID dengesine ulaşır. 
Geri besleme sinyali PID ayarından daha büyük olduğunda, PID dengesine ulaşmak için 

sürücünün çıkış frekansı düşer. 
Negatif ayarlama: 
Geri besleme sinyali PID ayarından daha küçük olduğunda, pid bakiyesine ulaşmak için 

sürücünün çıkış frekansı düşer. 
Geri besleme sinyali PID ayarından daha büyük olduğunda, sürücünün çıkış frekansı 

YÜKSELEREK PID dengesine ulaşır. 
F13.05 PID ayarı filtreleme süresi Menzil:0.000~10.000s Varsayılan:0.000s 

F13.06 
PID geri bildiriminin 

filtreleme 
süresi 

Menzil:0.000~10.000s Varsayılan:0.000s 

F13.07 PID çıkışının filtreleme 
süresi 

Menzil:0.000~10.000s Varsayılan:0.000s 

PID ayarı, geri bildirim ve çıktının filtreleme süresini ayarlayın. 
F13.08 Orantılı kazanç Kp1 Menzil:0.0~100.0 Varsayılan:1.0 
F13.09 Entegrasyon süresi Ti1 Menzil:0.01~10.00s Varsayılan:0.10s 
F13.10 

F 
Diferansiyel zaman Td1 Menzil:0.000~10.000s Varsayılan:0.000s 

Orantılı kazanç Kp1: 
PID regülatörünün düzenleyici yoğunluğuna karar verir. Kp1 ne kadar yüksekse, düzenleme 

yoğunluğu da o kadar büyüktür. 100.0 değeri, PID geri bildirimi ve PID ayarı arasındaki sapmanın 
%100,0 olduğunu gösterir; çıkış frekansı referansındaki PID regülatörünün ayar genliği maksimum 
frekanstır. 

İntegral süresi Ti1: 
Bu integral düzenleyici yoğunluğu karar verir. İntegral süresi ne kadar kısaysa, düzenleme 

yoğunluğu da o kadar büyük olur. PID geri beslemesi ve PID ayarı arasındaki sapma %100,0 
olduğunda, integral regülatörü FA-06'da ayarlanan süre için sürekli ayarlama yapar. Daha sonra ayar 
genliği maksimum frekansa ulaşır. 

Diferansiyel zaman Td1: 
Sapma değişikliğine pid regülatörünün düzenleyici yoğunluğuna karar verir. Diferansiyel süre ne 

kadar uzunsa, düzenleme yoğunluğu da o kadar büyük olur. Diferansiyel zaman, geri besleme değeri 
değişiminin %100,0'a ulaştığı ve daha sonra ayarlama genliği maksimum frekansa ulaştığı zamandır. 

F13.17 F PID ofset limiti Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:1.0% 
PID geri beslemesi ve ayar arasındaki denge bu ayar değerinden fazlaysa, PID düzenleyicisi 

düzenlemeyi uygular. PID geri beslemesi ve ayar arasındaki ofset bu ayar değerinden daha düşükse,  
PID     düzenlemeyi    durdurur  ve PID denetleyici  çıkışı  değişmeden  tutulur.   Bu  işlev  PID 
performansının kararlılığını  artırabilir.   

F13,22 
F 

PID çıkış frekansı üst 
sınırı 

Aralık: PID çıkış frekansı 
alt sınır~100.0% Varsayılan:100.0% 

F13,23 
F 

PID çıkış frekansı alt 
sınırı 

Aralığı:–100.0%~PID 
çıkış frekansı üst sınırı Varsayılan:-100.0% 

Bu fonksiyon PID çıkış frekansını sınırlamak için kullanılır.100.0% maksimum frekansa karşılık gelir. 
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F13,24 
F 

PID geri bildirim kaybının 
düşük değeri 

Aralık:0.0%~100.0% Varsayılan:0.0% 

F13,25 
F 

PID geri bildirim 
kaybının düşük değeri için 
algılama süresi 

Menzil:0.0~30.0s Varsayılan:1.0s 

F13,28 
F 

PID geri bildirim 
kaybının 
yüksek değeri 

Aralık:0.0%~100.0% Varsayılan:100.0% 

F13,29 
F 

PID geri bildirim 
kaybının yüksek değeri 
için algılama süresi 

Menzil:0.0~30.0s Varsayılan:1.0s 

PID geri besleme değeri F13.24 ve F13.28 aralığında değilse ve kalıcı süre F13.25/F13.28 
kümesine eriştiğinde, inverter Err19(PID geri bildirim kaybı) bildirir. 

F13,26 
F 

Dur noktasında PID 
işlemi 

Menzil:00000~11111 Varsayılan:00000 

F13,27 
F 

PID dijitalin in 
UP/DOWN hızı verildi 

Aralık:0.0~%100(%0.0 geçersiz) 
Varsayılan:0.0% 

Birler basamağı: güç kapalıyken operasyon 
seçimi 0: Durdururken PID işlemi yok 
1: DURDURMAK PID işlemi 
PID işleminin durdurma durumunda devam edip etmeyeceğini seçmek için kullanılır. 
Genellikle, AC sürücüleri durduğunda PID işlemi durur. 

Onlar basamağı: PID çıkışı çıkış frekansı 0:Limitsiz ile 
sınırlıdır 
1:limit 
PID regülasyonu kullanırken, "1" ayarlamak, hızlanma ve yavaşlamanın varlığından 
kaynaklanan çıkış gecikmelerini önleyebilir. 

Yüzler basamağı: PID modunda frekansı değiştirmek için UP/DOWN işlevini kullanırken eylem 
seçimi. 
0:Güç kapandığında sıfır temizleme. 
Güç kapalıyken UP/DOWN fonksiyonunun neden olduğu değeri (artmış veya azalmış) 
temizleyin 1:Güç kapalıyken değeri koruyun. 
Bin'in yerini kapatırken UP/DOWN fonksiyonunun neden olduğu değeri (artmış veya 

azalmış) koruyun: durduğunda PID geri bildirim kaybını algılayıp algılamayın 
0: Algılamamak 
1: Algılama 

On Binler basamağı: eylem pid geribildirim kaybı 0: 
Rapor hata 
PID geri bildirim kaybı olduğunda, inverter hata 
1: Rampa durdurmak için rapor edecektir 
PID geri bildirim kaybı olduğunda, inverter durdurmak için rampa olacak 
F13.30 PID üst sınır kaynağı Menzil: 0~5 Varsayılan: 0 
Bu işlev kodu PID modunun üst sınır kaynağını ayarlar; 
0:F13.22 
1:F13.22*VP(Tuş takımı üzerinde 
potansiyometre) 2:F13.22*AI1 
3:F13.22*AI2 
4:F13.22*HI(Pulse girişi ,DI7)  
5:F13.22*AI3 
F13,31 F PID alt sınır kaynağı Menzil: 0~5 Varsayılan: 0 
Bu işlev kodu PID modunun alt sınır kaynağını ayarlar; 
0:F13.23 
1:F13.23*VP(Tuş takımı üzerinde 
potansiyometre) 
 2:F13.23*AI1 
3:F13.23*AI2 
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4:F13.23*HI(Pulse girişi ,DI7)  
5:F13.23*AI3 

Grup F14 Salıncak Frekansı, Sabit Uzunluk, Sayım ve Uyandırma 

Salıncak frekans fonksiyonu tekstil ve kimyasal elyaf alanlarına ve travers ve sargı 
fonksiyonlarının gerekli olduğu uygulamalara uygulanır. 

Salınım frekansı işlevi, AC sürücüsünün çıkış frekansının merkez olarak ayarlanan frekansla 
yukarı ve aşağı sallanıp duradığını gösterir. Zaman ekseninde çalışan frekans ın izi aşağıdaki şekilde 
gösterilmiştir. Salıncak genliği F14.00 ve F14.01 olarak ayarlanır. F14.01 0 olarak ayarlandığında, 
salıncak genliği 0'dır ve salıncak frekansı etkili olmaz. 

Çıkış frekansı (Hz) 

Şekil 6-30 
 

F14.00 
Salıncak frekans ayar 

modu 
Menzil:0~1 Varsayılan:0 

Bu parametre, salıncak genliğinin temel değerini seçmek için kullanılır. 
0: Merkezi frekansa göre (F01 grubu) 
Değişken salıncak genlik sistemidir. Salıncak genliği merkezi frekansa (ayarlanan frekans) göre 

değişir. 
1: Maksimum frekansa göre (F01.08maximum çıkış frekansı) Sabit 
salıncak genlik sistemidir. Salıncak genliği sabittir. 

F14.01 
F14.01 

Salıncak frekans genliği Aralığı:0.0~100.0% Varsayılan:0.0% 

F14.02 
F14.02 

Atlama frekansı genliği Aralığı:0.0~50.0% Varsayılan:0.0% 

Bu parametre, salıncak genliğini belirlemek ve frekans genliğini atlamak için kullanılır. 
Merkezi frekansa göre (F14.00 = 0), gerçek salıncak genliği AW F14.01 ile çarpılarak F01 

(Frekans kaynağı seçimi) grubunun hesaplama sonucudur. 
Maksimum frekansa göre (F14.00 = 1), gerçek salıncak genliği AW F01.08 (Maksimum 

frekans) f14.01 ile çarpılarak hesaplama sonucudur. 
Atlama frekansı = Salıncak genliği AW x F14.02 (Atlama frekansı genliği). Merkezi frekansa 

göre (F14.00= 0), atlama frekansı değişken bir değerdir. Maksimum frekansa göre ise (F14.00= 1), 
atlama frekansı sabit bir değerdir. 

Salıncak frekansı üst sınır ve frekans alt sınırı ile sınırlıdır. 

F14.03 
F14.03 

Salıncak frekansının 
Yükselen 
Zamanı 

Menzil:0.0~6000.0s Varsayılan:5.0s 

F14.04 
Salıncak frekansının Düşme 

Süresi 
Menzil:0.0~6000.0s Varsayılan:5.0s 

Bkz. Şekil 6-26. 
F14.05 
F14.05 

Uzunluk ayarlama Menzil:0~65535m Varsayılan:1000m 

F14.06 Metre başına pulse sayısı Menzil:0.0~6553.5 Varsayılan:100.0 

Saves için Ü1/4k 

Atlama frekansı genliği Silik 

 

Atlama frekansı genliği 

 

Çok az göre 

çok 
 

Frekans 

Silik at Bırak -
arak 
Silik 

Hızlanmane göre 
hızlanma 

 
wer sınırı 

 
Silik frekansı lo 

 
Frekans Fset'i 
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Önceki parametreler sabit uzunluk kontrolü için kullanılır. 
Uzunluk bilgileri DI terminalleri tarafından toplanır. U00.27 (Gerçek uzunluk), DI terminali 

tarafından toplanan pulse sayısının F14.06 (Her metredeki pulse sayısı) bölünmesiyle hesaplanır. 
Gerçek uzunluk U00.27 F14.05'te ayarlanan uzunluğu aştığında, işlevle ayrılan DO terminali (Ulaşılan  
Uzunluk)  A)'ya  dönüşür.   Sabit  uzunluk kontrolü    sırasında,  uzunluk  sıfırlama  işlemi   
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fonksiyonu 35 ile ayrılan DI terminali üzerinden gerçekleştirilebilir. Ayrıntılar için F04.00 ile F04.09 
açıklamalarına bakın. 

Uygulamalarda fonksiyon 34 (Uzunluk sayısı girişi) ile ilgili DI terminalini ayırın. Pulse 
frekansı yüksekse, DI7/HI kullanılmalıdır. 

 

 
 

Uzunluk pulseleri girişi 
 
 
 
 

Uzunluk sıfırlama 

  ≥ 
 
 

0'a kadar temizle 

 
 
 

Sıfırlamak 

 
Uzunluğa 

ulaşıldıktan sonra 
DO 1 olur. 

 
 
 

 
Uzunluk pulseleri  
girişi 

 
1 

 
Uzunluk sıfırlama Giriş 

 
 

Çıktıya ulaşan uzunluk 

 
 
 
 

2 3 4 5  6 

 
 
 
 
 
 

Şekil 6-31 

F14.07 
F14.07 

Uzunluk elde edildiğinde 
komut 

Menzil:0~1 Varsayılan: 0 

0: Durmadı 
1: Dur 
Bu parametre, gerçek uzunluk F14.05 tarafından ayarlanan uzunluğa eriştildiğinde sürücünün 
eylemini ayarlar. Gerçek uzunluk dijital giriş terminali "uzunluk net" ile temizlenebilir. 

Dikkat: 
Ayarlanan uzunluğa ulaşmak için gerçek uzunluk algılandığında, sürücü duracak veya 

durmayacak şekilde ayarlanmış olursa olsun, dijital çıkış terminali ON sinyaline "ulaşılan 
uzunlukta" çıkışlar. 

Gerçek uzunluk güç kaybında kaydedilir ve hem dur hem de çalıştırmada okunabilir. 
F14.08 Sayım değerini ayarlama Menzil:1~65535 Varsayılan:1000 
F14.09 
F14.09 

Belirlenmiş sayım değeri Menzil:1~65535 Varsayılan:1000 

Sayım değerinin DI terminali tarafından toplanması gerekir. Uygulamalarda ilgili DI terminalini 
fonksiyon 32 (Sayaç girişi) ile ayırın. Pulse frekansı yüksekse, DI7/HI kullanılmalıdır. 

Sayım değeri ayarlanan sayım değerine (F14.08) ulaştığında, işlev 17 ile ayrılan DO terminali 
(Ulaşılan sayım değeri ayarlan) A.B.D. olur. Sonra sayaç saymayı bırakır. 

Sayım değeri belirlenen sayım değerine (F14.09) ulaştığında, fonksiyon  17  (Ulaşılan belirlenmiş  
sayım  değeri)    ile ayrılan DO terminali AİŞE olur.   Daha sonra    sayaç,  ayarlanan sayım değerine 
ulaşılına kadar saymaya devam ediyor.   

F14.09 F14.08'e eşit veya daha küçük olmalıdır. 
 
, 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

F14.15 F 
(küme) 

 

 

F05.00~F05.03=19 
(Ulaşılan uzun) 

F04.00~F04.06=35 
(sıfırlama Uzun) 

F04.06=34 
(uzun i girişi) 

÷ F14.16 F 
(Darbe permetre) 

 
U00,29 

(Gerçek uzun) 
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bu 

 
(Sayma) 

 
Şekil 6-32 Belirlenen sayım değeri ve belirlenmiş sayım değerine ulaşma 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Bakliyat sayma 
 
 
 
 

 
Sayma sıfırlama 

 
 
 

 
0'a kadar temizle 

 
 
 
 
 
 
 

≥ 
 

Sıfırlamak 

≥ 

 
 
 
 
 
 
 

Sıfırlamak 

 
 

Belirlenen sayım 
değerine ulaşıldıktan 
sonra DO terminalini 

1 olarak ayarlayın. 
 
 
 
 
 

Ayarlı sayma 
değerine ulaşıldıktan 
sonra DO terminalini 

1 olarak ayarlayın. 

 
 
 

Bakliyat girişini sayma 

 
 

Sıfırlama girdisi 
sayma 

 
Belirlenen sayım 
değeri çıktıya 
ulaştı 

 
Sayım değerini 

ayarlama çıktısı   

 

 
F14.08=9 

          U00.28=9 

Şekil 6-32 

 

  

 

F04.00~F04.06=33 
(Sıfırlama sayma) 

F05.00~F05.03=18 
(Set sayma 

ne idami) 

F05.00~F05.03=17 
(Bu, 

ulaşılan sayma) 

F14.08 
(Sayım) 

F04.00~F04.06=32 
(Bakliyat sayma) 
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Dikkat: 
Gerçek sayım değeri dijital giriş terminali "saymak net" üzerinden temizlenebilir. 

Gerçek sayım değeri güç kaybında kaydedilir. 
 

F14.10 F Uyandırma sıklığı 
Menzil: Hareketsizlik 
frekans~Fmax 

Varsayılan:0.00Hz 

F14.11 F Uyandırma gecikme süresi Menzil:0.0~6000.0s Varsayılan:0.0s 

F14.12 F Hareketsizlik sıklığı 
Menzil:0.00 ~  Uyandırma 
frekansı 

Varsayılan:0.00Hz 

F14.13 F Hareketsizlik gecikme süresi Menzil:0.0~6000.0s Varsayılan:0.0s 

F14.17 F Uyandırma basıncı 
Aralık:0.0% ~  Uyku basıncı Varsayılan:10.0% 

F14.18 F Hareketsizlik basıncı 
Menzil: Uyan 
basınç~100.0% 

Varsayılan:50.0% 

Parametreler, f14.15'in "0" olarak ayarlandığında ve frekans ın daha düşük olduğu durumlarda, 
invertör işlemi sırasında su temini uygulamasında hareketsizlik ve uyandırma fonksiyonu için 
kullanılır. 

F14.12, F14.13 gecikme süresi sonra, inverter giriş uykuve durdurmak. F14.15 "1" olarak 
ayarlandığında ve basınç geri bildirimi F14.18'den büyük olduğunda, F14.13 gecikme süresinden 
sonra, inverter giriş atıllığı ve dur 

Inverter uyku sırasında, F14.14 "0" olarak ayarlandığında ve frekans ayarlama F14.10'dan büyük 
olduğunda, F14.11'in gecikme süresinden sonra inverter çalışmaya başlar; F14.14 "1" olarak 
ayarlandığında ve basınç geri bildirimi F14.17'den düşük olduğunda, F14.11 gecikme süresinden sonra 
inverter çalışmaya başlar 

Genellikle, lütfen uyku   frekansından  daha  büyük  uyandırma  frekansı  ayarlayın.     Uyanma    
frekansı  ve hareketsizlik frekansı 0.00Hz olarak ayarlanmışsa, uyandırma ve hareketsizlik fonksiyonu 
geçersizdir.   

Uyku damıtmaya başlandığında, frekans kaynağı PID ise, F13.26'yı dur noktada "1" PID işlemi 
olarak ayarlamanız gerekir 

F14.14 Uyandırma modu seçimi Menzil:0~1 Varsayılan:0 
0:Frekans 
Hareketsiz olduğunda, uyandırma modu frekans uyanma 
1:Basınç 
Hareketsiz olduğunda, uyandırma modu basınç uyandırmak 

F14.15 F Hareketsizlik modu seçimi Menzil:0~1 Varsayılan:0 
0:Frekans 
Inverter atılsama modu frekans atılsama 
1:Basınç 
Inverter uyku modu basınç uykusu 

F14.16 F Basınç geri besleme kaynağı Menzil:00~13 Varsayılan:00 
Voltaj hareketsiz kaldığında veya 

uyandığında: Birler basamağı: Basınç 
geri besleme kanalı 

0:AI1 
AI1  1:AI2 tarafından verilen 
basınç geri bildirimi 
AI2 2:DI7/HI pulse girişi ile 
verilen basınç geri bildirimi 
DI7/HI Onlar basamağı tarafından 

verilen basınç geri bildirimi: basınçta 
hareketsizlik modu 

0: Pozitif mod, yüksek basınçta hareketsizlik ve düşük basınçta uyanma 
Inverter çalışırken, basınç geri beslemesi hareketsiz basınçtan daha yüksekse, inverter 

hareketsizliğe girer. 
İnvertör hareketsiz olduğunda, basınç geri bildirimi uyandırma basıncından daha düşükse, inverter 

uykumodundan uyanır 
1: Negatif mod, düşük basınçta hareketsizlik ve yüksek basınçta uyanmak. 
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Inverter çalışırken, basınç geri beslemesi hareketsiz basınçtan daha düşükse, inverter 
hareketsizliğe girer. 

İnvertör hareketsiz olduğunda, basınç geri bildirimi uyandırma basıncından daha yüksekse, inverter 
uykumodundan uyanır 

 

F15 Grubu Haberleşme Parametreleri 
 

F15.00 Baud oranı Menzil:0~5 Varsayılan:1 
0:4800bps 1:9600bps 
02:19200bps 3:38400bps 
04:57600bps 05:115200bps 

F15.01 
F15.01 

Veri biçimi Menzil:0~3 Varsayılan:0 

0: RTU için kontrol yok, veri formatı (1-8-N-2) 
1: Hatta parite kontrolü, rtu 2 için veri formatı (1-8-
E-1): Tek Eşlik kontrolü, RTU 3 için veri formatı (1-
8-O-1): Kontrol yok, rtu için veri formatı (1-8-N-1) 

F15.02 
F15.02 

Yerel adres Menzil:1~247 Varsayılan:1 

Bu sürücü adresini ayarlayın. 0 yayın adresi, mevcut adresleri ise 1~247. 
F15.03 
F15.03 

Haberleşme zaman ları Menzil:0.0~60.0s Varsayılan:0.0s 

Bu parametre haberleşme hatası algılama süresini ayarlar. 0,0 olarak ayarlandığında, hiçbir 
haberleşme hatası bildirilmeyecek. 

F15.04 Yanıt süresi gecikmesi Menzil:0~200ms Varsayılan:1ms 
İnvertör  verilerinin        sonlanması  ile yanıt verilerinin üst bilgisayara gönderilmesi    arasındaki  

aralık  aralığına    bakın. 
Modbus protokolü gerektiğinde, inverter, 3,5 bayt zaman daha yüksek iki bayt veri arasındaki 

minimum aralık aralığı nı değerlendirerek alan bir veri çerçevesinin sona erip bitmediğini yargılar. Onay 
bekleme süresi aşağıdaki grafikte farklı baud oranlarında alan verilerin sonu: 

Baud 
Oranı 

İki bayt arasındaki minimum aralık 
aralığı 

4800bps 7 
ms 

9600bps 4 
ms 

19200bps 2 
ms 

38400bps 1 
ms 

Yani son yanıt süresi=iki bayt+F15.03 arasındaki minimum aralık aralığı bu 
sürücünün yanıt süresi gecikmesini ana göre ayarlayın. 

F15.05 
Master-slave Haberleşme 

Modu 
Menzil:0~1 Varsayılan:0 

0: Inverter köle 
Pc ana sürücüyü kontrol eder. Bu, tüm haberleşme protokollerini destekler. 
1: Inverter ana 
Ana olarak bu sürücü, geçerli çalışan frekans verilerini gönderir veya frekans verilerini (F15.06) 

RS-485 bağlantı noktasından 2001H'ye ayarlar. Veri alınamaz ama gönderilemez. 

F15.06 
Ana Haberleşme Veri 

Gönderme 
Menzil:0~1 Varsayılan:0 

0: Frekansı ayarlama 
1: Geçerli çalışma frekansı 

F15.07 
F15.07 

Haberleşme  hatası 
olduğunda bilgi
 iadesi  

Menzil: 0~1 Varsayılan değer: 1 

0: Dönüş yok 
1: Dönüş 
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F15.08 Grup U00.00 çıkış  
frekansı sayısal  özniteliği 

Menzil: 0~1 Varsayılan: 0 

0:Pozitif ve negatif değer (İleri: Pozitif değer,ters: negatif değer)  1: Mutlak değer 
 

Grup F16 Tuşları ve Tuş Takımı Parametrelerinin Görüntülenmesi 
 

F16.00 Mf. K tuşu ayarı Menzil:0~2 Varsayılan:1 
0: İşlev yok 
1: Jog 
2: İleri/geri geçiş 
3: Run komut kaynakları kaydırıldı 

F16.01 
F16.01 

STOP/RST tuşu fonksiyonu Menzil:0~1 Varsayılan:0 

0: STOP/RST tuşu yalnızca tuş takımı kontrolü altında 
geçerli1: STOP/RST tuşu herhangi bir çalıştırma komut 
kaynağı altında geçerli 

F16.02 
F16.02 

Anahtarlar kilitli seçenek Menzil:0~4 Varsayılan:0 

0: Kilitli değil 
1: Tam kilitli 
2: RUN, STOP/RST 3 dışında kilitlenmiş 
anahtarlar: STOP/RST dışında kilitlenmiş 
anahtarlar 
4: >> dışındaki kilitler 

F16.03 
F16.03 

LED görüntülenen 
parametreler 1 çalışma 
durumu ayarı 

Menzil:0~99 Varsayılan:0 

F16.04 
LED görüntülenen 
parametreler 2 çalışma 
durumu ayarı 

Menzil:0~99 Varsayılan:6 

F16.05 
LED görüntülenen 
parametreler 3 çalışma 
durumu ayarı 

Menzil:0~99 Varsayılan:3 

F16.06 
LED görüntülenen 
parametreleri 4 çalışma 
durumu ayarı 

Menzil:0~99 Varsayılan:2 

LED görüntülenen parametreleri çalışma durumunda ayarlar. Görüntülenmek üzere bir dizi 
parametre seçildiğinde, tuş tuşu >> tuş kullanılarak skim-through yapılabilir. 0~99 karşılık 
u00.00~U00.99 karşılık. 

F16.07 
F16.07 

DURDURMA durumunda 
1 ayar parametreleri 
LED görüntülendi 

Menzil:0~99 Varsayılan:1 

F16.08 LED, durdurma 
durumunda 2 ayar 
parametrelerini 
görüntüledi 

Menzil:0~99 Varsayılan:6 

F16.09 
3'e stop durumuna 

ayarlanın parametreleri 
LED görüntülendi 

Menzil:0~99 Varsayılan:15 

F16.10 
F 

LED, dur durumunda 4 
ayar parametrelerini 
görüntüledi 

Menzil:0~99 Varsayılan:16 

LED görüntülenen parametreleri durdurma durumunda ayarlar. Görüntülenmek üzere bir dizi 
parametre seçildiğinde tuş >> tuş la yapılabilir. 0~99 karşılık u00.00  ~  U00.99 karşılık. 

F16.11 F Hız göstergesi katsayısı Menzil:0.00~100.00 Varsayılan:1.00 
Tuş takımı üzerindeki hız göstergesi üründür (U00.05 * F16.11). 
F16.12 F Güç ekran katsayısı Menzil:0.0~300.0 Varsayılan:1.00 
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U00.04'te görüntülenen güç değeri üründür (U00.04 * F16.12) 
 

F16.13 F 
U00.00 ve U00.01 

etkinleştirme fark aralığı 
Menzil: 0.00Hz~ 
5.00Hz Varsayılan:0.10Hz 

U00.00 ve U00.01 fark aralığı F16.13'ün ayarlanan değeri içinde olduğunda, U00.00 değeri 
kararlı olacaktır. 

 

F17 Grubu Kullanıcı Tanımlı Görüntü Parametreleri 
 

F17.00 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 0 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:00.03 

F17.01 
F17.01 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 1 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:01.01 

F17.02 
F17.02 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 2 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:01.02 

F17.03 
F17.03 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 3 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:01.08 

F17.04 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 4 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:01.09 

F17.05 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 5 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:02.00 

F17.06 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 6 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:02.01 

F17.07 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 7 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:02.12 

F17.08 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 8 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:03.00 

F17.09 Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 9 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:03.01 

F17.10 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 10 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:04.00 

F17.11 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 11 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:04.01 

F17.12 
F 

Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametre 12 Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:04.02 

F17.13 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Görüntü 
Parametresi 13 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:04.03 

F17.14 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 14 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:05.02 

F17.15 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Ekran 
Parametresi 15 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.01 
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F17.16 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Ekran 
Parametresi 16 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.02 

F17.17 Kullanıcı tanımlı 
Ekran 
Parametresi 17 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.03 

F17.18 
Kullanıcı Tanımlı Ekran 

Parametre 18 Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.04 

F17.19 
F 

Kullanıcı tanımlı 
Ekran 
Parametresi 19 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.05 

F17.20 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 20 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:08.30 

F17.21 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 21 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:11.10 

F17.22 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 22 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:13.00 

F17.23 
Kullanıcı tanımlı 

Görüntü 
Parametresi 23 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:13.01 

F17.24 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 24 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:13.02 

F17,25 
F17,25 

Kullanıcı tanımlı 
Ekran 
Parametresi 25 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:13.08 

F17.26 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 26 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:13.09 
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F17.27 
Kullanıcı tanımlı 

Ekran 
Parametresi 27 

Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:00.00 

F17.28 
Kullanıcı Tanımlı Ekran 

Parametre 28 Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:00.00 

F17,29 
F17,29 

Kullanıcı Tanımlı Ekran 
Parametre 29 Menzil:00.00~49.99 Varsayılan:00.00 

Bu işlev kodu kullanıcı için parametre özelleştirmek için 
Kullanıcı kolay kontrol ve değiştirme için FR150'nin herhangi bir fonksiyon kodunu FR17 grubuna 
seçebilir. 
FR17 grubu, FR17 ekran 00.00 ise, işlev kodunun boş olduğunu gösteren toplam 30 özelleştirilmiş 

parametreye sahiptir. 
Soldaki iki bit işlev kodu grubunu, sağdaki iki bit gruptaki konumu gösterir. Örneğin, 05,15 F05,15 

anlamına gelir. F00~F20 grubu soldaki iki bite eşit, U00~U01 49 ve 
49. Ayar 21~47 işlev kodunun boş olduğunu gösterir. 

Grup F22 Sanal IO 
 

F22.00 
Sanal VDI1 terminal 
fonksiyon seçimi 

Aralık: fonksiyon kodu 
F04.00 ile aynı 

Varsayılan: 0 

F22.01 
F22.01 

Sanal VDI2 terminal 
fonksiyon seçimi 

Aralık: fonksiyon kodu 
F04.00 ile aynı 

Varsayılan: 0 

F22.02 
Sanal VDI3 terminal 
fonksiyon seçimi 

Aralık: fonksiyon kodu 
F04.00 ile aynı 

Varsayılan: 0 

F22.03 
F22.03 

Sanal VDI4 terminal 
fonksiyon seçimi 

Aralık: fonksiyon kodu 
F04.00 ile aynı 

Varsayılan: 0 

F22.04 
Sanal VDI5 terminal 
fonksiyon seçimi 

Aralık: fonksiyon kodu 
F04.00 ile aynı 

Varsayılan: 0 

Sanal VDI1 ~ VDI2 çok fonksiyonlu dijital giriş olarak kullanılabilir, onlar ortak DI olarak ayarlanır 
 

F22.05 
Sanal terminallerin 
geçerli durum ayar 
modu 

 
Menzil: 00000~11111 

 
Varsayılan: 00000 

F22.06 Sanal VDI 
terminallerinin ayar 
durumu 

Menzil: 00000~11111 Varsayılan: 00000 

Sanal VDI terminalinin durumunu ayarlamak için iki mod vardır ve F22.05 tarafından seçilir 
0:VDI geçerliliği VDO çıkışının geçerliliğine bağlıdır ve VDOx benzersiz VDOx(x aralığı 1-5) ile bağlı 
1:F22.06'nın ikili basamağı sanal terminalin durumunu sırasıyla belirler 

 
F22.07 
F22.07 

Sanal VDO1 çıkış 
fonksiyonunun seçimi 

0: dahili kısa devre fizik 
Dix 
Diğer: F05.00 ile aynı 

 
Varsayılan: 0 

 
F22.08 

Sanal VDO2 çıkış 
fonksiyonunun seçimi 

0: dahili kısa devre fizik 
Dix 
Diğer: F05.00 ile aynı 

 
Varsayılan: 0 

 
F22.09 

Sanal VDO3 çıkış 
fonksiyonunun seçimi 

0: dahili kısa devre fizik 
Dix 
Diğer: F05.00 ile aynı 

 
Varsayılan: 0 

 
F22.10 
F22.10 

Sanal VDO4 çıkış 
fonksiyonunun seçimi 

0: dahili kısa devre fizik 
Dix 
Diğer: F05.00 ile aynı 

 
Varsayılan: 0 

 
F22.11 
F22.11 

Sanal VDO5 çıkış 
fonksiyonunun seçimi 

0: dahili kısa devre fizik 
Dix 
Diğer: F05.00 ile aynı 

 
Varsayılan: 0 

0:Kontrol panosunda DI1~DI5 giriş durumuna göre belirlenen VDO1~VDO5 çıkış durumu, bu 
durumda, burada VD0x ve Dix arasında bir-bir yazışma olduğunu. 

F22.12 
Sanal VDO1 çıkış 
gecikme süresi 

Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayılan:0.0s 
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F22.13 
F22.13 

Sanal VDO2 çıkış 
gecikme süresi 

Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayılan: 0.0s 

F22.14 Sanal VDO3 çıkışı Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayılan: 0.0s 
 gecikme süresi   

F22.15 
F22.15 

Sanal VDO4 çıkışı 
gecikme süresi Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayılan: 0.0s 

F22.16 
F22.16 

Sanal VDO5 çıkışı 
gecikme süresi Menzil: 0.0s~6000.0s Varsayılan: 0.0s 

 
F22.17 
F22.17 

VD0 çıkışının pozitif 
ve negatif mantığı 
Terminal 

 
Menzil: 00000~11111 

 
Varsayılan: 00000 

VD0 çıkış terminalinin pozitif ve negatif mantığı: 
Pozitif mantık: Terminal geçersizse, çıkış 0, terminal geçerliyse, çıktı 1. Negatif 
mantık: Terminal geçersizse, çıkış 1, terminal geçerliyse, çıktı 0. 

Grup U00 Durum İzleme 

Grup U00, AC sürücüsünün çalışma durumunu izlemek için kullanılır. Parametre değerlerini, 
yerinde devreye alma için uygun olan tuş takımı kullanarak veya haberleşme yoluyla ana bilgisayardan 
(adres: 0x3000~0x3020) görüntüleyebilirsiniz. Çalıştırma ve durdurma durumundaki durum izleme 
parametreleri F16.03 ve F16.103 ile tanımlanır. 

 
U00,00 Çalışma frekansı Menzil:0.00~Fup Varsayılan:0.00Hz 
U00.01 Frekansı ayarlama Menzil:0.00~Fmax Varsayılan:0.00Hz 
U00.02 Çıkış gerilimi Menzil:0~660V Varsayılan:0V 
U00.03 Çıkış akımı Menzil:0.0~3000.0A Varsayılan:0.0A 
U00.04 Çıkış gücü Menzil:-3000.0~3000.0kW Varsayılan:0.0kW 
U00.05 Tahmini Motor Hızı Menzil:0~60000rpm Varsayılan:0rpm 
U00.06 BUS gerilimi Menzil:0~1200V Varsayılan:0V 
U00.07 Senkron 

Frekans 
Menzil:0.00~Fup Varsayılan:0.00Hz 

U00.08 PLC adımı Menzil:1~15 Varsayılan:1 
U00.09 Program Çalışma 

Süresi 
Menzil:0.0~6000.0s(h) Varsayılan:0.0s(h) 

 
U00,10 PID seti Menzil:0~60000 Varsayılan:0 
U00.11 PID geri bildirimi Menzil:0~60000 Varsayılan:0 
PID ayar değerini ve PID geri besleme değerini görüntüler. 
PID ayarı = PID ayarı (yüzde) * F13.03 
PID geri bildirimi = PID geri beslemesi (yüzde) * F13.03 

U00.12 
DI1~DI4 dijital giriş 

terminalinin durumu 
Menzil:00000~11111 Varsayılan:00000 

0, terminal giriş durumunun KAPALI olduğu, 1'in ise terminal giriş durumunun 
ACI olduğu anlamına gelir. Birler basamağı:DI1 
On yıl:DI2 Yüzlerce 
yer:DI3 

U00.13 
DI7 dijital giriş 
terminalinin durumu 

Menzil: 00~11 Varsayılan: 00 

Binler basamağı:DI4 
On bin yer: Ayrılmış 
0, terminal giriş durumunun KAPALI olduğu, 1'in ise terminal giriş durumunun 
ACI olduğu anlamına gelir.  
Birler basamağı:DI6 
Onlar basamağı:DI7 
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U00.14 
Dijital çıkış 
terminalinin durumu 

Menzil: 0000~1111 Varsayılan: 0000 

0, terminal giriş durumunun KAPALI olduğu, 1'in ise terminal giriş durumunun 
ACI olduğu anlamına gelir. Ünitenin yeri:Y1 
Onlar 
basamağı:Reserve
d Yüzler 
basamağı:R1 

Binler basamağı:Ayrılmış 
U00.15 AI1 girişi Aralık: 0.0~100.0% Varsayılan: 0.0% 
U00.16 AI2 girişi Aralık: 0.0~100.0% Varsayılan: 0.0% 

U00.18 
Tuş takımı 

potansiyomet
re girişi 

Aralık: 0.0~100.0% Varsayılan: 0.0% 

U00.19 HI girişi Menzil: 0.00~100.00kHz Varsayılan: 0.00kHz 
U00,20 AO1 çıkışı Aralık: 0.0~100.0% Varsayılan: 0.0% 

Analog ve Pulseİzleme 
U00,23 İnvertör sıcaklığı Menzil:-40.0~120.0°C Varsayılan: 0.0°C 

U00,24 
Birikmiş güç zamanı Menzil:0~65535min Varsayılan: 0min 

U00,25 U Birikimli çalışma süresi Menzil:0~65535min Varsayılan: 0min 
U00,26 Kümülatif güç zamanı Menzil:0~65535h Varsayılan: 0h 
U00,27 Kümülatif çalışma süresi Menzil:0~65535h Varsayılan: 0h 
U00,28 U Sayma değeri Menzil:0~65535 Varsayılan: 0 
U00,29 Uzunluk değeri Menzil:0~65535m Varsayılan: 0m 
U00,35 Güç tüketimi Menzil:0~65535kWh Varsayılan: 0 kWh 
U00,36 VDI1~VDI5 giriş durumu Menzil:00000~11111 Varsayılan: 00000 
U00,37 VDO1~VDO5 çıkış 

durumu 
Menzil:00000~11111 Varsayılan: 00000 

Grup U01 Arıza Kaydı 
 

U01.00 En son hatanın kodu Menzil:0~31 Varsayılan: Err00 

U01.01 
En son hata oluştuğunda 

frekans 
Menzil:0.00~Fup Varsayılan: 0.0Hz 

U01.02 
En son hata oluştuğunda çıkış 

akımı 
Menzil:0.0~3000.0A Varsayılan: 0.0A 

U01.03 
Son arıza oluştuğunda BUS 

gerilimi 
Menzil:0~1200V Varsayılan: 0V 

U01.04 
En son hata oluştuğunda 

kümülatif çalışma süresi 
Menzil:0~65535h Varsayılan: 0h 

En son hatanın bilgilerini kontrol edin. Hata kodlarının ayrıntıları için Bölüm 7'ye bakın. 
U01.05 Önceki hatanın kodu Menzil:0~31 Varsayılan: Err00 

U01.06 
Önceki hata oluştuğunda 
frekans 

Menzil:0.00~Fup Varsayılan: 0.0Hz 

U01.07 
Önceki hata oluştuğunda 

çıkış akımı 
Menzil:0.0~3000.0A Varsayılan: 0.0A 

U01.08 
Önceki arıza olduğunda BUS 

gerilimi 
 

Menzil:0~1200V Varsayılan: 0V 

U01.09 
Önceki hata oluştuğunda 

kümülatif çalışma süresi 
Menzil:0~65535h Varsayılan: 0h 

Önceki hatanın bilgilerini kontrol edin. Hata kodlarının ayrıntıları için Bölüm 7'ye bakın. 
U01.10 Önceki hata kodu Menzil:0~31 Varsayılan: Err00 
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U01.11 
Önceki hata oluştuğunda 

frekans 
Menzil:0.00~Fup Varsayılan: 0.0Hz 

U01.12 
Önceki hata oluştuğunda 

çıkış akımı 
Menzil:0.0~3000.0A Varsayılan: 0.0A 

U01.13 
Daha önce arıza 

oluştuğunda veri-gerilimi 
Menzil:0~1200V Varsayılan: 0V 

U01.14 
Önceki hata oluştuğunda 
kümülatif çalışma süresi 

Menzil:0~65535h Varsayılan: 0h 

Önceki hatanın (hata sırası: önceki hata, önceki hata, önceki hata, en son hata) bilgilerini kontrol 
edin. Hata kodunun ayrıntıları için Bölüm 7'ye bakın 

U01.15 Önceki 3 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 
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U01.16 Önceki 4 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.17 Önceki 5 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.18 Önceki 6 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.19 Önceki 7 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.20 Önceki 8 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.21 Önceki 9 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.22 Önceki 10 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.23 Önceki 11 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.24 Önceki 12 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

U01.25 Önceki 13 hata kategorisi U01.00 ile aynı Err00 Bu 
da 

3~13 önceki hata (hata sırası: önceki hata, önceki hata, son hata) bilgilerini kontrol edin. Hata kodunun 
ayrıntıları için Bölüm 7'ye bakın 

H00 Grubu PulseGeri Bildirimi 
 

H00,00 
Özel amaçlı fonksiyon 

etkinleştirmek 
0: 
Geçersiz 
1:Valid 

0 × 

Pulse geri besleme işlevini etkinleştirip etkinleştirmeyeceğini seçin. 
 

H00.01 
h 

Devir başına 
pulse sayısı 

1~10000 600 △ 

Devir başına pulse sayısını ayarlayın. Sonra Devrim = (Toplam nabız)/(H00.01); 
 

H00.02 Motor direk numarası 2~10 4 × 
Motor un kutup numarasını ayarlayın. 

 
H00.03 Hız kontrol kazanç Kp 0.0~100.0% 1.0% △ 

H00.04 
Hız kontrolü entegrasyon 

süresi Ti 
0.00~100.00s 1.00'lar △ 

H00.05 
h 

PI kontrolü için 
frekans sınırı 

0.00~100.00Hz 10.00H 
Z △ 

Bu üç işlev kodu PI denetimi için kullanılır. H00.03 ve H00.04 PI parametreleri, H00.05 PI 
çıkışını sınırlamak için kullanılır. 

H00.06 
Hata sinyali geri 

bildiriminin 
algılanması 

0.0: Fonksiyon devre dışı 
0.1~10.0s 1.0'lar × 

 
H00.07 
h 

 
Hata sinyali geri bildirimi 

ile eylem seçimi 

0:Rapor hata ve kıyı durdurmak 
için 1:2 durdurmak için uyarı ve 
rampa verin:Uyarı verin ve 
devam 
Çalışan 

 
0 

 

× 

Hata sinyali geri bildirimi geldiğinde ve bir süre (H00.06) saklayın, sürücü H00.07'de ayarlanan 
eylemi yapar. 

H00.08 
Hız geri bildiriminin 

filtreleme 
0~10000ms 30 ms △ 
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süresi 

Hız geri bildirimi için filtre süresini ayarlayın. Değeri sürücünün yanıt verme süresini etkiler. 
 

H00.09 
ile 

Pulse numarası 0~99999 0 Bu da 

H00.10 Devrim geri bildirimi 0.00~600.00Hz 0.00Hz Bu da 
H00.11 
H00.11 

MASTER dan frekans 0.00~600.00Hz 0.00Hz Bu da 

Bu üç parametre izleme için kullanılır 

H00.12 
sayılı 

PI denetimi ne zaman 
uygulanır? 

0: hız 1'e ulaştığında: 
koşarken 

0 × 

PI denetimini uygularken zamanlamayı ayarlayın. 

 
 

FR150 inverter bir dizi uyarı bilgisi ve koruma sağlar, bir hata oluştuğunda, koruyucu fonksiyon 
etkinleştirilir, invertör çıkışı durdurur, invertör arıza röle teması, ve invertör de ekran panelinde hata 
kodunu görüntüler. Hizmet arayan kullanıcı, 
bu bölümde kendi kendine inceleme ipuçları, sorunları analiz ve çözümleri belirlemek. Sorun hala 
dışlanamıyorsa, hizmet isteyin veya sürücüyü satın aldığınız satıcıya şirketimle başvurun. 

 

Görüntü Arıza Adı Olası Nedenler Çözümleri 

 
 
 
 
 
 

Err01 

 
 
 
 
 
 

Hızlanmada aşırı 
akım 

1: Çıkış devresi topraklı 
veya kısa devre. 
2: Hızlanma süresi çok 
kısadır. 
3: Manuel tork takviyesi veya 
V/F eğrisi uygun değildir. 
4: Voltaj çok düşük. 5: 
Başlatma işlemi dönen 
motorüzerinde 
gerçekleştirilir. 
6: Hızlanma sırasında ani 
bir yük eklenir. 
7: AC sürücü modeli çok küçük 
bir güç sınıfıdır. 

1: Dış hataları ortadan 
kaldırın. 2: Hızlanma 
süresini artırın. 
3: Manuel tork takviyesi veya 
V/F eğrisini ayarlayın. 
4: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
5: Döndürme hızı 
izlemeyeniden başlatmayı 
seçin veya durduktan 
sonra motoru çalıştırın.   
6: Eklenen yükü kaldırın. 7: 

Yüksek güç  sınıfında bir 
AC sürücü seçin 

 
 
 
 

Err02 

 
 
 
 

Yavaşlamada 
aşırı akım 

1: Çıkış devresi topraklı 
veya kısa devre. 
2: Yavaşlama süresi çok 
kısadır. 
3: Voltaj çok düşük. 4: 
Yavaşlama sırasında ani 
bir yük eklenir. 
5: Fren ünitesi ve fren 
dirgelendirme 
kuruludeğildir. 

 
1: Dış hataları ortadan 
kaldırın. 2: Yavaşlama 
süresini artırın. 
3: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
4: Eklenen yükü kaldırın. 5: 
Fren ünitesini ve fren 
direncini töyorum. 

Bölüm 7 Bakım ve Sorun Giderme 
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Err03 

 

 
Sabit hız aşırı 

akım 

1: Çıkış devresi topraklı 
veya kısa devre. 2: Voltaj 
çok düşük. 
3: Çalışma sırasında ani bir 
yük eklenir. 
4: AC sürücü modeli çok küçük 
bir güç sınıfıdır. 

1: Dış arızaları ortadan 
kaldırın 2: Voltajı normal 
aralıkta ayarlayın. 
3: Eklenen yükü kaldırın 4: 
Daha yüksek güç 
sınıfından bir AC sürücü 
seçin. 

 
 
 

Err04 

 
 
 

Hızlanma aşırı 
gerilim 

1: Giriş gerilimi çok 
yüksektir. 
2: Harici bir kuvvet hızlanma 
sırasında motoru çalıştırAr. 
3: Hızlanma süresi çok 
kısadır. 
4: Fren ünitesi ve fren 
dirgelendirme kurulu 
değildir. 

1: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
2: Dış kuvveti iptal edin 
veya frendir. 3: Hızlanma 
süresini artırın. 
4: Fren ünitesini ve fren 
direncini töyorum. 

 
 
 
 

Err05 

 
 

 
Yavaşla

ma aşırı 
gerilim 

1: Giriş gerilimi çok 
yüksektir. 
2: Bir dış kuvvet yavaşlama 
sırasında motoru sürücüler. 
3: Yavaşlama süresi çok 
kısadır. 
4: Fren ünitesi ve fren 
dirgelendirme kurulu 
değildir. 

1: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
2: Dış kuvveti iptal edin veya 
frendiredir. 3: Yavaşlama 
süresini artırın. 
4: Fren ünitesini ve fren 
direncini töyorum. 

 
Err06 

 
Sabit hız aşırı 

gerilimi 

1: Giriş gerilimi çok yüksek 2: 
Harici bir kuvvet yavaşlama 
sırasında motoru çalıştırıyor. 

1: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
2: Dış kuvveti iptal edin veya 
frendiredir. 

 
 
 
 
 

Err07 

 
 
 
 
 

BUS 
Gerilim 
altında 

1: Giriş güç kaynağında anlık 
güç kesintisi meydana 
gelir. 
2: AC sürücüsünün giriş 
gerilimi  izin verilebilen aralıkta 
değildir. 
3: BUS voltajı 
anormaldir. 
4: Doğrultucu köprüsü ve 
tampon rezistans 
hatalıdır. 
5: Sürücü kartı hatalı. 6: 
Ana kontrol panosu 
hatalıdır. 

 
 
 

1: Hatayı sıfırla. 
2: Voltajı normal aralıkta 
ayarlayın. 
3: Acente veya Frecon 
ile haberleşmee geçin. 

 
 
 
 
 

Err08 

 
 
 
 
 

Kısa devre 

1: Çıkış devresi topraklı 
veya kısa devre. 
2: Motorun bağlantı kablosu 
çok uzundur. 
3: Modül aşırı ısınır. 4: 
Dahili bağlantılar gevşek 
olur. 
5: Ana kontrol kurulu  hatalı 
6: Sürücü kartı hatalı. 7: 
Invertör modülü  hatalı. 

 
1: Dış hataları ortadan 
kaldırın. 2: Bir reaktör veya 
çıkış filtresi töşekilde 
kurun.   
3: Hava filtresini ve soğutma  
fanını kontrol edin.  
4: Tüm kabloları 
düzgün bağlayın. 
5: Acente veya Frecon 
ile haberleşmee geçin. 
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Err09 

 

 
Güç giriş 
fazı kaybı 

1: Üç fazlı güç girişi 
anormaldir. 
2: Sürücü kartı hatalı. 3: 
Aydınlatma tahtası  hatalı. 
4: Ana kontrol panosu hatalı.   

 
 

1: Dış hataları ortadan 
kaldırın. 2: Acente veya 
FRECON ile haberleşmee 
geçin. 

 
 

 
Err10 

 
 
 

Güç çıkışı 
faz kaybı 

1: AC sürücüyü ve motoru 
bağlayan kablo arızalı. 
2: AC sürücüsünün üç fazlı  
çıkışları motor çalışırken 
dengesizdir. 
3: Sürücü kartı hatalı. 4: 
Modül  hatalı. 

 
1: Dış hataları ortadan 
kaldırın. 2: Motorüç  fazlı 

sargının normal olup 
olmadığını kontrol 
edin. 
3: Acente veya 

Frecon ile 
haberleşmee 
geçin. 

 
 

Err11 

 
 

Motor aşırı 
yüklenmesi 

1: F11-17 yanlış ayarlanır. 
2: Yük çok ağır veya kilitli 
rotor motor oluşur. 
3: AC sürücü modeli çok 

1: F11-17'yi doğru 
ayarlayın. 2: Yükü 
azaltın ve motoru ve 
mekanik durumu kontrol 
edin. 
3: Bir AC sürücüsü seçin 

  küçük güç sınıfı. daha yüksek güç sınıfı. 

 
 

Err12 

 
 

Inverter aşırı 
yüklenmesi 

1: Yük çok ağır veya kilitli 
rotor motor oluşur. 
2: AC sürücü modeli çok küçük 
bir güç  sınıfıdır. 

1: Yükü azaltın ve 
motor ve mekanik 
durumu kontrol edin. 2: 
Yüksek güç 
sınıfında bir AC 
sürücü seçin. 

Err13 Dış 
ekipman 
arızası 

1: Harici fay sinyali DI 
üzerinden giriş yapılır. İşlemi sıfırla. 

 
 
 

Err14 

 
 
 

Modül aşırı 
ısınma 

1: Ortam sıcaklığı çok 
yüksektir. 
2: Hava filtresi bloke edilir. 
3: Fan zarar görmüş. 
4: Modülün ısıya duyarlı  
rezistansı zarar görmüş. 
5: Invertör modülü  zarar 
görmüş. 

1: Ortam sıcaklığını 
düşürün. 
2: Hava filtresini temizleyin. 
3: Hasarlı fanı değiştirin. 
4: Hasarlı Termal hassas 
rezistansı değiştirin. 
5: Invertör modüllerini 
değiştirin. 

Err15 
Eeprom 

okuma/yazma 
hatası 

EEPROM çipi zarar 
görmüş. 

Ana kontrol panosunu 
değiştirin. 

 
Err16 

Motor otomatik 
tuning iptal 
edildi 

Tanımlama işleminden bu 
yana STOP / RST tuşuna 
basın 

Sıfırlamak için STOP / RST 
tuşuna basın 

 

 
Err17 

 
 

Motor otomatik 
tuning 
hatası 

1: motor ve invertör çıkış 
terminalleri bağlı değil 
2: Motor yükü devre 
dışı etmez 
3: Elektrik arızası 

1: invertör ve motor 
arasındaki bağlantıyı 
kontrol edin 
2: Motor devre dışı yük 
3: Motoru kontrol edin 
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Err18 

 
Haberleşme 

Hata 

1: PC düzgün çalışmıyor 
2: Haberleşme hattı normal 
değil 
3: F15 ayar haberleşme 
parametreleri yanlış 
ayarlanmış 

1: PC Bağlantısını kontrol 
edin 2: Haberleşme 
kablosunu kontrol edin 
3: Haberleşme 
parametreleri doğru 
ayarlanır 

 
Err19 

PID geri 
bildirim 
kaybı 

PID geri besleme set değeri 
F13.24'ten daha azdır 

PID geri besleme 
sinyalini kontrol edin 
veya uygun bir değere 
ayarlayın F13.24 

 
Err20 

Sürekli 
çalışma 
süresi 
Ulaştı 

Bu işleve ulaşmak için 
çalışma süresini ayarlama 

referans F05.14 
Açıklama 

 

 
Err21 

 
 

Parametre 
yükleme 
hatası 

1: Yüklü değil veya 
parametre kopya kartı takılı 
değil 2: Parametre kopya 
kartı anomalileri 
3: Kontrol panosu 
anormallikleri 

1: kartın bir kopyası 
düzgün parametreleri 
yüklenir 
2: teknik destek için 3: 
teknik destek için 

 

 
Err22 

 
 

Parametre 
indirme hatası 

1: Yüklü değil veya 
parametre kopya kartı takılı 
değil 2: Parametre kopya 
kartı anomalileri 
3: Kontrol panosu 
anormallikleri 

1: Kartın bir kopyası 
düzgün parametreleri 
yüklenir 
2: Teknik destek için 3: 
Teknik destek için 

 
Err23 

 
Fren ünitesi 

arızası 

1: Fren hattı arızası veya 
hasar fren borusu 
2: Harici frendirme direnci çok 
küçüktür 

1: Fren ünitesini kontrol 
edin, fren borusunu 
değiştirin 2: Fren 

direncini   artırma 
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Err24 

Modül sıcaklığı 
algılama 

kopukluğu 

 
Sıcaklık sensörü arızası 
veya kablo kırılması 

 
Teknik destek için 

 
Err25 

 
Yük 0 oluyor 

 
AC sürücü çalışan akım 
F11.22 daha düşüktür 

Yükün kesildiğini veya 
F11-22 ve F11-23 ayarı 
olup olmadığını kontrol 
edin 
Doğru. 

 
 

Err26 

 
Dalga akım 

limiti hatası 

1: Yük çok ağır veya kilitli 
rotor motor oluşur. 
2: AC sürücü modeli çok küçük 
bir güç  sınıfıdır. 

1: Yükü azaltın ve 
motor ve mekanik 
durumu kontrol edin. 2: 
Yüksek güç 
sınıfında bir AC 
sürücü seçin. 

 
Err27 

Inverter soft-start 
rölesi kapalı 

1: Şebeke gerilimi çok düşük 
2: Düzeltici modül arızası 

1: Şebeke gerilimini kontrol 
edin 
2: Teknik destek talebi 

 
 

Err28 

 
Yazılım sürümü 
uyumluluk hatası 

1: Kontrol panelinin 
parametre sürümünde üst 
ve alt iletim modülü 
parametreleri 
sürüm uyuşmazlığı. 

 
geçmek için modül 
parametrelerini yeniden 
yükleme 

 

Err40 

 
Ayar çalışma 

süresi sona erer 

 
Çalışma süresi 
F00.25'ten fazla 

 

1. Satıcıya başvurun 

 

Err41 

 

Aşırı yük uyarısı 

 

Aşırı 
1•F11.19 kontrol edin 
2: Bir AC sürücüsü seçin 
daha yüksek güç sınıfı. 

 

Err42 

 
Pulsegeri 
beslemesi 
kopukluğu 

 

Pulse girişi yok 

1•Pulse girişi olan terminali 
veya Pulseyi kontrol edin 
Jeneratör 
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8.1 Denetim 

Frekans yarı iletken cihazlar, pasif elektronik bileşenler ve hareket cihazı yapılandırılır, bu  
cihazların  ömrü      normal  çalışma  koşullarında bile,    yararlı ömrü boyunca ise, bazı     cihazlarda 
karakteristik değişiklikler veya arıza olabilir. Bu fenomeni önlemek için arızaya yol açar ve günlük 
kontrol, periyodik muayene, parça değişimi ve diğer önleyici bakım kontrolleri yapılmalıdır.  Makine 
montajından sonra her 3-4 ayda bir muayene yapılması tavsiye edilir. Aşağıdaki durumlardan herhangi 
biri varsa, lütfen döngüyü kısaltmak için kontrol edin.   

Yüksek sıcaklık, yüksek irtifa ortamı; Sık sık 
ortam anına başlama ve durdurma; 
AC güç varlığı veya daha fazla volatilite ortamı yük; Çevre büyük 
titreşim veya şok vardı; 
Çevresel toz, metal tozu, tuz, sülfürik asit, klor elementinin varlığı; Depolama ortamı 
çok kötü. 

8.1.1 Günlük denetim 
Zarar görmesini önlemek ve invertörün ömrünü kısaltmak için lütfen aşağıdaki öğeleri günlük olarak 
onaylayın. 

Öğe Içeriği Stratejiler 

 
Güç kaynağı 

Tedarik geriliminin gereksinimleri 
karşıladığını kontrol edin faz güç 
kaynağı 
ve fenomenin varlığı. 

 
Basın nameplate çözmek istedi. 

Çevre 
Kurulum ortamı Tablo 3-1'in 
gereksinimlerini karşılar. 

Kaynağı onaylayın ve düzgün 
bir şekilde çözün 

 
Soğutma 
Sistemi 

Inverter ve motor olsun anormal 
renk değişikliği ısıtma ve soğutma 
fanı durumudur.  

Aşırı yük olup olmadığını 
onaylayın, vidaları sıkın, inverter 
soğutucu fan kirli ise durak olup 
olmadığını onaylayın. 

 
Motor 

Motorun anormal titreşim ve 
anormal gürültü olup olmadığı. 

Mekanik ve elektriksel 
bağlantıları sıkılaştırAn ve 
yağlamalı mekanik parçalar 
yapmak. 

 
Yük koşulları 

Inverter çıkış akımı daha yüksektir 
motor veya inverter derecesi ve 
bir süre sürdü. 

Bir 
aşırı yük durumu oluşur doğru 
sürücü seçimi onaylamak 

Not: Devlet gücü ndeki işleri ilişkilendirme, aksi takdirde ölüme neden olacak elektrik çarpması 
tehlikesi vardır. İlgili işlemleri yürütürken, gücü kapatın ve ana devre DC geriliminin ilgili işlemlerden 
beş dakika önce güvenli bir seviyeye düştüğünden emin olun. 
8.1.2 Düzenli olarak kontrol edin 

Normal şartlar altında, her üç aydan dört aya kadar periyodik muayene yapmak uygundur, ancak 
gerçek durumda, her makinenin kullanımı ve çalışma ortamı ile birlikte, gerçek denetim döngüsünü 
belirlemek için. 

Bölüm 8 Bakım ve Denetim 
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Öğe Içeriği Stratejiler 

 
Genel 

● Yalıtım direnci kontrolü; 
● çevre denetimleri. 

● sabitleme ve kötü parçaları 
değiştirmek; 

● İyileştirme çalışma 
ortamını temizleyin. 

 
 

Elektrik 
bağlantısı 

● Hasar, çatlaklar, renk değişikliği 
ve yaşlanma işaretleri için teller 
ve bağlantı kısmı renksiz yalıtım 
var mı; 

● aşınma, hasar,   gevşek 
bağlantı terminalleri; 
● zemin kontrolleri. 

● Hasarlı telleri değiştirin; 
● gevşek terminalleri sıkın ve 
hasarlı terminali değiştirin; 
● zemin direncini ölçün ve ilgili 
zemin terminalini sıkın. 

Mekanik 
bağlantı 

● anormal titreşim ve gürültü olup 
olmadığını, gevşek sabit. 

● sıkma, yağlama, kötü 
parçaların değiştirilmesi. 

Yarı iletken 
veya 
cihazlar 

● Kir ve toz la boyanmış;  
● Görünüşte önemli değişiklikler 
var mı. 

● Çalışma   ortamını 
temizleyin; 
● Hasarlı parçaları değiştirin. 

Elektrolitik 
kondansa
tör 

● sızıntıları, renk değişikliği, çatlama, 
güvenlik maruz olup olmadığını, 
şişme, çatlama veya  sızıntı. 

 
● Hasarlı parçaları değiştirin. 

Çevresel 
ekipmanla
r 

● çevre birimleri görünüm ve 
yalıtım denetimi. 

● Temiz Çevre hasarlı 
parçaların yerini alır. 

 
Baskılı devre 

kartı 

 
● Koku var mı,  renk değişikliği, 
şiddetli pas konektörü doğru ve  
güvenilir. 

● Sabitleme; 
● Baskılı devre kartını temizleyin; 
● Hasarlı baskılı devre kartını 
değiştirin.  

 
 

Soğutm
a 
Sistemi 

● soğutma fanı kırık ve durak fenomen 
olup olmadığını; 
● yüzgeçleri çöp ve kir, kirli ile lekeli 
değildir; 
● hava alımı ve egzoz bağlantı 
noktaları tıkanmış veya yabancı 

madde ile kontamine.  

 
 

● Çalışma ortamını 
temizleyin; 
● Hasarlı parçaları değiştirin. 

Klavye 
● Kırık klavye ve ekran eksik 
fenomen var mı. 

● Hasarlı parçaları değiştirin. 

 
Motor 

● Motor anormal titreşim ve anormal 
gürültü. 

● mekanik ve elektrik 
bağlantılarının bağlanması ve  
motor  şaftYağlaması. 

Not: Devlet gücü ndeki işleri ilişkilendirme, aksi takdirde ölüme neden  olacak elektrik çarpması 
tehlikesi vardır. İlgili işlemleri  yürütürken,    gücü      kapatın  ve ana devre DC geriliminin ilgili işlemlerden 
beş dakika önce güvenli bir seviyeye düştüğünden emin   olun.   

 

8.2 Bakım 

Tüm ekipmanlar, parçalar tüm kullanım ömrü, yaşam hakkı uzatılmış bakım, ancak hasar 
giderilemez ekipman, cihazlar, ulaşılan yaşam gereksinimlerine göre ya da değiştirilecek cihazın 
sonuna ulaşmak üzeredir. 

 
Parça adı Yaşam 

Döngüsü 
Fan 2 ila 3 yıl 

Elektrolitik 
kondansatör 

4 ila 5 yıl 
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Not: 
1,   devlet  gücü    ile    ilgili  işler  eve      değil,    aksi takdirde ölüme neden elektrik  çarpması  

tehlikesi  vardır.  İlgili işlemleri yürütürken, gücü kapatın ve ana devre DC geriliminin ilgili işlemlerden 
beş dakika önce güvenli bir seviyeye düştüğünden emin  olun. 

2, yanıkları önlemek için, ısı emici sıcaklık nedeniyle kaybı nedeniyle çalışmak için sürücü, 
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ısı emici yüzgeçleri dokunmayın yeterince aşağıdaki güvenli bir sıcaklığa soğutulmuş teyit edilmelidir 
sonra soğutma fanı değiştirin. 

3, invertörün performansı en üst düzeye çıkarabilmesini sağlamak için lütfen orijinal fanı kullanın. 
8.2.1 Diğer Cihazlar 

Teknoloji ve ürünlere aşinalığı korumak için diğer cihazların değiştirilmesi çok sıkı ve değiştirmeden 
sonra kullanıma koymak için sıkı test geçmesi gerekir, bu yüzden gerçekten gerekirse, diğer iç 
bileşenleri değiştirmek için kullanıcı tavsiye etmem değiştirilen ürün veya satış departmanımızı satın 
aldığınız bayi ile irtibata geçiniz. 
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Crc 

 
Veri 

 

 

1. Uygulama Kapsamı 
1. Uygulanabilir seriler: FRECON FR  
serisi inverter 

2. Geçerli ağ: Rs485 veri tonunun tek ana/çok köleli  
İletişim ağı ile Modbus protokolünü, RTU  biçimini destekleyin.    
Tipik  RTU ileti çerçevesi  biçimi: 

 

Başlangıç Biti 
Cihaz Adresi Fonksiyon 

Kodu 
Veri Crc Biti Durdur 

T1-T2-T3-T4 8Bit 8Bit n*8Bit 16Bit T1-T2-T3-T4 

 
2. Fiziksel Arayüz 

RS485 asynchronous yarı çift yönlü İletişim modudur. LSB'nin iletim önceliği var. RS485 
terminalinin varsayılan veri biçimi: 1-8-N-1,bit hızı: 9600bps. 
Veri formatı 1-8-N-1, 1-8-O-1, 1-8-E-1, isteğe bağlı bit oranları 4800bps, 9600bps, 

19200bps, 38400bps, 57600bps ve 115200bps seçilebilir. 
Korumalı bükümlü çift kablo, dış paraziti azaltmak için Iletişim kablosu önerilir. 

3. Protokol Biçimi 
 

ADU 

 

ADU'daki      parite (Uygulama Veri Birimi)             ADU'nun 1. Düşük    BAYT CRC  paritesi  
önce  gider  ve  yüksek baytlar protokol biçiminde takip eder.   

4. Protokol Biçiminin Açıklaması 
4.1 Adres Kodu 
Köle inverterinin adresi. Ayar aralığı: 1~247, 0 yayın adresidir. 
4.2 Komut Kodu 

 
Komut 

Kodu Işlev 

03H İnvertörün parametrelerini ve durum baytını okuma 

06H İnvertörün tek işlev kodu veya kontrol parametresi yazma 

08H Devre tanı ve ayarı 

Ek A: Modbus iletişim Protokolü 

 
Kölenin 

adresi 
 

Kodu 
Çerçevenin ilk 
4Bitlerin Boşta 

Süre'si       
Çerçeve   bu 

da  
dur>=4Bitlerin 

Boşta Süre   
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4.3 Kayıt  Adreslerinin Tahsisi  
Adı Açıklama 

 
 
 
 
 
 

Fonksiyon Kodu 
(F00.00~U01.99) 

Yüksek bayt fonksiyon kod grubu numarası, F00~F31, U00, U01, 
sırasıyla, yüksek bayt adresi karşılık gelen 00H~1FH, 30H, 31H 
olduğunu. 
Düşük bayt adresine karşılık gelen 0'dan 99'a kadar olan grup işlev kodu 
numarasının düşük bayt 00H~63H'si. 
Örneğin: F01.02 fonksiyon kodu değerini değiştirin, ilgili kayıt adresini 
(RAM adresi olarak adlandırılır) 0102H'ye depolarken güç düşürme yok. 
EEPROM sık sık değiştirilir, EEPROM ömrünü azaltacaktır. İşlev kodu 
aşağı depolama gereksinimlerinin değerini değiştirirseniz, bu işlev 
kodunun yüksek bir adres olan en yüksek konum dur. Bu adresin 
sadece yazmak için olduğunu unutmayın, okumak için değil. 
Örneğin: F01.02 fonksiyon kodu değerini değiştirin ve kayıt adresini 
(EEPROM adresi olarak anılacaktır) 8102H'ye depolarken ilgili güç 
kesintisi gereksinimini değiştirin. 

 
Fonksiyon kodu 

grubu 
RAM adresi yüksek bayt EEPROM adresi yüksek 

bayt 
F00 0x00 0x80 
F01 0x01 0x81 
F02 0x02 0x82 
F03 0x03 0x83 
F04 0x04 0x84 
F05 0x05 0x85 
F06 0x06 0x86 
F07 0x07 0x87 
F08 0x08 0x88 
F09 0x09 0x89 
F11 0x0B 0x8B 
F12 0x0C 0x8C 
F13 0x0D 0x8D 
F14 0x0E 0x8E 
F15 0x0F 0x8F 
F16 0x10 0x90 
F17 0x11 0x91 
F22 0x1e 0x9E 

U00 (Yalnızca 
Okunur) 

0x30 -- 

U01 (Yalnızca 
Okunur) 

0x31 -- 

H00 0x40 0xC0 
4.4 Adres ve kontrol komutu işlevleri: (yalnızca yazın) 

Komut kelime adresi Komut Fonksiyonu 
 

 
2000H 

0001: İleri koşu 
0002: Ters Koş 
0003: İleri Ye doğru inching 
0004: Ters Jog 
0005: Yavaşlama durdurmak 
0006: freewheel 
0007: Hata sıfırlama 

2001H 2001 İletişim ayar frekansı (0~Fmax (Birim: 0.01Hz)) 
2002H 2002H PID verilen aralık (0 ila 1000, 1000% 100,0 karşılık gelir) 
2003H 2003H PID geri besleme aralığı (0~1000, 1000 karşılık gelir 100.0%) 

2004H 
Tork ayar noktası (-3000~3000, 1000 % 100.0 motor nominal 
akımkarşılık gelir) 
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2005H 2005H AO çıkışı,Aralık(0~1000,1000 100.0%) karşılık 
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4.5 Okunan adres Açıklamasının durumu ve işlevi: (yalnızca okunur) 

Durum sözcük 
adresi 

fonksiyonel durum kelimesi 

 
 

2100H 

0000H: parametre ayarı 
0001H: slave run 
0002H: JOG 
operasyonu 0003H: 
öğrenme çalıştırmak 
0004H: Slave park 
0005H: JOG park 
0006H: Arıza Durumu 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

2101H 

Bit0: 0 etkili verilir 
1 Verilen negatif etkili Bit1:0 

frekans çıkışı İleri 
1 frekans çıkışı ters Bit2~3: 
00 Klavye başlangıç-durdurma 
01 terminal başlangıç-stop 
10 start-stop iletişimi 
11 Ayrılmış 

Bit4: 
0 Fabrika şifresi geçersiz 1 
fabrika şifresi geçerli 

Bit5: 
0 kullanıcı parolası geçersiz 
1 geçerli kullanıcı 

şifresi  Bit6~7: 
00 temel işlev kod grubu 
01 kullanıcı tanımlı fonksiyon kodu grubu 
Fabrika varsayılan kod grubu 11 Diğerleri ile 10 farklı 
fonksiyonlar 

2102H Inverter akım hata tipi 

5. Komutanlığın Açıklaması 
Komut kodu 0x03: Çeviricinin parametresini ve durumunu okuyun. 

ADU 
Öğesi 

Byte No. Aralığı 

Ana istekler: 
Kölenin adresi 1 0~127 
Komut Kodu 1 0x03 
Başlangıç adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF 
Kayıt sayısı 2 0x0000~0x0008 
CRC paritesi (Düşükbayt lar önce gider) 2  

Slave yanıtlar: 
Kölenin adresi 1 Yerel adres 
Komut Kodu 1 0x03 
Başlangıç adresini kaydedin 1 2*kayıt sayısı 
Kayıt sayısı 2*kayıt sayısı  

CRC paritesi 2  

Açıklamalar: Maksimum 8 işlev kodunu art arda okuyun. 
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Komut kodu 0x06: Tek işlev kodu veya inverter kontrol parametresi yazın. 
ADU 
Öğesi 

Byte No. Aralığı 

Ana istekler: 
Kölenin adresi 1 0~127 
Komut Kodu 1 0x06 
Başlangıç adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF 
Kayıt sayısı 2 0x0000~0xFFFF 
CRC paritesi 2  

Slave yanıtlar: 
Kölenin adresi 1 Yerel adres 
Komut Kodu 1 0x06 
Başlangıç adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF 
Kayıt sayısı 2 0x0000~0xFFFF 
CRC paritesi 2  

Komut kodu 0x08: Devre Tanı ve Ayar 
ADU 
Öğesi 

Byte No. Aralığı 

Ana istekler: 
Kölenin adresi 1 0~127 
Komut Kodu 1 0x08 
Başlangıç adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF 
Kayıt sayısı 2  

CRC paritesi 2  

Slave yanıtlar: 
Kölenin adresi 1 Yerel adres 
Komut Kodu 1 0x08 
Başlangıç adresini kaydedin 2 0x0000~0xFFFF 
Kayıt sayısı 2  

CRC paritesi 2  

Açıklamalar: Komut kodu 0x08 sadece devre kontrolü içindir. 

6. CRC Paritesi 
Gönderme ekipmanı önce CRC parite değerini hesaplar ve daha sonra gönderene bağlar 

İleti. İleti alındıktan sonra, alıcı ekipman CRC parite değerini yeniden hesaplar ve işlem sonucunu 
alınan CRC parite değeriyle karşılaştırır. İki değer farklıysa, iletim sırasında hata olduğunu gösterir. 
CRC paritesinin hesaplama işlemi: 

1. Bir CRC parite kaydı tanımlayın ve FFFFH olarak başharfe çevirin.   
2. İleti          göndermenin    ilk  baytı ile CRC  parite  kaydının değeri arasında  XOR  
hesaplaması gerçekleştirin   ve  ardından  sonucu  CRC  parite  kaydına    yükleyin.   Adres  
kodundan   başlatın,  başlangıç  biti ve durdurma   biti hesaplanmaz.   
3. LSB'yi  toplayın ve  denetleyin  (CRC parite kaydının   en az  önemli      biti).   
4. LSB 1 ise, CRC parite kaydının her bitini 1 bit, 0 ile doldurulmuş en yüksek 
bit le sağa kaydırın.  CRC  kaydı  nın  değeri  ile  A001H  arasında  XOR  hesaplaması 
gerçekleştirin ve  sonucu    CRC parite kaydına      yükleyin.   
5.   LSB 0     ise,    CRC  parite  kaydının  her  bitini 1 bit, 0 ile  doldurulmuş  en yüksek  bit le sağa     

kaydırın.   
6. 3,  4  ve  5  adımlarını  8  tur kaydırma tamamlanana  kadar    tekrarlayın. 

7.     2, 3, 4,      5  ve  6  adımlarını yineleyin ve bir sonraki ileti gönderme  baytını    
işleyin.   İleti  göndermenin her baytı işlenene kadar yukarıdaki işlemi sürekli 
olarak yineleyin.   
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8. CRC parite  tarihi      hesaplamadan sonra  CRC  parite  kaydına  kaydedilir.     
9. LUT (Look-up tablosu) yöntemi sınırlı zaman kaynakları ile sistemde CRC parite elde 

etmektir.   Aşağıdaki  (C  dil Programlama) gösterildiği  gibi basit  CRC  işlevleri:   
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imzasız int CRC_Cal_Value  (imzasız char *Veri, imzasız char Uzunluğu) 
{ 

imzasız int crc_value  = 0xFFFF; 
Int  i  = 0; 
while (Uzunluk--) 
{ 

crc_value ^= *Data++; 
for (i=0; i<8; i++) 
{ 

Eğer (crc_value  & 0x0001) 
{ 

crc_value = (crc_value>>1) ^ 0xa001; 
} 
Baş
ka 
{ 

 
} 

} 
} 

 
 
crc_value =  crc_value>>1; 

dönüş (crc_value); 
} 

7. Hata İletisi Yanıtı 
Usta hata verileri gönderdiğinde veya invertör aldığında inverter bir hata iletisi raporu gönderir 

dış parazit nedeniyle hata verileri. 
İletişim hatası oluştuğunda, slave komut kodu ve hata kodunun en yüksek bit 1'ini ana yanıt olarak 

birleştirir. 
İletişim'de hatalar olduğunda veri çerçevesi biçimini yanıtla: 

ADU 
Öğesi 

Byte No. Aralığı 

Hata yanıtı: 

Kölenin adresi 1 0~127 
Hata komut kodu 1 Komut kodunun en yüksek bit 1 

Hata kodu 1 0x01~0x13 

CRC paritesi (Düşükbayt lar önce 
gider) 

2  

Normal İletişim ve hata İletişiminde yanıt komut kodu 
Normal İletişimde Yanıt Komut Kodu Hata İletişiminde Yanıt Komut Kodu 

03H 83H 
06H 86H 
08H 88H 

Hata Kodunun Açıklaması: 
Hata Açıklama Hata Açıklama 

01H 
İstisnai komut kodu 

03H Yasadışı Veriler 

02H Olağanüstü veri adresi 04H İşlem başarısız 
oldu 

Örneğin, U00.00 için 50.00HZ sıklığı veri yazın. Ana bilgisayar veri çerçevesini (hex) gönderir: 
01H 06H 30H 00H 13H 88H 8BH 9 CH 

Yalnızca F00.00 okunduğu için inverter hata iletisi yanıtlar. Inverter hexadecimal formatTa veri 
çerçevesi yanıtlar: 

01H 86H 02H C3H A1H 
Komut kodu hata iletisi 86H, 06H en yüksek bit 1. Hata kodu ayrıntısı 11H ise, bu yalnızca parametrenin 
okunduğu anlamına gelir. 
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Hata veri girişine yanıt verdikten sonra, ana veri çerçevesini yeniden göndererek veya invertör 
tarafından yanıtlanan hata iletisini temel alarak yanıt programını gözden geçirebilirsiniz. 



FR150 Serisi Çok Fonksiyonlu Kompakt 
Invertör 

- 138 - 

 

 

8. Illüstrasyon 
1, No. 01 çıkış frekans değerini okur (U00.00), 5000 döndü, bu 50.00Hz. Veri 
göndermek için: 
01 03 30 00 00 01 8B 0A 
Alınan veriler: 
01 03 02 13 88 B5 12 
2, No. 01 Sürücü iletişim frekansı 30.00Hz verilen, 3000 veri içeriği gönderin. Veri 
göndermek için: 
01 06 20 01 0B B8 D4 88 
Alınan veriler: 
01 06 20 01 0B B8 D4 88 
3, 1 sürücü ileri çalıştır komutu gönderilen iletişim, 2000H 01 adresine veri göndermek için 
yazın: 
01 06 20 00 00 01 43 CA 
Alınan veriler: 
01 06 20 00 00 01 43 CA 
4, No. 01 iletişim inverter yavaşlama durdurma komutu gönderdi, 2000H 05 yazmak için 

adres 
Veri göndermek için: 
01 06 20 00 00 05 42 09 
Alınan veriler: 
01 06 20 00 00 05 42 09 
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Yüksek atalet yükünde yavaşlama veya hızlı yavaşlama olduğunda, motor güç üretimi durumunda olacak, yük gücü 
dönüştürücü parçayı inverter DC parçasına geçirerek inverter veri toncasının yükselmesine yol açacaktır, belirli bir değerden 
daha yüksek olduğunda , inverter voltaj arızası ile alarm, hatta güç modülü zarar, bu yüzden fren sistemi yapılandırmak 
gerekir. 

 
TÜM seri modellerde FR150 çok fonksiyonlu kompakt invertör dahili fren leme ünitesinde, müşterinin sadece harici fren 
direci bağlaması gerekir. Biz direnç gücü ve değeri yapılandırma aşağıda öneririz. Kullanıcı, aralıktaki değeri yüke göre 
doğru ayarlayabilir 

 
Inverter modeli 

 
Motor(KW) Direnç 

değeri(Ω) 
Direnç 
gücü(W) 

Direnç 
bağlantı teli 

(mm2) 
Tek faz:220V,50/60Hz 

FR150-2S-0.2B 0.2 ±360 ±100 1 
FR150-2S-0.4B 0.4 ±360 ±100 1 
FR150-2S-0.7B 0.75 ±180 200 ' 

de 
1.5 

FR150-2S-1.5B 1.5 ±180 200 ' 
de 

1.5 

FR150-2S-2.2B 2.2 Fazla ya 
dabaşka bir 

şey 
değil 

•400 2.5 

Üç faz:380V,50/60Hz 
FR150-4T-0.7B 0.75 ±360 200 ' 

de 
1 

FR150-4T-1.5B 1.5 ±180 •400 1.5 
FR150-4T-2.2B 2.2 ±180 •400 1.5 
FR150-4T-4.0B 4.0 Fazla ya 

dabaşka bir 
şey 

değil 

±800 2.5 

Not: Masadaki tel tek rezistans içindir, paralel dirençler olduğunda, tel daha büyük olmalıdır. Tek fazlı invertör 
için telin dayanık gerilimi AC300V'ün üzerindedir, üç fazlı invertör   

Ek B: Fren Direnci 


